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sa    nd  b r        a  v  bun ara ba  ı aparat arı   r     b r  n t  tarafından   ntr   
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v   ön t   nd   u  anı ab     t d r  
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 a a  a an arı ı     r   nd   u  andı ı ı     a  ar     n v r   r ı ı ında    t      

  ara   ar   t  d b     t d r   rn   n  a a ır  a  n   n n  ı a a ı ba  at a  

  t d   n  d  Ş  d     ı a a    t r  n       a a  a      tr   n da a u u    du u 
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       ra   n  v  u  anı ı arı  ar adı  arı  n rj    ö        t  v   u  andı  arı 
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 n rj  t   t   nd  % 4 - %15 ara ında b r ta arruf  a  ana a ı var a ı  a tadır    ı  ı 

 v  t  a   nu    a  arının    t    a t f   ara   atı  a ı  a bu  ran da a da 
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ABSTRACT 

 

Key Words: building automation,  intelligent building, energy saving, energy 

management, measurable energy, arduino microcontrolle , arduino mega-2560, ACS 

712, scenario, current senso, power calculation. 

 

The design and applications, depending on developing technology, shortened the 

duration of the works we performs  amd facilatated the daily life. Smart home 

automation system developed by the development of computer technology and the use 

of area has increased day by day. At the moment security, lighting, heating – cooling 

 applications  can be counted as usage of smart home automations. 

 

Managable and measurable energy are important, because the importance of energy 

resources, is increasing day by day 21 Century. Next generation systems provided by 

the technology were developed  to determine energy loss  to prevent waste of energy 

and energy control, as well as to use of energy in the fields of life. Smart spaces or 

smart houses are some of these systems. Daily hustle and bustle of the Son of Man to 

raise the level of quality and to facilitate improvements in the lives of his or her life is 

adapted. Smart home technology facilitates  the lives of people  in everyday life, and 

helps the efficient use of energy resources. 
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High power devices and software that runs on them a number of devices and apparatus 

attached to them by a central control unit are provided by the development of the 

emerging electronic and computer industry, which are small in size, light in operational 

capacity. By the development of communication systems, data communication between 

these devices can be performed without cables . With the development of the systems 

used in the devices used at homes, single-sided use devices returned into such devices 

that can communicate out environment, detect and interpret the data.  With the 

development of technology, smart homes makes more devices to communicate with 

each other, and can be used to control and manage  these devices. 

 

Software-based systems with electronic control and self-learning capabilities of these systems, 

which we call artificial intelligence have led to the development of systems capable of self-

determination.Structures that can move within the system run according to the data of their 

decision-making, can make decisions close to the people's logic and can provide control to 

connected devices. The devices used in our living spaces can act systemic in the light of datas 

collected from other devices. Typical example: How about your machine asks a question which 

is you want to start washing machine now or in the evening when electricity is cheaper. 

 

Energy Management Is one of the most important pillars of the 21th. century. 

A lot of multinational companies doing research and development in energy management 

systems,spending hours on this issue. Intelligent use of energy efficiency in smart homes is'nt 

only limited with the power consumption of the 

devices also covers wide arealike heating and electricity costs. Despite the growing interest in 

energy efficiency, home users don't measure the energy spent or manage it. The research results 

is stunning. People risk to pay 80-140 TL for an energy saving device if they believe it will save 

energy up to %10 - %20. 
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As conclusion, when people get instant feedback on energy spent via energy management 

devices and software; it assumed that a saving about %4 - % 15 would be possible. With the 

active participation of smart home automation devices in the system, this rate will increase. 
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I.GİRİŞ  

1.1.Amaç 

W b br w  r    r nd n   ı  ı    an  t  a   n    t    r n n   ntr    ve senaryo 

ta arı ı  apı  a ı,  a ır anan   nar   ta arı ına ba  ı   ara   arf  d   n     

t   t   n n du ar a ar va ıta ı  a a  ı anara   ar anan     n    r d n t         b r 

sistemde    ap an a ı ve  u  anı ı a   nar   b           b r   t   ar anan     

m  tarının an ı    ara  a tarı  a ı a a  an a tadır  Ku  anı ının   ı  ı    anın 

dı arı ında    n    an    r   n     n    b r   r   v ya  an ın   du unda  ur u anan 

  nar  nun  a ı tırı  a ı v   u  anı ının E- a    önt       u arı  a ı       n  

  r      t r     a a  an a tadır  

 

Bu  a ı  anın d   r    t    rd n far ı    r d n t        larak Arduino Mega – 2560 

   r d n t        n n  u  anıl ı     a ıdır   rdu n     r d n t         d   r 

   r d n t        r   ör  da a    n     v    n  ,    a   u  anı  ı d nanı a v  a ı  

kaynak kodlu  a ı ı a sahip bir elektronik prototip platformudur. Arduino 

mikrodenetleyicisi      d’  r   a    nd     a    n      si v  far  ı ara     r ile ek bir 

elektronik devre yapmadan    a  b r      d   t         urab        u  anı ı a daha 

  n    ap ı ta arı  v    nar     u tur a    anı  a  ar. S  t          abı    n   n  

n      SC 712 a ı    n ör   u  anı  ı tır   CS 712’ n d   r   n ör  r’d n far ı 

         r     ( 2 1 KV ) v         a ı a  ar ı ( 30   ) da anı  ı    a ı v  a    r 

 ap a a ıdır   
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1.2.Projenin Amacı 

  ı  ı  v   ara   a  t 4+1 b r v   a pr j    d   n      v    u  anı an  a  t   ör  

  nar   ta arı ı  apı  ı tır.  r j  a a a arı a a ıda adı  adı  b   rt     t r  

 

1 –   ı  ı  a a   t  a   n  a  t   a ır anıp  a  t    r nd   da ar b   r  n p kontrol 

edilecek cihazlar ma  t    r n    r   t r     t r  

 

2  - K ntr    d          a  ar a        tab    a ır anıp   u turu a a    nar   ara  ör  

 an      a ın  a ı tırı ıp  a ı tırı  a a a ı b   r  n   tir. 

 

3 – S  t      r nd    nar   ara ba  ı     ö       apab         n  CS 712 a ı  

  n ör   u  anı  ı tır  

 

4 – W b br w  r    r nd n    t     ab   u   r      a  anab          n           nt 

(Er     N  ta ı )   ara   a ın  apan b r cihaz sisteme monte edi    t r   

 

5 – S  t     ntr       n       n    r d n t       v       n t   r   a  t    r n  

  r   t r   p   ntr   n  ta arına   r      ab   ba  antı arı  apı  ı tır  

 

6 - Senaryo      v    ntr    d          a  arın pr  ra ı a a ıda   tab  da  

ta ar an ı tır  
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Tablo 1.1. Senaryolar Ve Senaryolara Göre Kontrol Edilen Cihazlar 

 

1.3. Tezin Tanımı  

W b br w  r    r nd n   ı  ı    an  t  a   n    t    r n n   ntr    v    nar   

ta arı ı  apı  a ı,  a ır anan   nar   ta arı ına ba  ı   ara   arf  d   n     

t   t   n n du ar a ar va ıta ı  a a  ı anara   ar anan     n    r d n t         b r 

   t  d     ap an a ı v   u  anı ı a   nar   b           b r   t   ar anan     

   tarının an ı    ara  a tarı  a ı a a  an a tadır  Ku  anı ı   ı  ı    anın 

dı arı ında        an    r   n     n    b r   r   v   an ın   du unda  ur u anan 

  nar  nun  a ı tırı  a ı v   u  anı ının E- a    önt       u arı  a ı       n  

  r      t r     a a  an a tadır  
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II. AKILLI EV OTOMASYONU 

Ev t  n   j   r   nd  tr n n b r    a anında  u  anı an   ntr      t    r n n   nd     

 a ata u ar an a ı,  v  t  a   nu da bu t  n   j   r n        ö      t  a  v    t    r  

u  u an a ıdır    ı  ı  v tanı ı    , b t n bu t  n   j   r  a    nd   v  a  n  rinin 

  t  a  arına   vap v r b   n,  n arın  a at arını    a  a tıran v  da a   v n   da a 

  nf r u v  da a ta arruf u b r  a a   unan  v  r    n  u  anı  a tadır   

2.1.Akıllı Ev Otomasyon Sistemlerinin Kontrol Ettiği Cihazlar 

   v n    v  a ar    ntr    ( an ın,  ır ı  ı ,  a   a a ı,  u ba  a ı, v b ),  

   dın at a   ntr   , a  a,  apa a, ı ı    v     n n a ar an a ı ,  

   rd , panjur,  t r, pr j      n p rd   , ja u     ntr   ,  

 Elektri       a  ar   ntr    ( bajur, fırın,    b ,  a a ır  a  n   , rad  , v b.) 

 Audio-V d      a    ntr   , (TV,  V , VC , M     S t , Ev   n  a 

   t    r , pr j      n  a  n   ,   par ör, v b ,  

 I ıt a-S  ut a sistemleri   ntr   ,  

 Tar  ,  aat, ı ı a arı,  

 Senaryoların   ntr   ,  

 S nar   ar  a    nd  a nı anda t   b r tu  a b r  k fonksiyon yapabilme,  
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2.1.1.Genel Alt Sistemler  

Ev Sineması:    un at   pan      r nd     V  r    n   ad    b r d  unu  a, ı ı  ar 

 ava  a  ararır, pr j      n    t    a ı ır v  p rd  a a ı  n r,  V  v         t    

 a ı  a a ba  ar   

 

Müzik Sistemleri: Far  ı  da arda ba  a        r d n     , tavan v  duvar ara       

  ara    r   t r        par ör  rd n  a ı an         a a a     n, d  un at   pan  d  

      n     ap anı    t r  d r   

 

İklimlendirme Sistemleri:  V C da    nd    rd n ı ıt a, rad atör,     a, fan-coil, 

VRV   b     t    r   v uttur  Far  ı  da arda far  ı        r  aratab   r  n    

Oda arda   t r   tat arda v  a pan  d   da  ı a  ı ını v  a ar adı ını   ı a  ı ı a nı 

anda  ör b   r  n    S  t     d arını d    t r b   r,  v   r  indeki dokunmatik panelde 

  r  danın  ı a  ı ını a rı a rı       b   r  n     ap anı    r   n t    ey, odalarda 

bulunan dijital termostatlarda veya dokunmatik panelde gerekli emirleri vermektir.  

 

Aydınlatma Sistemleri: O ur  n, d n  n r  n,     n r  n,   mek yerken evin   n na ı  

b r ı ı ı    a ını   t d   n    ta ar a ın v  t   b r d  unu  a  v n      t d   n     b  

a dın atab   r  n    S nar  nu u b   r    p, u a tan  u anda  a t   b r  atın v  a 

b t n  v n ı ı ına  a      ab   r  n     ı  a dın ı    v     n   ör   v n   n    nd    

v  a ba   d    a dın at a    t   n    ntr    d b   r  n       a     a a ba  adı ında 

ba   d    a dın at a    t    v   v n    nd      t d   n      an otomatik olarak 

a dın anır  I ı ın   p a nı    a ını   t d   n      an ar, dı  ı ı a  ör   t matik olarak 

a dın anır   
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Panjur-Perde Sistemleri: Kat arda v  a  v   r  inde bulunan panelde tek bir tu a 

d  unara   ad    b r a   an       nd  b t n  v n p rd  v  panjur arı a ı ıp  apanab   r  

R   ar  ı ını arttırdı ında    t    t  at     ara  panjur arı     n   r n     apatır   

 

Güvenlik Sistemleri: Evd n a rı ır  n d  un at   pan    t   b r d  unu  a b t n 

panjur ar, ı ı  ar  apanır,  v   v n      duna     r v        r  dön p d  ru  ifreyi 

 a ana  adar b    r  Ba   d   ,  apı arda    a da   t d   n   yerdeki kameralardan 

    n  ör nt   r    t r d  un at   pan      r nd n,   t r  n    vd    

t   v    nunu dan       b   r  n    U a tan  u anda  a  apı arı a ıp,   ntr    v  

  v n    n     a  a ab   r  n     ar   t d t  tör  r ,   n ör  r v  ı ın   t  r     eviniz ve 

d   r v rd   n     r    , 24  aat b  un a   ru a a tında   ur  Ev n       ,   vd    r n    

ve kendini koruyabilir. Evd n  ı ar  n a ı  p n  r   a  ı sa,    t      a    r nd n 

 ö t r r  , d  un at   pan  d n      u arır   a  a  du an v  ı ı d t  tör  r ,  u 

ba  a ına  ar ı u arı v    v n       t    r   v n   nd n    ru a ını  a  ar   a   a a ı 

d t  tör  r  v  d vr      r n   ru a    t       t        r   ar ı   r     ön     r a ınır  

Evd n  ı ar  n  urdu unu    v n       t   n   ad      fr      r r  , t   b r d  unu la 

 ad        a ab   r  n    O a ı b r d pr    ıra ında d vr      r n   n ör  r     v n    

   n  a    u     u  ar  a ır anır  E   tr  ,  a ,  u  t  at     ara        r,  vd n 

   a  a  ı  anı     n b   r    a ba ar  anar  Ev niz, sizi ve kendini korur.  

 

Bahçe Sulama Sistemleri:  ı  ı  a ar anan pr  ra  a ba   d    b t    r t r  r n   ör  

d       a ar a a ar a  u anab   r  M t  r   j   t  a   nu v  t pra ın n   n  ö   n 

   t     n   a an v  n   adar  u a a   r  t   n     t    arar verir.  
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Uzaktan Kontrol Sistemleri: Evd    b t n    t    r  v    v n     a  ra arında   

 ör nt   r   nt rn t    r nd n       b   r  n    Ev  ara ara  b t n    t    r  t   f n a 

kontr    t    d       nd r  Evd   a ana a    r an   b r   runda a ar  a u arı ır, 

 v    t  n      r    a  adan   runun n    du unu ö r n b   r  n     

2.1.2 Sistemlerin Değerlendirilmesi  

  ncel  n n a ı  ı   nut  t  a   n    t    r nd      n   ö        r  ba ı dı ında, 

 u  anı ı   t    r n  ba  ı   ara    nuta   nt   d   n, a dın at a,        nd r  , 

  v n       t    r    b  ba ı a t a ı  ı    t    r n,   r     b r  t  a   n    t   n  

ba  ı,  u  anı ı a   r n  tadan    a  a   ntr      anı v r n    t    r   

 ar ı a  a ta ı    

 

Alt sistemlerin   nut    nd  b rb r  r      nt  ra   nunun  a  an ı    du unu v  t   

n  tadan   r    t   n   ntr    d   b     ö       n n ön p anda tutu du unu  ör   ru    

 

Ku  anı ı arın  a a  tar  arına  ör  ön  d n   u turu  u  senaryolar ile konutun 

  ntr     t  at      t    r  bıra ı ır  n,   r duru da  u  anı ı a   da a   v    ntr   

   anı v r     t d r   

 

Bu ö        r  ba ı dı ında   nutta   b     a ı ının  u  anı ı v     t   ara ında 

   un a tı ı, a ı  ı   nut    t    r n n   nut    nd   t  a   n    t    ara ı ı ı ile 

b rb r  r      ab r   t    v    nut dı ına b     a tarı ının  ı ıt ı   ara   t  a   n 
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   t       r nd n p    ,  tfa      b    v n    b r    r     t    ön     ara   apı dı ı 

 ör     t d r  

2.1.3.Akıllı Ev Otomasyon Sistemleri Nelerle Kontrol Edilebilir  

 Universal Kumanda ile kontrol,  

  raf     ran ı duvara   ntaj ı    pad    r nd n   ntr  ,  

 Telefonla kontrol,  

 SMS ile kontrol,  

 Ki      b     a ar    r nd n   ntr   , 

 W b br w  r    r nd n u a tan   ntr   

2.2.Akıllı Ev Otomasyon Sistemlerinde Senaryo Çeşitleri 

Güne Başla Senaryosu: Saat 06 00    n a dın an a a ba  ar         v n     

d vr d n  ı ar    ı  ı  v b   r  n n  aatt  ön       n, da a   nra da    u unu un 

 da ının panjur arını a ara  u an anı a  ardı  ı   ur  K r d rda    r anta   n 

ı ı  arı  öner.  a a     u ur  n ta arruf   nu unda   an  a  r f r  ı a  ı ı        r  

Ça   u unu   a na a a ba  ar  Far  ı  aat  rd  panjur a ı ır   

 

Evden Çıkarken Senaryosu:   ı  ı  vd n  ı ar  n t   b r but na ba  anı   apan a ı 

  r   n t   ı ı  arın v     a  arın  n rj   n n              n   t r  d r    ı   a an b r 

p n  r  var a bunun u arı ını da      v r    t r    nı    ut a t   ı ı  ar  ön r, 

    a ar  apanır,  a ,  u,     tr         r, a ar  d vr      r r, panjur ar  n r   
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Eve Dönerken Senaryosu: Cep telefonunu  a v r     n   b r    ut a     da a  v  

dön  d n a ı  ı  v n  ,  a  r f r  r   a ara  ı ı ı ön  d n b   r        du unu  

  v        t r r  Tab      a ın da     a ı  a ı tırara      n    n   r n b r  rta   a ır ar  

Siz evinize yakla tı ını da da  v n        "tanır" v  ba    v   araj  apı ını      a ar  

Ev n    n    rd   n  d  d  t u   pan    b r d  unu unu da a ar  d vr d n  ı ar, 

evinizin ı ı  arı  anar v      tr               an    a  arını  da t  rar b       

  nu una     r   a  v   u vana arı t  rar a ı ır   

 

Eğlence Senaryosu: DVD'yi cihaza yerle t rd n   v     tu unu a  uru dunu   

 ap anı    r   n t        n v r a   u andanı ın   n  a but nuna ba  a tır    ı  ı 

 v     n    n p rd   r   nd r r, ı ı  arı  ı ar v  da a     f   b r           n pr f    nel 

       t   n  d vr       ar  Kapı       a dı ında     n    d   n   ör       n  n v r a  

 u andadan  apı  a  ra ını      n     t r  d r   V           ara  durduru ur v  

 apıda       n n  ör nt      rana     r  İsterseniz elinizdeki kumandayla misafirinize 

 apı ı a ar ını   dı  ortamdan   p          r    d   nd ,   v n     a  ra arının 

 ör nt   r n   ö  atab   r  n     V  b tt  t n   nra  u andadan, t   b r    ut a 

d   d   n    rta ı   u turabilirsiniz.  

 

Müzik Senaryosu:   ı  ı  v n   r    anında b rb r nd n ba ı  ı    ara  far  ı 

 a na  ardan       d n  n b   r   

 

Gece Senaryosu: Gece yatarken ba u unu da bu unan t u   pan    ba ara  a ı  ı  v  

       duna   t r b   r  n      ı  ı  vd  t   panjur ar  apatı ır,  a ba ar  ön r,  ata  

 da ı v    r d run  a ba arı      ı ı ır    rı a   v n       t    d vr      r r       
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   u unu  tuva  t   a  ar a,  ar   t   n ör   ardı ı  a  da ının ı ı  arı v    r d r 

ı ı  arı  t  at     ara   anar v  da a   nra da   nd     nd n  ön r           u ur  n 

 vd    r an   b r  a   a a ı   ur a, a ı  ı  v  a  vana arını  apatır v      tr        r  

Evin emniyet sistemi sesli u arı v  SMS              r  r  u arır   

 

Tatil Senaryosu: Tat     ı ar  n t u   pan  d  t   b r tu a dokunarak evinizi tatil 

  nu una   t r b   r  n    T   panjur ar  nd r   r,     tr    r,  u v   a   apatı ır  

Bu d  abı   b  ba ı ö       a  arın  n rj    kesilmez. Ev bo   n  ır ı  arı u a  tut a  

   n var ı       a   nu  apı ır  Bunun    n  vd  d   n    ara ı  arda panjur ar v  ı ı  ar 

a ı ır  apanır v   a an  a an                     a ınır        v  dav t       af r  r 

yakla ır a a ı  ı  v ön   ba    a dın at a ını  a ıp  önd r r   u arı v r r  Kapı v  a 

p n  r   r   r anır a     a ar   a ar     d  d   at        a a ı  a   t  at panjur arı 

a ı ara   da ı ı  arı  anıp  ön r  Ev  a  b n n   p t   f nuna   t n r   SMS    u  a 

u arı    ajı   d r    rı a   t n r   a ar           r    n  d  a ar     ajı 

 önd r   b   r   

2.3.Akıllı Ev Otomasyon Sistemlerinin Enerji Tasarrufuna Katkıları 

End  tr d   t  a   na          n n  n ön     n d n  v r         arttır a  v   n rj  

ta arrufu  a  a a tır  Ev  t  a   nunda da duru  far  ı d    d r  N r a  b r a   n n 

 n rj    d r  r n  arttıran v    r       n rj  t   t   n  n d n   an  n b      t  n  r, 

  r        r  a ı  bıra ı an ı ı  ar,  ı a   r   r    n  ı  ı ı ıt a v     ut a  a  a a  

   n,          v     rd   a ı tırı an ı ıt a v     ut a    t    r ,  v n  u  anı  a an 

bö     r n n ı ıtı  a ı,   n ı ı ından   r  t     adar fa da ana a a, a ı  bıra ı an 

   a  ar v  b n  r  duru  ardır  I ıt a    t    r n n  t  a   n a d n t    b r  v n ı ı 
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 n rj    t   t   n  %10,   r      ı ı  arın  önd r      ,  a ı an ı ı  arın %90 

par a  ı ta  a ı  a ı,    a  arın u u  tar f   a an arına  ör  pr  ra  an a ı   b  

 önt    r         tr    n rj    t   t   n  %30'a varan  randa a a tab   r   
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III. SENARYOLARA GÖRE HARCANAN GÜCÜN 

UZAKTAN OKUNMASI  

3.1.Arduino Mikrodenetleyicisi  

 rdu n    n  ,    a   u  anı  ı d nanı  v   a ı ı  taban ı, a ı   a na    d u  

elektronik prototip platformudur. Bu platformun    a   u  anı  ö         a    nd  

a atör a ara  bu            n n  n an ar   t d    r  ta arı ı   r      t r b   r  r  K  a  

b r      d    vr        t           r b   n    t    r ta ar a ab       n   a ı   a na  ı 

bir g    t r   p atf r udur  

 

Ş     3 1   t   a 168 – 2 OPU Mikrodenetleyicisi
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Ş     3.2. Arduino Ba  antı  rn    r  

3.1.1.Arduino Mikrodenetleyicisi Avantajları  

 Ku  anı ı    a d r   r  ra  a a     n d r n d nanı  b      n  v    n        

kullanimi zor olan      t r   ara  ar na   t  a  n      tur   

 Ucuzdur.  

 Cross-platform dur. Windows, Linux ve MacOS isletim sistemleri altinda 

calismaktadir. 

   ı   a na    d udur   rdu n   a      n     ur     nd    t    r n   da    nd  

 d    t r b   r  n   v   a  n anan d vr     a ar n   u  anara    nd   rdu n  

uyumlu devrenizi tasarlayabilirsiniz. 

 Enerji tasarrufu 
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  rdu n   art arı    r nd   t   a f r a ının 8 v  32 b t    r d n t        r  

(arduino due) bulunur. 

  rdu n    t p an   r         r d n t        r     a  ı  a pr  ramlayabilirsiniz. 

  na    v  d j ta    r    r   a    nd  ana    v  d j ta  v r   r        b   r  n    

 S n ör  rd n     n v r   r   u  anab   r  n   

  ı  d n a a  ı tı ar (   , ı ı ,  ar   t v …)  r t b   r  n    

3.1.2.Arduino Mikrodenetleyicisi Dezavantajları 

  ava tır   rdu n  UNO v   rdu n  ME  ’ nın  a    u   ı ı 16 M   

iken, STM32F4‘  n  a    u   ı ı     168 M  ’ d r     a ı ı  a RTOS   b  

 a anın     ön       du u u  u a a arda  rdu n   u  anı  a   

 Mikrodenetleyici programlamada interrupt arın     ön     b r   r  vardır  B r 

         d          a  ı   a  ar   n a   rdu n  pr  ra  ar  n  nt rrupt arı p   

 u  ana a  ını   Bu da      b r       nuda  a an  a bı v          r u u 

 a  ar  

  rdu n  I E’ n n   bu  ö          t r n       d    d r   ata a ı  a ada  ı ıntı 

 a atab   r v   ö d n  a an  ata ar     nd n    t   n    arar  ör b   r  

  rdu n ’da registerlar ile  ı         apı  a . Regist r ar b ra   ar a ı        

d  ö          ar a ı   ö        t   u  u a a arında  ı  ı  a  u  anı  a tadır  

 rdu n       apı an        r   t p an   r ara ı ı ı  a  apı ır, r    t r ara p   

ba vuru  a   Bu da  aptı ını         r n d ta  arına  a      a a anı a neden 

olur. 

 Arduino ile birlikte elektronik b      n n    a ı   r     t d r  

http://www.st.com/web/en/catalog/tools/PF252419
http://en.wikipedia.org/wiki/Interrupt
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   r     a an ı   n a        ,  a  ra  ör nt    a tar a   b  a ır     r  

 apa a  ını  ( rdu n   u      bu  ı   n      n  a      d ) 

3.2.Ardunio Zırhları (Shield) 

 rdu n   art arının     v  r n  arttır a     n   t  r n  ta ı an   n        art arıdır 

3.2.1.Ethernet 

Arduino    r d n t        n n Et  rn t  artı    r nd n pr  ra  an a ı v  

 a ı tırı  a ını  a  ar  

                                  

                                      Ş     3 3.Arduino Ethernet Shield 

3.2.2.GSM 

 rdu n     r d n t        n n  SM    r nd n v r  a ıp  önd r b      n   a  ar  

 

Ş     3 4.Arduino GSM Shield 
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3.2.3.Touchscreen 

 rdu n     r d n t        n n        d  unara  pr  ra  an a ını ve kontrol edilmesini 

 a  ar  

 

Ş     3 5.Arduino Touchscreen 

3.3.Arduino Bileşenleri 

 rdu n  t       ara  b r    r d n t       pr  ra  a a     n   r     b     n  r  

 u  anı ı   du  a ra at  a d  b r ara a   t r      an b r p atf r dur   

Arduino platformunda  u  anı an t     b     n  r  ba a a    ur a , bun ar  

  rdu n       t r   Orta ı (I E) 

 Arduino Bootloader (Optiboot) 

  rdu n  K t p an   r  

 

 VR ud  ( rdu n     r nd       r d n t       pr  ra  a an  a ı ı ) Derleyici 

(AVR-GCC) 

 

 rdu n       t r    rta ı Processing ad ı d   n  rta ına da anır. Orta    d arı Java 

dilinde      t r     t r   

http://processing.org/
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N r a d  b r    r d n t         pr  ra  a a     n  u  andı ı ı   r n   ön     

     t r        an pr  ra  a ı ı arı  u  an a ı    r   r  Bunun b r a t rnat f  d    r  

 ab r         r nd n    r d n t         pr  ra  a a ı dır  Bunun    n 

   r d n t          n b r   r   ab r        d   n   a  p    a ı v    nd  pr  ra  

b      n  pr  ra  a a ö       n   a  p    a ı   r   r.  

 

Programlama    n  “b  t  ad r” d n   n  a ı ı a   t  a  vardır . Mikrodenetleyici 

 a ı  a a ba  adı tan     n   nra pr  ra  a a a ba  a a     n   r kli verilerin 

gelmesini bekler  Bu v r   r      d     d  rudan    r d n t              n    

pr  ra ı  a ı tır a a ba  ar    rdu n ’da  u  anı an b  t  ad r’ın      OptiBoot’tur.    

 

 rdu n    t p an   r    rdu n ’nun bu  adar   n     t    r   a ı  a ında    n ön     

b     ndir  Bu   t p an   r  a    nd     r d n t        r n a rıntı ı   ara  b        de 

kolayca programlayabiliriz   rdu n      b r   t      n  tandart   t p an   r  anında 

 nt rn tt   ön      r tarafından      t r      b r    far  ı   t p an  vardır 

 

 rdu n    t p an   r       t r    rta ı  a b rab r     r v   rdu n    a ör  r  

   r   nd    “  brar   ”   a ör n n a tında   r a ır  K d arı ı  d r  nd  t n   nra 

pr  ra  a a     n   u  anı an AVR Dude pr  ra ı  u  anı ır  



18 

 

3.3.1.Arduino Katmanları Arasında Uyumluluk Tablosu Ve Kontrol Pinleri 

Tablo 3.1. ARDUİNO katmanlar arası uyumluluk. 
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Tablo 3.2. ARDUİNO Üst Üste Eklenebilirlik 
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Tablo 3.3. ARDUİNO Üst Üste Eklenebilirlik 
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Ş     3 6. Arduino Mikrodenetleyicisi Pin S    a   nu 

3.4.Arduino Mikrodenetleyicisinin Programlanması Ve Sisteme Tanıtılması 

Arduino ya da herhangi bir mikrodenetleyici    t     u  an a     n       ara  d    n 

 a ı  a  rta ını  a  a anı    r   r   rdu n   rubu    r d n t        r    n 

gerekenler: 

  rdu n  UNO,  RO M n , M  a, L  nard      b  b r  rdu n   artını   

 Karta u  un USB  ab  nu   USB  a ı ı  ab   u  a da    r USB kablosu 

gerekecektir. 

 Ardu n  I E pr  ra ı  

 Bilgisayar 

 

Ş     3 7. Arduino Mikrodenetleyicisi  r  ra  an a ı v  Tanıtı  a ı 

http://www.robots101.com/wp-content/uploads/2012/10/arduino-uno-usb-kablo.jpg
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3.4.1.Arduino Kurulumu 

Bu          n  rdu n    a ör n     t   n    ön  d n  nd r       anı    r   r İ   adı  

olarak  artını ı USB  ab    a b     a ara ba  a ın v  b     a arda   r    d   a arını 

 anu     ara      n  ( rdu n ’un a t   a ör  r     nd   r v r    a ör     r   nd    r    

d   a arı bu un a tadır)  E  r Arduino Enchanced version   r   n    nd rd    n   

kurulumda driver dosya arını  t  at     ara            t r  

 

 

Ş     3 8. Arduino Mikrodenetleyicisi S r p rt Ü  r nd  Tanıtı  a ı 

 rdu n ’nun d  ru      n p      n  d   n  ba  a     n    ıt  ön t     n  ba ı ır  

 rn   n b     a ara Arduino Uno modelini u b    r nd n ba  adı ı da       3 8’d  

 ö t r  d      b  b      ı  a tadır  

 

B     a arı   rdu n ’ u b   n    n a  ıt  ör   r a , W nd w     ıt ar p n  r sinde 

   ıt    r n   a  tı  a ıp, ö        r  tı  a ın    nanı         n  v    nra da 

ö        r but nuna tı  a ıp   r      n      t r      apın  Uygun USB kablo 

 u  anı  a ıdır  
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3.4.2.Arduino IDE Programı 

Bu pr  ra       rdu n ’ a                 a ı ı  arı   u tururu    r  ra   ör nt    

a a ıda   r a  a tadır  S n d r    ba  t b r ara     vardır  

 

Ş     3 9. Arduino IDE  r  ra ı 

 

Ş     3 10   rdu n   r  ra  a ada M  a 2560 S         
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 rdu n , a ı   a na    d u      t r     ,   t   n   r    n ba  ı d vr   n  ba ara  

  nd   n n  a ır a ab        v  a  a ır  apı  ı   a d   atın a ab       ,  a ı ı  v  

d nanı  taban ı bir elektronik prototiptir.   

 

E   tr n   d nanı ı  a  ında     fa  a b          a an v  a d nanı  a u ra  adan 

da a      a ı ı   ı  ı  a  a an  ar a a    t   n       r n    n   ara a a    an bu 

 rdu n   art arında;     d n   ör  b r    r d n t       v  pr  ra  a a  apıp 

d vr   r   ba  antı ı da  a  a a     n  an     an ar,  r  ta      atör v  b r r      

d vr      r a ır  

 

Arduino; wiring taban ı   nd n   a  b r pr  ra  a a d     u  anı ır  Bu d   C++’a   an 

b n  r      a    nd     a   u  anı  ıdır  M  r d n t        nd  b r B  t  ad r       

 a d     d       n  ar    b r pr  ra  a ı ı a   t  a  du  a    Bootloader; Arduino 

   r nd       r denetleyicinin EEPROM’una  a ı  ı ,  ar    b r pr  ra  a a  artı 

 u  an adan   r     t        u  a  a dı ı ı     ut arı d r  t   ara  

mikrodenetleyicim                 a  a an  a ı ı  arın   n   adıdır  

 rdu n  a ı   a na    d u   du undan d n a    r nd  b r         t r      v  bu 

     t r     r tarafından   u turu  u    n  n   t p an   r   a  pt r  Bu da  u  anı ının 

   a  v  v r        a ını  a  a an b r d   r  t  nd r   

3.4.3.Libraries (Kütüphane) 

K t p an   r  rdu n     r d n t        n     tra     v        a  a a     n  d nanı  

     a ı ı  ara ında   a ı an  a ır   d arın bu undu u a andır   B r   t p an   u  an a  

   n S  t   > I p rt L brar         r  

http://www.elektrikport.com/haber-roportaj/16-yasnda-kablosuz-robot-kol-yapt-/6723#ad-image-0
http://www.elektrikport.com/teknik-kutuphane/teknik-terimler-sozlugu/4265#ad-image-0
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Standard Kütüphane : 

 

 EEPROM - O u a v  " a ı ı" d p  a a  a ı ı ı  u  anı ır  

 Ethernet - Arduino Ethernet Shield kullanarak internete ba  an a     n 

 u  anı ır  

 Firmata - Standart b r   r  pr t      u  anara  b     a arını da   u  u a a ar a 

   t      ur a     n  u  anı ır  

 GSM - GSM  a  an     b r  SM /   RS a ına ba  an a     n  u  anı ır  

 Liquid Crystal - Sıvı  r  ta    ran arın (LC )   ntr    t       n  u  anı ır  

 SD - SD  art arı   u a v   a  a    n  u  anı ır  

 Servo - S rv    t r arı   ntr    t       n  u  anı ır  

 SPI - Serial Peripheral Interface (SPI) veri yolu kullanan    a  ara  a  p    t     

 ur a     n  u  anı ır  

 SoftwareSerial -   r an   b r d j ta    ar t    r n     r nd    r     t        n  

 rdu n  S r   1 0 v  da a   nra   r    r    n  u  anı ır 

 Stepper – St p   t r   ntr       n  u  anı ır  

 TFT - Ç       t n, r     v   rdu n  TFT   randa        r    n  u  anı ır  

 WiFi -  rdu n  W F   a  an  u  anara   nt rn t  ba  an a     n  u  anı ır  

 Tel - a  ıt arı v  a   n ör  r n t    r nd n v r   önd r    v  a  a     n İ   T   

 rab r    (TWI/I2C)  u  anı ır  

 

  

http://arduino.cc/en/Reference/EEPROM
http://arduino.cc/en/Reference/Ethernet
http://arduino.cc/en/Reference/Firmata
http://arduino.cc/en/Reference/GSM
http://arduino.cc/en/Reference/LiquidCrystal
http://arduino.cc/en/Reference/SD
http://arduino.cc/en/Reference/Servo
http://arduino.cc/en/Reference/SPI
http://arduino.cc/en/Reference/SoftwareSerial
http://arduino.cc/en/Reference/Stepper
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Due Only Kütüphane : 

 

Audio - B r S   artından     d   a arını   nat a     n  u  anı ır  

Scheduler - Ç   u  n     n    n  ör v  r   ön t       n  u  anı ır  

USBHost - far  v    av     b  USB   vr  b r    r         t      uru a     n  u  anı ır  

Esplora Only K t p an  : 

Esplora - Bu   t p an     a  a E p  ra     d    nt      t     n ör  r v  a t atör  r 

   n  r      a  ar  

 

Arduino Robot Kütüphane : 

 

Robot - Bu   t p an   rdu n  R b t     v  r n     a   r      a  ar 

USB K t p an  (Leonardo, Micro, Due, and Esplora) 

Keyboard - E    b r b     a ara tu  vuru  arını  önd r     

Mouse - Ba  ı b     a arda,   n t          ar   t   

 

Contributed Kütüphane : 

 

Bu   t p an   r n b r n   u  anı  r anı , ön          n     r   r    rıntı ar    n bu 

ta   at ara ba ın   

 

Communication (networking and protocols): 

 

Messenger - B     a ardan   t n taban ı    aj arı            n  u  anı ır  

http://arduino.cc/en/Reference/EsploraLibrary
http://arduino.cc/en/Reference/RobotLibrary
http://arduino.cc/en/Reference/MouseKeyboard
http://arduino.cc/en/Reference/MouseKeyboard
http://www.arduino.cc/playground/Code/Messenger
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NewSoftSerial – S ftwar  S r a    t p an       t r      b r v r    nu  u  anı ır   

OneWire - B r T   pr t     n   u  anan   ntr      a  arı ( a  a  S    onductor 

 t bar n)  u  anı ır  

Basit Mesaj Sistemi - Arduino ve bilgisayar ara ında    aj  önd r       n  u  anı ır  

Serial 2 Mobile - Kı a    aj v  a b r   p t   f nu  u  anara   -p  ta ar  önd r    

( a ı ı    r     r nd n  T    ut arı    )    n  u  anı ır  

Webduino -   n    t   b   r w b  unu u u   tap ı ı ( rdu n  Et  rn t S    d ile 

 u  anı     n)  u  anı ır  

X10 -  C      at arı    r nd n X10   n a   r   önd r      n  u  anı ır  

XBee -   I   dunda XB           t      ur a     n  u  anı ır  

Serial Control - B r   r  ba  antı    r nd n U a tan  u anda d   r  rdu n  arı 

 ab r   t r       n  u  anı ır  

 

Sensing: 

 

Kapa  t f    ı a a - Kapa  t f   n ör  r     v  a da a fa  a   ar t    r n  a  a     n 

 u  anı ır  

F  tr        r    -   r  t    d j ta    r     u a     n (d      r    b )  u  anı ır  

 

Displays and LEDs: 

 

GFX - Standart  raf   rut n  r      t      ınıf ( dafru t Indu tr   ) 

GLCD - KS0108 v  a   d   r   n a  t  taban ı LC     n  raf   rut n  r   
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LedControl - Bir MAX7221 veya MAX7219 ile LED matris veya yedi-segment 

 ör nt   r   ntr    t       n  

LedControl - Max   f       b rd n LE '  r   r      n Matr x   t p an    b r a t rnat f  

LedDisplay - Bir HCMS-29xx  a dır a   ntr   n  LE    ran  

Matrix - T     LE  Matr x   ran          t p an    

PCD8544 - N   a LC  d n t       55100 b n  r   ör nt   r ( dafru t Indu tr   )    n 

Sprite - B r LE   atr       an  a   n ar  u  anı  a     r  T      ör nt   pr t         

  t p an    ST7735 - 1.8 ", 128x160 TFT ekran LCD denetleyici (Adafruit Industries) 

   n  u  anı ır  

 

Audio and Waveforms: 

 

FFT - S   v  a d   r ana      n a   r n fr  an  analizi 

Ton -   r an   b r    r    n  ar a p anda     fr  an   ar  da  a   u tur a  

 

Motors and PWM: 

 

TLC5940 - PWM kontrol birimi 16 kanal 12 bit. 

 

Timing: 

 

DateTime -  a ı ı ında     r   tar   v   a an ta  p    n b r   t p an   

Metro - Za an        r  d   n   ara ı  ar a       ardı  ı 

MsTimer2 -   r N      an   d  b r       t t           n  a an a ı ı 2        u  anır  

PString - Ta p n ar    n ba  ı    n  af f  ınıf 

http://www.arduino.cc/playground/Learning/TLC5940
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3.4.4.Arduino Mikrodenetleyicisi Programlama Aşamaları 

 

 

                                                                                                                                            

 

 

 

 

 

 

                                    

  Ş     3 11. Arduino  r  ra  a a   a a arı 

3.5.Arduino Mega - 2560 Mikrodenetleyicisi  

3.5.1.Arduino Mega 2560 

Arduino Mega 2560 ATmega2560 (data    t) taban ı bir Arduino  artıdır  54 d j ta  I/O 

p n  vardır  Bun arın 14 tan     WM  ı ı ı   ara   u  anıab   r  16 ana      r   , 

4 UART (serial port), 16 MHz  r  ta      atör , USB ba  antı ı, adaptör   r   , ICS  

 ı ı ı v  b r r   t but nu vardır   Arduino Duemilan v  v          a    n ta ar an ı  

t       nt   r (     d) u u  udur  Arduino Mega 2560  rdu n  M  a’nın   r n  a an 

         v r    nudur    

 

Arduino 
Sketch 
(.ino) 

C/C++ 

(.cpp) 

Object 
Files 
(.o) 

HEX 

USB LİNKE

R 

AVR - 

GCC 
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Ş     3 12. Arduino Mega 2560 

Özellikler : 

 

Mikrodenetleyici ATmega2560 

Ça ı  a   r      5V 

Besleme V  tajı ( n r   n) 7-12V 

B       V  tajı (L   t) 6-20V 

Dijital I/O Pinleri 54 (14   WM  ı ı ı) 

 na      r     n  r  16 

I/O   n  r n n   ı ı 40 mA 

3 3V   n    ı ı 50 mA 

Flash Bellek 256 KB (8 B’ını b  t  ad r  u  anı  r) 

SRAM 8 KB 

EEPROM 4 KB 

Clock Fr  an ı 16 MHz 
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 3.5.2.Arduino Mega 2560 Güç Özellikleri 

 rdu n  M  a 2560 USB ‘d n v   ar    b r adaptör v  a batar a     b    n b   r      

 a na ı  t  at     ara        r  Kart 6-20V ara ında b r  ar     a na tan b    n b   r  

E  r 7Vun a a ı ında b        u  anı ır a 5V  ı ı  p n  5V v r     v   art d n      

 a ı ab   r  12V’tan  u arı b r  ar         a na ı  u  anı ır a v  taj r    atör  fa  a 

ı ınıp  arta  arar v r b   r     a ı ı  a 7   a 12 V  t  u  anı  a ı ön r   r  

 

Arduino Mega2560 ‘ın d   r  art ardan far ı FT I USB-to-  r a    r     nt  r    

 u  anı  a ı     a ıdır  USB-to-Serial entegresi yerine ATmega16U2 USB-to-serial 

dön  t r      ara  pr  ra  an ı tır    

3.5.3.Arduino Mega 2560 Giriş Çıkışları 

54 d j ta    r    ı ı  p n  r n n   psi  pinMode(), digitalWrite(), 

 ve digitalRead() f n     n arı  u  anı ara    r   v  a  ı ı    ara   u  anı ab   r  5 v  tta 

 a ı ır ar v    r p n  a    u  40     r   v  a  ı ı   a  ar    n  rd  20-50 kOhm 

pull-up d r n   r  (n r a d  ba  antı ı ) vardır  Bu p n  r n  ar   nd  ö     ör v    an 

pinler de mevcuttur. 

 

Seri: 0 (RX) ve 1 (TX); Serial 1: 19 (RX) ve 18 (TX); Serial 2: 17 (RX) ve 16 (TX); 

Serial 3: 15 (RX) ve 14 (TX). S r  data a  a  (RX) v   önd r    (TX)    n  u  anı ır  

 

Harici Kesme: 2 (interrupt 0), 3 (interrupt 1), 18 (interrupt 5), 19 (interrupt 4), 20 

(interrupt 3), and 21 (interrupt 2). Bu p n  r  ar           r    n  u  anı ır, d   n   nar, 
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       n   nar        r ,  nt rrupt on change kesmeleri gibi attach Interrupt 

() fonksiyonunun  u  anı ara   an    nt rruptın n       d   u  anı a a ı b   rt   r  

 

PWM: 0 to 13.  8-b t  WM  ı ı  v r r  analogWrite() f n     nu  u  anı ır  

 

SPI: 50 (MISO), 51 (MOSI), 52 (SCK), 53 (SS). Bu pinler SPI   t p an     u  anı ara   

S I    t      uru  a ını  a  ar  S I p n  r  a nı  a anda ICS    ad rdan da  u  anı ır  

 

LED: 13. 13 n  u p nd  b r LE  bu un a tadır  Çı ı        d  d   nd  LE   anar, 

LOW  d  d   nd   ön r  

 

TWI: 20 (SDA) and 21 (SCL).  Wire   t p an     u  anı ara  TWI    t     

 a  a ab  ir. 

Mega 2560′ın   r b r  10 b t  ö  n r   t  16 ana      r    bu unur    fau t   ara  0-5V 

ara ı ında  a ı ır ar a a  REF p n  v  ana   R f r n  () f n     nu  a r f ran  

  r     ara ı ı d    t r   b   r  

3.5.4.Arduino Mega 2560 Programlaması 

 rdu n  I E’      r nd n pr  ra  anır  B  t  ad r(  arta  a ı ı             ara an 

  d par a ı) ı    r nd      r  İ t r  n   b  t  ad rı at a ıp   nd n   ICS     r nd n 

direkt olarak mikrodenetleyiciyi programlayabilirsiniz. 
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3.5.5.USB Aşırı Akım Koruması 

Arduino M  a2560′ın a nı  a anda USB a ırı a ı    ru a ı da vardır  N r a d    r 

b     a arda bu   ru a bu unur a a      ara  M  a2560′a 500   n    r nd  a ı  

u  u anır a ata a  b r     rta bu un a tadır  

3.5.6.Fiziksel Özellikleri ve Eklenti(Shield) Uyumluluğu 

Me a2560′ın  a    u  b   v   n  100  x50  d r  Uno, Diecimila ve Duemilanove 

   n ta ar anan t       nt   r  u u  udur      

3.5.7.Arduino Mega 2560 Pin Bağlantıları 

 

 
 

Ş     3 13. Arduino M  a 2560   n Ba  antı arı 
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3.5.8.Arduino Mega – 2560 Pin Açıklamaları  

Tablo 3.4. Arduino Mega 2560 Pin Haritası 

Pin Number Pin Name Mapped Pin Name 

1 PG5 ( OC0B ) Digital pin 4 (PWM) 

2 PE0 ( RXD0/PCINT8 ) Digital pin 0 (RX0) 

3 PE1 ( TXD0 ) Digital pin 1 (TX0) 

4 PE2 ( XCK0/AIN0 )   

5 PE3 ( OC3A/AIN1 ) Digital pin 5 (PWM) 

6 PE4 ( OC3B/INT4 ) Digital pin 2 (PWM) 

7 PE5 ( OC3C/INT5 ) Digital pin 3 (PWM) 

8 PE6 ( T3/INT6 )   

9 PE7 ( CLKO/ICP3/INT7 )   

10 VCC VCC 

11 GND GND 

12 PH0 ( RXD2 ) Digital pin 17 (RX2) 

13 PH1 ( TXD2 ) Digital pin 16 (TX2) 

14 PH2 ( XCK2 )   

15 PH3 ( OC4A ) Digital pin 6 (PWM) 

16 PH4 ( OC4B ) Digital pin 7 (PWM) 

17 PH5 ( OC4C ) Digital pin 8 (PWM) 

18 PH6 ( OC2B ) Digital pin 9 (PWM) 

19 PB0 ( SS/PCINT0 ) Digital pin 53 (SS) 

20 PB1 ( SCK/PCINT1 ) Digital pin 52 (SCK) 

21 PB2 ( MOSI/PCINT2 ) Digital pin 51 (MOSI) 

22 PB3 ( MISO/PCINT3 ) Digital pin 50 (MISO) 

23 PB4 ( OC2A/PCINT4 ) Digital pin 10 (PWM) 

24 PB5 ( OC1A/PCINT5 ) Digital pin 11 (PWM) 

25 PB6 ( OC1B/PCINT6 ) Digital pin 12 (PWM) 

26 PB7 ( OC0A/OC1C/PCINT7 ) Digital pin 13 (PWM) 

27 PH7 ( T4 )   

28 PG3 ( TOSC2 )   

29 PG4 ( TOSC1 )   

30 RESET RESET 

31 VCC VCC 
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32 GND GND 

33 XTAL2 XTAL2 

34 XTAL1 XTAL1 

35 PL0 ( ICP4 ) Digital pin 49 

36 PL1 ( ICP5 ) Digital pin 48 

37 PL2 ( T5 ) Digital pin 47 

38 PL3 ( OC5A ) Digital pin 46 (PWM) 

39 PL4 ( OC5B ) Digital pin 45 (PWM) 

40 PL5 ( OC5C ) Digital pin 44 (PWM) 

41 PL6 Digital pin 43 

42 PL7 Digital pin 42 

43 PD0 ( SCL/INT0 ) Digital pin 21 (SCL) 

44 PD1 ( SDA/INT1 ) Digital pin 20 (SDA) 

45 PD2 ( RXDI/INT2 ) Digital pin 19 (RX1) 

46 PD3 ( TXD1/INT3 ) Digital pin 18 (TX1) 

47 PD4 ( ICP1 )   

48 PD5 ( XCK1 )   

49 PD6 ( T1 )   

50 PD7 ( T0 ) Digital pin 38 

51 PG0 ( WR ) Digital pin 41 

52 PG1 ( RD ) Digital pin 40 

53 PC0 ( A8 ) Digital pin 37 

54 PC1 ( A9 ) Digital pin 36 

55 PC2 ( A10 ) Digital pin 35 

56 PC3 ( A11 ) Digital pin 34 

57 PC4 ( A12 ) Digital pin 33 

58 PC5 ( A13 ) Digital pin 32 

59 PC6 ( A14 ) Digital pin 31 

60 PC7 ( A15 ) Digital pin 30 

61 VCC VCC 

62 GND GND 

63 PJ0 ( RXD3/PCINT9 ) Digital pin 15 (RX3) 

64 PJ1 ( TXD3/PCINT10 ) Digital pin 14 (TX3) 

65 PJ2 ( XCK3/PCINT11 )   

66 PJ3 ( PCINT12 )   

67 PJ4 ( PCINT13 )   
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68 PJ5 ( PCINT14 )   

69 PJ6 ( PCINT 15 )   

70 PG2 ( ALE ) Digital pin 39 

71 PA7 ( AD7 ) Digital pin 29 

72 PA6 ( AD6 ) Digital pin 28 

73 PA5 ( AD5 ) Digital pin 27 

74 PA4 ( AD4 ) Digital pin 26 

75 PA3 ( AD3 ) Digital pin 25 

76 PA2 ( AD2 ) Digital pin 24 

77 PA1 ( AD1 ) Digital pin 23 

78 PA0 ( AD0 ) Digital pin 22 

79 PJ7   

80 VCC VCC 

81 GND GND 

82 PK7 ( ADC15/PCINT23 ) Analog pin 15 

83 PK6 ( ADC14/PCINT22 ) Analog pin 14 

84 PK5 ( ADC13/PCINT21 ) Analog pin 13 

85 PK4 ( ADC12/PCINT20 ) Analog pin 12 

86 PK3 ( ADC11/PCINT19 ) Analog pin 11 

87 PK2 ( ADC10/PCINT18 ) Analog pin 10 

88 PK1 ( ADC9/PCINT17 ) Analog pin 9 

89 PK0 ( ADC8/PCINT16 ) Analog pin 8 

90 PF7 ( ADC7 ) Analog pin 7 

91 PF6 ( ADC6 ) Analog pin 6 

92 PF5 ( ADC5/TMS ) Analog pin 5 

93 PF4 ( ADC4/TMK ) Analog pin 4 

94 PF3 ( ADC3 ) Analog pin 3 

95 PF2 ( ADC2 ) Analog pin 2 

96 PF1 ( ADC1 ) Analog pin 1 

97 PF0 ( ADC0 ) Analog pin 0 

98 AREF Analog Reference 

99 GND GND 

100 AVCC VCC 
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3.6.ACS 712 Akım Sensörü 

Bu  art    r nd   a   Eff  t taban ı d  ru a   CS712 a ı    n ör n  

barındır a tadır       C      C   n a   rd   a  a  ö      r  a  ar    vr  ta arı ı 

 artın u un ö  r      a ını  a  a a a       d  d   n     t r  

 CS712 a  ı adı ı a ı  d   r     d  ru a    ara  d     n ana    v  taj  ı tı ı v r r  

VCC    n 5V  C v  taja v  b r  a  f  tr   apa  tör n    t  a  du ar  

 

 

 

Ş     3 14   CS 712   ı  S n ör  

 

 

Ş     3 15.  CS 712   ı  S n ör    ı  Ş  a ı 
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Ş     3 16   CS 712   ı  S n ör    n Ba  antı arı 

Tablo 3.5. ACS 712 Akım Sensörü Pin Haritası 

 
 

 

Ş     3 17   CS 712   ı  S n ör  İ   apı ı 
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3.6.1.Akım Sensörü Özellikleri 

 x05B (30 Amp) versiyon 

  na      n a d  d       r  t  

 Bant   n       FILTER p n      a ar anab   r 

   ı    rd   n  5u  t p     r   nd   ı tı v r r 

 80    bant   n       

 25 d r     ı a  ı ta 1 5%  ı ı   ata ı 

 1.2mOhm dahili iletken direnci 

 2 1  VRMS   n  u      a   n v  tajı (1-4 nolu pinlerden 5-8 nolu pinlere) 

 5.0 VDC, tek besleme 

 66'dan 185  V/  'a  ı ı  du ar ı ı ı 

 Çı ı  v  tajı a  ı anan  C v  a  C a ı a  rantı ı 

 S n d r     tab    ı ı  v  tajı 

 N r d      ıfır  an  t      t r     

3.6.2.Akım Sensörü Bağlantıları 

 

 

                

 

  

Ş     3 18   CS 712   ı  S n ör  Ba  antı arı 

3.6.3.Akım Sensörü Okuma Kodları 

int sensorValue; 

void setup() 

{ 

  Serial.begin(9600);  // sets the serial port to 9600 

} 
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void loop() 

{ 

  sensorValue = analogRead(0);       // read analog input pin 0 

  Serial.println(sensorValue, DEC);  // prints the value read 

  delay(100);                        // wait 100ms for next reading 

} 

3.7.ULN 2003 A Entegresi 

 dı    t r   r        ara  ULN2003  nt  r   n   u  anı  ı tır  S r    d vr      ara  

 u  anı an ULN2003,    r   nd  7 ad t N N tran   tör v  da     d  d barındır a tadır  

Ş     d   ör  d      b  8 nu ara ı ba a a t pra , 9 nu ara ı ba a a     +9V 

u  u anır   rı a   r   ba a  arına  +5V u  u andı ında  ar ı ında   ba a  arı   j   0 

 apar B r adı    t r   r        t nd   nd  ULN2003’ n   r   p n  r n  b   r   

ara ı  ar a  ıra ı  a   j   1 d   r   önd r   r   

 

 

Ş     3 19. ULN 2003 Entegresi 
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Ş     3 20. ULN 2003 Ent  r    İ   apı ı 

 

Ş     3.21. ULN 2003 Ent  r    L      apı ı 

3.8.BC 557 Transistör 

Tran   tör’  r  arı    t  n  a     lerd n  apı  ı      tr n   d vr      anlarıdır   

 

 

Ş     3 22. BC 557 Tran   tör 
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Ş     3 23. BC 557 Tran   tör İ   apı ı 

3.8.1.BC 557 Özellikleri  

 Ür t   Maddesi: Silisyum 

 Tipi: PNP 

 U  u a a ar  Orta    t ,   n   u  u a a ara u  un 

 VCEO  K     tör-E  t r V  tajı  45 V  t 

 VEBO: Emiter-B    V  tajı  5 V  t 

 IC   C K     tör   ı ı  100    

 TJ  J n     n I ı ı  150 oC 

 TST     p  a a Sı a  ı ı  -65 ~ 150 oC 

 hFE:   ı  Ka an ı  110 

 Kı ıf  TO-92 
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3.9.Role : 

E   tr   d vr   r nd  a ı  v  v  taj d   r  r   ardı ı     a ı     unu a ıp  apatara  

   t   n  a ı  a  antı ını d   n    n     tr    an      a lardır  

 

Ş     3 24. Role 

 

Ş     3 25. R    İ   apı ı 

 

Ş     3 26. R    ISIS  r  ra ı  ör nt    

 
 

Ş     3 27. R    İ   apı ı S    a   nu 
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3.10.Pır Dedektör  

Ça ı  a   r      12V  C   up,  apa ı d vr   antı ı      a ı ır ar     ı a a   du u 

anda a ı  d vr    nu una     r  r    

Bu  a ı  ada  u  anı an  IR a  ı a ı ının  a ı  a ı    n   r       an besleme gerilimi, 

  r    d vr   nd n dâ       ara  +12V  C   ara  v r        up,   nta  u  arı +5V  C 

      ntr    d     t r  

 

 

 
 

Ş     3 28.  ır   d  tör  ör     ı ı  rn    

3.11.Manyetik Kontak  

Man  t     nta ;  ava ı b  a tı  ı   a  t p    n    r   t r     , a ı        nta tan 

   dana       t r  Kapı v  a p n  r n n a ı  a ını,  ı natı ın d t  törd n 

a rı  a ı  a a  ı a ara  a ı  d vr    nu una     n v     t    b  d r n  a n t   

d t  törd r   

K nta ın  apan a ı  ı natı  a  a  anab     t d r  Mı natı , d t  törd n a rı  adı ı 

  r     apa ı d vr    nu undadır  Bu  a ı  ada  u  anı an  an  t   ana tarın 

 a ı  a ı    n, b         r     n    t  a     tur  K nta  u  arı,   r    d vr   nd  +5V 

DC ile kontrol  d     t r  
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Ş     3 29. Ma n t   K nta   ı   ör n     v  İ   apı ı 
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IV. WEB TABANLI SİSTEM ÜZERİNDEN 

KONTROL EDİLEN BİRİMLERİN  

OLUŞTURULMASI 

4.1.Deneysel Ev Maketinin Oluşturulması 

  ı  ı  v  t  a   nu    t    r   a  t  p       a   a     d n  apı  ı tır Ku  anı an 

ma       r ö      ara           v  4+1 v   a pr j       r nd     t   ta arı ı 

d   n      v   ur u an ı tır  

 

  ı  ı  v  t  a   nu   nar   ta arı ında a a ıda   tab  da b   rt   n  da ara v  

  nu an    a  ara  ör    nar   ta arı ı  apı  ı tır  S nar   ta arı ına  ör  

 u  anı a a     a  arın   r        apı ıp  ab   v  d   r ba  antı arı  apı  ı tır  K ntr   

 artı   r       ,      n t      r       ,        p  nt   r        r  v    r     a ar arı 

 apı  ı tır  

 

 

Ş     4.1   ı  ı Ev Ma  t  ör nt    
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Tablo 4.1. Senaryolar Ve Senaryolara Göre Kontrol Edilen Cihazlar Boş Tablosu 

 

4.2.Ardunio Mega – 2560 Mikrodenetleyicisinin Yerleşiminin Yapılarak Ethernet 

Shield Kitinin Takılması Ve Bağlantılarının Yapılması 

K ntr    artı  v n   r    ı  ına      n t    v         p  nt’ n bu undu u bö      

  r   t r     t r    a   ablolama nın t   b r   rd  t p anara     t      r nd    u an 

b r arı anın t  p t  d   r   t   b r   rd n   da a    apı  a ını  a  a a tır  

  ı  ı  v  t  a   n    t   n n   r   n  ba  ı   an du ar a arın v   ı ı ına ba  ı 

bu unan    a  arın w b taban ı    t    r    r nd n   ntr    d   b          n  rdu n  

Mega  2560    r d n t            r n  Et  rn t      d  artı ta ı  ı tır     
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Ş     4.2  rdu n  Ü  r n  Et  rn t S    d’ n   r   t r       v  Yerinin Belirlenmesi 

4.3.ULN 2003 A Entegresiyle Hazırlanmış Role Kontrol Kartı 

Arduino Mega 2560   artının  ı ı ında   ntr    d        t n n     v     a  arın a ı ıp-

 apatı  a ı u  u a a ı    n ULN 2003    nt  r    v  r   ’  r  u  anı ara  r      ntr   

kartı d vr     a ır an ı tır  Arduino mikrodenetleyicisinden     n   n a    ör    ntr   

 d        t n n      ba  ı r    a ı ıp –  apatı ara  r      r             r      t r      

  ur  Kart    r nd  10 ad t r    bu un a tadır    r    rd n     n b      r d  rultusunda 

10 ad t r       r nd n  ı ı  ar   ntr   edilmektedir. 
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Ş     4.3 ULN 2003   Çı ı  arının R    İ   Ba  antı ı V  Çı ı  arın B   r  n     

 

Ş     4.4 ULN 2003   Çı ı  arının R    İ   Ba  antı ı V  R    Çı ı  K ntr     vr    

4.4.ACS 712 Akım Sensörü Bağlantısının Yapılarak  Ölçülen Değere Göre Güç 

Hesabının Yapılması 

 CS 712 a ı    n ör   C v   C   n a   rd   a ı ab   n v     r nd n     n a ı  

d   r n   ör   ı ı ında ana    v  taj  r t n d vr      anıdır   CS 712 a ı    n ör  

mikrodenetleyicinin ana      r   n  ba  an ı tır  
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Ş     4.5  CS 712   ı  S n ör n n  rdu n   na      r   n  Ba  antı ı U  u a a ı 

 

Ş     4.6  CS 712   ı  S n ör n n   vr  Ba  antı ı 

  ı  d   r   CS 712   n ör nd n a ınan v r   r d  ru tu unda a a ıda   f r      

hesaplanmı tır         ap anır  n v  taj  ab t 12 v a ın ı  v  ö     n a ı  d   r      

 arpı ara         ap an ı tır  

F r      

float amperHesapla(int analog){ 

  return abs(analog - 400)/ 5.75; 

} 

    = V*I  
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4.5.Hareket Sensörü Ve Manyetik Kontak Bağlantısı Ve Çalışması 

Ev  t  a   nu    t   n n   r    r n    ar   t   n ör  v   an  t     nta  ba  anara  

 v     n      r    apı dı ında    t     n ör  rd n a dı ı v r   r d  ru tu unda   nar   u 

 ar   t      r   t  v   u  anı ı ı E- a   v  w b ara        r nd n u ar a tadır  

S  t   n a t f   ara   a ı ab          n pr  ra  ta arı ında 2   d b   r  n   t r  1  

M d  vd  ,2  M d dı arıda   dudur  S  t   2  M d (dı arı) da  a ı tırı dı ında 

  n ör  r d vr      r   t  v   ır ı    nar   unu a t f  a     t r   t d r  

 

 

 

 

 

4.6. WEB T B NLI SİSTEMLER ÜZERİN EN  R UİNO  TME   – 2560 

MİKRO ENETLE İCİSİ İLE KONTROL E İLEN  KILLI EV OTOM S ONU 

SİSTEMLERİN E  ENEL B  L NTI ŞEM SI 

Ş     4.7  ar   t S n ör  V  Ma n t   K nta  Çı ı  arının  rdu n      ta    r    r n  

Ba  an a ı 
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4.6.Web Tabanlı Sistemler Üzerinden Arduino MEGA 2560 Mikrodenetleyicisi İle 

Kontrol Edilen Akıllı Ev Otomasyonu Sistemlerinde Genel Bağlantı Şeması 

 
 

Ş     4 8  rdu n  ME   2560 M  r d n t         İ   K ntr   Ed   n   ı  ı Ev 

Otomasyonu Sistemlerinde   n   Ba  antı Ş  a ı
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4.7.Web Tabanlı Sistemler Üzerinden Arduino MEGA 2560 Mikrodenetleyicisi İle 

Kontrol Edilen Akıllı Ev Otomasyonu Sistemlerinde Senaryoların Oluşturulması  

Arduino Mega 2560    r d n t               ntr    d   n   ı ı  v  t  a   n    temleri 

  u turu an   nar   ar        t      r   nd n     n b     d  ru tu unda  ı ı ına ba  ı 

  an    a  arı   ntr    t   t d r  S  t      d    u turu an   nar   ar a a ıdadır ; 

Tablo 4.2. Senaryolar Ve Senaryolara Göre Kontrol Edilen Cihazların Gösterimi  

 

S  t    dı arıdan b r      r      t d   nd    v n      r    ön          r     fr   n  

  r      rundadır  S  t      r    apı dı tan   nra ,   nar     r    r     n  u  anı ı 2 

  d      ar ı a ır   

1 – Evde  

2 –  ı arıda 

Lambalar 

 anıp 

Sön r 

Ledler 

 anıp 

Sön r 
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Ş     4 9   rdu n  M  a 2560 O u turu an  r  ra ın W b  ra     ör nt    

K     v    r   nd       vd    dunu d vr    a ır v    t d      r an   b r   nar   u 

d vr    a ır  Ev n dı arı ında     dı arıda   dunu a t f  a     t r r    ar   t   n ör  

v   an  t     nta ın a t f  a            a  an ı    ur   ar   t   n ör  ve manyetik 

kontaktan gelen herhan   b r b          ır ı    du d vr      r   t  v   u  anı ı 

  nar     r    ı ı  ar a ı ıp  apatı ara  u arı  a ta v  E- a      t        tanı  ı   an 

E- a   adr   n   a    önd r     t d r  K    w b ara   d n    t      rd   nd     t   

a a ıda        d  b   rt  d      b  u arı    ajı v r    t r  
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Ş     4 10  rdu n  M  a 2560 O u turu an  ır ı    ar  M du W b  ra     ör nt    
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Ş     4 11 Arduino Mega 2560 ile O u turu an  r  ra ın  ı arıda v  İ  r d  M dunun 

W b  ra     ör nt    
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V. SENARYOLARA GÖRE PROGRAMLAMA 

AŞAMALARI 

S nar   ara  ör  pr  ra  a a  apı ır  n     n n adı  ar a a ıda b   rt     t r  S  t    

dı arıdan   r    apı  a    t d   nd         v n      r    ön          r     fr   n    r    

zorundadır   

 

S  t      r    apı dı tan   nra   

 

A - Senaryo 1 –  ır ı  M du f n     nu 

B - Senaryo 5 –  an ın   du f n     nu 

C – Et  rn t’t n     n v r    ntr   n n  apı ıp     n v r n n   un a ı  vde- vd  d     

f n     nun   ar t     up    a a ına  ör  f r da  önd r   n v r   r n   ntr     

D –Ş fr    ntr    

E – S     n duru  v  f r  arın   rana  a dırı  a ı. 

F - E rana f r  arı v   a dırı a a  a anın  ö t r       d             n form 

  u turu  a ı. 

G – S n ör  r’d n     n v r   r   ör   ı ı    nar   arının a t f  d       a a a arından 

  u  a tadır  
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Tablo 5.1. Senaryolar Ve Senaryolara Göre Kontrol Edilen Cihazların 

Programlanması

 

  

Lambalar 

 anıp 

Sön r 

Ledler 

 anıp Sön r 
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VI. SONUÇ  ÖNERİ ve KISITLAMALAR 

  n     a atı ı a   r     n   n da a fa  a   r n a ı  ı  v t  n   j     a ı ı ın  n 

ön       t  a  arından b r    an  n rj  ta arrufunu’da b rab r nd    t r   t d r  

 

 aptı ı ı    a ı  ada, a a ıda  ıra anan   nu  ara varı  ı tır  

 

   ı  ı  v    t   nd   rdu n  ME   2560    r d n t           t   u  anı ara  

   t    ba  ı    a  arın  ön t    v     a  ar ara ı v r  a ı v r     a  an ı tır  

 

 S  t   n w b ara   ’     r nd n   ntr   n n  a  anab        rdu n  ME   

2560   t     r n  Et  rn t S    d ta ı  ı  v  w b ara     r       a  an ı tır  

 

   ı  ı  v    t   n n w b ara     r     n n   v n      u  anı an  ab   u   r     

   a ına  r       fr      nu ara  v    ntr      n ta ar anan pr  ra ın    r   n  

 u  anı ı   r     t    nd r     fr    v r   r    a  an ı tır  

 

 Kab   u   r        a ının v    ntr   pr  ra ının   fr  d           

 apı ab  d   nd n   fr n n ba  a arı tarafından ö r n         nu unda 

d  ab       r     r  rtadan  a dırı  ı tır  

 

   ı  ı  v    r   nd    r an   b r   v n    t  d d    u  a ı duru unda, 

  nar   ara  ör     t   ön  d n tanı  anan E-mail adreslerine bilgilendirme E-
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 a     önd r   t  bö       v n dı arı ında da    a  u  anı ı arın  v n 

duru u  a        b      a  b     a ı  a  an a tadır  

 

 Sad     ön t      ara  atanan      a ı  ı  v’d       t     r   p,    a  v  

a  ı a ı ı arın   ntr   n   apab           n,    t     v n    nd    r an   b r 

r    n  rta a  ı  a ı  n     n   t r  

 

 İnt rn t    r nd n   t     pr  ra      a ı  ı  v    r   nd       t    ba  anı ara  

da, a  ı a ı ı ara ba  ı   ara     a    ntr   n n  apı  a ı  a  an ı tır  

 

 İ t     pr  ra     r nd    u turu an İ  r d  v   ı arıda   nar   but n arı     

  ntr     apı an    a  arın   nar   ara  ör  far  ı  a ı  a ı  a  an ı tır  

 

   ı  ı  v  t  a   n    t   n  da     d   n  CS 712  nt  r        a ınan v r   r 

  t     pr  ra a   r   r   an ı      t   t       ap an ı  v  bu  a  d  

 u  anı ının     t   t   b      r n  an ı    ara   ör      a  an ı tır  

 

   ı  ı  v  t  a   n    t   nd   ı arıda   du a t f  d  d   nd   v n dı  

 apı ına ba  ı   an  ar   t   n ör  v   an  t     nta    r an   b r   nar   

      n    r    a  adan  ır ı    du v   an ın   du a t f  a         t d r   

Bu   d  a    n d   v n f        v n    ön      a  an ı     a tadır   

 

   ı  ı  v    t    r nd     a    ntr    r     n ULN 2003    nt  r    v   nt  r  

 ı ı  arına ba  ı rö  ’  r  u  anı  ı tır  M  r d n t         r    r nd n     n 
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v r   r d  ru tu unda ULN 2003    nt  r     ı ı  p n  r n  ba  ı rö    rd    

     r   ntr    d     t d r  Bu  a  d    nar     u tur a v    nar   ara ba  ı 

  ara   ı ı  ara ba  ı    a  arın   ntr     a  an ı tır  

 

Öneriler; 

 

 aptı ı ı   a ı  adan da a       nu  a ınab          n  apı an ön r   r a a ıda 

b   rt     t r ; 

 

 İ t     pr  ra ın   run u  b r      d  a ı  ı  v    r   nd       t         r     b r 

ba  antı  urab          n,  nt rn t ba  antı ı   n   bant t  n   j    ( rn   n; 

ADSL)    r nd n  apı  a ıdır  

 

 E   tr       nt    duru unda, a ı  ı  v    r   nd  bu unan    t    apana a  v  

t     v n    d vr  dı ı  a a a ından d  a ı,    t    ut a a b r      a na ı 

(UPS) ile desteklenmelidir 

 

   ı  ı  v    t   nd   u  anı an  rdu n  ME   2560    r d n t           t  

   r n      n n      d’ ar  a    nd  b r       av  ö        a anab     t d r  

GSM shield eklenerek sistem cep t   f nu    r nd n   ntr    d   b   r  SMS 

  rv     u  anı ara     t   a t f  a     t r   b   r  

 

  rdu n  ME   2560    r d n t           t     r n  d  un at   pan   

    n r      ut ar v  pr  ra  ar pan      r nd n   r   r     ntr    d   b   r  
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 Tasarlanan    t   fabr  a arda    a  n   r n     t   t    r n n an ı    ara  

 ör      n  b r arı a duru unda b   rt   n d   rd n fa  a     t   t    

  r      t r  d   nd     t            b   r v  a fa  a     u arı ı v r b   r  

 

 K ntr    d         a   a ı ı  adar rö   d vr    ta ar an a ıdır  Bu  a  d     r  

d n t      n n  ı ı  arının  a ı ı  adar rö   d vr     apı ab   r  

 

Kısıtlamalar ; 

 

 aptı ı ı   a ı  anın    t      v  pr  ra  a    ara   ı ıt arı a a ıda b   rt     t r ; 

 

 S  t      r nd   u  anı an    r  d n t         t n n  a ı  a v  taj arı  a  a tır  

   a ı ı  a  n       v  taj da  a an a ında  rdu n  ME   2560 

   r d n t         t   arar  ör b   r  

 

 C  a  arın   ntr   nd  rö    r d n fa da anı  ı tır         a ı      n d vr   rd  

da a        a ı  ara da anı  ı rö    r  u  anı  a ıdır      r duru  arda rö   

d vr     arar  ör r  

 

 S  t    ba  ı   an   n ör v   an  t     nta  ar  ab   u   ara   ab r      t d r  

B        t    r n ta arı ında  ab                  v   a    t a ı ından d  avantaj 

  u tura a tır  
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EKLER 

EK 1  

PROGRAMIN KODLARI : 

#include <SPI.h> 

#include <Ethernet.h> 

#define DEBUG 

byte mac[] = { 0x00, 0xAD, 0xBE, 0xEE, 0xFE, 0xED }; 

IPAddress ip(192,168,0,220); 

  n t   ar *  nar  I   []={"Kapa  ","  r      du","Ev    r  "," at a 

Modu","Sinema Modu","Yangin modu"}; 

const char *OutputIsim[]={"Sinema Salonu Led","Sinema Salonu Lamba","Yatak 

Odasi Led","Yatak Odasi Lamba","Cocuk odasi Led","","Salon Led","Salon 

Lamba","Salon Klima","Mutfak Led"}; 

const char *evdeMod[]={"Aktif","Pasif"}; 

EthernetServer server(80); 

int mevcutSenaryo; 

int evdeMi = 1; 

const int Out[10] =  {40,41,42,43,44,45,46,47,48,49}; 

const int In[10] =  {30,31,32,33,34,35,36,37,38,39}; 

void printOutStatus(EthernetClient *client){ 

  int i; 

  client->print("<hr/><table><tbody>"); 

  for(i=0;i<10;i++){ 

    if(digitalRead(Out[i])) 

    { 

      client->print("<tr><td>"); 

      client->print(OutputIsim[i]); 

      client->print(":</td><td><font color=\"green\">Aktif</font></td></tr>"); 

    } 

    else{ 

      client->print("<tr><td>"); 

      client->print(OutputIsim[i]); 

      client->print(":</td><td><font color=\"red\">Pasif</font></td></tr>"); 

    } 

  } 

  client->print("</tbody></table>"); 

} 

void printValues(EthernetClient *client,float amper,int volt){ 

  client->print("Mevcut Mod: "); 

  client->print(senaryoIsim[mevcutSenaryo]);  

  client->println("<br />"); 

  client->print("Disari Modu: "); 
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  client->print(evdeMod[evdeMi]);  

  client->println("<br />"); 

  client->print("Akim"); 

  client->print(" : "); 

  client->print(amper); 

  client->println("<br />");    

  client->print("Voltaj"); 

  client->print(" : "); 

  client->print(volt); 

  client->print("V"); 

  client->println("<br />");   

  client->print("Guc"); 

  client->print(" : "); 

  client->print(amper * volt); 

  client->print(" W "); 

  client->println("<br />");   

} 

void htmlUst(EthernetClient *client,int refresh){ 

          client->println("HTTP/1.1 200 OK"); 

          client->println("Content-Type: text/html"); 

          client->println("Connnection: close"); 

          client->println(); 

          client->println("<!DOCTYPE HTML>"); 

          client->println("<html><head>"); 

          client->println("<meta http-equiv='Content-Type' content='text/html; charset=utf-

8'>"); 

          client->println("<meta name=\"viewport\" content=\"width=device-width\">"); 

          if(refresh > 0){ 

            client->print("<meta http-equiv=\"refresh\" content=\""); 

            client->print(refresh); 

            client->println("\">"); 

          } 

          client->println("</head><body>"); 

} 

void sensorOku(){ 

#ifdef DEBUG 

  Serial.println("sensor oku ust"); 

  Serial.println(evdeMi); 

  Serial.println(mevcutSenaryo); 

#endif 

  if(evdeMi == 0 || mevcutSenaryo == 3){ 

    if(digitalRead(In[1]) == 1) //PIR 

      mevcutSenaryo = 1; 

    if(digitalRead(In[2]) == 1) //Manyetik Kontak 

      mevcutSenaryo = 1; 

  } 

  /* f(d   ta R ad(In[0]) == 1) // u an d d  tör  

  mevcutSenaryo = 5;*/ 
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} 

void io(word w){ 

  int static inS[10] = {0}; 

  int i; 

  for(i=0;i<10;i++){ 

    if(1<<i & w){ 

      inS[i] = digitalRead(In[i]); 

      if(inS[i] == 0) 

        digitalWrite(Out[i], HIGH); 

      else 

        digitalWrite(Out[i], LOW); 

    } 

  } 

} 

void setOut(word w){ 

  int static inS[10] = {0}; 

  int i; 

  for(i=0;i<10;i++){ 

    if(1<<i & w) 

        digitalWrite(Out[i], HIGH); 

    else 

        digitalWrite(Out[i], LOW); 

  } 

} 

void printForm(EthernetClient *client,int formNo){ 

  switch(formNo){ 

    case 1: 

      client->print("<hr/><FORM action=\"http://192.168.0.220/\" >"); 

      client->print("<INPUT type=\"radio\" name=\"evde\" 

value=\"1\">Evde</INPUT>"); 

      client->print("<INPUT type=\"radio\" name=\"evde\" 

value=\"0\"> ı arıda</IN UT>"); 

      client->print("<INPUT type=\"submit\" value=\"Uygula\"/> </FORM>"); 

    break; 

    case 2: 

    int i; 

    client->print("<hr/><FORM action=\"http://192.168.0.220/\" >"); 

    client->print("<table><tbody>"); 

    for(i=0;i<6;i++){ 

    client->print("<tr><td><INPUT type=\"radio\" name=\"senaryo\" value=\""); 

      client->print(i); 

      client->print("\">"); 

      client->print(senaryoIsim[i]); 

      client->print("</INPUT></td></tr>"); 

    } 

    client->print("<tr><td><INPUT type=\"submit\" value=\"Senaryo 

Se \"></td></tr></tbody></table></FORM>"); 

    break; 
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  } 

} 

void hirsiz(){ 

  setOut(0b0010001010); 

  delay(500); 

  setOut(0b0); 

  delay(500); 

} 

void yangin(){ 

  setOut(0b101010101); 

  delay(1000); 

  setOut(0b0); 

  delay(1000); 

} 

void senaryo(int s_no){ 

  switch(s_no){ 

    case 0: //Kapali 

    mevcutSenaryo = 0; 

    setOut(0b0); 

    break; 

    case 1: 

    mevcutSenaryo = 1; //Hirsiz 

    break; 

    case 2: 

    mevcutSenaryo = 2; //Eve Giris 

    setOut(0b1111111111); 

    break; 

    case 3: 

    mevcutSenaryo = 3; //Yatma Modu 

    setOut(0b0000010101); 

    break; 

    case 4: 

    mevcutSenaryo = 4; //Sinema Modu 

    setOut(0b0000000001); 

    break; 

    case 5: 

    mevcutSenaryo = 5; //Yangin Modu 

    break; 

    default: 

    ; 

 } 

} 

float amperHesapla(int analog){ 

  return abs(analog - 400)/ 5.75; 

} 

void setup() { 

 Serial.begin(9600); 

 Ethernet.begin(mac, ip); 
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  server.begin(); 

  Serial.print("server is at "); 

  Serial.println(Ethernet.localIP()); 

  int i; 

  for(i=0;i<10;i++){ 

    pinMode(Out[i], OUTPUT); 

  } 

  for(i=0;i<10;i++){ 

    pinMode(In[i], INPUT_PULLUP); 

  } 

} 

void loop() { 

  io(0b0000000000); 

  if(mevcutSenaryo == 1) 

    hirsiz(); 

  else if(mevcutSenaryo == 5) 

    yangin(); 

  EthernetClient client = server.available(); 

  if (client) { 

    Serial.println("new client"); 

       boolean currentLineIsBlank = true; 

    String buffer = ""; 

    while (client.connected()) { 

      if (client.available()) { 

        char c = client.read(); 

        Serial.write(c); 

        buffer+=c; 

        if (c == '\n' && currentLineIsBlank) { 

          htmlUst(&client,0); 

          printValues(&client,amperHesapla(analogRead(0)),12); 

          printForm(&client,1); 

          printForm(&client,2); 

          printOutStatus(&client); 

          client.println("</body></html>"); 

          break; 

        } 

        if (c == '\n') { 

          currentLineIsBlank = true; 

          buffer=""; 

        } 

        else if (c == '\r') {  

          if(buffer.indexOf("GET /?evde=1")>=0) 

            evdeMi = 1;   

          if(buffer.indexOf("GET /?evde=0")>=0) 

            evdeMi = 0; 

          int index = buffer.indexOf("GET /?senaryo="); 

          if(index >= 0) 

            senaryo(int(buffer[index + 14]) - 0x30); 
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        } 

        else { 

          currentLineIsBlank = false; 

        } 

      } 

    } 

   delay(200); 

  client.stop(); 

    } 

  sensorOku(); 

} 
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