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ÖZ 
 

Benzer Süreçlerde Üretilen Ürünler için Yapay Zeka İle Zaman Tahmini 

Soner Şükrü ALTIN 

Başkent Üniversitesi Fen Bilimleri Enstitüsü 

Endüstri Mühendisliği Anabilim Dalı 

 

Standart süre, firmaların üretim ve kapasite planlarını yapmalarının temel şart 

olmakla birlikte ölçülmesi oldukça maliyetli, zaman alıcı ve ekip çalışması 

gerektiren bir çalışmadir. Bu durumda günümüzde alternatif ölçüm yöntemlerinin 

geliştirilmesi gerekliliği ortaya çıkmaktadır.  

 

Standart zamanın yanlış tahmini ve bunun üzerinden yapılan iş planlaması, 

firmaları zamanından önce işi bitirmelerine ve makinelerin boşta kalmalarına ya 

da zamanında yetiştirmemeleri sonuçlarını ortaya çıkarabilir. İki durumda da firma 

maddi açıdan zarara uğrayabilir. 

 

Yapay sinir ağları, günümüzde bilgisayar ve otomasyonun olduğu her alanda 

kullanılmakta olup, hızlı ve doğru sonuçlar vermektedir. Özellikle robot 

araştırmalarında ve akıllı sistemlerde kullanılan yapay sinir ağları, geçmiş bilgilere 

dayanarak herhangi bir olayı etkin tahmin etmek içinde kullanılmaktadır. 

 

Bu çalışmada, zaman etüdü ile veri toplayan bir firmada ölçülemeyen diğer ürün 

grupları için standart zaman tahmini yapan alternatif bir iş ölçümü metodu 

geliştirilmiştir. Problem çözümünde geri beslemeli yapay sinir ağları kullanılmıştır 

ve kullanıcın kendi modelini tasarlayabileceği bir arayüz geliştirilimiştir. Bu yazılım 

kulanıcıya sonuçları detaylı bir şekilde vermektedir. Ayrıca sonuçları kaydetme ve 

grafiklerle göstermeye olanak sağlamaktadır.   

 
ANAHTAR SÖZCÜKLER: yapay sinir ağları, zaman tahmini, geri beslemeli ağlar, 

çok katmanlı algılayıcı, iş etüdü, zaman etüdü.   

Danışman: Doç.Dr. Ergün ERASLAN, Başkent Üniversitesi, Endüstri 
Mühendisliği Bölümü. 
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ABSTRACT 
 
TIME FORECASTING WITH ARTIFICIAL INTELLIGENCE FOR PRODUCTS 
WHICH ARE FABRICATED WITH SIMILAR PROCESSES  
Soner Şükrü ALTIN  

Baskent University, Institude of Science 

The Depatment of Industrial Engineering 

 
 
Standart time is the basic requirement in production and capacity plans of the 

companies, although the measurement is very cost-effective, time consuming and 

requires a worw including teamwork. In this case, it is necessary today, the 

development of alternative methods of measurement. 

 

If standart time predicted incorrectly and making future plans with using this 

estimation, company can finish work before the estimated and this cause to idle 

machines or company can not finish work until the deadline. Company loose 

money in both cases. 

 

Recently neural networks are used in every fields where computer and otomation 

is used and neural networks gives accurate and fast results. Especially, neural 

networks is used in robotic researches and smart systems and it also is used for 

time forecasting with using past data. 

 

In this study, an alternative time prediction method is developed for a company 

which collects time with time study. Backpropagation is used during solving this 

problem and an application which lets user to design his own neural network 

model. In addition application export results and graph desired model results with 

the user interface.  
 

 
KEY WORDS: artificial intelligence, time forecasting, backpropagation, multi layer 

network, work study, time study. 

Danışman: Associate Professor Ergün ERASLAN, Baskent University, 
Department of Industrial Engneering. 
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SİMGELER VE KISALTMALAR 
 

��� ��� �������   n elemanlı girdi vektörü 

�
�

    m. çıktı 

��
�    k. proses elemanının çıktısı 

��   k. girdi katmanı örneği 

����
�    Proses elemanlarından gelen net girdi 

��� ��  girdi katmanın elemanının ��  ara katman elemanına 

bağlayan bağlantının ağırlık değeri 

��
�    j. ara katman için hesaplanan çıktı 

�
�

            m. proses elemanı için oluşan hata 

�
�

                           m. proses elemanı için beklenen çıktı 

�
�

            m. proses elemanı için hesaplanan çıktı 

��            Toplam Hata 

��
�                          m. proses elemanına bağlayan bağlantının ağırlığındaki      

değişim miktarı 

�    Öğrenme katsayısı 

�        Momentum katsayısı 

�
�

                            m. çıktı biriminin hatası 

�
�                              Aktivasyon fonksiyonunun türevi 

��    Proses elemanlarının eşik değer aralıkları 

�
�    Hata terimi  

��    Ara katman eşik değer ağırlıkları 

ÇKA    Çok Katmanlı Algılayıcı 

YSA    Yapay Sinir Ağları 


































































































