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ONSOz

Bu calismada, gorme engelli kisinin mekan okumasinda plan semalarinin etkisi
arastirihrken, ¢oklu duyulara hitap edebilen mekanlarin ve isaret égelerinin yerleri ve
niteliklerinin etkileri de tartisilmistir. Calisma, sonuglari ile belirli kriterler sunmasinin
yani sira, mimari arastirmalarda konuya dikkat ¢cekmek, arastirmacilar tarafindan farkh
kriterlerle ana fikir (izerinde yeni tartismalara agmak ve arastirmalarin yapilmasini
saglamak amaglamaktadir.

Tez calismam sirasinda, elestirileri, yonlendirmeleri ve motivasyonu igin ¢ok degerli
hocam Prof. Dr. Deniz Erinsel Onder’e en icten tesekkiirlerimi sunarim. Bana ve konuya
inanci ile, tezi tamamlayabilmeme 6nemli destegi olmustur. Keyif alarak bu calismayi
tamamlayabilmemde, katkisi cok bulylktir.

Ders alma ve yeterlik sinavi slirecinde tez danismanim olan, tez asamasinda ise tez
izleme komitesinde yer alan ve kisiligi ile her zaman bana 6rnek olan, akademisyen
yonu ile hayran oldugum degerli hocam Prof. Dr. Oya Pakdil’e tesekkiir ederim. Yillar
sonra yarim kalan egitimimi tamamlamam igin beni yireklendirmis, tez galismasi
boyunca degerli katkilari ile tezin olgunlasmasini saglamistir. Tez izleme komitesinde
yer alan Prof. Dr. Glllen Cagdas hocam tezin gelismesine nemli katki saglamistir.

Mekan dizimi analizi konusunda, tecribesini benimle paylasan gen¢ meslektasim Dr.
Emine Koseoglu'na cok tesekkir ederim. Arkadasim y. mimar Nese Zaloglu'na,
deneklerin temininde destegi olan, basta Ozirliller Vakfi baskani Sayin Seyhan
Sandikyapan olmak Uzere baskan yardimcisi ve genel sekreterine, Genel Mudiri
oldugu Alis Veris Merkezini, deney calismam icin tereddiitsiiz acan arkadasim ve
degerli yénetici Sayin Umit Teoman’a ¢ok tesekkiir ediyorum.

Ailem egitim ve calisma hayatim boyunca her zaman yanimda oldular. Yegenim Cem
Salman, talep ettigim her konuda destek verdi. Ablam bana inancini stirekli yineleyerek
maddi ve manevi yanimdaydi. .. ve Annem.. buglinlere gelmemde emegi blyik oldugu
gibi, wyillar O6nce c¢esitli nedenlerle tamamlayamadigim doktora c¢alismami
sonuclandirmam igin motivasyonu, glveni ile hep yanimdaydi.

Doktora tezimi, sevgili annem Dicle Yirir’e ithaf ediyorum.

Agustos, 2012

Ozlem BELIR



ICINDEKILER

Sayfa
KISALTIVIA LISTES vttt ettt ettt ee e et et et et eeteeeeesesaeaseseesatene st eseesessensessessesneeneenenes vii
SEKIL LISTEST v seeeeeeeeeeeeeseeeeseeeeeeesseeseeesseeeesessessesaessssseeesssaesasessessesaseaeensessensans viii
CIZELGE LISTES wuvveeeteeeetetieeetee et ettt sttt ste s ettt teesete s etesessesensetenseseneneanens X
(074 =3 LF TR Xi
F N 2 Y 1 27 X [P Nt Xiii
BOLUM 1
GHRIS vttt s e et ee et ee e eet e st ae s e e ee s e e et et eeeee e et e e et et enee e e e e eeeeeneae 1
R R =Y = (U T 0 2= { T 1
0 A 1= 41 o I 2 4 0 = o] PPN 9
00 T o 1T o o | =20 9
BOLUM 2
ARASTIRMANIN TEORIK YAPIST ...viieieeeeeeieecteeeeeee ettt et ste v st sae e seesne e 11
BOLUM 3
MEKAN OKUMA . ettt e e et te e e ettt e e e e ata e e e e taaaeaeataasaestnaaaessnnnaans 15
N R O (U T o F- 1 o 11 1 11RO 15
3.2 MeKanin OzelliKIEri ...c.ocveveeeeeiceeeeceieeeeeeeee et 17
3.2.1  Mekanin Karmasiklgl.........ueeeeeeiieiciiiieeee et ee e e 17
R (1= A 0 T =] =14 [T 19
e T [0 1= o YT W@ F2=Y | 1 L= R 20
3.4 Gorme Engelli Kisinin Mekan OKUMaSH........ccovveivvreeeeieeiieiiiirrreeeeeeeeeeennns 22
3.4.1 Gorme Engelli Kisinin Yonelim ve Bagimsiz Hareket Teknikleri ........ 26
BOLUM 4
IMIETODOLO .ottt ettt eveeaeeaeete st et et e s eesesaesaesseeneseeensessensensesnesreas 32
o N - 111 s o =T o YT o T o 0 =T 1 o | [P U U RRR 32



4.2 Mekan Okuma Araci Olarak Mekan Dizimi.......eeeeeeeeeeeiiieeieiiieeeeiieeeeeeenn 34

4.2.1  EKSENEIHAT ANAIIZI.cceeenieiieeeeeeeee ettt e e e e e 36
4.2.2  GOrUNUE AlaN ANAIIZI.ceee ettt e e e e 37

BOLUM 5

ALAN GALISIMASI ...ttt ettt ettt ettt st e e saae e sta e e sbaeesabaeesabaeesabeeenareens 40
5.1  DeNEY CalISIMASI cuveeieeiieiciieiieiiee e e e cectree e e e e e e s sceetee e e e e e e e e s snnrareeeeeeeesnannnes 40
5.1.1  KatimMCIAr et 41
T A B 1= T o 1oAY AN F- T o | PR 44
5.1.3 Cizimler ve Video Kaydi Cozimlemeleri......ccccovreeeeeieniicciiieeeeee, 46
5.1.4  Bulgular ve YOrUmIar .......ceeiiiieiiiiiieee et sveee s 71
5.2 DiziMSEl ANQIIZ ..eeiiiiiieeicieee et 84
5.2.1  Eksenel Hat ANalizi.....cccuieeeiiiiieiiciieee e 85
5.2.1.1 Bulgular ve YOrumlar.....ccoccueeeiiciiieieciiee e eeeee e e 92
5.2.2  GOranlr Alan ANGlIZi....cueeeeeeciieeeccieee e 93
5.2.2.1 Bulgular ve YOrumlar.....cccoccueeeieciiieeerieee e eeieee e e 97

BOLUM 6

SONUG VE ONERILER ..ottt ettt sttt st st enssae st stenesneseenens 100
KAYNAKLAR ...ttt ettt ettt st sesteste s essste st esestesseneesestessenestesenssteseeseas 108
EK-A
Y074 111 113
EK-B
ANKET SORULARI ...ttt ettt teetee e e saeesensese et enseseetessensssesseneesessessennas 115
EK-C
MEKAN DIZiMI (SAYISAL TABLOLAR) ...cvvieiieeeteeeeeeecte ettt sae e 117
(0] =161V 1 ST 147

Vi



KISALTMA LISTESI

AVM  Aligveris Merkezi
GIS Geographical Information Systems (Cografi Bilgi Sistemleri)

GPS Global Positioning System (Kiresel Konumlandirma Sistemi)
VGA Visibility Graph Analysis (Gorunurlik grafik analizi)
2D Two - dimensional (iki boyutlu)

Vi



SEKIL LiSTESI

Sekil 1.
Sekil 1.
Sekil 1.
Sekil 1.
Sekil 2.
Sekil 3.
Sekil 3.
Sekil 3.
Sekil 3.
Sekil 4.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.

OO NOOTULDE, WNEERPPRWNERPRERPPAWODNEPR

NNNNNRRRRRRRRRR
B WNROLOLOMINOODUD WNERO

Sayfa
EVrensel tasarim .......ceeieiiiei e 2
Turkiye’de gorme engellinin tirine gore engelli nifus orani .................. 3
Gorme engelli kisinin konumui ile ilgili referans sistemi ..........cccceeeeunneee. 5
Dilsel bigim, yonlendirme islevleri ve seyahat sartlari..........ccccccvvveeeee.nn. 6
HIPOLEZ KUIBUSU ...evvviieeeeeie ettt e et e e e et e e e e e e e e nnnar e e e e e e e 13
Okunabilirlik kavraminin ¢OzUmIenmesi......cccccvvvveeeeeei e 16
Okunabilirlik etkileSimIeri.......cccie e 17
Gibson’un algi ve hareket dONgUSU........ceeevvvieeeeriiiiee e 24
Yonelim-Hareketlilik entegrasyonu ile bagimsiz hareket............ccc......... 26
(071 11 0 = 1 3 1 1=1 e Yo [V PSP 33
AVM planlari-deney alanlari.......cccceeeieiieee e 45
AVM planlari-yliriyls glizergahlari......ccccceeeeciieeiiciieee e 46
DENEK 1 GIZIMI tereeieiiiieeeeiiiie e ceiee e et e e e e et e e s e srae e e e e ssraeeeesnreeeeenns 48
DENEK 2 GIZIMI wuveeieiieeeeeiiie et ert e e st e et e e srae e e e s aaee e e saraeeeenns 49
DENEK 3 GIZIMI cooiiiiiieeeee et e e e e 50
DENEK 4 GIZIMI coeiiiirieeiee et e et e e e e e e e e rarreeeeeeeeas 51
DENEK 5 GIZIMI coeiiiiiieeiee et ee et e e e e e e e r e e e e e 52
DENEK B GIZIMI ceoieiiiiiieiee ettt ee et e e e e e e e e anrrereeeeeeas 53
DENEK 7 GIZIMI oot et e e e e e e e e e 54
DENEK 8 GIZIMI ceeiiirieeiee et ee et e e e e r e e e e e 55
DENEK D GIZIMI 1ot e et e e e e e rnr e e e e e e 56
DENEK 10 GIZIMI cueeiiiiieiee et e e e e e e e arrrr e e e e e e 57
LY QY=Y S o 4 oSSR 58
DENEK 12 GIZIMI cueeiiiiieiee et e e e e e e e ee e e e e e 59
DENEK 14 GIZIMI cueeiiiiiiiee et e e e e e e e rrrren e e e e e 60
LY oY= S Aol A o | ST 61
DENEK 2 GIZIMI oo e a e 62
DENEK 3 GIZIMIi oo e 63
DENEK 4 GIZIMIi oo e e a e 64
DENEK 5 GIZIMIi coeeeeiiiiieee e e a e 64
DENEK 6 CIZIMI 1o a e 65
DENEK 7 GIZIMI coeeiiiiieeee e e a e 66
DENEK 8 GIZIMI e e 67
DENEK D GIZIMI cooeeeiiiiieeee e e a e 68



Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 5.
Sekil 6.

25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
1

DENEK 10 GIZIMI tevieiiiieeiiiiiiee ettt e e e e s s sbae e e e s bee e e s saraeeesaes 68
DENEK 11 GIZIMI tevieiiiieeiiiiiieeeriiee e s e e e s e s e e e s e stae e e e s sbaeeeesarneeeeans 69
DENEK 12 GIZIMI tevieiiiieeeiiiie et erire e s e st e e e srae e e e s sbee e e e saraeeesans 69
DENEK 13 GIZIMI tevieiiiieeiiiiiie ettt s e e et e e e s rae e e s saraeeesnns 70
DENEK 14 GIZIMI tevieiiieeeeeiiie e eeiie e eesree e e e s e e s e stae e e e s sbaee e e sseneeesnns 71
isaret gesi kodlandirma Prensibi.........ccceeveveeeeereeeeeeeeeeeeeeeee e 73
Katilimcilarin belirledikleri isaret 6gelerini planda gésterme oranlari ... 79
(A) AVM’de plan Gzerinde en ¢ok belirlenen isaret 6geleri.................... 79
(K) AVM’de plan lizerinde en gok belirlenen isaret dgeleri .................... 80
Deneklerin dogru gizebildikleri-ifade edebildikleri plan orani................ 83
(A) AVM’ye ait baglanabilirlik analizi.........cccceeeeiiiiieeeeiiiee e, 86
(K) AVM’ye ait baglanabilirlik analizi........cccccveeeeiiiieeeciiiee e, 87
(A) AVM'’ye ait butlinlesiklik analizi.........cccocoveeeeiiiieeicciee e, 89
(K) AVM’ye ait batinlesiklik analizi........cccoecveeeeeeiiieeeeiee e, 90
(A) AVM’ye ait anlasilabilirlik grafigi........ccccoveeeeiiiiieece e, 91
(K) AVM’ye ait anlasilabilirlik grafigi ........cooovveeeeiiiiieeeeee e, 91
(A) AVM gorundr alan batinlesme haritasl ........ccveeeeeccieeeiecieeeeecieene, 94
(K) AVM gorindr alan bitlnlesme haritash .......cccveeeeecvieeececiieeeceeeene, 95
(A) AVM'’ye ait gorinirlik grafigi adim derinligi analizi .........c.ccoeennnnee.. 96
(K) AVM’ye ait gortnurlik grafigi adim derinligi analizi ...........cccc.......... 97
(A) AVM Plan detayl .....ccccueeeeeciiiee ettt 103



CIZELGE LISTESI

Cizelge 1.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.
Cizelge 5.

O oONOOULES, WN R

PR R R R R R R R
O NOU DA WNRO

Sayfa
Ortam duyarli uygulamalarin yetenekleri........ccccoocveveiniiieeiinicieeeciee, 7
Katihmcilarin yag araligl.. ... eeee et e e e 42
Katilimcilarin g6rme SeEMISi «..uuveeeeeiieee et e 42
Katilimcilarin g0rme dereCesi.....uuiueeeeeriiieeeeceiiee e esreee e 43
Katilimcilarin egitim durumlari — gérme dereceleri......ccccocvvveevvcvveennnnns 43
GZINIM SAYISI ceiiieieieeieee e 72
R Ao )==] [« EP OO 74
(A) AVM okunabilirlik dagilmi.........cccceeeiieiiiieeecee e 75
(K) AVM okunabilirlik dagilimi........ccoocveeeeieiieeeeceee e 76
Algilanan isaret 6gelerinin kisilere gére dagilimi ......ccooeveciieeeeeeeeiennes 77
Katilimcilarin mekan okuma becerileri .........ooovieiiiiiieeiiniiiee e 78
(A) AVM’de dogru belirlenen isaret 6gesi SaYISI .....eeeeevveeeeeeiieeeeenirennnn. 80
(K) AVM’de dogru belirlenen isaret 08esi SAYISI .....cceeeeveeeeeecieeeeeennennen. 81
(A) AVM'’de isaret dgesi algi / belirleme durumu .........cccoeeevveevvieeeneenn, 82
(K) AVM’de isaret Ogesi algl / belirleme durumu..........cccoeeevveeiieeeneen, 82
AVM'’lerin yon bulma acgisindan kolayligi .......ccccvveveeeeeiiiiciieeee e 84
Baglanabilirlik, butinlesiklik ve anlasilabilirlik degerleri .............ueeee..... 92
GOorlnr alan bitlnlesme degerleri. ..., 98
Gorlndr alan adim derinligi degerleri........ooooccciieeeeeiee e, 98



OZET

GORME ENGELLILERIN MEKAN OKUMASINA ETKi EDEN
PARAMETRELERIN SAPTANMASI

Ozlem BELIR

Mimarlik Anabilim Dali

Doktora Tezi

Tez Danismani: Prof. Dr. Deniz ERINSEL ONDER

Diinya’da bir milyardan fazla insan (Diinya Saghk Orgiiti’niin 2010 yil kiiresel niifus
tahminlerine gore) [1], ya da bir baska deyisle, Diinya nifusunun yaklasik %15’i gesitli
sakathklarla yasamaktadir. Tirkiye’de bu oran %12,29°dur [2]. Turkiye nifusu igindeki
gorme engelli orani ise %0,6’dir. Gérme engelli bireyler fiziksel erisilebilirlik sorunlari
nedeni ile sosyal yasamda yerlerini alamamaktadirlar.

1980’lerde Amerika’da ortaya atilan ve diinyada cesitli tlkelerde yayginlasan Evrensel
Tasarim ilkesinden hareketle, toplumun her bireyinin, toplumun tim kaynaklarindan
esit olarak yararlanabilmesi gerekmektedir.

Bireylerin, egitim, istihdam, saglik haklarindan yararlanabilmeleri ve sosyal hayatta
yerlerini alabilmeleri de mimarlar, tasarimcilar tarafindan olusturulan yapili ¢evrenin
erisilebilir olmasi ile ilgilidir. Planlamadan ve yapisal detay eksikligi veya hatalarindan
kaynaklanan sorunlarin teknolojik bir takim ¢oziimlerle asilmaya calisiimasi tasarim
eksikliginden kaynaklanmaktadir. Ayrica teknolojik ¢coziimler kisiye 6zel ise, ilgili cihaza
sahip olamayan kisi ¢c6ziim disinda birakilmis olacaktir.

Erisilebilirlik, tekerlekli sandalyedeki kisi acisindan rampa, asansor olarak dustintliyor
olsa da, gorme engelli birey icin, kilavuz yollar, sesli yonlendirmeler, uyari sistemleri,
renk tonlari, aydinlatma diizeyleri, vb olmaktadir. Gérme engelli birey icin tim bu
detaylar, o kisinin mekanda bagimsiz hareket edebilmesine olanak saglamak icindir.
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Gorme engelli bireyin, géren bir kisi gibi, nerede oldugunu ve nereye gitmekte
oldugunu bilmesi konforunu yasamasi, dolayisiyla bagimsiz hareket edebilmesi
gereklidir. Bireyin bagimsizhg ancak bulundugu mekani algilamasi ile ilgilidir. Mekani
okuyabilen gbéren ya da gérmeyen her kisi bagimsizdir.

Gorme engelli kisinin mekan okumasinin bagh oldugu kriterleri, plan kurgusu iginde
arastirmak ve bilissel haritalama yeteneklerinin, ¢evre ve mekan tasarimindaki olumlu
etkilerini arastirma geregi vardir.

Bu calismada, mimari tasarim asamasinda mimarlara belirli kriterler sunulmasi
amaglanmaktadir. Ozellikle kamusal mekanlarda erisilebilirlik énem kazanmakta ve
tasarimcinin planlama asamasinda alacagl tedbirlerle hem daha ekonomik ¢ozimler
hem de herkes igin erisim saglanabilecektir.

Calismada kamusal mekan olarak secilen 2 ayri plan tipindeki alisveris merkezinde 14
gorme engelli ile deney yapilmis, belirlenen rotalarda hareketleri izlenmis, bilissel
haritalamalarini sinamak igin ¢izim ve anlatimlari kayit edilmis, devaminda ayni mekana
ait planlarin, mekan dizimi yéntemi ile eksenel hat analizi ve goriinir alan analizleri
yapilarak sayisal verilerine ulasiimistir.

Gorme engelli kisinin mekan okumasinda plan semalarinin etkisi arastirilirken, ¢oklu
duyulara hitap edebilen mekanlarin ve isaret ogelerinin yerleri ve niteliklerinin de
etkileri tartisilmistir. Bir mekanin gorme engelliler icin okunabilir olabilmesi, ancak
bilissel harita olusumunda kolaylik saglayacak detaylarin uygulanmasi ile olasidir.
Dolayislyla, ¢alisma sonucunda ortaya koyulan kriterler, okunabilirligi etki eden 6nemli
parametrelerdir. Calisma, sonuglari ile belirli kriterler sunmasinin yani sira, mimari
arastirmalarda konuya dikkat ¢cekmek, arastirmacilar tarafindan farkl kriterlerle ana
fikir Uzerinde yeni tartismalara agmak ve arastirmalarin yapilmasini saglamak
amaglamaktadir.

Anahtar Kelimeler: Gorme engelliler, 6zirliler, mekan okuma, isaret 6gesi, mekan
dizimi, gorlintr alan analizi, eksenel hat analizi, erisilebilirlik

YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESi FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
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ABSTRACT

DETERMINATION OF THE PARAMETERS THAT AFFECT THE SPATIAL
LEGIBILITY OF THE VISUALLY IMPAIRED PEOPLE

Ozlem BELIR

Department of Architecture

PhD. Thesis

Advisor: Prof. Dr. Deniz ERINSEL ONDER

According to the 2010 global population estimates of the World Health Organization
[1], more than a billion people live with some form of disability (or approximately 15%
of the world's population). This rate is 12.29% in Turkiye [2]. The rate of people with
visual impairments in Turkiye among the total population is 0.6%. Due to the
problems of physical accessibility, visually impaired people cannot take their place in
the social life.

According to the Universal Design Principle which was put forward in the United States
in the 1980s and spread worldwide, that every member of society should equally
benefit from all the sources of the society.

Individuals who benefit from education, employment and health care and having a
place in social life are related to the accessibility of the built environments created by
architects and designers. Using a number of technological solutions to overcome
problems arising from designing and lack of structural details or errors are caused by
lack of design. In addition, if the technological solutions are personal, a person who
does not have the related device will be left out of the solution.

Although accessibility is considered to be a ramp and a lift for people in wheelchairs,
there should be guided paths, voice guidance, warning systems, colour tones, lighting
levels, etc., for the visually impaired people. All these details are for the visually
impaired individuals in order to let them move independently in the venue.

Xiii



Like the people who can see, visually impaired people should also have the comfort of
knowing where he is and where he is going so that he can move independently.
Independence of the individual is only related to the perception of the place. People
who have spatial legibility are independent no matter if he is blind or not.

It is @ must to research the criteria related to the spatial legibility of the visually
impaired person within the plan layout and positive effects of cognitive mapping
abilities on the environmental and spatial design.

In this study, it is aimed to suggest the architect some specific criteria during the
architectural designing stage. Accessibility especially in public places is very important,
with the measures taken by the designer in the planning stage there will be both more
economical solutions and accessibility for everyone.

In the study an experiment was carried out with 14 visually impaired people in two
different shopping malls with different plans chosen as public places. Their movements
were observed in certain routes and their narrating and drawings were recorded to
test their cognitive mappings, afterwards numerical data of the plans of the same
place were obtained with axial line analysis and visibility graph analysis of the space
syntax.

While researching the effect of the plan scheme in the spatial legibility of the visually
impaired person, the effects of the locations and qualities of the landmark knowledge
and the places appealing to multiple senses are also discussed. It is only possible for
visually impaired to read the space when the details that can help in the formation of
cognitive maps are applied. Therefore, the criteria that laid down with this study are
important parameters that affect the mapping. The study not only presents certain
criteria with its results, but also aims to draw attention to the issue in architectural
studies, to open new discussions by researchers on the main idea with different
criteria and to ensure to do researches.

Key words: Visually impaired, handicapped, spatial legibility, landmark knowledge,
space syntax, visibility graph analysis, axial graph analysis, accessibility
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BOLUM 1

GIRIS

1.1 Literatiir Ozeti

Mimari cevrelerce, gorme engeli nedeni ile erisimde sorun yasayan ve dolayisiyla
sosyal yasamda yer alamayan dezavantajli gruplarin sorunlarina ¢6ziim aranmasi geregi
vardir. Son vyillarda siklikla, engelli kisi yerine “engelsiz” mekanlardan s6z edilen
Ulkemizde, cok gerekli olan ve ancak yalnizca tek ¢d6ziim kriteri olarak goriilen rampa,
asansor, kabartmali zemin malzemesi disinda, 6zellikle mekansal organizasyonun

Oneminin arastirilmasi, gindeme tasinmasi gereklidir.

Mimarlik veya mimari, “binalari ve diger fiziki yapilari tasarlama ve kurma sanati ve
bilimi” olarak tanimlanmaktadir. Tanimlama “insanlarin yasamasini kolaylastirmak,
barinma, dinlenme, calisma, eglenme gibi eylemlerini strdirebilmelerini saglamak
Uzere gerekli mekanlar, islevsel gereksinmeleri ekonomik ve teknik olanaklarla
bagdastirarak estetik yaraticilikla insa etme sanati” [3] aciklamasi ile de pekistirilmistir.
Bu nedenlerle de, 6zellikle yapi iglerindeki ve yakin gevresindeki erisilebilirlikten birinci

derecede sorumlu kisinin “Mimar” oldugu tartismasizdir.

Tasarimlar, dolayisiyla mimarlar tarafindan olusturulan mekanlar, toplumda yasayan
her bireyin kullanimina olanak saglamalidir. insan haklari ve firsat esitligi prensibinden
hareketle, toplumun her bireyi, toplumun tim kaynaklarindan esit olarak
yararlanabilme hakkina sahiptir ve bu hak her bireyin bagimsiz, tGretken ve zevkli bir
yasam bicimine ulasabilmesi olarak da 06zetlenebilir. 1980'li yillarin ortalarinda
Amerika’da ortaya atilan ve dinyada cesitli Gilkelerde yayginlasan Evrensel Tasarim

kavramindan bahisle, insa edilmis cevrenin adaptasyona gerek duyulmadan tim
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insanlarin kullanimini saglamasi ve tasarimin herkes tarafindan erisilebilir olmasi
gindeme getirilmistir [4]. Dolayisiyla, toplumda yasayan tiim insanlar i¢in erisilebilir bir

tasarimin, engelliler igin de sorun teskil etmemesi gerekmektedir. (Sekil 1. 1)
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Sekil 1. 1 Evrensel tasarim [5]

Tarkiye’de [2] nifusun %0,6’s1 gorme engelli olup (412,312 kisi), bu oran iginde gérme
engelliler; her iki gdziin de hi¢c gormemesi %12 (48,466 kisi), bir gbzlin az diger goziin
hi¢c gobrmemesi %18 (74,459 kisi), her iki gbziin de az gormesi %21 (87,062 kisi), bir
gozin hi¢ gérmemesi %28 (115,314 kisi), sasilik %10 (42,875 kisi) olarak dagilmistir.
Arastirmada, “Goérme Engelli” tanimi “Tek veya iki gézlinde tam veya kismi gérme kaybi
veya bozuklugu olan kisi” olarak yapilmistir. Gérme kaybiyla birlikte gbz protezi
kullananlar, renk korligu, gece korltigl (tavuk karasi) olanlar da bu tanimlamanin icine
dahil edilmistir. Tlrkiye’de [2] 2002 yilinda yapilan bu arastirma ile, tamamen
gormezlerin yani sira, az goren olarak niteleyebilecegimiz bir goziin az digerinin hic
gormemesi, her iki goziin de az gérmesi ve bir goziin hi¢c gdrmemesi engel tirlerinin,

tamamen gérmeyenlerden daha fazla bir orani kapsadigi gorilmektedir. (Sekil 3. 2)
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Sekil 1. 2 Turkiye’de Gérme Engelinin Tlirline Gore Engelli Niifus Orani

Tlrkiye’de 2002 yili analizlerine gore genel nifusun %12,9’u okuma yazma bilmezken,
engellilerde bu oran 3 kat daha fazladir (%36,3). Arastirma sonugclarina gore [6], gorme
engellilerin %49.4’U hi¢ okula gitmemis, %33,6'si ilkokul mezunu ve sadece % 2,2’si
ylksekokul ve Usti derecede egitim gorebilmislerdir. Bu carpici sonucun nedeni,
Ulkemizdeki genel okur yazar orani ve sosyo-kiltirel durum olmakla birlikte,
erisilebilirlik sorunu da 6nemli bir etkendir. 2002 yilindaki analiz sonuglarina gére [6];
hangi engel tirinde olursa olsun genel olarak engelli bireylerin %68’inin, yasadig
cevrede engeline bagh olarak herhangi bir dizenlemenin bulunmadig, gérme
engellilerde ise bu oranin %65 oldugu anlasiimistir. Dolayisiyla yapili cevrenin

erisilebilir olmasi bir ¢ok olumsuzlugu birden ortadan kaldiracaktir.

Engellilere olabildigince sorunsuz yasam standartlarinin sunulabilmesi, fiziksel ve sosyal
kisitlamalarin kaldirilabilmesi ile ilgilidir. ingiltere’de kayitl gérme engelli gengler
arasinda yapilmis bir ankette [7], genclerin %20’sinin evlerinden ayrilamadiklari,
%34’Unun yakin yerlere yolculuk edebildikleri ve sadece %41’inin evlerinin sinirlarinda
yalniz baslarina yuruyebildikleri ortaya ¢ikmistir. Benzer bir arastirmada [8], gbérme
bozuklugu olan veya gérme engelli kisilerin en az %30’unun evlerinin disinda bagimsiz

hareket edemedikleri tespit edilmistir.

Gorme, yon bulma ve hareket icin, cevresel bilgiye erismenin en énemli yoludur. Bu

nedenle, bagimsiz hareket, gormeyen ve az goren kisiler igcin énemli bir sorundur.



Hareketlilik, kisinin glivenli bir sekilde hareket etmesidir. Hareketlilik sirasinda, gérme
ve uyaranlarla birlikte ortamdaki aydinlatma, farkh objeler gibi ¢evresel faktorler de
kisiye etki etmektedir. Bu arastirmanin konusu, bu faktorlere, mekan kurgusunun da

etki edip etmedigidir.

Gorme engellilerin ve az gorenlerin, mimari agidan erisim ve yon bulmasi konularindaki
somut yaklasim ve ¢ozimlerin, cogunlukla teknoloji destegi ile saglanmaya yonelik
yapildigi gozlemlenmektedir. Ozellikle, Elektronik ve Bilgisayar Mihendisligi bilim
dallarinda yapilmis arastirma ve ¢o6ziimler bu alanda genis bir yer bulmustur. Kalia [9],
gorme engellilerin bina igindeki yon bulma becerileri konusunda yaptig deneyler
sonucunda, bu kisilerin diger duyulari ve bazi yardimci teknolojiler ile saglanacak bilgi
yardimi ile yon bulma becerilerinin gelistirilebilecegini belirtmektedir. Kalia’nin (2009)
12 adet normal gorisli ve 11adet gorme engelli kisi ile, rota modu yardimiyla bina
yonlenmesini sinadigi deneylerde, deneklere, bilgisayara yiklenen navigasyon
programi ile rotalar s6zIi olarak aktarilmistir. Verilen bilgiler; adim sayisi, basamaklar
veya surelerdir. Gorebilen kisiler %100 basarili olmuslar, gérme problemi olan kisilerde
ise, mesafe adim sayisi ile verildiginde daha basarili sonuc alinmistir. Bu deney ile, daha
once bulunulmamis binalarda belirlenen bir odaya ulasabilmek igin yol bulma
teknolojisi ve teknolojinin sundugu ¢ mesafe modundan (adim sayisi, mesafe veya
sire) biri varsa daha basarili olunacagi gérilmistir. Deneyin performansi icin, donis
sayisl, kat edilen mesafe, bir odayl bulmak icin harcanan zaman ve yardimciya sorulan
soru sayisi, kullanilmistir. Vardigi sonug, diger duyular veya yardimci teknolojiler
tarafindan saglanan bilginin, géorme bozuklugu olan kisinin yon bulma yetenegini

gelistirebilir oldugudur.

Gorme engellilerin bagimsiz hareketlerini saglayabilmek icin yapilan teknolojik
calismalar sirasinda, bir grup ispanyol yapay zeka uzmani arastirmacinin, hareket
uzmanlari ile yaptiklari gorismede edindikleri bazi bilgiler soyledir [10]; Gérme engelli
insanlar, benzer ortamlarda onceki deneyimleri sonucu her zaman tanidik veya
potansiyel olarak tanidik ortamlarda, tanimlayabildikleri ortak unsurlar oldugu icin,
daha rahat hareket edebilmekte ancak hareketli ve beklenmedik nesneler sorun
olmaktadir. Bu kisilerin dinamik degiskenlerin lstesinden gelebilmek icin, siklikla, cok
hizli hareket ettikleri, elektronik yardimin bir nesneyle carpismalarini engellemek igin
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gerekli olabilecegi belirtilmektedir. Ancak, duymanin, gérme engelli insanlar i¢in 6nemi
gbdz online alindiginda, herhangi bir engel (6rnegin kulaklik gibi) onlarin kalan duyulari

ve dis ortam arasinda ek bir sorun olmaktadir.

Gorme engelli kisilerin yonelim ve bagimsiz hareketleri sirasinda saglanan elektronik
yardimlarin, saglam, ergonomik ve kolay anlasilabilir olmasinin yani sira, diger erisim
kaynaklarinin (isitme-kulak, vb) 06zglir birakilmasini ve olabildigince az midahale
edilerek ¢6ziim Uretilmesi konusu dnemlidir. Bu nedenle, erisilebilir alanlarda glivenli
gezinimin, robotik metotlarin yani sira beyaz baston, lazer sopa veya rehber kdpek ile
de saglanmasi gerektigi ortaya koyulmustur. Yapilan bir arastirmada [10], elektronik
seyahat yardim cihazindan alinan sozIi uyarilarla birlikte gérme engellilerin muhakeme
kapasitelerinin, onlarin duyduklarina goére icerisinde hareket ettikleri mekanin
kavramsal olarak haritasini insa etmelerine olanak sagladig belirlenmistir. Ortaya
koyulan sistemde, erisilebilir alanda, ylriyls hakkindaki gerekli bilgi, herhangi bir
carpisma olmadan, gérme engelli insana iletilmektedir. Ve buna gore de bir kavramsal
harita yaratabilecekleri dusliniilmustir. Olusturulan sistemde, diizenli olarak (her iki
saniyede), ilerideki bir mesafe ve sag ve soldaki acilar, merkezin mesafe ve yon verileri,
gorme engellinin talebi ile gevresindeki erisilebilir alanin tanimlanmis 16 agisi

verilmistir. (Sekil 1. 2)

#
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Sekil 1. 3 Gérme engelli kisinin konumu ile ilgili kutupsal referans sistemi: a) Gérme
engelli kisinin konumu etrafinda 16 adete bolinmis referans noktalari gorilmektedir.

”

Talimatlar “sol adim”, “6ne” ve “sag adim” olarak verilmelidir. b) Gérme engelli kisinin
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yonlendirilmesi ile ilgili olarak belirli bir yonde nasil mesafe verilmesi gerektigi
gosterilmektedir. [10]

Bu arastirmada, her ne kadar komutlarin aza indirilmesi ve dolayisiyla gorme engelli
kisinin diger algilarinin engellenmesinin 6nlenmesi Uzerine bir ¢alisma yapildiysa da,
Ozellikle tanidik olunmayan mekanda bu tiir yodnlendirmelerin fazla fayda
saglamayacagi gortlmektedir. Calismanin sonunda, kapsam genisletildiginde, sistemin,
stk ylrtyls yapan gorme engelli kisinin ortam haritasini olusturmak igin
kullanilabilecegi ileri stridlmistir. Ayrica tim c¢evrenin bitlndyle tamamlanmis,
degismez bir tasarimda olamayacagl vurgusu da yapilmistir. Ancak haritalamayi 6n

planda tutmasi acisindan énemli bir arastirmadir.

Benzer bir diger ¢6zim olan, caddeler, kavsaklar ve onlari koordinat ve niteliklerinin
dahil edildigi cografi bilgi sistemi de (GIS), siklikla konusma sentezine dayanmaktadir.
S6zlu agiklamalar ve yonergelerin gorme engelli kisilere rehberlik etmenin en iyi yol
oldugu ortaya atilmis ve bu anlamda 1998 yilinda Kaliforniya’da yapilan, gérme engelli
kisilerin tercih ettigi sistemlerle ilgili bir anketin sonuglari, konusma girdisi ve ¢iktisi
arabirimlerinin ¢cogunlukla tercih edildigini gostermistir [11]. Bu tir sozlli rehberlik ve
yonlendirme kurallari hassas bir yerellestirmeyi, cevresel 6zelliklerin ve konumun

belirlenmesini gerekmektedir. (Sekil 1. 3)

S6zli glizergah
yonlendirme
kurallari

Dilbilimsel bigim Yonlendirme Seyahat sartlari
islevleri

Sekil 1. 4 Dilsel bicim, yonlendirme islevleri ve seyahat sartlari fonksiyonu olarak sozli
glizergah yonlendirme kurallari

Bununla birlikte, teknolojiden vyararlanirken, ifade bigiminin tim yas ve zihin
diizeyindeki kisiler tarafindan algilanabilir olmasi, degisen kent yapisinin takibi ve

glincellenmesinin de 6nemli oldugu gorilmektedir.



Genel olarak arastirma ve uygulamalarda, bilgi teknolojileri desteginin iki tiirde
saglandigl gorilmektedir. Biri, pasif cihazlar, digeri ise dinamik cihazlardir. Pasif
cihazlar, ortama varilmadan once alinan mekansal bilgilerdir (6rnegin; so6zlu
aciklamalar, dokunsal / kabartmali haritalar, fiziksel modeller gibi). Dinamik cihazlar ise
yerinde alinan bilgilerdir (6rnegin; uydu iletisimi ile saglanan kisisel rehberlik sistemi,

lazer gidiimli cihazlar, konusan isaretler) [12].

Son vyillarda, ortam-duyarli hareketli bilgisayar sistemleri gelistirilmeye calisilan en

onemli teknik desteklerdir. Pascoe [13], ortam-duyarli cihazlari 4 kategoriye ayirmistir.

(Cizelge 1. 1)
Cizelge 1. 1 Ortam duyarli uygulamalarin yetenekleri [13]
Ortam duyarli Tanimlama
Yetenekleri
iceriksel algilama Uygulama cevresel sartlari algilar ve bunlari kullaniciya
sunar. (6rn.; bir GPS alicisi bir bolgeyi inceler, dijital
harita ile karsilastirir ve kullaniciya mevkisini aktarir.)
iceriksel adaptasyon Uygulama iceriksel bilgiyi, kullanicinin gevresi ile daha
sorunsuz bir sekilde entegre ederek gugclendirir. (6rn.;
kazi calismalarini 6nlemek icin gorme engelli gezginin
yeniden yonlendirilmesi)
iceriksel kaynak Uygulama diger kaynaklari kesfeder. (6rn.; otobis
bildirme saatleri ylklenebilir olabilir ve bir sonraki otobisiin ne
zaman duraga gelecegini bildirebilir.)
iceriksel cogaltma Uygulama ek bilgi ile ¢evreyi zenginlestirir. (6rn.; gorme

engelli kisiler diger gorme engelliler icin yol boyunca
belirli noktalarda potansiyel tehlikeler hakkinda mesaj
birakabilir.)

Gorme engellilere bagimsizlik saglayabilmek, erisim sorunlarini ortadan kaldirmak ve
en aza indirmek icin yararlanilmaya calisilan tim bu teknoloji destekleri kesin ¢6zim
veya her durum veya kisiye uygun olamamaktadir. Japonya’da [14], gorme engelli
kisiler icin egitimli rehber sistemi, indirimli otobs ve taksi Ucretleri, kavsaklardaki sesli
yaya isaretleri, tren istasyonlarinda, merdivenlerde, vb. yerlerdeki sesli uyaricilar ve

yardimci dokunsal isaretler, son vyillarda oldukca fazla kullaniimakla beraber 2007



yilinda yapilan bir ankette sonuglar bitin bu 6nlemlere ragmen oldukga c¢arpicidir.
Arastirmada, gorme bozuklugu arttik¢a, yalniz basina seyahat etme durumunun
azaldigi, gorebilen bir yardimci ile seyahat etme durumunun ise arttig1 gézlenmistir.
Sonuglara gore, gorme engelli kisilerin seyahat davranisi lizerine ve sehrin belirli

bolgelerinde daha detayl arastirmalar yapilmasi geregi ortaya koyulmustur.

Gorme engelli kisinin hareketi sirasinda, gérmemesinden dolayl gelistirdigi diger
duyularinin engellenmemesi igin, 6zellikle dinamik yon bulma cihazlari ile dikkatinin
dagitilmamasi gereklidir. Dolayisiyla, kalan duyulari ile mekan icinde, planlamadaki

¢ozimlerle hareket etmesi ve yon bulmasi daha saglikh olacaktir.

Sesli yonlendirmeler, elektronik navigasyon cihazlari ve benzeri teknolojik destek
Urlinleri gorme engelli ve az goren kisilerin glivenli ulasimlarini saglamakta bir aractir.
Ancak mekansal kurgunun olusturulmasindaki prensipler ve bu kurgudaki basarinin,
ozellikle mekanin algilanmasinda faydali olacagl dislintlmelidir. Sonradan goérme
yetisini kaybeden Portekizli mimar Carlos Mourao’nun 2010 yilindaki Tirkiye ziyareti
sirasinda verdigi bir roportajinda [15], mimari yapilarin ¢oklu duyulara yénelik alanlar
haline geldiginde engellilerin hayatinin daha da kolaylasacagina inandigini belirterek,
Sileymaniye Camisi'ni 6rnek gostermis ve "Artik mimari yapilarda avilu kullanmiyorlar.
Oysa avlular gérme engellilerin sesleri daha iyi algilayip rahatsiz olmadan
bulunabilecekleri mekanlardir. Siileymaniye bu anlamda muhtesem.." ifadesini
kullanmistir. istanbul'da tarihi mekanlarin bir cok duyuya hitap edecek sekilde
yapildigini anlatan Mourao, "“istanbul'daki tarihi mekénlarda bulunmaktan keyif
aliyorum. Mimari 06yle olaganiistii ki, akustik ve kokular sayesinde mekdni

algilayabiliyorum" demistir.

Planlamadan ve vyapisal detaylardan kaynaklanan sorunlarin, harici ve teknolojik
¢ozumlerle giderilmeye galisiimasi, “halledilmemislik” ten dogan bir ¢ézim seklidir.
Soruna, tasarim asamasinda yeterli zaman ve Oncelik taninmamaktadir. Tasarim
sonuclandiginda, erisilebilirlik sorunlari giderilmeye calisiimaktadir. Ayrica bu tir
maliyet gerektiren harici ve teknolojik ¢oziimler, tim gérme engelliler icin gecerli bir

yontem olamayacaktir, ilgili cihaza sahip olmayan kisi “c6ziim” disinda birakilacaktir.



1.2 Tezin Amaci

Bu arastirmanin konusu; mimari plan kurgusunun, gérme engelliler ve az goérenlerin,
yardimci ve teknolojik cihazlar olmaksizin, mekan iginde ne derece bagimsiz hareket
edebilmelerine olanak sagladiginin, bilimsel yontemlerle ortaya konulmasidir. Genel
olarak, gorme engellilerin yon bulma ve bagimsiz hareket yetenekleri, ¢ogunlukla

davranis bilimciler ve elektronik — bilgisayar bilim dallari tarafindan arastiriimistir.

Bu galismalarin sonucunda mimari tasarima etki edecek degerlendirmeler, sonuglar

ortaya koyulmamustir. Ozellikle mimarlar tarafindan bu etkiler degerlendirilmemistir.

Gorme engelli ve az goren kisilerin bilissel haritalama yeteneginin, ¢evre ve mekan
tasarimi sirasindaki plan ¢oézimlemelerinde, olumlu etkilerinin arastirilmasi geregi

oldugu disinilmektedir.

Arastirma, yontemi ve sonuclari ile, mimari tasarim asamasinda tasarimciya belirli
kriterler sunabilecektir. Dolayisiyla, lilkemizde gorme engeli nedeni ile yon bulmada
sorun yasayan ve bu nedenle sosyal—aktiviteleri, egitimi, istihdami, vb. haklar

engellenen dezavantajli grup icin 6zellikle kamusal mekanlar erisilebilir olabilecektir.

Daha detayli olarak yukarida ifade edildigi gibi, gorme engelli kisinin mekan
okumasinda ve devamindaki yonelimi sirasinda, gormemesinden dolayi gelistirdigi
diger duyularini engelleyecek derecede disaridan gelecek, ozellikle teknoloji agirhkli
etkiler ve mudahaleler, dikkat dagilmasina ve duyularin (6rnegin isitme) azalmasina
neden olacaktir. Bu nedenle erisim sirasinda gérme engelli kisiye en az oranda

muidahale edilmelidir.

Bu calismada, Evrensel Tasarim kriterleri ile olusturulacak mekan ve ¢evre tasariminda,
gorme engelli kisilere, yon bulma ve bagimsiz hareket edebilme anlaminda daha
konforlu mekan kosullari sunmak amaciyla planlama kriterleri saglanmasi

hedeflenmektedir.

1.3 Hipotez

insanlarin sosyal ve kiiltiirel gereksinimlerini konforlu bir bicimde karsilamak icin insa

edilen yapili cevre, bu konforu vyaratabilmek icin olmasi gerekli kriterler dogru



koyuldugunda, tim insanlar igin erisilebilir olabilecektir. Gérme engelli kisilerin yon
bulma ve bagimsiz hareketlerinin glvenli olarak saglanmasi amaciyla planlama
asamasinda goz online alinmasi gereken kriterlerle olusturulacak mekanlar, tim kisiler
tarafindan okunabilir olacaktir. Bu fikirden hareketle tezin ana hipotezi asagidaki gibi

belirlenmistir.

Gorme engelli kisiler icin okunabilir mekan kurgusu, goren kisiler icin de

okunabilirdir.

Arastirmanin teorik yapisi, arastirma sorulari ve hipotezleri ile birlikte Bolim 2’de

detayli olarak anlatiimistir.

Bu calismada kamusal mekan olarak secilen 2 ayri plan tipindeki alisveris merkezinde,
14 gérme engelli ile deney yapilmis, belirlenen rotalarda hareketleri izlenmis, bilissel
haritalamalarini sinamak icin cizim ve anlatimlari kayit edilmis, duyusal ve yapisal isaret
ogelerinin tespiti izlenmis, devaminda ayni mekana ait planlarin, mekan dizimi yéntemi
ile eksenel hat analizi ve gérlnir alan analizleri yapilarak sayisal verilerine ulasiimistir.

Elde edilen analizler birbirleri ile karsilastirilarak tartisiimistir.

Gorme engelli kisinin mekan okumasinda plan semalarinin etkisi arastirilirken, ¢oklu
duyulara hitap edebilen mekanlarin ve isaret ogelerinin yerleri ve niteliklerinin de
etkileri tartisilmistir. Bir mekanin gérme engelliler icin okunabilir olabilmesi, ancak
bilissel harita olusumunda kolaylik saglayacak detaylarin uygulanmasi ile olasidir.
Dolayislyla, calisma sonucunda ortaya koyulan kriterler, okunabilirligi etki eden 6nemli

parametrelerdir.
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BOLUM 2

ARASTIRMANIN TEORIK YAPISI

Kamusal alanlarda ve yapilarda, gorme engellilerin erisimlerinin saglanmasi icin tasarim
asamasinda ¢6zim Uretilmemektedir. Tasarim ve imalat silireci sonrasinda yapilanlar,
zemindeki doku farkliliklari, kabartmali zeminler, merdiven baslarinda ilk ve son
basamag! isaret eden uyari kaplamalari olmaktan ileri gitmemektedir. Tasarim
asamasindan sonraki bir asamada, bitmis yapiya monte edilmeye calisilan bu yontem
ve dnlemler, gérme engellilerin erisiminde énemli olan destekleyici ¢oziimlerdir, ancak
mekan kurgusu ve plan semasi anlaminda tasarim asamasinda belirli kriterlere

uyulmasi halinde, mekan okuma daha az sorun olacaktir.

Gorme engelli bireyin, goéren bir kisi gibi, nerede oldugunu ve nereye dogru gittigini
biliyor olmasi konforunu yasamasi gerekmektedir. Nerede oldugu ve nereye dogru
gitmekte oldugunu bilen kisi, yonelimi sirasinda dogru kararlar verebilen ve dolayisi ile
bagimsiz hareket edebilen kisidir. Bu dogru kararlarda da mekani onceden algiliyor

olabilmek onemli bir etkendir.

Bu arastirmayi desteklemek amaciyla, Emirgan Alti Nokta Koérler ve Rehabilitasyon
Merkezi’'nde verilen “Bagimsiz Hareket” dersi gozlemlenmis ve 2 alisveris merkezinde,
2 gorme engelli ile (biri dogustan digeri sonradan gorme engelli olan) pilot calisma
yapilmistir. Her iki 6n arastirma sonucunda gorilmastir ki; gérme engelli kisi, zihninde,
bulundugu mekanin haritasini olusturabildigi 6lctide yon bulmada sorun yasamiyor. Bu
haritalamada, isaret 6gelerinin degismez olmasi ve plan kurgusunun alisilagelmis,
onceden deneyimlenmis uygulamalardan uzak olmamasi, 06zellikle yén bulmada

kolaylik saglamaktadir.
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Sorun, 6ncelikle tasarim asamasinda planlama kriterleri ile ¢6ziimlenmeli, ancak bazi
ozel bilgiler ve detaylar yardimci cihazlarla verilmelidir. Ornegin bir miize mekaninda
eserler hakkindaki bilgi, dokunulmasi kiymeti nedeni ile sakincali olan eserlerin
reprodiksiyonlari yapilip gérme engellilerin parmak uglari ile dokunmasi suretiyle
saglanabilir veya bilgilendirmeler gérme engelli kisilere teknolojik cihazlar yardimi ile

verilebilir.

Asil sorun, gorme engellinin mekan iginde kendi kiltirine ve 6nceki deneyimlerine
bagl olarak, ancak yardimci teknolojik cihaz kullanmadan, icinde bulunacagli mekanda
yon bulma sorununun ¢6ziilmesidir. Bu sorun, tezin arastirma alanidir. Bu 6éngéra ile

tez calismasindaki arastirma sorusu ortaya ¢cikmaktadir.;

Arastirma sorusu; gorme engellilerin mekan okumasinda, plan semalarinin etkisi

nedir?

Mekan okuma, mekan organizasyonunun yani sira, farkli duyusal etkiler, mekandaki
isaret Ogeleri ve onceki deneyimlerin birlikte yorumlanmasi ile gerceklesmektedir.
Mekanlar, géren ve gérmeyen kisiler icin farkli yontem ve duyularla okunabilir hale
geliyor olsa da, gérme engelli kisiler igin, belirlenecek kriterlere uygun olarak yapilan
plan dizlemindeki tasarimlar, goren kisilerin de kullanabilecekleri kriterler ile tim
kullanicilar tarafindan okunabilir olacaktir. Bu dislinceden hareketle ana hipotez

asagidaki gibi belirlenmistir.

Ana hipotez : Gorme engelli kisiler icin okunabilir mekan kurgusu, goren kisiler icin de

okunabilirdir. (Sekil 2. 1)
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MEKAN OKUMA

Plan Semasi
o Bilis
? 7 7 3| Bevin >
‘ , - . Yorumlama
Duyular Isaret Ogeleri
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‘ isitme | ‘ biligsel ‘ .
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Diger Isaret Ogeleri Haritalama
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‘ kinestatik ‘ | biligsel tecriibe
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‘ isitme | ‘ duyusal ‘
L]

Sekil 2.1. Hipotez kurgusu

Alt hipotezler asagida siralanmistir.;

Alt hipotez 1: Plan semalarinin niteligi (basit ya da karmasik) gérme engelli kisiler igin

gorsel algi yerine gecer.

Planlamadaki sema, gérme engelli kisilerin, bilissel haritalama yeteneklerine hizmet
edecek kriterlerde olursa, mekan algilamasinda, gérme engellilerde eksik olan gorsel

algi yerine gegecegi distnulebilir. Buradaki sema, akilda kalici, deneyimlenmis ve

hatirlanan bilgi ile 6rtlisecek kriterlerde olmahdir.

Alt hipotez 2: Coklu duyulara hitap edebilen mekan, gérme engellilerin yonelim ve

bagimsiz hareketinde kolaylk saglar.

Gorme duyusunun olmadigi kisiler, gelisen diger duyulari ile hareket edebilmekte ve

yonlerini bulabilmektedirler. Bu durumda, coklu duyular, tasarimda mekan igin

belirleyici kriterler olacaktir.
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Alt hipotez 3: Mekan kurgusu igindeki yapisal ve duyusal isaret 6geleri, bulunduklari

yer ve nitelikleri bakimindan gorme engellilerin yon bulmasinda dnemlidir.

Gorme vyetersizligi olan kisi, mekandaki isaret ogeleri ile yakindan ilgilidir. Kisinin
kaybolmusluk hissi yasamamasi icin mekanda kendisinin belirleyecegi, glivenilir isaret
ogeleri gereklidir. Bunun saglanmasi ile gérme engelli kisi mekani okumada ve

dolayisiyla yon bulmada sorun yasamayacaktir.
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BOLUM 3

MEKAN OKUMA

Bu bélimde, okunabilirlik kavrami ve okunabilirlige etki eden faktoérler lizerinde kisaca
durulmustur. Genel anlamda, gérme sorunu olmayan kisiler igin yapilan arastirmalar
icinde, gorme engellilerin de kullandiklari yontemler agirlikh olarak ortaya koyulmus,

mekanin fiziksel 6zellikleri ile insan 6zelliklerinin mekan okumaya etkileri tartigilmistir.

3.1 Okunabilirlik

Nesnelerin yalnizca géorme duyusuna degil, diger duyulara da keskin ve yogun bir
bicimde bagh oldugu ve buna okunaklilik ya da gorinirlik diyen Lynch’e [16] gore
mekan okuma kavrami ile ilgili, bir gevre zihinde ne kadar kolay imge olusturabiliyorsa
o kadar okunabilirdir ve bir mekan okunakli olabiliyorsa, tanimlanabilir sembollerle bir
doku olusturup gorsel olarak kavranabilir. Lynch, okunabilirligi, bir mekani kolay
anlamak ve hatirlamak icin referans olarak da kullanmistir. Weisman [17] ise ¢evrenin
okunabilirligini, yon bulma sirecinin kolayhgi ile ifade etmistir. Cok benzer bicimde
Passini [18] de okunabilirlik terimini, yon bulma ile ilgili, kendini kolaylikla agan ve
anlasilan bilgiyi sunan bir ¢evre kalitesi olarak kullanir. Bina 6lgeginde, Weisman [17],
katkida bulunmak ve okunabilirligi belirleyecek dort genel Ozellikten s6z eder: 1)

mimari farklilasma 2) algisal erisim 3) plan kurgusu ve 4) sinyalizasyon.

O’Neill [19] icin okunabilirlik, tasarlanmis ogelerin etkili bir zihinsel imaj veya bilissel
harita olusturmada yardimci olabilme derecesini anlatir. Bu agiklamayi, “bir gevre,
gorme engellinin zihninde ne kadar kolay bilissel harita olusturabiliyorsa, o kisi icin o

kadar kolay erisilebilirdir” olarak tamamlayabiliriz.
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Brown [20], gozleri baglanmis halde bir labirente sokulan deneklerin 6ncelikle bu
durumu ¢ozilmez bir problem gibi algiladiklarindan bahseder. Deney tekrarlandikga,
yapinin bolimleri, 6zellikle de baslangic ve son noktalari, tanidik bir hale gelmeye
baslar ve o mekanin karakteri sanilir. Son olarak, bu labirenti hatasiz algiladiklan
seviyeye geldiklerinde, sistem tek bir mekan olarak algilanir. Tek bir mekan olarak
algilanabilen mekan, okunabilir hale gelmistir ve kisinin zihninde mekan ile ilgili bir
harita olusmustur denilebilir. Okunabilirligin 6ncelikli roll, kullanicilarin tekrarlanan bir
sire¢ sonunda, zamanla daha kolay gezinmelerine yardimci olmasidir. Dolayisiyla

asamali bir bilissel harita fikri akla gelmektedir.

Okunabilirlik kavramini ¢dziimleyen Koseoglu [21], imgelemenin mekana oldugu kadar
kisiye bagh oldugunun lzerinde durmus, bellek ve hatirlama mekanizmalari ile de iliskili
oldugunu vurgulamistir. Ona gore zihinsel imgenin olusabilmesi, mekana bagl oldugu
kadar kisiye de baghdir. Okunabilirligin 6znel ve nesnel yonlerini ayristirarak asagidaki

semay! tanimlamistir. (Sekil 3. 1)

Organize olabilir

Icinde ywén bulunabilir

Imaj olusturabilir

.

Hatirlanabilir

CKUNABILIRLIK

VAN

Sekil 3. 2 Okunabilirlik kavraminin ¢éziimlenmesi [21]

Bu c¢coziimlemedeki kriterler “gérme” duyusunun olmasini gerektirmemektedir. Bir
mekanin okunabilirligi, mekanin 6zelliklerine, barindirdiklari isaret 6gelerine ve plan
semasina baglh olsa da, insanin 6zellikleri ve mekandaki ipuclari da, kisilerin zihnindeki

bilissel haritanin olusmasina etki eder.
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Mekan Ozellikleri

eisaret Ogeleri

ePlan Kurgusu

|
:
Insan Ozellikleri ------ + Zihinsel haritalama «—| |
|

OKUNABILIRLIK

Sekil 3. 2 Okunabilirlik etkilesimleri
Yukaridaki semayi asagidaki bashklarla okunabilirlik bolimi icinde agiklamak

gerekmektedir.

3.2 Mekanin Ozellikleri

Bir binanin planlamasinin, kisinin rahat¢ca ve dogru olarak zihinsel gorinti
olusturmasina, dolayisiyla yon bulma davranisina énemli etkileri olabilir [22]. Canter
(1979), bir organizasyonu anlamak ve ondan yararlanabilmek i¢in onun alan igerisinde
nasil yerlestigini bilmek gerektigini ifade etmistir [17]. Planlamanin yani sira, referans
noktalari olarak tanimlayabilecegimiz isaret Ogeleri de zihinsel haritalamanin
olusmasinda etkendir. Bu iki etken, asagida ayri basliklarla ele alinmis olsa da,

birbirlerinden soyutlanamayacak kadar i¢ ice gecmislerdir.

3.2.1 Mekanin Karmasikhgi

Okunabilirlige etki eden 6nemli faktorlerden biri mekanin plan kurgusudur. Kisinin
o0grenebilmesi, hatirlayabilmesi ve mekani okuyabilmesi i¢in kurgunun basit ya da
karmasik olmasi veya alisilagelmis olmasi 6nemli bir etkendir. “Basitlik” ya da
“karmasikhk”  kisinin  deneyimlerine, kdltlrine, zekasina gore degisiklik
gosterebileceginden dolayi, aslinda alisilagelmis, tanidik, benzer semalar tanimlari
daha dogru olabilir. insanlar bulunduklari cevredeki diizeni, tekrarlayan etkilesim yolu
ile 6grenirler. Tekrarlayan siirecler sonunda cevre “tanidik” hale gelince bulundugu yeri
bilir, yon ve mesafeler hakkinda bir sonuca varirlar. Kisiler, kendi mekansal bilgilerini

zihinsel temsillerle dlzenlerler. Zihinsel temsillerdeki hiyerarsiyi, ayrik hiyerarsi
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dizeyleri ile takip etmek olasi degildir, cogunlukla strekli bir dizene benzerlik gosterir.
Zihinsel temsillerin hiyerarsik organizasyonu, mekansal akil yirtitme ile ortaya ¢ikar.
Hiyerarsik zihinsel anlamlandirmalar ¢gogunlukla hizla geri ¢agirilirlar. Alinan bu bilgiler,

ornegin yon bulma gibi araci gorevleri desteklemek (izere kabul edilir [23].

Lynch [16], kentsel cevrenin glcli imgelenebilirlik sekillendirmesinde mekansal
yapilandirmanin énemini ele almistir. Farkli mekansal yapilandirmalarin okunabilirlik ve
insanlardaki bilissel temsilleri ile aralarindaki iligki, arastirmacilarin uzun vyillardir
Gzerinde durdugu bir konudur. Weisman [17] da yon bulmaya etki eden faktorler
arasinda plan yapilanmasinin en etkili konu oldugunu, ardindan, mekansal simgeler,
mekansal farklilasma ve en son olarak da isaretleme sistemi (yonlendirme) ile oda
numaralandirmasi oldugunu ortaya koymustur. Passini [18], ortam ile ilgili kapsamli bir
bilgileri olmadigl halde dahi, insanlarin hedeflerine ulasabildiklerini g&stermistir.
Benzer sekilde, Tolman [24], bilissel haritalarin elde edilmesinin, uyarlanabilir mekansal
davranis icin gerekli bir kosul oldugunu ancak insanlar eksik mekansal bilgileri ile dahi
bulunduklari ortama dahil olabildiklerinden s6z eder. Ona gore insanlar, tipik bina
semalarini kullanarak yollarini bulabilirler. Gross ve Zimring (1992) de binalarin sema
seklindeki genel bilgisinin, insanlara yabanci olduklari ortamlarda yonlenmeleri igin
yardimci oldugunu soylerler [25]. Canter (1974), simetri, dizenlilik ve strekliligin iyi bir
yapilandirma oldugunu ileri siirer [25]. Boylelikle yon bulma ve okunabilirlik kolay
olacaktir. Arthur ve Passini [26], bir cekirdek etrafinda diizenlenmis binanin sahip
oldugu avantajli sirkiilasyon sisteminin gorsel erisim ile kullanicilara sunulmasini
onermislerdir. Passini (1980) yaptigl bir arastirmada, biylk bir ticari merkez icinde
gezinen insanlarin bazilarinin yonlendirme isaretlerine gore hareket etseler de,

¢ogunlugunun bina organizasyonuna gore hareket ettiklerini bulmustur [25].

Best, (1970) karar noktasi sayisi ile (6rnegin iki koridor kesisimi) yon bulmadaki zorluk
arasinda pozitif bir iliski oldugunu vurgulamistir. Karmasik binalarin karar noktalarina
yerlestirilen yonlendirme isaretlerinin  yon bulma performansini  gelistirdigini
gostermistir [25]. Buna karsin, O’Neill [19] yaptigi arastirmada, yonlendirme isaretleri
olmadan da, plan yapilandirmasinin, yon bulmada, 6nemli bir etkisi oldugunu

saptamistir.
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Plan kurgusunun okunabilirlige etkisi oldugu gesitli arastirmalarla ortaya koyulmustur.
Yani sira, gesitli calismalarla tek basina yeterli olup olmadigi konusu tartisiimistir. Bu
arastirmada, alan galismasindan 6nce, bir AVM’de ve igindeki markette yapilan pilot
calismada, her iki denek de, market girisi ile kasa ve ¢ikislarin ayni cephede / yénde
olmasi gerektigini 6n gorerek, cikisi rahatlikla bulmuslardir. Benzer sekilde, ilk girdikleri
mekanda, WC’nin yerini 6grenme ihtiyaci hisseden gérme engelli 2 denek de, WC yerini
tahmin etmeye ¢alismislardir. Kare planda, kdse cikiglar ya da uzun bir koridorun
ortalarindaki koridorda olmasi gerektigi gibi varsayimlarda bulunmuglardir. Sema

diizeyindeki mekan bilgisi, gorme engelli i¢in dahi, yoén bulmada dnemli bir kriterdir.

Zihinsel temsillerle kisi kendi mekan kurgusunu olustururken, isaret oOgeleri ile

zihnindeki semay! hatirlanabilir hale getirmektedir.

3.2.2 isaret Ogeleri

Lynch [27], isaret Ogelerini kentsel imaj dgelerinden biri olarak tanimlamistir. Noktasal
referans noktasi olarak ifade ettigi isaret 6gelerinin gogunlukla kolay tanimlanabilen
fiziksel olusumlar olarak ortaya koymustur. Lynch’e gore isaret ogelerinin fiziksel
karakteristigi, tekilligi ve bazi yonleri ile benzersiz ve unutulmaz olmasidir derken,
Siegel ve White (1975) ise isaret 6gelerinin yetiskin insanlar igin agirlikh olarak gorsel
olan belirli yerlerde algisal olaylarin benzersiz modelleri oldugunu iddia eder [24].
Ancak bir kisi icin ilging olan bir farklilk, digeri icin ayirt edici bir durumda olmayabilir,

gorsel farkhlik bu nedenle géreceli bir kavram olmaktadir.

Lynch’e [16] gore, sehri olusturan fiziksel formlar bes tipe ayrilabilir: bunlar yollar,
sinirlar, bolgeler, diigim/odak noktalar ve isaret ogeleridir. Yollar, gdzlemcinin
Uzerinde hareket ettigi cadde, kaldirim, otoyol, kanal, demiryolu gibi kanallardir.
Sinirlar, yollar gibi kullaniimayan, ancak iki faz arasinda siniri olusturan kiyi, demiryolu
gecidi, duvar gibi cizgisel elemanlardir. Bolgeler, park, ada, mahalle gibi, sehrin orta ve
biyik 6lgekli kisimlaridir ve iki boyutlu alanlar olarak algilanirlar. isaret dgeleri ise,
isaret, dag, heykel gibi gozlemcinin icine giremeyecegi, ancak diglim noktalari gibi
onemli referans veren noktalardir. Sorrows ve Hirtle “in lice ayirdigi isaret 6gelerinden
biri de yapisal isaret 6geleridir ki, mekan kurgusu igcindeki konumu énemlidir. Grme
engelli bireyin ilgilendigi isaret 6geleri de bu anlamdaki 6gelerdir [28].
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Gorme yetersizliginden etkilenmis olan bir ¢ok kisinin kullanilabilir gérmesi
bulunmaktadir[29]. Gérme kalintisi, kisinin cevredeki isaretler, ipuglari ve engeller
konusunda bilgi sahibi olmasini saglayabilmektedir. Gorme engelli kisi, sabit olan bir ya
da birden ¢ok yonelim gizgisini izlemek, diz ¢gizgide ilerlemek igin dikey ya da paralel bir
rota izlemesinde gbérme kalintisindan vyararlanabilmektedir. Kisi diz ¢izgide
ilerleyebilmek icin, ¢imleri, koridorlari, pencereleri, gitleri, yerdeki ¢izgileri izleyebilir
[29]. Kisi, sabit olan ipuglarini, isaret 6geleri haline getirip, drnegin; kaldirim taslarini,
agaclari takip ederek, diiz cizgide ilerleyerek hedefledigi yere ulasabilir. Gérme engelli
kisi, kullanabildigi duyulari ile ¢evredeki isaret ogelerini kullanabilmektedir. Kalan
gormesi ile algilayabildiklerinin disinda, koku ile, ses ile ve dokunarak da gesitli ip uglari
yakalayabilmektedirler. Trafik lambalarindan gelen ses, bir su sesi, ya da marketteki
kasa sesi, sokakta firindan gelen ekmek kokusu ya da ¢6p bidonlarindan gelen koku
gorme engelliler icin isaret ogeleridir. Burada 6nemli olan, gérme engellinin sabit,
yerleri degismeyen isaret 6gelerini tespit edebilmesidir. Duyusal isaret 6geleri olarak
tanimlayabilecegimiz bu tir degismez, sabit konumdaki isaret dgeleri gorme engelliler

icin onemli referans noktalaridir.

Lynch’in anlatimina dayandirarak, gérme engeli kisilerin de yonelimlerinde
(orientation), yollari, bunlari belirginlestiren sinirlari (6rnegin duvar dipleri) ve isaret
ogelerini kullandiklari bilinmektedir. Ayrica, Lynch’in “bélgeler” olarak tanimladig kent
imgesi unsuru, gorme engelli cocuklara, sehirlerin temel 6riintliiye gore insa edildigi,
birkac blogun bir araya gelmesi ile bir i1zgara ortlisiiniin (grid) olustugu biciminde
tariflenerek, onlara bagimsiz hareket dersleri verilmektedir. Lynch’in tarifledigi
“benzersiz” ve “unutulmaz” karakteristigindeki isaret ogeleri, gorme engelli insanlar
icin de, gérme disindaki duyulari ile yerlerini belirleyebilecekleri nitelikte, benzersiz ve

unutulmaz olmalidir.

3.3 insanin Ozellikleri

Okunabilirligin mekana ait plan kurgusuna ve isaret 6gesine bagl olmasi ile birlikte
insana ait Ozellikler de zihinsel haritalamada etkili olmaktadir. Mekansal bilis,
“dlinyadaki nesne ve olaylarin mekansal 6zellikleri hakkinda bilgi ve dlsiince ¢alismasi”

ile ilgilidir. Bilis, edinim, depolama ve geri alma, kullanma ve calistirma ile ilgilidir.
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Mekansal bilgi, 6grenme ve gelisim suregleri yolu ile zamanla degisir. Arastirmalar [30],
[31] (Hart & Moore, 1973; Appleyard, 1969), kisisel deneyimlerin mekansal bilisleri
etkiledigini gostermistir. Kisisel deneyimler 5 temel gostergeyi icermektedir.; seyahat
bicimi, evlerinin konumu, birlesiklik ve sosyo-ekonomik 6zellikler. Conroy-Dalton [32],
yon bulmanin, sirekli hedefe seyahat eylemi oldugunu, cevrenin degismez olmasina
karsin Onceki mekansal kararlarin degerlendiriimesi sirasinda rota seg¢iminin
tekrarlayan bir slireci oldugu aciklamasini getirmistir. Literatlrde, insanlarin bilissel
haritalarinin hareket yolu ile gelistigini gosterilmistir. insanlar, hedeflerine ulasmak
icin, haritalar, aciklamalar veya navigasyon ya da bunlardan olusan bir kombinasyon
olmasa da, mekanin zihinsel semasini olustururlar. Cevrenin bu mekansal modellerine
“bilissel haritalar” denir [33]. Mekansal bilis, esas olarak, bilissel haritalar ve

okunabilirlik kavrami ile birlikte incelenmistir.

Bir cevrede verimli ve bagimsiz olarak yonlenme ve hizli dolasim, mekansal bilginin
algilama, kodlama, 6grenme ve hatirlanmasi da dahil olmak lzere, olduk¢a yliksek
karmasik bilissel streclere bagh zor bir gorevdir [34]. Ayni zamanda, erisim veya
onceden kazanilmis, hatirlanan farkli tiirdeki gevre bilgisi, mekan hakkindaki genel bilgi
gibi, “mekansal Urlnler” denilen ve mekansal bilginin edinim, yapilanma ve
entegrasyonu icin belirli stratejiler ile daha fazla veya az yapilandiriimis semalar veya
tanidik ortamlarin tasvirlerini gerektirir [35]. Bu gorev, gorme engelli kisilerin
durumunda ¢ok daha karmasiktir. insanlarin giivenli ve 6zerk bir ortamda hareket
etmesi ve yonlenmelerinde ve karmasik bir toplumdaki entegrasyonlari igin, iki temel
unsurun vyani, emniyetli ve bagimsizlik hissinde olmalari gereklidir. insanlarin
okunabilirligi zor kamu binalarinda, kizginhk ve 6fke duyduklari belirlenmistir [17].
Evans’a (1998) gore de, fiziksel cevrenin semasinin tahmininde zorlanma, strese neden

olmaktadir [25].

Yon bulma davranisinda, karar alma ve yritme sireci ile ilgili dogustan tamamen
gorme engelli olanlarin (ki bu grubun herhangi bir gérsel deneyimi yoktur) kararlari ile,
gorebilen kontrol grubu arasinda bir fark bulunamamistir. Bu anlamda tek farklilik,
gormeyen grubun cevresel bilgiyi daha cok kullandigidir. Bu fark, gérmeyen kisinin

azalan mesafe algisi ile aciklanabilir. Goren kisi, 6rnegin bir koridorda varacagi hedefi
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gorebilir, ancak gérme engelli, hareketi sirasinda, sadece duyarak ve dokunarak

algilayabildigi icin, ara referans noktalarina basvurur [26].

3.4 Gorme Engelli Kisinin Mekan Okumasi

ister gorme engelli, ister az goérebilen olsun, insanin yasam kalitesi biyiik 6lciide, farkli
Olceklerde ve durumlarda, kiginin mekansal kararlarinin yetenegine bagldir. Hepimizin
degisen boyutlarda bir mekansal farkindaligimiz vardir. Duyularimizin uyarilmasi
sayesinde dunyadaki yerleri bilir hale gelmekteyiz. Bu duyusal girdiler (dokunmak, tat,
koku, duymak ve gormek) direkt olarak ¢evreden alinmaktadir . Dolayli yollardan, daha
direkt olmayan kaynaklardan da ¢ok sayida cografi bilgileri 6grenebiliriz. Ornegin;
kitaplar, televizyon, radyo, gazeteler, haritalar, maketler ve konusma gibi. Bu yeni

bilgilerin deneyim ve 6grenme ile bitlnlestirilmesi, karmasik bir slirectir [36].

Kalia [9]'a gobre; insanlar ve hayvanlar diinyada yon bulabilmek icin iki bilgi kaynagini
kullanirlar: isaret dgeleri (visual landmarks) ve yol (iz) bitiinlestirme (path integration).
Bu mekanizmalarin ikisi birlikte, insanlara, yerlerini belirlemek icin ¢evrenin zihinsel
temsillerini iliskilendirme ve olusturmaya olanak saglar. insanlar, yén bulmak icin
agirlikh olarak, gdérmeyi kullanarak isaret égelerini saptarlar. isaret égeleri genellikle
cevrede, belirgin, sabit ve bolge hakkinda bilgi iceren nesneler olarak tanimlanir. [37]
insan, cevreyi gorerek isaret dgeleri yardimiyla bir bilissel resim olusturabilir. Von
Senden’a gore (1960) ise, “dogustan kor diinyasini zamanla kurar”. Dogustan kor,
kavramlarla zihninde bir sema olusturur. Onun zaman semalari birbirini izleyen
davranigin Urinudir [38]. Bu tanimlamanin, géren insanlar igin ortaya koyulan zihinsel

bir dizi hiyerarsik diizen ile olusturulan zihinsel temsillerle bir farki yoktur.

Biligsel haritalamanin (cognitive map) kabul géren en yaygin tanimi; bir dizi psikolojik
doénisimlerinden olusan, ki icinde kisinin giinlik mekansal c¢evresindeki goéreceli
konumlari ve olaylarin nitelikleri hakkindaki bireysel kazanimlari olmak Uzere, hafizada

depolanan, animsanan ve desifre edilen bilgilerini iceren bir slire¢ oldugudur [39].

En genis anlamda, bilissel harita bilgisi, icinde yasadigimiz diinyanin bir i¢ modeli olarak
duslintlebilir [40]. Bu, mekansal algl ve ortam algisinin birlesmesinden olusmaktadir

[35].
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Bilissel haritalama, mekansal gevre ile ilgili, depolanmis ve animsanan bilgiyi sadece
nasil algiladigimiz degil, ayni zamanda cografi c¢evreyi nasil dislindigimiz ve
hissettigimizle de ilgilidir. Gérme engelli insanlarin bilissel haritalama yeteneginin
arastirilmasi teorik ve pratik olarak onemlidir. Bilissel haritalama (ve diger benzer
yontemler) araciligiyla gorme engelli kisilerin yasam kalitesini ylkseltmek mimkinddr.
Cunki, bilissel haritalama arastirmasinin, gorme kaybi olan insanlarin yén bulma ve
yonlendirme becerilerinin nasil arttirilabileceginin ipuglarini saglama potansiyeline
sahip oldugu gorilmustir. Ayrica, gorme engelli ve az goren insanlar igin kullanilan
yardimci araglarin (baston, kilavuz képek, lazer baston, sesli isaret sistemleri, kizil 6tesi

detektorler, vb) yararlarini degerlendirmek icin de kullanilabilir [36].

Az goren ve Ozellikle gormeyen kisilerin mekan algilamasi ve yon bulmasina, “bilissel
haritalar” etki ediyorsa, yardimci / teknolojik arag ve donanimlar olmadan yapilacak bir

tasarimin etkileri de tartisiimadir.

Bu noktada g¢alismanin kapsamini belirlemek igin gérme engelli taniminin yapilmasi
geregi vardir. Gorme engelli tanimi iginde, tamamen gormeyenler oldugu gibi, az géren

ve gecici gérme sorunu yasayan insanlar da vardir.

Gorme engelli, gbzde veya beyinde olusan bir bozukluga veya hastaliga bagli olarak
gorme yetisi azalmis veya gérme yetisini tamamen kaybetmis kisidir. Goérsel engellilik,
tam korlikten renk algilanmasi, mesafe algilanmasi, sekillerin taninmasi ve gérme
sahasinin boyutlarinda kisitlamalar gibi cesitli derecelerdeki goérme sinirhliklarini

kapsamaktadir.

Gorme derecesinin tespiti ¢ok detayli ve farkh kriterler esas alinarak uzmanlar
tarafindan belirlenmektedir. Gorme keskinligi ve gérme alani gibi dlglimlerle ilgili tibbi
uzmanlar tarafindan gérme sistemi yetersizlik orani hesap edilmektedir. Bu tezde tibbi
detaylara inilmeden genel tanimlamadan bahsedilecektir. “Yasal olarak kor, butin
dluzeltmelerden sonra iki gozle gérmesi 1/10’dan asagl olan ve ginlik yasaminda
gorme glcilinden yararlanamayan bireylere denir. Az gbren, butin dizeltmelerden
sonra iki gozle gérmesi 3/10 olan ve gunlik yasamda gérme glicinden ancak cesitli
yardimci araglarla yararlanabilen bireylerdir.” Bu tezde, %10’dan az gérmesi olan ve hig

gormeyen kisiler “total kor” , %10’dan fazla gérmesi olan kisiler ise “az géren” olarak
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nitelenmektedir. %20’den daha fazla goérmesi olan kisiler arastirma disinda
tutulmustur. %20 gérmesi olan 1 kisi disinda, deneye katilan tim Kkisiler, bastonsuz

veya rehbersiz olarak bagimsiz hareket edememektedirler.

Gorme engelli tanimi ve siniflandirmasinin yapilmasindan sonra gérme engelli kisilerin
mekan okuma becerilerine etki eden kavramlar tzerinde durulmalidir. Bu tezde siklikla

kullanilan algi kavramini da belirlemek gerekmektedir.

Genis anlamiyla insan algisi, hakkinda konusmadan, objeleri, cevre ve olaylari bilmeyi
ifade eder [41]. Bu bilgi genellikle, bakarak, dinleyerek, dokunarak, koklayarak veya isi
ve hava hareketini hissederek edinilir. Bilimsel olarak algi ¢calismalarinin 1800’lerden bu
yana gelismis olmasina karsin, yonelim (orientation) ve hareketlilik (mobility)
calismalari ise sadece 1960’larda ortaya atilmistir [41]. James Gibson (1966, 1979)
algiya ekolojik olarak bilinen yaklasima oncilik etmigtir [41]. Ekolojik yaklagimi
tanimlayici 6zelliklerden biri, alginin, algilayan-cevre sistemlerini icerdigi, diger bir
deyisle, alginin glinliik yasamda yararh olan gevre 6zellikleri ile uyum iginde oldugudur
[41]. Dinleme, dokunma, bakma, koklama ve benzeri hareketler alginin parcasidir.
Gibson’un en 6nemli katkilarindan biri algi ve hareketin bir déngl oldugu fikri idi [41]
(Sekil 3. 3). insanlar cevrelerini égrenmek icin hareket halindedir ve hareketlerine
rehberlik edenin ne oldugunu 6grenmek aliskanligindadirlar. Bu agidan bakildiginda,
alginin 6nemli tanimlayici 6zelligi, algilayanin arastirma eylemini kapsar ve gevre bilgisi,
bakarken, dinlerken, dokunurken, vyirirken kazanilmistir. Mekansal algi ile ilgili

arastirmalar, insanlarin bilissel haritalarinin, hareket ile gelistigini gdstermistir [41].

ES

Sekil 3. 3 Gibson’un Algi ve Hareket dongusli
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Gibson (1966), cevre kosullarindaki degisiklikler ve algilayan kisinin durumu nedeniyle
bazi algisal ozelliklerin degisiklik gdsterebilecegini, ancak diger duyusal 6zelliklerin bu
degisime ragmen sabit kalacagini vurgulamistir [41]. Ornegin bir otobiis durag
disindldiginde, aydinlatma kosullarina bagl olarak duvarlarindaki yansimalar,
etraftaki glrilti seviyesine bagh olarak duvarlardan yansiyan ses ve kisinin elindeki
beyaz bastonu kullanma teknigine bagli olarak duyusal girdiler degisebilir. Bu degisen
ozelliklere ek olarak sabit 6zellikler de vardir. Ornegin duraga farkli ydnlerden
yaklasimda, farkli aydinlatma kosullari altinda bile kapi boslugu belirli, degismez gorsel

ozelliklere sahiptir.

Hillier [42] da Gibson’a benzer sekilde, kentsel mekanin bitinlinin, insanin durdugu
noktadan tam olarak gérilemeyip deneyimlenemeyecegini, kisinin hareket etmesi ve
parcalari zaman icinde birlestirerek bitini elde etmesi gerektigini ifade etmistir.
Burada “gérme” nin yeter sart olmadigi anlasiimakla, hareket sirasinda yine gérmenin

yanisira, dis etkilerin de mekani kavramada 6nemli etken oldugu vurgulanmaktadir.

Ochaita ve Huertas [43], gérme engellilerin, kamusal bir alana yerlestirilen yedi isaret
Ogesi arasindaki rotayl 6grenme yeteneklerini test etmek istediginde, katihmcilarin rota
boyunca oncelikle yardim ile deneyim kazanmalarini 6ngérmiis ve sonrasinda ise kendi
baslarina yuridiklerinde, (¢ ya da dért denemede basarili olduklarini gérmustir. Bu
bulgu, gorme engelli ergenlerde birkac denemeden sonra bir rotayr 6grenme
yetenegine sahip olduklarini gostermektedir. Ancak bu ve benzeri ¢alismalar genis ve

ozellikle dis mekanlarda yapilmistir.

Bir kisim yazarlar [34] (6rn. Passini and Proulx, 1988; Spencer, Blades and Morsley,
1989), gorme engellilerin, mekansal bilgiyi elde etmek, kodlamak, saklamak ve geri
kazanmak igin, belirli algisal ipuglarindan (dokunma, isitme, vb) yararlanabileceklerine
dikkat ¢ekmislerdir. Bu alternatif stratejileri kullanarak, gérme engelli insanlar mekan
bilgisini etkin bir sekilde kazanabilirler. Bu nedenle, gérme engeli insanlar, goren
insanlara islevsel olarak esdeger bicimde, mekansal veriyi dlizenleyebilirler. Bununla
birlikte gorme disindaki algisal sistemlerin 6zellikleri dikkate alindiginda, bu gorev,
gorebilen insanlara gore, daha fazla zaman (Rieser, Guth and Hill, 1986) ve daha fazla

bilissel caba (Byrne and Salter, 1983) gerektirir [34].
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3.4.1 Gorme Engelli Kisinin Yonelim ve Bagimsiz Hareket Teknikleri

Yénelim/y6nelme (orientation) ve hareketlilik (mobility), gorme engelli kisilerin
bagimsiz hareketleri icin gerekli beceri ve tekniklerine atifta bulunur [44]. Hareketlilik,
givenli ve becerikli bir sekilde mekanda hareket etmeyi ifade ederken, yonelim,
mekandaki kisinin konumunun farkindaligini belirlemek ve korumak becerisini ifade
eder [44]. Bu iki olgu entegre oldugunda, sonu¢ anlamli ve yonlendirilmis hareket olur.

Her ikisi de, basarili duyusal ipuclarinin dogru algi sonuglarina baghdir [44]. (Sekil 3. 4)

___________________

YONELIM
(ORIENTATION)

booommmmmoomoo o : 4|\ BAGIMSIZ
““““““““““ |/l HAREkeT

HAREKETLILIK
(MOBILITY)

Sekil 3. 4 Yonelim — Hareketlilik entegrasyonu ile bagimsiz hareket

Yonelim ve hareketlilik alanindaki hizli gelismeler [44], Hoover (1946,1950) tarafindan
tesvik edilen tekniklerle beraber, beyaz baston gibi tekniklerle de olmustur. Son
yillardaki yon bulmayi kolaylastirmak igin gelistirilen GPS (Kiresel Konumlandirma
Sistemi) gibi teknikler de uzmanlar tarafindan umut verici olarak nitelendirilmektedir.
Ancak bu tir teknolojiler, sadece kisi yakin cevresi ile bilgilerini entegre edebilirse

kullanisgli olabilir.

Yonelim, kisinin bulundugu ortamda kalan duyularini kullanarak yerini anlamasi iken,
hareketlilik, kisinin hareket kapasitesi veya yetenegidir. Gorme yetersizliginden
etkilenen bireyler, bagimsiz hareket icin cevredeki, isitmeye, dokunmaya ve kokuya

dayali ipuclarini degerlendirerek bagimsiz hareket becerilerini kullanabilirler.

Genel olarak, gérme engelli bireylerde gérme kaybina karsilik isitme, koku alma,
dokunma gibi becerilerin gelismis oldugu gorisiu savunulmaktadir. Bu disiince ile

yapilan calismalar su sekilde 6zetlenmistir [45]; “Kérlerin saglam kalan duyulari,
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gorenlerinkine gére duyarhlik agisindan herhangi bir (stiinliik géstermemektedir. S6z
konusu olabilecekleri tek (istiinliikleri, bu duyular yoluyla aldiklari uyaranlari

yorumlamakta edindikleri tecriibelerdir.”

Yonelim, bir kisinin hareketliligi sirasinda degisen c¢evredeki goézlemlenen veya
hatirlanan nesnelere (ve egim ve agikliklar gibi cevresel 6zelliklere) gére mesafe ve yon
bilgisi anlamina gelmektedir [46]. YOnelim, gérme yetersizligi olan kisinin, gérme,
isitme, kinestetik, koklama duyularini kullanarak pozisyonunu ve cevresindeki diger
onemli nesnelerle iliskilerini belirlemesidir [46], [47], [48]. Bu durumdaki kisi, cevreden
aldig1 bir takim duyulara dayal ipuglari ve isaretlerle yonelimini saglayabilmektedir.
Lynch [16], dis cevreden edinilen duyusal ipuglarina dayanarak ¢evrenin ahenkli bir
sekilde kullanildigi ve diizenlendigini ifade etmistir. Onemli olan alinan duyularin

yorumlanma yeteneginin kazanilmasidir.S6z konusu duyular sunlardir;
e GO6rme Duyusu

e isitme Duyusu

e Koklama Duyusu

e  Dokunma ve Haptik Duyum

e Kinestetik Duyum

1. Gérme Duyusu

Gorme gicliglu olan ya da gorme yetersizliginden etkilenmis olan bir ¢ok kisinin
kullanabildigi bir gérme kalintisi bulunmaktadir [49]. Gorme 06zlrll bireyler, bu gérme
kalintisini en yiksek dizeyde kullanabilmelidirler [50]. Koérlik, hicbir sey gérmeme
degildir. Bu durumda olanlara “total korler” denir ve orani tim korlerin dortte biri
kadardir. Geriye kalanlarin bir kisminda 1sik, bir kisminda renk algisi bulunmakta, bir
kismi bir metreden parmak sayabilmekte, bir kismi da iri nesneleri ya da hareketi
algilayabilmektedir. Bunlara gérme kalintisi denir [51]. Gérme kalintisi ile kisi,
koridorlari, pencere dizilerini, citleri, ve benzeri yapi elemanlarini, kaldirim sinirini ya
da zemindeki ¢izgileri, renk farkhliklarini izleyerek ulagsmak istedigi hedef icin ipuglari
elde edebilir. Gérme engelliler icin zeminde, duvarlarda, cesitli yapisal elemanlarda

(kap1 kolu, merdiven korkulugu, basamak uclari, vb) yapilmasi gereken bir takim gorsel
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ikazlar bu nedenle bir ihtiyactir. Benzer nedenle, 6zellikle i¢ mekanlardaki aydinlatma

seviyeleri dikkat edilmesi gereken hususlar arasindadir.
2. Isitme Duyusu

Gorme glcliglu olan ya da gorme yetersizliginden etkilenmis olan kisinin sesten
yararlandig tim cevrelerce kabul edilmistir. insanlar ya da nesneler tarafindan
cikarilmayan, ortamda dogal olarak bulunan hava akimlari sayesinde, kisi nesneye ya
da duvara yaklastikca sesin perdesi degismekte ve boylece nesne ya da duvar

algilanabilmektedir [29].

Ses, bir isaret 6gesi olarak da, gérme problemi olan kisiye yardimci olmaktadir. Bu
arastirmanin baslangicinda, gorme engelli kisilerle bir Aligveris Merkezi’'nde yapilan
pilot ¢calismada, bir i¢c diizenleme 6gesi olarak kullanilan havuz ve fiskiye ise, sesi ile
kisilerin giris kapisini kolaylikla bulmasina olanak saglamis, marketteki yazar kasa sesi,

kisilerin kasalarin yerini, dolayisiyla ¢ikisin yerini bulmalarina yardimci olmustur.

Yon bulmak igin sadece gorme engelli kisilerin ses kullanma yeteneklerini gelistirmis
olduklari 6ne surilmistir. Ancak boyle olmadigl ¢esitli arastirmalar ile ispatlanmistir.
Romedi Passini [26] yaptigi bir calismada, gozleri baglanmis goren katilimcilarin,
nispeten kiglk cikintilar, engeller ve agikliklari, ekolokasyon yetenegi ile belirleme
yetenegine sahip olduklari sonucuna ulasmistir. Buradaki 6nemli husus, alinan duyuyu

yorumlama yetenegi veya gerekliligidir.

Ornegin kisi, disiik tavanh bir yerden yiiksek tavanl bir alana gegisi sirasinda veya dar
bir koridordan daha genis olana gecisi sirasinda, seslerdeki degisiklik ipuclarini

yakalayarak konumunu belirleyebilir [49].

Seslerin nereden geldigini ve ses kaynaginin hangi uzaklikta oldugunu séyleyebilmek,
kor insanlar icin son derece dnemli becerilerdir [46]. Gorme ile birlikte isitme, mesafe
tespit edebilmek icin en uygun duyulardir. Gérme bozuklugu olan kisiler icin duyma,
onlarin en yakin kisisel alanlarinin 6tesinde ¢evredeki olaylar icin 6nemli bir farkindalik
saglayabilir. Bir cok nesne ve cevresel olaylar, dinleme yoluyla tanimlanabilir ve
konumlandirilabilir. Ornegin kisi bir odanin yaklasik buyiikliigii veya kapinin yerini
belirleyebilir. Sesler, onlari olusturan ve sonrasinda onlardan etkilenen fiziksel hareket

olaylari hakkinda ipuglari verir. Bir ses olustuktan sonra, ses dalgalari olustugu
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noktadan uzaklasmakta ve karsilastigi seyden etkilenmektedir. Ornegin, ses duvar veya
agac gibi bir ylzeye eristiginde bazi ses enerjisi ylizeyin icerisine gecer, fakat ¢ogu

ylizeyden yansir [41].

Gormeden hareket eden bir ¢ok insan, ayak sesleri, bastonun temasi veya cikardigi
sesler gibi kendi Urettigi eylemlerden gelen seslerin usta kullanicisi olmustur. Burada
onemli olan sesin ne oldugu degil, cevre kosullari tarafindan seslerin nasil
etkilendigidir. Bu eylem sirekli gergeklestirilir, ¢clinkii kisi, ¢evresel faktorlerle sesin
nasil etkilendigine asinadir. Ornegin, gérme engelli bir kisi icin, bastondan gelen boguk
ya da keskin sesler ile yirime ylizeyinin 6zellikleri belirgindir. Veya kisi, bir odanin

blyaklGgu kisinin ¢cikardigl ayak sesleri dinlenerek algilanabilir.

Onemli olan algi icin en uygun sesleri iretmek icin ne yapacagini bilmek ve ortam

seslerini yorumlama aliskanligini edinebilmektir [41].
3. Koklama Duyusu

Gorme yetersizliginden etkilenmis kisi, mesafe iliskilerini saglama ve surdirmede,
gitmek istedigi 6zel bir hedefe ulasmak ve cevre icindeki pozisyonunu belirlemek
amaclariyla koklama duyusundan yararlanabilir [29]. Koku duyum, bagimsiz dolasma
sirasinda belirli bir 6neme sahiptir. Cevrede her zaman, kor bir insanin tam olarak
nerede oldugunu soyleyebilecek bir ¢cok koku bulunmaktadir. Bir eczane ilag, doktor

muayenehanesi antiseptik, bir lokanta yemek kokar [49].
4. Dokunma ve Haptik Duyum
Dokunsal ve haptik duyum sadece yakindaki nesneler icin gecerlidir.

Dis dinyaya iliskin kavramlarin bicimlenmesinde ve gelismesinde, dokunma duyusu ve
dokunma organi olarak el blyik 6nem tasir. Bir nesnenin gercek yapisini elle
dokunmadan, gozle gorerek, kulakla isiterek, koklayarak cok zor anlariz. Ellerimiz
zihinsel faaliyetlerimizi etkileyecek organlarimizdir. Eller gérme engellilerin gozleri

olarak kabul edilir ve bu is icin egitilirler [52].

Gorme engelli kisinin beyaz bastonu onun kolunun bir uzantisi olmakla birlikte
gidebilecegi yere kadardir. Beyaz baston, engellerin belirlenmesi, bir yaya yolu kenarini

sinirlamak veya yon veren cizgilerin takibine hizmet eder [26]. Beyaz baston ile gérme
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engelli yayalar dokunmak igin kollarinin (veya ayaklarinin) ulagsamayacagi 1 veya 2
metre uzakhga uzanabilirler. Yetenekli kullanicilari ile ¢ok gli¢li bir algisal aragtir.
Ornegin; yiriime yolu boyunca, egim, malzeme ve yaklasan yiiriime yolunun yiiksekligi
ve engeller ve acikliklarin boyutu ve konumunu belirlerler. Eldeki bastonun ucu, bir
sonraki adimda ayagin gelecegi alani 6nceden kontrol etmektedir. Genel olarak beyaz
baston ile yurime sirasinda; zemindeki kot farklari ve rampalar, yolun yiizey ve
malzemesi, acikliklarin ve engellerin ebatlari tespit edilir. Parca parca girdilerden

bltlne ulagmayi saglayan algiya haptik duyum denir.

Dokunmanin yani sira, giines ve riizgardan da deriye bilgi gelir [41]. Ornegin; yiiksek
binalarla cevrili kalabalik alanlarda seyahat hattina dik gelen rizgar, bir sokaga

yaklasildigina veya binalar arasinda bir bosluk oldugu yolunda bir ip ucu olabilir.

Dokunma, yakin gevrenin ozelliklerini kesfetmek igin kullanilir. Loomis ve Lederman
(1986)'nin belirttigi gibi, dokunma ayni zamanda goéreceli pozisyonlari ve viicudun
parcalarinin hareketlerinin tespitini icerir. Ornegin; kisi, acilk havada dolasirken
karsilastigl metal bir objeyi eli ile kesfederken birbirine gére baglantili parmak ve el
pozisyonlarinin bilgisi ve kesif sirasinda bu pozisyonlardaki degisiklikler objenin posta
kutusu veya parkmetre oldugunu belirlemeyi kolaylastirir. Bu gesit algilama kimi zaman
“ic algl” (proprioception) ve kimi zaman da “devin duyum” (kinesthesis) olarak da

adlandirilir [41].
5. Kinestetik Duyum

Boyutlari ¢ok kiiciik olan nesnelerin disinda, blyikliik, mesafe ve oran gibi iliskiler,
dokunma duyusuyla birlikte, kinestetik (kas) duyumunun islevde bulunmasiyla algilanir.
Kas duyusu ya da kas bellegi de diyebilecegimiz, aslinda tiim insanlarin farkinda
olmadan kullandiklari bu duyu, gorme engellilerde fark edilir olmakta ve 6nem
kazanmaktadir. Kinestetik duyum, bir hareketin farkinda olmak ya da bunu belleginde
tutmaktir. Gorme engelliler, ne zaman déneceklerini, merdiven ¢ikacaklarini belirlemek
ya da kat ettikleri mesafeleri dlgcmek icin kas belleginden yararlanirlar. Daha teknik
acidan soylersek, en uctaki duyum organlar olan kas, tendon ve eklemler, bedensel
gerilmelerle uyarilmaktadir. Bir kovayi yerden aldiginizda ve agirligina baktiginizda, kas

duyunuzu kullanmis olursunuz. Saga ve sola donusleri 6grenme konusunda son derece
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onemli bir duyumdur. Kisi, kinestetik duyumunu kullanarak sola dénmenin nasil bir sey

oldugunu “hissetmeyi” hatirlamahdir [49].

Birey ancak duyulari yoluyla (gérme, isitme, tatma, dokunma, koklama) elde ettigi
uyarimlardan sagladigi bilgilerin olusturdugu modelleri zihninde depolar. Birey duyu

organlarini ne kadar iyi kullanirsa biligsel yetenegi de o kadar iyi gelisir.

Yonelim ve hareketlilik alani kapsaminda yaygin kullanilan hareketlilik terimi, kisinin
bulundugu konumdan istenilen konuma, giivenli ve etkili halde ilerleme eylemini ifade
eder [41]. Hareketlilik buyuk 6l¢tiide yakin ¢evrenin ozelliklerine baghdir. Hareketlilik
sirasinda, kognitif (bilissel), gorme, vestibular ve proprioseptif uyaranlar ile emosyonel
ve algi gibi bircok faktor etkilidir [41]. Aydinlatma, ortamdaki degisik sekil ve boyuttaki

objeler gibi cevresel faktorler de kisinin hareketliliginde 6nemli rol oynamaktadir. [49]

Gorme vyetersizliginin yarattigl en 6nemli sorunlardan birisi hareket 06zglrliginin
kisitlanmasidir [45]. Yonelim ve hareketin, tim duyularin kullanimi, dogru olarak
tanimlanmasi ile basarili olmasi durumunda, gérme engelli kisi icin bagimsiz hareket

saglanmis olmaktadir.
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BOLUM 4

METODOLOJI

Tez ¢calismasinin metodolojisi asagidaki adimlari takip ederek olusturulmustur. Hedefin
gorme engellilerin mekansal okunabilirliginin test edilmesi oldugu bilinmekle, dncelikle
gorme engeli bulunmayan kisilerle ilgili okunabilirlik kavrami incelenmistir. Gérme
engelliler ile ilgili yapilan ¢alismalar da degerlendirilip, plan semasinin, okunabilirligi ne

derecede etkilediginin tespiti hedeflenmistir.

Tez calismasi iki ana analiz yonteminden olusmaktadir.

e Belirlenen deneklerle deneysel alan calismasi

e Mekansal dizim analizi (eksenel hat ve gorinir alan) ¢alismasi

Her iki yontemde de mekansal okunabilirlik kavraminin analiz edilmesi amaglanmistir.

4.1 Calismanin Yontemi

Bu arastirma, gérme engelli ve az goren bireylerin, daha 6nce bulunmadiklari ve
Ozellikle kamusal mekanlarda yoénelim ve bagimsiz hareket edebilmesine olanak
saglayacak planlama kriterleri olusturmaya yonelik bir veri toplama ve degerlendirme

galismasidir.

Arastirmaya, gorme engellilerin ve az gorenlerin, 6nceki deneyimlerinin ve dogustan
veya sonradan olusan bir sorun nedeni ile gérmuyor oluslarinin etkisi olacaktir. Kisilerin
gorme duyusunun eksik veya hi¢ olmamasi nedeni ile algillamalarina etki eden ve
bilimsel olarak ortaya koyulmus kriterlerin, mekan algilamalarina, plan semalarinin ne
derece etkili oldugu ve algiya etki eden planlama kriterlerinin ne olacag konusu

incelenmistir.
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Gahsmaya gorme engellinin mekan igerisinde yén bulma ve hareket becerilerinin nasil
oldugu, rehabilitasyon calismalarinda ihtiya¢ duyduklari egitimlerin nasil verildiginin
arastirilmasiyla baslanmistir. Bagimsiz hareket egitimi izlenerek, siklikla basvurulan
zihindeki haritalama 6gretisi, duyusal ve cevresel ipuglarina dikkat cekme, yonlerin
(kuzey, gliney) kullaniminin 6gretilmesi konularinda bilgilenilmistir. Es zamanh olarak,
bilissel haritalama, gorme engelliler ile ilgili bagimsiz hareket konusunda yapilmis
onceki calismalar arastirilmis, literatlir arastirmasi yapilmistir. Tez konusu seg¢imine,
oncesinde yapilan “Goriinmez Alanlar: Coklu Algisal Stiidyo Sinifi” calistay etki etmis,
sonrasinda 2 gorme engelli ile farkh AVM’lerde yapilan pilot c¢alismalar ile de

hipotezlerin olusturulmasina katki saglanmistir.

Calismanin ikinci asamasinda, segilen deneklerle alan ¢alismasi yapilmistir. Burada,
farkli plan semalarinda deneklerin hareket izleri tespit edilip, biligsel haritalama
yetenekleri, mekani kavrama becerileri gbézlemlenmistir. Bu tespitlerde, deneklere
algiladiklari mekanin plan krokilerini gizmeleri istenmistir. Yapilan ¢alismada, plan
semasinin haricinde, isaret 6geleri ya da diger duyularin devreye girdigi durumlar da

tespit edilmistir. Bu asama anket sorulari ile desteklenmistir.

Son asamada ise, mekansal dizim yontemi kapsaminda baglanabilirlik, buttnlesiklik ve
anlasilabilirlik analizleri ile géorme engelliler ve gdérme engeli bulunmayan kisilerin
davranislari  karsilastirmali  olarak ele alinmakta ve okunabilirlik farkhliklar
degerlendirilmektedir. Tez c¢alismasindaki metot asagidaki semada kurgulanan

prensipte yuratalmustar. (Sekil 4. 1)
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Mekan dizimi analizi kapsaminda yapilan eksenel hat analizleri, gbren Kkisilerin
kullanmaya egilimli olduklari gilizergahlari gostermistir. Bu sonug, gérme engellilerin
mekan okumadaki basarisi ile kiyaslanmistir. Gorindr alan analizi kapsaminda
kullanilan batinlesiklik analizleri ve adim derinligi analizleri ise goéren kisilerin bir
sonraki adimlarinda, devamindaki hedeflerini sezgisel sekilde planlamalari ile ayni
sezgisel kararlari, gorme engellilerin verip veremediginin tespitinin yapilabilmesine

faydali olmustur.

Yapilan bu calisma ile, planlama asamasinda tasarimciya gorme engellilerin

erisilebilirligi ile ilgili ipuglari ve plan semasi ile ilgili veri saglanmasi hedeflenmektedir.

4.2 Mekan Okuma Araci Olarak Mekan Dizimi

Tez calismasinda, gorme engellilerin mekan okumasinin 2 farkli plan semasina sahip
AVM’de denenmesi ile birlikte, bu AVM’lerin mekansal bigimlenme o6zelliklerini
tanimlama, analiz etmek ve deneysel calisma ile karsilastirabilmek icin mekan dizimi
yontemi kullanilmigtir.  Mekan dizim kuram ve analizi bu boélimde kisaca

anlatilmaktadir.

Grafik-teorik ilkeleri kullanarak kent formunu ifade eden arastirmalar uzun zamandir
yapilmaktadir. Kansky (1963) ulasim aglarinin o6lgllmesi icin temel grafik teori
uygulamasi yaparken, Nystuen ve Dacey (1961), bolgesel yer sistemleri hiyerarsisinin

tedbirleri gibi anlatimlar gelistirdiler [53].

En somut ve 6nemli gelisme olarak, mekan dizim kurami, 1984 yilinda, B. Hillier ve J.
Hanson tarafindan yayinlanan “Social Logic of Space” kitabi ile ortaya atilmis bir mekan
okuma yontemidir [54]. Teori Oncelikle insan davranisi ile mimari alanlar veya yaya
yollari arasindaki hareketi belirlemek icin arastirmalarda kullanilmis ve ayni zamanda
yapili ¢evrenin baglanabilirligini hesaplamak i¢in yardimci olmustur. Mekan dizimi
insanlar ve onlara ait insa edilmis cevre arasindaki karsilikli baghliklari anlayisini daha
da ilerletmistir. Sosyal yapi ve mekanin sirekli bir etkilesim icinde oldugu belirtilen
kuramda, ayni zamanda mekanin, topluma ve sosyal yapiya etki ettigi ifade
edilmektedir. Tek bina 6lceginden, daha genis bir 6lcege kadar her tirli mekan icin

kullanilabilen s6z dizimsel bir kuramdir.
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insan hareketi genellikle, onun topolojisi kullanilarak soyutlanmis form biciminde
tanimlanmistir.  Topolojik agiklama, olaylarin ayrintilari  goéz ardi  edilerek,
arastirmacilarin yapi ile hareket birimleri arasindaki iliskiye odaklanmasina olanak
saglar. Ornegin, yaya hareketi, formlarin boyutlari, hareketin hizi ve kisi sayisi gibi
ayrintilari dikkate almadan basit gizgiler agi kullanilarak tanimlanabilir. Bu tir bir ag
yapilandirmasi, bir dizi kose ve kenar ile bir ag temsil etmek i¢in bir yoldur. Bununla
birlikte mekansal dizimde mekani yapilandirma, sokak agindan farkhdir. Mekansal
dizimde, sirekliligi olan bir mekan, birbiri ile baglantili bir dizi ayri ayri birimlere
donustirdlirken, konveks mekan bélimleme ya da sadece eksenel haritalama kavrami

kullanihir [55].

Hillier ve arkadaslar tarafindan gelistirilen teknik ve bilgisayar yazilimi ile, mekanin
okunabilirliginin yani sira, sosyal yapi ile de iliskilendirilmesi ve yorumlanabilmesini

saglanmistir.

Elde edilen grafik degerler, kentsel alanlarda yaya hareketini (Hillier vd. 1993, Peponis
vd., 1989), trafik akisini (Penn vd., 1998), su¢ dagilimini (Hillier ve Shu 2000), arazi
degerlerini (Dessylas, 2000) ve daha bir cok yapilandirmanin etkisini analiz etmek igin

kullanilmistir [56].

Okunabilirligi kolay olmayan binalarda, insanlarin yon bulma duygusunu yitirme ve
kaybolmusluk hissi duymadan hareket edebilmesinin ne kadar mimkiin olabildigini
sayisal olarak ifade edebilen bu metot ile gerekli dnlemler alinabilmektedir. Mekansal
dizim yontemi fiziksel formlarin olusturdugu verilerin ve mekan iginde hareket eden
kisinin gozlemledigi, algilayabildigi ylizey, kenar, alan ve vyollarin birbirleriyle ve

mekanin timiyle olan iligkilerini agiklamaya ¢alisir.

Mekansal dizim analizi “eksenel ¢izgiler” kullanarak alani tanimlayarak baslar. Eksenel
bir hat, odalarda ve mekansal boliimlemelerde ne kadar uzun olursa olsun ayni eksen

Uzerinde oldugu siirece ayni derinlige sahip oldugu gorulir [55].

Mekansal Dizim analizi, farkli mekansal gosterimler gelistirmistir. En yaygin olarak
bilineni eksenel hat analizi olarak adlandirilir. Bu tez calismasinda kullanilacak analiz
yontemlerinden biridir. Bir digeri ise gortnilr alan analizidir ki bu yontem ile de

AVM'’lerin “adim derinligi” (steph depth) analizine bakilmistir.
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Bu tez ¢alismasinda, analizleri elde etmek icin Depthmap olarak isimlendirilen yazilim
kullanilmistir. Yazihm ilk olarak kullaniciya iki boyutlu DXF formatindaki planlari ve
noktalarin dogrusal bir 1zgara ile doldurulan planlari sisteme aktarma olanagi saglar. Bu
noktalar daha sonra gorinirlik grafigi olusturmak icin de kullanilabilir. Grafik
olusturulduktan sonra Depthmap, kullaniciya grafik lzerinde analiz yapabilmesi igin
cesitli secenekler sunar. Yontemler Turner v.d. tarafindan kullanilanlarla birlikte daha
onceden gorinebilirlik grafik analizi uygulanmamis, kontrol (Hillier ve Hanson, 1984)

veya nokta derinlik degeri (Hillier vd., 1987) gibi olanlari da igerir [22].

4.2.1 Eksenel Hat Analizi

Harita, bir bina veya kentsel alanin, bir dizi ¢izgi ile gizilmis iki boyutlu planindan olusur.
S6zdizimsel analizde basit bir dlcim baglanabilirlik veya verilen bir eksenel ¢izginin
mutlak kesisim sayisidir. Eksenel ¢izgi terimi mekansal yapilandirmada rastgele bir
noktadan gecen en uzun ¢izgi (bazen “en uzun gorunurlik hatt1” ile ifade edilir ancak,
Hillier ve Hanson bunu saf geometrik bir varlik olarak tanimlamigtir [54]) olarak

tanimlanir.

Genel yaya hareketinin incelenmesi ile yol bulma ve mekan okunabilirligini de test
eden bir yontemdir. Mekan dizim agisindan okunabilirlik, Kevin Lynch’in kent imgesini
dayandirdigl gorsel idrakten cok, “hareketi yonlendirme potansiyeli” ile ilgilidir [57].
Mekan Dizimi teori ve metodolojisi kentsel mekanin mekansal yapilandirmasini
niceliksel olarak o6lcmek ve tanimlamak icin gerekli araglari saglar. En 6nemli
sozdizimsel olcimler biitiinlesme (integration) ve baglanabilirliktir (connectivity).
Bltlinlesme bir kisinin bir sokak parcasina ne kadar kolay ulasabildiginin bir gbstergesi
ve sozdizimsel erisilebilirlik olglsudir. Baglanabilirlik ise bir mekan ve yakinindaki
komsu alanlar arasindaki hesap iliskisini icine alan yerel bir s6zdizimsel 6l¢imdir.
Yiksek baglanabilirlik degerleri ile sokaklar farkli yénlerden daha erisilebilir olacak ve
insanlara daha fazla olasiliklar verecektir. Bu sokaklarin digerlerinden daha sik
kullaniimasi beklenmektedir. insanlar belirli yollari (yani yiiksek biitiinlesme ve yiiksek
baglanabilirlik) digerlerinden daha sik kullanma egilimindeyseler, bu yollar iizerindeki

isaret Ogeleri ve diigim noktalar gibi belirli fiziksel unsurlarin onlarin bilissel
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haritalarina net bir sekilde yansiyacagini kabul etmek miimkiindiir [27]. Boylece bu

durum, insanlarin okunabilirlik ve yon bulma performansina katki saglayacaktir.

Baglanabilirlik ve butlnlesiklik degerleri ile program tarafindan olusturulan sacilim
diyagramlarindaki (scattergrams) her bir nokta ortlisen disblikey mekanlardan birini
temsil eder [58]. Dikey eksen Uzerindeki noktalarin konumu o alanda ortlisen diger
disbikey mekanlarin sayisini verir ki mekanin digerleri ile baglanabilirligidir. Yatay
eksen ise diger mekanlara gore “derinlik” (depth) degeridir [58]. Baglanabilirlik
(connectivity), o mekandayken gorilebilen mekanlara ait ka¢ komsu alan olduguna dair
bir oOlgidlr. Diger taraftan bitiinlesiklik (integration), bir mekandan, o mekanin
derinligi diger mekanlardan kavranamadigi igin gorilemez [58]. Deforme olmus bir
1zgara sistem icindeki anlagilabilirlik (intelligibilty) 6zelliginin anlami, sistemi olusturan
mekanlarin hangilerini goérdigimuziin derecesidir (yani, ne kadar daha diger
mekanlarin baglandigidir). Bu géremedigimiz mekanlara iyi bir rehber olur. Séyle de
diyebiliriz; bir butin olarak sistem icindeki her bir mekanin bitinlesmesidir.
Anlasilabilir bir sistem, iyi baglanmis mekanlarda iyi bitlinlesmis mekanlar olma
egilimindedir. Anlasilamaz bir sistemde ise iyi baglanmis mekanlar bitlinlesmis
degildirler, boylece, baglantilarinda gorebilecegimiz tim sistem icindeki mekanin

durumu ile ilgili bizi yaniltmaz [58].

Depthmap programi tarafindan olusturulan grafiklerdeki dagilim sekline bakarak
anlasilabilirlik derecesini okuyabiliriz. Grafikler, baglanabilirlik ve butlnlesiklik
degerlerinin X ve Y eksenlerine yerlestirilmesi ile olusturulmustur. Bu degerlerin
kesisimi ile olusan noktalar aksiyel haritalarda oldugu gibi kirmizidan maviye degisen
renkler alirlar. Noktalar (mekanlari temsil eden) eger sol alttan sag Uste dogru 45
derecelik bir egri olusturursa, her zaman mekanin biraz daha fazla baglandigini, daha
fazla butinlesik oldugunu ve gorebildigimiz ve goremedigimiz arasinda milkemmel bir

iliski oldugunu gosterir. Bu durumda, sistem daha anlasilabilirdir [58].

4.2.2 Goruniir Alan Analizi

Gorlnir alan ilk olarak Tandy’'nin (1967) calismalarinda yer almasina ragmen,
Gibson’in calismalari ve onun “gorsel akis” fikri ile kavram daha yayginlasmistir [59].

Gibson, bir kisinin gozleri ile potansiyel olarak gozlemleyebildigi alani “gorme alani”
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olarak tanimlamigtir. Gibson (1979), gérme alaninin insan hareketi ile stirekli kigulip,
genisledigini ifade etmistir. Dinyanin bitlncil ve makul temsilini olusturmak Uzere
cikarimlar yapilir ve gériiniimden aniden kaybolan nesneler ve ylzeyler hayal edilir.
Gibson’in fikirleri Benedikt’'in ¢alismalarina son derece etkili olmustur. Bu olguyu,
goriiniir alan olarak ilk kez isimlendiren Benedikt (1979), tanimlamayi, “mekanda belirli
bir noktadan gorilebilen tim noktalar” olarak gelistirmistir [22]. Benedikt, gorinir
alan analizinde, insanlarin mekani algiladigini analiz eden objektif bir yontem ortaya
koyar. Kuguk olcekli ortamlarda mekansal 6zelliklerin objektif sekilde analizi igin isovist
onerir. isovistler veya bakis acisi, tek bir gozlem noktasindan gériilen alani
tanimlayarak mekansal o6zellikleri yakalayabilirler [60]. 1985 vyilinda Benedikt ve
Burnham gorinir alan ile ilgili, cogu goérinir alan ve gevresi arasindaki iliski sonucunda
ortaya cikmis, bir dizi ol¢li onerdiler. Daha az duvar ve yakinda daha az alan
gordiglimizde mekanin daha genis algilandigindan s6z etmislerdir. Son 20 yil icinde
sayilari giderek artan arastirmacilar (6zellikle mekan dizimi ile ilgilenenler) mekansal

dizenlerin gorsel ozelliklerini degerlendirmek i¢in bu teknigi kullanir olmuslardir.

Gorantrluk grafik analiz uygulamasi (VGA), bina ortamlarinda ilk olarak Braaksma ve
Cook (1980) tarafindan tanitilmistir [22]. Braaksma ve Cook, bir havaalanindaki cesitli
birimlerin ortak goriintrliglini hesapladilar ve bu iliskileri géstermek igin, iki yerde
birbirini karsihikh gérme durumunda “1”, aksi durumda “0” vyerlestirerek, bir
bitisiklik/komsuluk matrisi Grettiler [22]. Bu tip bir analiz Turner vd. [59] tarafindan
yakin zamanda, mekan dizimindeki son gelismeler dikkate alinarak yeniden kesfedildi.
1999 yilinda Turner, gorunir alan grafigi (VGA) olarak isimlendirilen, yerlesim planini
sanal bir 1zgara Uzerine yerlestirerek, elde edilen hiicreler arasindaki iliskileri gorsel

olarak hesaplayan bir yontem onerdi [22].

Turner vd. [59], gorlinir alan kavramini su sekilde anlatmaktadir; “Goriiniir alan bir
mekansal ortam hakkinda sezgisel sekilde diisiinme yoludur. Clinki gorindr alanlar,
mekani algilayan, mekanla etkilesimi olan ve mekan icinde hareketi saglayan, mekana

ait tekil bakis noktalarindan mekanin tanimlanmasini saglar.”

Buradaki “sezgisel diisinme” ile gérme olmaksizin bir sonug ifade edilmese de, mekan

hakkindaki sezgisel kararlar, gorme engelliler tarafindan siklikla kullanilmaktadir. Bu
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anlamda, gorlinlr alani bir gesit “ulasilabilen alan” (veya erisilebilir) olarak da

tanimlayabiliriz.

GOrunur alan butinlesme haritasinda kirmizi renkteki alanlar goérindrlik agisindan en

bltlnlesik noktalari, koyu mavi ise en ayrisik noktalari ifade eder.

Depthmap programinda, gorindr alan bitlinlesme haritasi olusturulduktan sonra, ilgili
komut ile “adim degeri” (step depth) komutu segilerek olgiim yapilir. Adim degeri
hesaplanacak konumdan bir diger konuma olan adimlarin sayisini gésteren analizde,
konumun degeri 0, bu noktadan dogrudan goriilebilen kisimlarin degeri 1, bu
noktalardan dogrudan gorilebilen kisimlarin derinlik degeri 2 olur. Numaralandirma bu

sistemde artarak devam eder.
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BOLUM 5

ALAN CALISMASI

5.1 Deney Calismasi

Deney calismasinda kamusal alan olarak secilen istanbul’daki iki farkl plan yapisina
sahip Alis Veris Merkezlerinin (AVM) nispeten daha az bilinen olmasina dikkat

edilmistir.

AVM ‘lerde, deneklerle yapilan ¢alismanin anket sorulari ile desteklenmesinin yani sira,
gozlem ve devaminda, daha somut bir sonug igin gerekli olan, “gizim” ydntemi
kullanilmistir. Gérme engelli kisilere, mekanda kendi baslarina “baston”lari ile
yaptiklari yarlyls sonrasi, 6zel bir kalem, kagit (plastic embossing film) ve althk
(geometry mat) aracihg ile cizim yaptinlmistir. Kagidin 6zelligi, yazmayan oOzel bir
kalem ile cizildikce, gorme engellinin algilayabilecegi oranda ¢izimin / gizginin kabarik
olarak parmak uclari ile hissedilebilmesidir. Cizim icin deneklere, deney Oncesinde
yeterli siire ve detayda egitim verilemedigi icin, cizimleri anlatarak yapmalari istenmis
ve bu sirada anlatimlar video kaydi ile tespit edilmis, sonrasinda ¢oziimlenmis ve

cizimleri desteklemek lizere analizlere eklenmistir.

Deney sirasinda yapilan gozlemlerde, denegin ¢izim oncesi ka¢ defa ayni mekani
gezdigi, gezdigi noktalardaki dikkatini ceken, farkinda oldugu hususlarin, isaret
Ogelerinin tespiti yapiimis ve cizim sirasinda bu dikkatini ceken noktalarin, olusturdugu

krokide nerede oldugunu belirlemesi de istenmistir.

Denege gezinimi sirasinda sadece tehlikeli durumda kalma olasiligina karsin korumak

amaciyla midahale edilmis, diger zamanlarda yaninda vyiriinerek eslik edilmis,
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boylelikle de ¢ogunlukla ilk defa bulundugu mekandaki hareketi sirasinda kendisini

glvende hissetmesi saglanmistir.

Deney baslangicinda ve cizim sonrasinda, katilimcilara belirlenmis sorular sorulmustur.
Sorularin bir kismi, yas, egitim ve gérme derecesi ile gérme engelinin dogustan —
sonradan olmasi, baston egitimi durumunu, deneyin yapildigi AVM’de daha once
bulunup bulunmadigini belirlemek igin, bir kismi da “kendini degerlendirme”
sorusundan olusmaktadir. Kendini degerlendirme sorusu, cizdikleri krokinin ne kadar

dogru oldugudur.
Deney calismasi 6zetle asagidaki siralamayi takip ederek yapilmistir;

1. Deneklere ¢izim materyalini tanitim ve denemeler yaptirilmasi. (odalarini,

evlerini, okullarini gizmeleri istenmistir.)

2. Deney anlatilmis, gezecekleri mekani istedikleri siirede tamamlayabilecekleri ve

bu geziyi istedikleri kadar tekrarlayabilecekleri belirtilmistir.
3. Anket bolimunan kisisel bilgiler kismi kayit edilmistir.

4. Her bir denek ile teker teker belirlenmis glizergah gezilmis, bu sirada video kaydi

yapimistir.

5. Glizergah tamamlaninca ve denek geziniminin yeterli oldugunu bildirdiginde,

algiladiklari da anlattirilarak ¢izim yaptirilmis, bu sirada video kaydi yapilmistir.
6. Anketin kendini degerlendirme ve diger sorulari sorulmus, kayit edilmistir.

Bu stlire¢ tiim deneklerde tamamlandiktan sonra ikinci AVM’ye gidilerek ayni program

uygulanmistir.

5.1.1 Katilhmcilar

Deneye 4'l az goren, 4'(i dogustan, 10’u sonradan olmak Uzere 3’U kadin, 11’i erkek,
toplam 14 gorme engelli yetiskin birey katilmistir. Deneklerin %80’inin erkek olmasinin
nedeni, tlkemizdeki kadin gorme engellilerin cogunun kendi kendilerine dis mekana
ctkmalari aileleri tarafindan engellenmekte ve/veya bu ve benzeri nedenlerle
Ozglvenleri gelismedigi icin deneye katilmakta istekli olmamalaridir. Deneklerin
seciminde 2 temel kriter etkili olmustur. :
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1.Beyaz baston kullanmalari ve bunun egitimini almis olmalari

2.Bagimsiz (yardim olmadan) hareket edebiliyor olmalari

Katilimcilarin yaslari, gorme gecmisleri ve gérme dereceleri farklilik géstermektedir.
Egitim durumlari ve hatta kisisel bazi o6zellikleri dahi, bagimsiz hareketlerindeki
basarilarina etken oldugu gozlemlenmekle birlikte, plan okumadaki basarilari,
anlatimlari da o6n planda tutularak ve olabildigince tim kriterler ayri ayri
degerlendirilerek tespit edilmeye ¢ahsiimistir. 14 katilimcinin % 57.1’i 30 yas ve altinda,

% 42.9'u 30 yas Uzerindedir. Bu orana gore yas ortalamasi 32,93 dir. (Cizelge 5. 1)

Cizelge 5. 1 Katilimcilarin yas araligi

YAS
Kategori Kadin Erkek  Kisi Sayisi %
18-30 3 5 8 57,1
30-60 6 6 42,9
Toplam 14 100

Genel olarak Turkiye istatistiklerine de bakildiginda gérme engelli bireyler sonradan bir
hastalik veya kaza neticesinde total kor veya az goren olmaktadirlar. Az gérenlerin bir
kismi da, ilerleyen vyaslarinda gorme kaybi durdurulamadig icin total korlige
gecmektedirler. Katilimcilarin %28.6’s1 dogustan, %71.4’U ise sonradan gérme kaybi
yasamislardir. Dolayisiyla katilimcilarin biyik bir cogunlugunun cevre ve uyaranlarla
ilgili ge¢misinden gelen deneyimleri vardir. Bu c¢alismadaki katilimcilarin gérme

gecmisleri ilgili tabloda verilmistir. (Cizelge 5. 2)

Cizelge 5. 2 Katilimcilarin gorme ge¢misi

GORME GECMISI

Kategori Kadin Erkek  Kisi Sayisi %

dogustan 4 4 28,6
sonradan 3 7 10 71,4
Toplam 14 100

Katilimcilar, gorme derecesine goére siniflandirildiginda, %71.4’Gniin total kor,
%28.6’sinin ise az goren kategorisinde oldugu gorilir. Ancak, az gorenlerin hepsi
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sonradan engelli olmalarinin yani sira total korlerin dahi bir kismi belirli bir yastan

sonra engelli olmuslardir. (Cizelge 5. 3)

Gizelge 5. 3 Katihmcilarin gérme derecesi

GORME DERECESI

Kategori  Kadin Erkek  Kisi Sayisi %

total kor 1 9 10 71,4
az goren 2 2 4 28,6
Toplam 14 100

Katilimcilarin gérme dereceleri, kendi beyanlari ile, raporlarinda yazan gérme orani
sorularak belirlenmistir. Deneyde, %10 ve %20 gérme derecesi arasinda olup, bagimsiz
hareketlerinde destege ihtiya¢ duyan (beyaz baston veya refakatgi) kisiler az goéren, bu

orandan daha az gérme yetisine sahip kisiler ise “total kor” olarak siniflanmistir.

Cizelge 5. 4 Katilimcilarin egitim durumlari — gérme dereceleri

Gorme Derecesi
total kor az goren
5% ve
daha
GiUn| Denek | Kadin Erkek |Yas| Egitim | yok az 10% | 20%
1 1 X 27 | yuksek X
2 X 37 | ilko. X
3 X 51 | yuksek | x
2. 4 X 41| lise X
5 X 57 | yuksek| x
6 X 39 lise
7 X 36 | ilko.
3. 8 X 25| ilko.
9 X 20 lise X
10 X 27 | ilko. X
11 X 20 lise X
4 12 X 28 | ilko. X
13 X 28 lise X
14 X 25 lise X
10 4
Toplam total Toplam az
kor sayisi goren sayisi
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Katihmcilar, 4 farkli giinde gruplar halinde deneye alinmiglardir. Bu farkh gruplar bitin
tablolarda “giin” sitununda gosterilmistir. ilk giin deneme amach 1 kisi deneye
katilmis, ikinci glin gérme engellilerin bulundugu bir dernek destegi ile 3 kisi, Gglincu
gin halen bagimsiz hareket dersi almakta olan 3 6grenci ve son giin masor egitimi
almakta olan, 3’ kadin toplam 5 kisi deneye katilmislardir. Katilimcilarin %21’i yiiksek
O0grenim gormis, %430 lise mezunu ve kalan %36’s! ilkogretim mezunudur. (Cizelge 5.

4) Dolayislyla, katilimcilar egitimli kisiler olarak kabul edilebilir.

5.1.2 Deney Alani

Calisma, gorme engellilerin 6zellikle kamusal alanda plan semalarina bagh olarak
hareket yeteneklerinin incelenmesi ana fikri ile yapilmistir. Bu amagla, deneysel alan
¢alismasi, hakimiyet acisindan dar alanda olmasi istegi nedeni ile Alis Veris
Merkezlerinde gergeklestirilmistir. Alis Veris Merkezi (AVM) segiminde, fotograf ve
video ¢ekim izni alinabilmesi 6nemli etkendir. Ayrica iki farkli AVM’nin, ulasim
sirasindaki zaman kaybini en aza indirmek agisindan birbirine yakin olmasi da belirleyici
kriterlerden biri olmustur. (K) olarak adlandiriimis AVM’nin yonetiminin ¢alismamiza
0gle Oncesi saatlerde izin vermis olmasi nedeni ve deneklerin ayni giin iginde her iki
calismayi yapmalarini saglamak amaciyla da, ilk deney (K) AVM’de, sonraki deney de

(A) AVM’de yapilmistir.

Deney alani olarak birbirinden farkl plan semasina sahip iki alisveris merkezi (AVM)
secilmistir. Biri mimari anlamda “basit” diyebilecegimiz, diizglin bir geometrige,
simetrik plan semasina sahip, digerine gore daha kiicik klasik AVM plan tipinde olan
(A) olarak adlandirdigimiz AVM’dir. Digeri ise asimetrik ve dogrusal olmayan plan
semasina sahip, alisilagelmemis bir plan tipinde olan (K) olarak adlandirdigimiz
AVM'dir. (Sekil 5. 1) Deney alanlari secilirken deneklerin ge¢cmise dayah belleklerinin
kullanimini en aza indirmek amaciyla, ¢ok bilinmeyen, orta gelir diizeyi lizerinde veya
ulasimi zor AVM’ler arasindan seg¢im yapilmistir. Bu nedenle deneklerle yapilan
gorlismede, sadece iclerinden bazilarinin 1 defa 1 yildan fazla bir zaman iginde
belirlenen AVM’lerinin birinde bulunduklari belirlenmis, bu nedenle bellek kullanimi
olmadigl kabul edilmistir. AVM’lerin genel mudurliklerinden, 6zellikle video kayit

yapilabilmesi ve fotograf cekilebilmesi icin gerekli olan izinler ainmistir.
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Sekil 5. 1 AVM planlari - deney alanlari

(K) AVM Plani

Her iki AVM’de de magazalarin yer aldigi birer adet kat deney alani olarak segilmistir.
Kat seciminde yemek kati olmamalarina dikkat edilmistir. Clinkii her iki AVM’de farkli
olan masa yerlesiminin plan okuma degerlendirmesinde olumsuz etki yaratacagl 6n
calismalarda tespit edilmistir. (K) AVM’de duyusal isaret 6gelerinin etkili olabilmesi icin
havuzlarin oldugu kat tercih edilmistir. Ayrica secilen bu kat, “koridor” diizeninden
daha uzaktir, daha amorf bir yapidadir. Secimde bu yapi etkili olmustur. (A) AVM’de
koridorlarin disa acilmayan (caddeye cikis) katlari arasinda deney alani tespit edilmistir.

Nedeni giristeki glivenlik cihazlarinin dolasimi aksatacagidir.

Asagidaki plan krokilerinde yuruyis glizergahi isaretlenmistir (Sekil 5.2). Her iki AVM’de

ylrlyds gizergahi tanimlamasini belirtmek gerekirse;

(A) AVM’de glizergah: Ust kattan inen ylrliyen merdiven ile ayni noktaya varis. (108
metre)
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(K) AVM’de glizergah: kafe onlinden metro cikisinin oldugu noktaya kadar ve oradan

geri donis. (360 metre / gidis-donls olmak tzere)

(K) AVM’de donus yolu kimi katihmci igin ortadaki havuzun diger/ist kismindan,

kimileri icinse, geldikleri glizergah olmustur.

Yiruyuls glizergahi

(A) AVM plani (galeri
boslugu gri ile belirtilmistir.

g e
é A\ . O

\ =%

—° o

(K) AVM Plani (Havuzlar mavi ile, ciceklikler yesil ile belirtilmistir.)

Sekil 5. 2 AVM planlari — ylriyls glzergahi

5.1.3 Cizimler ve Video Kaydi C6ziimlemeleri

Denekler tarafindan yapilmasi istenilen plan cizimleri, bir mekani kagit (zerine
gecirebilme deneyimi ve egitimi olmayan kisiler icin, cok kolay bir yontem olmayacagi
bilinmekle birlikte, bu olumsuzluk géz onlinde bulundurularak, degerlendirilmistir.
Belirtilen olumsuzlugu en aza indirebilmek icin, katiimcinin ¢izimi anlatarak yapmasi
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istenmis ve videoya kayit edilmistir. Clnki kimi katilimcilarin, gizim yapamasa dabhi,
mekanin butlinlinl dogru olarak algiladigi, s6zll ifadelerinden anlasiimistir. Cizimler ve
anlatimlar, denekler gruplar halinde alinmis olsa da, her bir katihmcinin geziniminin

hemen devaminda yaptiriimistir. Yani hatirlama / unutma etkisi géz ardi edilmistir.

Bu bolimde, tek tek tiim deneklerin her iki AVM’deki gezinim ve gizimleri sirasindaki
bazi ifadeleri, saptamalari 06zetlenecek, c¢izimleri paylasilacaktir. Boylelikle
planlamadaki olumlu ve olumsuz durumlar da belirlenmis olacaktir. Anlatim, mekan
okumadaki birlesen ve ayrisan 6zelliklerin daha rahat anlasilabilmesi igin, AVM’lere
gore gruplanarak yapilacaktir. Anlatimlarda her bir denek igin belirtilen sireler,

katilimci, glizergahi birden fazla gezmis olsa, ilk yaptigl gezinimin suresidir.
(A) AVM’de yapilan gezinim ve gizimler
Denek 1 ( Erkek, 27 yasinda, sonradan gorme engelli, total kor )

Daha o6nce bu AVM’de bulunmamis olan ilk denek ile tim deneklerin deneyimledigi
AVM'’nin 1. Kat olarak isimlendirdigi kata gelindiginde, denek yalniz basina birakildigi
noktada (lst kattan inen ylriiyen merdivenin bitimi) bastonu ile zemine birkac¢ kere
vurmus ve sesin uzaklastigl yonde devam etmesi gerektigini dislinerek gezinimine
baslamistir. Yaklasik 108 metre uzunlugundaki kare planli koridor etrafindaki
ylrtylasuni 3dak. 39 san. de tamamlamistir. Gezinim sirasinda planda isaretlenen
kafenin yerini kahve kokusundan algilamistir. Gezinime basladigi yere geldiginde, ikaz

edilmedigi halde “duralim mi?” diye sormustur.

Devaminda mekani okuyabildigi kadar gizmesi istenmistir. Denek ¢izime orta galeri
boslugunu cizerek baslamistir. Galeri boslugunun ¢izimi bittiginde oturmakta ve ¢izim
yapmakta oldugu vyeri isaretlemesi istendiginde bunu yapabilmistir. Denek mekani bir
kez daha gezmek istemis ve bu defa magazalar tarafinda ylrimdistir. Bu gezinim
sirasinda koridordan ayrilan genis acikligi ve kafeyi algilamistir. Cizim asamasinda,
deney yapilan koridorun koselerindeki ufak girintileri disa acgilan koridorlar olarak
okumus, “4 taraftan giren koridorlar var” demis ve hatali ¢izim yapmstir. Algiladigi
genis acikhgin yerini gdstermesi istenmis, kafeyi planda isaretlemesi istenmis, dogru
olarak isaretlemistir. Uclincii gezinimde, kdselerde oldugunu diisiindiigii koridorlarin

aslinda olmadigini ve koridordan ayrilan genis acikhgin blyuklGgind algilayamamis
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oldugunu kavrayarak, ilk yaptigl cizim Uzerinde dulzeltmeler yapmistir. Merdiven

cikisina rastlayan (galeri boslugunun etrafinda dort kosede) kolonlari

ve genis
acikliktaki 3 basamakli merdiveni gizimde isaretlemistir. (Sekil 5. 3)
T ST S p—" 2 Kafe
o i P ) (AKH)
! - 3 ¢
) R
}
1 x e
) ! )
¥ o A
® ’ Galeriv
¢ } j Boslugu
Guzergah \ } ;
'Baslangici (AG s‘ ' ’ (AGB)
slang o , :
Kol ST ’ : ’
olon g a2 )
(AKL) S P | !
8 < 4 e i \
Oturdugumuz €<—— @ . Hatali gizilen,
yer / ) sonradan diizeltilen,
/ { o késelerdeki koridor
'v‘ 2 P% —1> cikislani (4 kdsede
// / ’\ ‘; de)
3 )
7 3 ‘
\’ ° Genis koridor
' 5} A (AKR)

Sekil 5. 3 Denek 1 gizimi

Denek 2 ( Erkek, 37 yasinda, sonradan gorme engelli, total kor )

Daha 6nce bu AVM’de bulunmamis olan denek, belirlenmis glizergahi 4 dak. 48 san. de
tamamlamistir. Ancak baslangic noktasina geldigini fark etmeyip, soylendiginde, “U”
harfi cizdik demistir. ikinci turunda, mekanin kare oldugunu okuyabilmis, yiriiyen
merdivenin sesini ve tavandaki havalandirma aygitinin sesini referans almistir. Denek

AVM’nin kiictik ancak kullanimi zor bir mekan oldugunu ifade etmistir.

Cizim sirasinda mekani “kare” olarak algiladigini ifade etmistir. Bu AVM icin “sekilsiz”
tanimini kullanmis, diger tarafi ( (K) AVM ) “daha c¢ok sevdigini” soylemistir. Kahve
kokusuna dikkat etmedigini belirtmistir. Ancak yiriyen merdivenin karsisindaki tabela
dikkatini cekmis ve cizdigi planda isaretlemesi istendiginde dogru yerde isaretlemistir.
Denek deneyimsizliginden dolayi, asagidaki ¢izimde de gorilebilecegi gibi, magazalarin
bulundugu duvar ile galeri hizasini Gst Uste cizmistir. Aslinda cizim ¢ok dogru olmasa da
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mekan okumasi ve algilayabildigi kadar isaret dgeleri belirttigi yerler dogrudur. Ana
koridora bagli genis acikhigl fark etmemistir. Kdselerdeki girinti ¢ikintilar yanilmasina
neden olmustur. Yangin c¢ikis koridorlarini belirlemis ve ¢izimde dogru olarak

gostermistir. (Sekil 5. 4)

i
. ‘ ) @ ———> Yangin
Yangin o . . ; Cikisi
Cikisi i !
\ ’ i
I ] |
¥ q ‘r_
\ i | :
A ] t
it 4
f
¢ | Galeri hizasi
|
‘ 8 (AGB)
|

Sekil 5. 4 Denek 2 gizimi
Denek 3 ( Erkek, yas 51, sonradan gérme engelli, total kor )

Daha 6nce bu AVM’de bulunmamis olan denek gezinimini 4 dakikada tamamlamistir.

Mekanda 2 defa dolasmistir. Kahve kokusunu duymus, “restoran mi” diye sormustur.

Cizime mekani “kare” olarak algiladigini, etrafta hep magaza oldugunu ve orta yerde
yemek yenen yer oldugunu ve bir de “bosluk” (galeri boslugu) oldugunu fark ettigini
ifade ederek baslamistir. Orta yerde yemek yenen yer yoktur, ancak bazi yerlerde
banklarda oturan kisiler ve kafe 6niindeki oturma yerleri nedeni ile hata yapmis olma
ihtimali yuksektir. Ortadaki galeri boslugunu da c¢izimde dogru olarak belirtmistir.
Kahve kokusunu duyarak “yemek yenen yer” olarak niteledigi bolgeyi ¢izimde dogru
yerde isaretlemistir. (bolgeyi yuvarlak icine almistir.) Yangin c¢ikis koridorlarini
isaretleyebilmis, ancak ana koridora baglanan genis acikligi isaretleyememistir. (Sekil 5.

5)
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Yangin

Yangin Cikis:

Cikisi

Kafe
(AKH)

Galeri Boslugu
(AGB)

Yukari ¢ikan
merdiven

Hatali
isaretlenen

genis
koridor girisi

e S e S T e

3

Sekil 5. 5 Denek 3 ¢izimi

Denek 4 ( Erkek, yas 41, sonradan gorme engelli, total kor )

Denek gezinimini 4 dak. 35san. de tamamlamistir. Bir tur gezilmistir. Mekani yuvarlak
olarak ¢izmis, ancak anlatiminda “yuvarlak, kare gibi” ifadesi kullanmistir. Basladig
yere dondiginl anlamistir. “Ortasi bosluk, kenari camekan” diyerek anlatiminda galeri
boslugunu tarif etmistir. (camekan: cam korkuluk) Yemek katindaki WC’ler ile gezinim
yaptigl kati karistirdigi da gozlemlenmistir. Koku dikkatini ¢ekmis ve kahve diikkani
oldugunu sandigini ifade etmistir. Cizimde dogru yerde isaretlemistir. Dikkanlardan
mizik sesleri geldigini belirtmistir. “Asansorlerin oldugu yer” olarak tarifledigi kisim
genis acikhk ile koridora baglanan yerdir ve dogru olarak gizimde isaretlemistir.
“Basladigimiz yer” oldugunu belirttigi kisim da, ylriiyen merdivenlerden indigimiz ve

bagimsiz olarak gezinim yaptigi noktadir. (Sekil 5. 6)
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Sekil 5. 6 Denek 4 ¢izimi

Denek 5 ( Erkek, yas 57, dogustan gérme engelli, total kor )

Denek gezinimini 4 dak. 30san. de tamamlamistir. Bir tur gezilmistir. Cizim sirasinda
koridorun kenarlarinda dikkanlar oldugunu, bir yerde kahve dikkani oldugunu
sdylemis ve isaretlemistir. Ancak isaretledigi yer hatalidir. Orta boslugu cizmis ve
belirtmistir. Glizergah baslangicini hatali yerde gdstermistir. Ozetle, plan semasini
dogruya yakin algilamis ancak isaret noktalarinin yerini kaydirarak belirtmistir. (Sekil 5.

7)
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Sekil 5. 7 Denek 5 gizimi
Denek 6 ( Erkek, yas 39, sonradan gorme engelli, tek kulak duymuyor, total kor )

Denegin bir kulaginin duymuyor olusu, sesleri tek yonden duyabildigi igin, sese dogru
yonelmesine, dolayisiyla bir dogruda gidememesine yol agmaktadir. Cift engelli olmasi
nedeni ile, her ne kadar bagimsiz hareket egitimi ve baston egitimi almis olsa da,
bilmedigi mekan ve bdlgelerde, yalniz seyahati tercih etmemektedir. Deneyden 6nce
mekani esi ile bir kere dolasmis, sonrasinda deney sirasinda yardimsiz olarak glizergahi
tamamlamistir. Deney alanini 9 dak. 52 san. de kat etmistir. Gezinim sirasinda kahve ve

yemek kokusu alarak, burasinin kafeterya olup olmadigini sormustur.

Cizim sirasinda koseli mekani kavrayabilmis, ancak kahve kokusu aldigi mekani yanlis
kenarda isaretlemistir. Kahve dikkaninin kapisinin ¢ok genis oldugunu (2 dikkan

kadar) vurgulamistir. Mekanin 4 koseli oldugunu okuyabilmis, ancak arada gegilen
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“genis acgikliga” sahip koridor girisi nedeni ile yonlerini karistirdigini ifade etmistir. (Sekil

5.8)
Genis
koridor
(AKR)
Kose girinti
Kafe
(AKH)
Yangin
Cikisi

Sekil 5. 8 Denek 6 ¢izimi

Denek 7 ( Erkek, yas 36, sonradan gorme engelli, total kor )

Denek gezinimini 7 dak. 45 san. de tamamlamistir. Gezinim sirasinda genis aciklikla ana
glzergaha baglanan koridoru fark etmis, kahve dikkanini fark etmis, restoran olup

olmadigini sormustur. Mekan 2 defa gezilmistir.

Cizim sirasinda, genis koridoru da gizerek baslamis, o kisimdaki asansor hollerini gizmis,
ancak devaminda mekanin buatunidnd dogru olarak kagida aktaramamistir.
Anlatimlarinda da mekan bitlinini  “kare” veya dikdortgen olarak okuyup

okuyamadig anlasilamamistir. Cizimi, gezinim sirasinda da hissettigi ve kendi ifadesi
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olan “kaybolmusluk” hissi ile yarim birakmistir. Ve kendi el yazisi ile kagit Gzerine

“kayip” yazmistir. (Sekil 5. 9)
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Kahve
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Sekil 5. 9 Denek 7 gizimi

Denek 8 (Erkek, yas 25, dogustan gorme engelli, total kor )

Gulzergah bir defa gezilmistir. Gezinim siiresi 5 dak. 15 san. dir. Ylrlyen merdivenlerin
yerini, genis aciklik ile baglanan koridoru algilamistir. Cizim sirasinda, éncelikle orta
galeri sinirini gizmis, etrafina da magazalarin yer aldigi koridoru gizmistir. Bu kare plani
tamamladiktan sora genis bir aciklik ile baglanan koridoru eklemistir. Bu ¢izim

siralamasi nedeni ile plani ¢ok dogru okuyabildigi anlasiimaktadir. Cizimde daha sonra
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Ust kattan inen ve (st kata cikan ylirliyen merdivenleri isaretlemistir. Sadece kahve

diikkanini fark edememis, ancak éniindeki oturma yerlerini belirtmistir. (Sekil 5. 10)
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cikan
merdivenler

%
-
k
13
¥
»
b
B
3
)
»
I
¥
¥
s
k
¥
I
i

Galeri
Boslugu
(AGB)

Genis
koridor
(AKR)

Sekil 5. 10 Denek 8 gizimi
Denek 9 ( Erkek, yas 20, dogustan gorme engelli, az géren )

Denek 4 dak. 15 san. de gezinimi tamamlamistir. Glizergahi bir defa dolagmistir. Kendi
beyani ile %10 gérmesi oldugu igin aydinlk ve karanligi fark edebilmekte ¢ok buyiik
(30-40cm yiksekligindeki) yazilari okuyabilmektedir.  Yine bir diger magazadaki
oldukca blyik isim tabelasi denek icin isaret noktasi olmustur. Ancak denek, beyaz
baston ile yol alabilmektedir. Havalandirma sesi, magazalardaki isiklandirma dikkatini
cekmistir. Uzeri acik olmayan (giin 1s1g1 almayan) AVM’lerin aydinlatmalarinin homojen
olmasi nedeni ile daha dogru goriise neden oldugunu ifade etmistir. Ayni kisi ile
otopark katina inerken, magaza koridorlarindaki aydinlatma seviyesi ile yiriyen

merdiven baslarindaki aydinlatma seviyesinin farki nedeni ile gériis oraninin, aniden o
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bolgede, sifirlandigini ifade etmistir. Cizimde, ylriyen merdivenleri, ismi dikkatini
ceken magazayi, sordugu icin tadilatta oldugunu soyledigim dikkani ve gordtugi 30-40
cm yiksekligindeki indirim yazisini isaretlemistir. Sorum Uizerine glizergahta gezinirken,
sag tarafta diikkanlarin, sol tarafta ise korkuluklarin (yani galeri boslugu) oldugunu so6z

ile ifade etmistir. (Sekil 5. 11)

indirim
tabelasi

3
i

merdivenler

Genis
koridor
(AKR)

dikkatini
ceken
magaza

Sekil 5. 11 Denek 9 gizimi

Denek 10 ( Erkek, yas 27, sonradan gérme engelli, az géren)

Denek guizergahi 4 dak. 40 san. de ve bir kere dolagmistir. Az géren olmasi nedeni ile
magazalardaki renk farklari ve micevher dikkanindaki fazla isiklandirma dikkatini
ceken noktalar olmustur. Kafeyi ve koridordaki teshir standini fark etmis, tim bunlari
¢izim Uzerinde isaretlemistir. Galeri boslugunu cizimde dogru olarak yerlestirmistir.
Mekani kare olarak okuyabilmis ve ¢izime aktarabilmistir. Genis aralik ile baglanan
koridorda, orta kissimda bulunan oturma yerleri sorulunca gizim Uzerinde gostermistir.

(Sekil 5. 12)
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Sekil 5. 12 Denek 10 ¢izimi

Denek 11 ( Kadin, yas 20, sonradan gorme engelli, az géren )

Denek glizergahi 5 dak. 10 san. de ve bir defa da tamamlamistir. Genis koridoru,
asansor hollerini algilamistir. Az gérmesi nedeni ile géremedigi 3 basamakh merdiven
denek igin isaret 6gesi olmus, ¢izim sirasinda bunu hatirlamis ve isaretlemistir. Yine 9
nolu denegin fark ettigi ¢ok blylk harflerle yazilmis magaza ismi dikkatini ¢ekmis ve
gizimde isaretlemistir. Denek plan olarak degil, yuriudigi glizergahi gizerek anlatimini
yapmis, ifade etmistir. YUrlyUs glizergahinda rastladigi, dikkatini ¢eken tim magaza,
isaret ogelerini ifade etmis, ¢izmeye calistigi krokide isaretlemistir. Oldukg¢a detayli

anlatimi olmustur. Binanin “yuvarlak” olup olmadigini sormustur. (Sekil 5. 13)
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basamak

Sekil 5. 13 Denek 11 gizimi

Asansor

hold
Denek 12 (Kadin, yas 18, sonradan gérme engelli, az géren )

Az goéren olarak niteledigimiz bu denegin bir gozii %10 goriyor olsa da, diger gozi
gormemektedir. Bu nedenle diger %10 gorenlere gore goriis seviyesi daha dusiktir ve
zorunlu olarak sirekli baston kullanmaktadir.  Glizergahi 5 dak. 16 san. de
tamamlamistir, bir defa dolasmistir. Glzergah sonunda basladigi yere geldiginde,
“buradan basgladik sanirrm” demistir. Cizim sirasinda binanin “kare” oldugunu
vurgulayarak 6ncelikle magazalarin bulundugu hatti gizmistir. Karenin iginde yuvarlak
bir bosluk oldugunu ifade etmistir. Yuvarlagin ¢evresinde kolonlar oldugunu belirterek

isaretlemistir. Genis aciklikli koridoru algilayamamistir. (Sekil 5. 14)
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Kolonlar (AKL)

Galeri boslugu
(AGB)

Baslangic
noktasi
(AGZ)

Sekil 5. 14 Denek 12 ¢izimi
Denek 13 (Kadin, yas 28, sonradan gorme engelli, total kér )

Denek glizergahi 7 dak. 10 san. de tamamlamistir. 2 defa gezmek istemistir. Magaza
kapisi haricinde bir bosluk gectiyse ne oldugunu sormustur (yangin kagislari). Kahve
dikkanini kokusundan tanimlamigstir. Baglangi¢ yerine gelindiginde nerede oldugumuzu
sorunca “baslangi¢ yerine yaklasiyoruz” demistir. Magazalarin bazilarini yeni kumas
kokusu duyarak tanimladigini belirtmistir. Mekanin bitlninid okuyamamistir. Tek bir
uzun koridor olarak tariflemis ve ufak girintilerin kafasini karistirdigini ifade etmistir.
Gulzergahtaki ,magaza kapilarinin 6nlindeki karton reklam panolari dikkatini gekmis ve

rahatsiz olmustur. Cizim yapamamistir.
Denek 14 (Erkek, yas 25, dogustan gérme engelli, total kor )

Glizergah 6 dak. 40 san. de tamamlanmistir. 3 defa gezilmistir. Mekanin “yuvarlak”
oldugunu ifade etmistir. ikinci geziniminde “C” ciziyor gibi demis ve ¢ok girinti
cikintidan sikayet etmistir. Bitlini takip etmenin zor oldugunu ifade etmistir. Ugiincii
gezinimde, sekil olarak bir tlrli benzetemedigini “sanki liggen gibi” dediginde, 3 kose
mi var sorusu Uzerine aslinda 4 kose ama, acilar farkli demistir. Denek mekanin
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batinlinli okuyamamistir. Mekani, “dairesel bir boslugun iginde dénip durup ayni yere

geliyorsun” olarak ifade etmistir. Kahve magazasini da algilamamustir. (Sekil 5. 15)
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Baslangic
noktasi (AGZ)

Sekil 5. 15 Denek 14 ¢gizimi
(K) AVM’de yapilan gezinim ve gizimler
Denek 1 ( Erkek, 27 yasinda, sonradan gérme engelli, total kor )

Gezinim 12 dak. 25 san. siirmiistiir. 3 defa giizergahi deneyimlemistir. insan seslerini
dinleyerek sesin geldigi noktaya dogru bir yol oldugunu tahmin edebildi. Yiriyen
merdivenden gelen ses ile yerini tespit etti. Koridor boyunca giderken havuzlardaki
fiskiyenin agik olmasi nedeni ile olusan su sesinin sol tarafindan geldigini, doniste yine
solundan geldigini algiladiginda, suyun bir ada gibi oldugunu tanimlamistir. Baslangig
noktasindaki havuz bélgesine gelindiginde, su sesinin sagdan gelmesi ile, ayni noktaya

geri dondligumizi ifade etmistir.

Cizim basladiginda, “hafif ovalleserek” gittigini ifade etmistir ve ¢izimi buna gore

gercgeklestirmistir. Cizim tamamlaninca, bir defa da magaza tarafindan gezinim yapmayi
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talep etmistir. (ilk denemede ortadan yurimdistiir.) Magaza vitrin sinirindan daha
ondeki kolonlari ve her iki tarafindan gecilebildigini algilamistir. Mekanda miuzikten
dolay! yirlyenlerin sesini rahat duyamadigini belirtmistir. Havuzdaki fiskiye sesleri,
rizgar sesi ve mizik sesi, ihtiya¢c duyulan duyma algisini azaltmaktadir. Diger tim
deneklerin, mekan okumada karmasa yaratmamasi icin girmesini tercih etmedigimiz
koridora girerek, belirlenmis glizergaha, arkadan oval sekilde baglandigini algilamistir.
Arka koridorun glizergah hattina baglanmasi sirasinda, su sesi duydugu icin nerede
oldugunu belirlemistir. ikinci gezinimden sonra cizime devam etmis, magaza
vitrinlerinin hizasini ¢izmistir. Arka oval bir hat izleyen koridoru ¢izime dogru olarak

islemistir. (Sekil 5. 16)

Yiruyen
merdivenler
(KMT)

III

Arka “ova
koridor
(KKR)

Sekil 5. 16 Denek 1 gizimi
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Denek 2 ( Erkek, 37 yasinda, sonradan gérme engelli, total kor )

Katihmci bu AVM’de 1 yildan uzun bir zaman once 1 defa bulundugunu belirtmistir.
Gezinim 12 dak. 30 san. sUrmustiir. Bir defa gezmistir. Ylrlyls sirasinda ana
koridordan ayrilan kavisli koridoru algilamis, ancak mekan biitlinlGglni karistirmamasi
icin girmemesi istenmistir. TUm magaza kapilarinin yerini tespit edebilmistir. Baslangi¢
noktasindan bitis noktasina giderken magaza vitrinleri tarafindan donilste diger
kenardan ylrimdistir. Baslanan noktaya gelindiginde fark etmistir. Dimduiz, koridor
halinde gidildigi icin avantajli buldugunu, insanlarin seslerini duyabilmesinin onlari
takip acisindan kolaylik oldugunu, acik hava olmasi nedeni ile koku duyamadigini

belirtmistir. (havuz fiskiyeleri deney sirasinda kapali idi.)

Cizime, mekanin “uzun bir koridor” oldugunu ifade ederek baslamistir. Sag taraftan
ylrlyldst boyunca hep magazalar oldugunu, arada 1 veya 2 koridor oldugunu,
donduginde ise sag tarafinda peyzaj ve restoran alanlari oldugunu belirtmistir. (Sekil 5.

17)

Sekil 5. 17 Denek 2 gizimi

Denek 3 ( Erkek, yas 51, sonradan gérme engelli, total kor )

Denek gezinimini 12 dak. 40 san. de tamamlamistir. Mekani bir defa gezmistir.

Baslangi¢ noktasindan bitis noktasina giderken magaza vitrinleri tarafindan doéniste
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diger kenardan vylrimistlr. Su sesini duyarak havuzlarin varligindan

olmustur. (Sekil 5. 18)
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Sekil 5. 18 Denek 3 gizimi

Denek 4 ( Erkek, yas 41, sonradan gorme engelli, total kor )

haberdar

Denek daha 6nce bulunmadigi AVM'’deki gezinimini 10 dak. 15san. de tamamlamistir.

Guzergahi bir defa ylUrimugstir. Ylrldyls sirasinda acgik alani algilamistir. Magaza

girislerini, bazi yerdeki yuvarlak oturma alanlarini, havuzlari fark etmis ve gizime

aktarmistir. Biri kissmda koridorun daraldigini algilamis, ¢izimde bu kismi géstermistir.

Guzergahtan donilste sagda restoranlar oldugunu, kalabalik seslerinden anlamistir.

(Sekil 5. 19)
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Metro

cikisi
(KMT)

Sekil 5. 19 Denek 4 gizimi
Denek 5 ( Erkek, yas 57, dogustan gorme engelli, total kor )

Daha 6nce bu AVM’de bulunmayan denek, gezinimini 11 dak. 40 san.de tamamlamis
ve bir defa ylrimdistir. Denek ylrlyis sirasinda fiskiyeleri acik oldugu i¢in havuzu fark
etmis ve havuz olup olmadigini sormustur. Herhangi bir koku duymadigini ifade

etmistir. Su sesi, insan sesi ve muzik sesi duydugunu belirtmistir. (Sekil 5. 20)

Sekil 5. 20 Denek 5 gizimi

Denek 6 ( Erkek, yas 39, sonradan gorme engelli, tek kulak duymuyor, total kor )

Denek daha 6nce bu AVM’de bulunmamistir. Glizergahi bir kere deneyimlemesinin
yeterli oldugunu distiinmis ve ¢izimi yapmistir. Ancak hem total kor hem de bir kulagi

duymadigl icin, esi ile birlikte (beyaz bastonsuz) deneyden o6nce glizergahi
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deneyimlemistir. Denek glizergahi 15 dak. 40 san. de tamamlamistir. Denek gezinim
sirasinda ugultu ve 1zgara kokusu duydugunu belirtmistir. Yuvarlak kolonlari, havuzlari

ve ciceklikleri, oturma yerlerini algilamistir. (Sekil 5. 21)

Oturdugumuz
alan
(gtizergah
baslangici)
(KG2)

Koridor
(KKR)

Sekil 5.21 Denek 6 gizimi

Denek 7 ( Erkek, yas 36, sonradan gorme engelli, total kor )

Daha 6nce bu AVM’de bulunmayan denek glizergahi 14 dak. 35 san. de tamamlamistir.
Fiskiyeler agik oldugu igin su sesini duymus ve havuzlari fark etmistir. Cizim sirasinda
koridoru diz bir gizgi olmaksizin kirik - kirik ¢izerek, yuvarlakhgl hissedebildigi
gozlemlenmistir. Denege ¢izim sirasinda magazalarin oldugu sag tarafin aksi
istikkamette ne olabilecegi soruldugunda “acik alan” oldugunu disindUguni
belirtmistir. Bu da, AVM’nin o kisimda Uzerinin acik olmasindan ve dolayisiyla koridor

boyunca kuvvetli bir riizgar olmasi nedeniyle oldugu distintilmektedir. (Sekil 5. 22)
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Sekil 5. 22 Denek 7 gizimi

Denek 8 ( Erkek, yas 25, dogustan gérme engelli, total kor )

Denek AVM'yi bir defa dolasmistir. Daha dnce bu AVM’de bulunmamistir. Glizergahi
13 dak. 25 san. de tamamlamistir. Yirlyus sirasinda Gzeri agik olan kismi fark etmistir.
(%5 gormesi nedeni ile giines 15181 algisi). Havuzlarin daralan bir formda oldugunu
belirlemis ve cizime aktarmistir. Fiskiyeler nedeni ile su sesinden havuzlari algilamistir.

Yiruduga glizergahtaki oval formu kavramistir. (Sekil 5. 23)
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Sekil 5. 23 Denek 8 gizimi

Denek 9 ( Erkek, yas 20, dogustan gérme engelli, az géren)

Denek daha 6nce bulunmadigi AVM’de bir defa ve 12 dak. 40 san. de dolasmistir.
Denek su sesi ile havuzlari algilamistir. Koridorun belirli yerlerde ovallestigini ifade
etmistir. Havuzlari ve cicekligi belirttikten sonra az gérmesi nedeni ile ilgisini ¢ceken
(yukseklik ve tek olmasi nedeni ile) agag, denek icin isaret 6gesi olmus ve cizimde
hatirlayip isaretlemistir. Gin 15181 nedeni ile Uzeri agik bir alan oldugunu kavramistir.

(Sekil 5. 24)
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Sekil 5. 24 Denek 9 gizimi
Denek 10 ( Erkek, yas 27, sonradan gorme engelli, az géren)

Daha 6nce bu AVM’de bulunmamis denek, glizergahi bir defada ve 6 dak. 20 san. de
gezmistir. Diger tim az gorenlere gore goriisiiniin en iyi durumda oldugu, bagimsiz

hareketteki basarisi nedeni ile, tespit edilmistir. (Sekil 5. 25)

Sekil 5. 25 Denek 10 gizimi

Denek 11 ( Kadin, yas 20, sonradan gorme engelli, az géren )

Denek AVM’de 1 yildan daha fazla bir zamanda 1-2 defa bulundugunu belirtmistir.
Belirlenmis glizergahi bir defa ve 8 dak. 40 san. de dolagmistir. Az gérmesi nedeni ile

bastonu ¢ogu zaman kullanmamistir.  Yine, bir onceki katihmci gibi, diger tim az
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gorenlere gore, gorisinin iyi durumda oldugu, bagimsiz hareketteki basarisi nedeni
ile, tespit edilmistir. Koridor ortasindaki kolonlari, havuzlari, giceklikleri fark etmistir.

Havuzun sonuna dogru daraldigini ifade etmistir. (Sekil 5. 26)

5 e 2
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Sekil 5. 26 Denek 11 gizimi
Denek 12 (Kadin, yas 18, sonradan gérme engelli, az géren )

Denek ilk kez geldigi AVM'yi bir kere gezmis ve glizergahi 14 dak. 20 san. de
tamamlamistir. Katilimcinin  bir gozi %10 goérmesine ragmen, diger gbzi hig
gormemektedir, bu nedenle diger %10 gorebilen “az goren” siniflamasi iginde en az
gorlise sahip denektir. Glzergah baslangicindan itibaren mekanin biyik bir alan
oldugunu belirtmis, havuzlari ve bazi restoranlara ait masalari fark etmistir. Kolonlari

algilamistir. Glizergaha bagli ara koridoru fark etmistir. (Sekil 5. 27)

Sekil 5. 27 Denek 12 gizimi
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Denek 13 (Kadin, yas 28, sonradan gérme engelli, total kor )

Bu AVM’de hig¢ bulunmamis denek, glizergahi bir defa ve 12 dak. 50 san. de gezmistir.
Havuzlarin fiskiyeleri kapali oldugu icin ses duymamasi nedeni ile yerlerini tespit
edememistir. Glizergahin genis bir koridor ve gidis sirasinda sag tarafta magazalar
oldugunu ifade etmistir. Magaza 6nlerindeki kolonlari ve magazalarin giris kapilarini ses
degisikliginden ve magaza iglerinden gelen seslerden dolayi algilamistir. Restoranlari

seslerinden dolayi anlamistir. Ancak mekani tam olarak kavrayamamistir. (Sekil 5. 28)

Sekil 5. 28 Denek 13 gizimi
Denek 14 ( Erkek, yas 25, dogustan gérme engelli, total kor )

Daha 6nce bu AVM’de bulunmayan denek, gilizergahi bir kere ve 9 dak. 17 san. de
tamamlamistir. Magazalar tarafindan yurirken, bastonu ile rastlamadigi / tespit
etmedigi yakin mesafedeki kolonu fark etmis ve nasil fark ettigi soruldugunda “sesler
acihp kapaniyor” demistir. Deney sirasinda avludaki canli miizik konseri nedeni ile, tek
yonden gelen sesin de bu katilimciya faydasi olmustur. Magaza girislerini, bosluklari
algilamistir. Ara koridora gelindiginde “burasi koridor girisi mi ?” diye sormustur.
Belirlenmis glizergahin donlsiinde sagindaki ciceklikleri algilamistir. Takip ettigi

“kenar” bittiginde, yine kenar takip etmek istegi ile saga dogru yonelmistir. (Sekil 5. 29)
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Sekil 5. 29 Denek 14 cizimi

5.1.4 Bulgular ve Yorumlar

Katilimcilarin ¢ogu, bilmedikleri bir noktada yalniz birakildiklarinda, bastonlari ile
zemine birka¢ kez vurarak, bastondan etraftaki duvarlara yansiyan sesi dinleyerek
hangi yone dogru hareket etmeleri gerektigine karar vermislerdir. Bu tiir algilamalar,
ylrlyls guzergahinda karsilarina c¢ikan bir kolon ya da duvar parcasi ile
karsilastiklarinda da olmus, bu bilingle, engele ¢arpmadan yon degistirmeyi

gerceklestirmiglerdir.

Cizim oncesinde, katilimcilar, mekani zihinlerinde tanimlayabilecekleri duruma gelene
kadar gezinmeleri konusunda serbest birakilmiglardir. Asagidaki tabloda her bir
katihmcinin ilgili mekani kag kez gezdigi listelenmistir. (Cizelge 5. 5) Genel olarak her iki
AVM'’de, tek gezinim katilimcilara yeterli gelmis olsa da, tekrar durumunun 1 kisi harig,

sadece (A) AVM’de oldugu gorilmektedir.
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Gizelge 5. 5 Gezinim sayisi

Gezinim Sayisi

Gin Denek (A)AVM (K) AVM

~ 1 3 2
2
c 3 2 1
e}
a0 4 1 1
N
5 1 1
6 2 1
c 7 1 1
e}
a0 8 1 1
o
9 1 1
10 1 1
c 11 1 1
e}
a0 12 1 1
<
13 2 1
14 3 1

Tim katimcilarin her iki AVM’de farkli duyu yollari ile belirledikleri yapisal ve duyusal

isaret 6gelerini siralamak gerekmektedir.;

e Kahve kokusu ile kahve satis diikkanin yerinin tespiti (A AVM)

e Su sesi ile havuzlarin varligl, yerinin tespiti (K AVM)

e Diikkanlardaki klimalardan dolayi isi farki ile diikkan kapilarinin yerlerinin
tespiti (A AVM)

e Yiriyen merdivenin sesi ile yerinin tespiti (A AVM)

e Kalabalik insan sesleri (K AVM)

e Yiirtiyen kisilerin ayak sesleri (K AVM)

e Gln 15181 (glines) (K AVM)

e Restoranlardan gelen yemek kokulari (A ve K AVM)

e Kumas kokusu ile diikkan kapilarinin yerlerinin tespiti (A AVM)

e Agac (K AVM)

e Ekolokasyon veya baston ile tespit edilen kolonlar (A ve K AVM)
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Az goren ve total kor olarak niteledigimiz katilimcilarin, her iki AVM’de belirlenmis
glzergahta yonelimlerinde (orientation) kullandiklari yapisal ve duyusal isaret égeleri
olmustur. Bazilari, gegmis tecriibeleri nedeni ile daha fazla nitelik ve sayida isaret 6gesi
tespit etmis olsalar da, birbirine benzer, ortak olanlardan beser adedi secilerek asagida
siralanmistir (Cizelge 5. 6). Degerlendirmeye alinan isaret Ogeleri arasinda, her iki
AVM’de, birer adet isaret 6gesi koku ve isitme duyusu ile tespit edilebilecek duyusal
isaret ogesi, digerleri ise yapisal isaret ogeleridir. Cizelgede her bir AVM’deki isaret
ogesi belirlenmis kodlarla anilmaktadir. Kodlandirmalar, okuma kolayligl agisindan,

asagidaki prensipte yapilmistir. (Sekil 5. 30)

(A) AVM

|
A KR

o

KORIDOR

Sekil 5. 30 isaret 6gesi kodlandirma prensibi

Kod, 3 harften olusmustur. ilk harf, ilgili AVM ‘nin kodu, diger iki harf de isaret égesinin
ilk iki sessiz harfinden olusturulmustur. Bundan bdéyle de, tiim tablolar ve krokilerde
ilgili kod ile tariflenecektir. (AKR, AKL, KKL, vb.) Secilen isaret 6geleri ve kodlari
asagidaki tabloda verilmektedir. (Cizelge 5. 6)
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Cizelge 5. 6 isaret dgeleri

AVM |isaret Ogesi Kod No
Genis agiklikli koridor girisi AKR
Kahve Duikkani AKH
< | Yurlyen merdiven inisi (glizergah
baslangici) AGZ
_ Kolonlar AKL
é Galeri Boslugu AGB
O
@
& Oturulan alan (glizergah
baslangici) KGZ
Kolonlar KKL
N4
Havuzlar KHV
Ara Koridor KKR
Merdivenler veya Metro ¢ikisi KMT

Deneklerin (A) AVM ve (K) AVM’deki gezinimleri sonucunda, algilayabildikleri ve
cizdikleri plan Uzerinde belirleyebildikleri isaret ogeleri, mekani algilama durumlari,
yaslari, cinsiyetleri ve gérme durumlar ile birlikte, tek bir tablo halinde asagida

verilmektedir. (cizelge 5. 7 ve cizelge 5. 8)
Tablolardaki kisaltmalar:

Snr: Sonradan gorme engelli

Dgs: Dogustan gérme engelli

az: az goren

tk: total kor
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Cizelge 5. 7 (A) AVM okunabilirlik dagilimi

Lingyet ot K R o o ori el irkere I
(&) A Yas Gterne | Bedbn | Gk lyaret dgesi alglama (a) lgaret dgesi badieme fb) - Kati bmic beyan
n siivesi | sayis " 1|2 4
Denek g p || SRS SR v | akn | aGz | sk | aGe | sk [ Ak | aaE | | sGe ) o4
fzor) {kaday]
1 E-27 | Sorjte | 3039% 3 olo|lololo|lo|lo|lo|lo]|lao]| + o
i E=37 | Snrftk | 4748 i 0 0 0 + 0
3 E-51 | Sarjte | & 2 oo o o ol o
4 E-41 | Snorfth [ 47357 i 0 0 0 0 0 0 0 0 0
5 E-57 | Dgs/tk | 4'30° 1 ol o o o o
& E-39 | Snrftk | 97527 i 0 0 0
7 E-36 | sorftk | 7745” 1 olo|o o 0 o
g E-25 | D@/t | 5715* 1 o o olo|o o | 4 o
E E-20 | Dgs/faz | 415 1 ) ) oo ] ) + )
10 E-27 | S/ | 440 1 olo|e o lo|o o | o
|
11 k-20 | swfa | 57107 1 olo|o ololo o
12 : k=18 | Sorfm | 57167 1 olo|o olo|o| o
13 K=28 | Sorftk | 77107 i 0 0 0
f".-
14 E-25 | Dgs/tk | 6 40° 3 0
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Cizelge 5. 8 (K) AVM okunabilirlik dagilimi

(K} A E:Z;Tt Gieme | Gezinim byaret dgesi abglama ja) |saret dges belideme (b) ) Kt e [beyan:
N . zim = -
Denek YL Rl B Koz | kL | kv [ o | kT | ke | ke | ke | kER | kT e
fpor] feoday]
1 E-27 | Sarftk | 12°25° 0 oloflo]|o o|lo|lol + o
2 -__ E-37 | Snrfth | 127307 0 o 0 0 0 o 0 8]
3 E-51 | Sarfth | 12740° o oo o oo v | o
4 E—41 | Sarftk | 10°15° o olo|lo|o ololal| + |0
5 ¥ E-57 | Dgs/th | 1140 0 o oo o o | + 0
& E-39 | Sarjtk | 15740 olelo|o olo|lo|o v | o
! E=36 | Sorftk | 14735 0 o o 0 o 8] + o
8 E-25 | Dgs/th | 13°25" o o oo o 0| 4 o
g E-20 | Dgs/a | 12°40° o o o o 0| + o
10 . E=27 | Sorfm | 672407 0|0 o 0 0 o 0 8] + 0
L K=20 | Sarfaz | & &0 o|lo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|lo] o] o
12 K-18 | Sarfar | 5 16° o|lo|lo|o|lo|lo]|o|ao 0 o
13 K-28 | Sarjtk | 127507 o ; 0
14 E-25 | Dga/tk | & 17 o|lo|lo|lo|lol|lo|lo|lo|lo]| o] + o
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Ayri ayri tablolarda incelemek gerekirse, asagidaki ilk c¢izelgede (gizelge 5. 9),
katihmcilarin mekani gezinimi sirasinda tespit edebildikleri, algiladiklari isaret 6geleri
gosterilmistir. Tablo sonuglarinda (A) AVM’nin kolonlar hari¢ diger tim isaret
ogelerinin katilanlarin %64’u tarafindan algilanabildigi, kolonlarin ise sadece %14’lik
bir oran ile tespit edilebildigi gorilmustir. (K) AVM’de ise, % 93’lik bir oran ile
glzergah baslangici (KGZ) ve havuzlar (KHV) tespit edilmistir. Glizergah baslangici, tek
yonde bir yonelim oldugu icin rahathkla belirlenebilmistir. Ancak havuzun

belirlenebilmesinin nedeni fiskiyeler nedeni ile olusan sestir.

Cizelge 5. 9 Algilanan isaret ogelerinin kisilere gére dagilimi

isaret dgeleri
(A) AVM (K) AVM
total az
Gun | Denek| kor |[goren|AKR|AKH |AGZ|AKL|AGB|KGZ | KKL | KHV | KKR | KMT
— 1 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1
2 0 1 1 1 1 1
3 0 1 1 1 1 1 1
~ 4 0 1 1 1 1 1 1 1 1
5 0 1 1 1 1 1 1
6 0 1 1 1 1 1 1
7 0] 1 1 1 1 1 1
2] 8 0] 1 1 1 1 1 1
9 0 1 1 1 1 1
10 0] 1 1 1 1 1 1
11 0] 1 1 1 1 1
< 12 0 1 1 1 1 1 1
13 0 1 1
14 0] 1 1 1 1 1
Toplam : 9 9 9 2 9 13 6 13 8 10

ikinci cizelgede (cizelge 5. 10) ise her bir katiimcinin, iki farkli AVM’deki
deneyimlerinde, ¢izim ve sozli ifadeleri ile mekan okuma becerileri belirtilmis ve
cizelge 5. 9'da algiladiklari isaret Ogelerini planda dogru yerlerde gosterebilme
becerileri degerlendirilmistir. Cizelge 5. 9 ile Cizelge 5. 10 ‘nun ayri degerlendirilme
nedeni, katilimcilarin bazi isaret 6gelerini algilamalarina ragmen, plan Gzerinde dogru

yerde isaretleyememeleridir.
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Tespit edilen 5’er isaret noktasinin katilimci tarafindan kag¢ adedinin belirlenmis ve
cizimleri Uzerinde dogru yerde isaretlenebildigi, asagidaki tabloda isaret ogeleri
sitununda belirtilmistir. Cizimlerin veya sozli anlatimlarin dogru yapilmasi halinde,
yani mekan okumanin yeterli olmasi durumunda, + isareti, mekan okumanin yetersiz
oldugu durumda ise — isareti kullanilmis ve gizim sitununda belirtilmistir. (Cizelge 5.

10)

Cizelge 5. 10 Katimcilarin mekan okuma becerileri

(A) AVM (K) AVM
‘ total| az isaret isaret
Gun | Denek| kor |goren| Cizim ogeleri Cizim ogeleri
- 1 0] + 5 + 4
2 0 + 1 - 3
3 0] + 2 + 3
~N 4 0 - 4 + 4
5 0 - 2 + 3
6 0] - 1 + 4
7 0] - 3 + 3
o 8 o + 3 + 3
9 0] + 3 + 3
10 0] + 3 + 4
11 o - 2 + 5
< 12 0 + 3 - 4
13 o] - 0 - 0
14 0] - 0 + 5

Yukaridaki tabloda goriilebilecegi gibi, katilimcilar, (A) AVM’de toplamda 32 adet, (K)
AVM’de ise 48 adet isaret oOgesini dogru tespit edebilmislerdir. Oran olarak
baktigimizda, (A) AVM’de katiimcilar tarafindan %46’lik, (K) AVM’de ise %69’luk bir
oran ile isaret ogeleri dogru olarak tespit edilebilmistir. (K) AVM, daha fazla tespit

edilebilen isaret 6gesine sahiptir. (Sekil 5. 31)

78



(A) AVM isaret Ogesi (K) AVM isaret Ogesi

Belirleme Belirleme
basarisiz
- fg% I 33% ‘
asaril
54% P
basa HSIZ‘ 69%
basarili

Sekil 5. 31 Katihmcilarin belirledikleri isaret 6gelerini planda gosterebilme oranlari

Her iki AVM’de de planlarda ya da sozIli anlatimlarda, hangi isaret 6gesinin daha fazla

belirlenebildigi, asagida, plan semalarinda gosterilmektedir.

(A) AVM’ne ait, %46’lik bir oran ile hem algilanabilmis hem de planda dogru yerde
gosterilebilmis ya da tariflenmis isaret 6gelerinin, katihmcilar tarafindan hangilerinin ne

oranda belirlenebildigi asagidaki planda isaretlenmistir. (Sekil 5. 32)

AKH

AKR
Adi Kod
Genis aciklikli koridor girisi | AKR
I: :I Kahve Diikkani AKH
Glizergah baslangici AGZ
Kolonlar AKL
Galeri Boslugu AGB

Sekil 5. 32 (A) AVM’de plan tizerinde en ¢ok belirlenebilen isaret 6geleri
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(A) AVM’deki isaret ogelerini, dogru tespit ile, planda dogru yerinde belirleme
bakimindan degerlendirerek, en ¢ok kisi tarafindan belirlenenden en az sayida Kkisi

tarafindan belirlenene gore siralarsak;

Cizelge 5. 11 (A) AVM’de dogru belirlenen isaret 6gesi sayisi

isaret dgesi belirleme belirleyebilme
sayisi (b) orani (b/14)

AGB Galeri boslugu 9 64%

AKR Genis agiklikl koridor girisi 8 57%

AGZ Glzergah baslangici 7 50%

AKH Kahve diikkani 6 43%

AKL Kolonlar 2 14%

olduklarini gérebiliyoruz. (Cizelge 5. 11)

(K) AVM’de, %67’lik bir oran ile hem algilanabilmis hem de planda dogru yerde
gosterilebilmis ya da tariflenmis isaret 6gelerinin, katihmcilar tarafindan hangilerinin ne

oranda belirlenebildigi ise asagidaki planda isaretlenmistir. (Sekil 5. 33)

Glizergah baslangici
Kolonlar

Havuzlar KHV
Ara Koridor KKR
Merdivenler / Metro gikisi { KMT

Sekil 5. 33 (K) AVM’de plan (izerinde en cok isaretlenen isaret dgeleri

(K) AVM’deki isaret Ogelerini, katilimcilar tarafindan dogru tespit ve planda dogru

belirleme bakimindan degerlendirerek, siralarsak;

80



Cizelge 5. 12 (K) AVM’de dogru belirlenen isaret 6gesi sayisi

isaret 5gesi belirleme belirleyebilme
sayisi (b) orani (b/14)

KHV Havuzlar 13 93%

KGZ Glizergah baslangici 13 93%

KMT Metro gikisi 9 64%

KKR Ara koridor 7 50%

KKL Kolonlar 5 36%

olarak gorilmektedir. (Cizelge 5. 12)

Katihmcilar tarafindan algilanabilmis isaret 6geleri ile bunlarin gizimde veya anlatimda
dogru yerde isaretlenmesi durumu karsilastirildiginda asagidaki tablolar olusmaktadir.
(Cizelge 5. 13, Cizelge 5. 14) Bazi isaret ogeleri gezinim sirasinda algilanabilmis, ancak

¢izimde ya da anlatimda, yeri dogru tariflenememistir.

(A) AVM’de katihmcilar tarafindan algilanabilen isaret 6geleri ile, ¢cizim veya anlatimda
bu tespitleri dogru yerlerde kullanilabilmis olanlari karsilastirdigimizda, “koku” duyusu
ile tespit edilebilen ve 14 katilmcinin 9’u tarafindan algilanabilen kahve dikkaninin
(AKH) algilanabilir olmasina karsin mekan okumaya etkisi olmadigi gortlmektedir.
Kahve diikkaninin yerinin isaretlenebilmesi, tariflenebilmesi basarisiz olmustur. Bu
sonug, dogru isaret dgesinin, dogru yerde kullanilmasi geregini ortaya koymaktadir.
Ayrica kare planli AVM’nin tim kenarlarinin esit uzunlukta olmasi, 1 kenar harig
(koridor baglantisi olan kenar) diger 3 kenarin birbirinin aynisi detaylarda olmasi,
gorme engellide yon karmasasina neden olmustur. (A) AVM’de, gérme engelli igin
oldukca 6nem tasiyan duyusal isaret 6gesi, yon bulma ve bilissel harita olusturmada
etken olamamistir. Galeri boslugu ise gezinim sirasinda algilayabilenlerin tamami
tarafindan planda ve s0zIi anlatimda dogru olarak ifade edilmistir. Galeri boslugu
etrafinda 4 noktada yer alan kolonlar ise, ¢ok az kisi (2 kisi) tarafindan algilanmis (%14)

ancak algilayanlarin tamami tarafindan planda isaretlenebilmistir. (cizelge 5. 13)
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Cizelge 5. 13 (A) AVM Isaret égesi algi / belirleme durumu

isaret 5gesi algisayisi | belirleme belirleyebilme
(a) sayisi (b) orani (b/a)

AGB Galeri boslugu 9 9 100%

AKR Genis agiklikli koridor girisi 9 8 89%

AGZ Guzergah baslangici 9 7 78%

AKH Kahve diikkani 9 6 67%

AKL Kolonlar 2 2 100%

(K) AVM’de ise duyusal isaret ogesi olan havuzlar (KHV), asagidaki tabloda (cizelge 5.
14) goriilebilecegi gibi, hem algilanabilir olmus, hem de cizim yapabilenler tarafindan
dogru yerde isaretlenebilmis veya ifade edilebilmistir. (K) AVM’de de duyusal isaret
Ogesi olan havuzlar, (A) AVM’de oldugu gibi en cok algilanan isaret dgesidir. Havuzlar,
algilayan katiimcilarin ¢ogu tarafindan dogru yerde isaretlenmistir. (K) AVM’de isaret
Ogelerinin algilanmasi ve dogru yerde ifade edilmesi daha basarili olmustur. Kisaca

algilayabilen kisi, planda da dogru yerinde isaretleyebilmistir.

Cizelge 5. 14 (K) AVM isaret dgesi algi / belirleme durumu

isaret 5gesi algisayisi | belirleme belirleyebilme
(a) sayisi (b) orani(b/a)

KHV Havuzlar 13 13 100%

KGZ Glizergah baslangici 13 13 100%

KMT Metro ¢ikisi 10 9 90%

KKR Ara koridor 8 7 83%

KKL Kolonlar 6 5 83%

Denekler, isaret ogelerini dogru olarak algilayip tespit edebilmeleri agisindan (K)

AVM’de daha basarili olmuslardir.

Cizim veya anlatim ise, (A) AVM’de 7 kisi, (K) AVM’de ise 11 kisi tarafindan dogru ve
dogruya yakin olarak yapilabilmistir. (K) AVM, %79’luk oran ile daha dogru cizilebilmis

ve sozlii olarak ifade edilmistir. (Sekil 5. 34)
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(A) AVM Cizim - (K) AVM Cizim -
Anlatim

Anlatim
21%
basarisiz
50% 50%

basarisiz ‘ basarili

79%
basarili

Sekil 5. 34 Deneklerin dogru cizebildikleri — ifade edebildikleri plan orani

(A) AVM’de dogru ¢izim veya anlatim yapabilen 7 kisinin, 3’l az goren kategorisindedir.
(K) AVM’de ise dogru cizim veya anlatim yapabilen 11 kisinin 3’0 az goren
kategorisindedir. (A) AVM’de dogruya yakin mekan okuyabilenlerin %43’l az goren
iken bu oran (K) AVM’de %27’dir.

Katilimcilarla deney 6ncesi ve sonrasinda anket calismasi yapilmistir. ilgili ankette
“sizce bulundugunuz AVM yolunuzu kolayca bulabileceginiz ve bdlimlerini kolayca
tanimlayabileceginiz bir mekan midir?” sorusuna verilen yanitlar asagida 6zetlenmistir.
Tabloda (gizelge 5. 15), 4 katilimcinin (%29) her iki AVM icin de, “zor” (3 ve 4 zorluk
derecesi ile) yaniti ile gizimi, yani mekan okumayi yapamamis olmalari veya “kolay” (1
ve 2 zorluk derecesi) yaniti ile mekan okumayi yapabilmis olmalari durumu
ortismustir. 6 katilimcinin (%21) zor ya da kolay beyani birer AVM icin okunabilirlikleri
ile ortismugtir. 4 katihmcinin (%29) her iki AVM igin de yanitlari ile okumayi yapmis
olma durumlari ortismemistir. Yine 6 katiimcinin (%21) birer AVM’deki beyanlari ile

okuyabilme durumlari gelismistir.
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Cizelge 5. 15 AVM’lerin yon bulma agisindan kolayligi

(A) AVM (K) AVM
Cizim| Katilimcinin beyani |Cizim| Katilimcinin beyani
1 2 3 (4) 1 2 3 (4)
Gin Denek| total kor | az goren (zor) kolay (zor) kolay
— 1 0] + (0] + (0]
2 0] + 0] - )
3 0] + 0] + 0]
o 4 0] - 0] + 0]
5 0] - 0] + 0
6 0] - 0 + 0]
7 0] - 0 + 0]
™ 8 0 + o] + 0
9 o] + 0] + 0]
10 o] + 0] + o]
11 (0] - 0 + (0]
< 12 0] + ) - 0]
13 0] - 0] - 0
14 0] - 0 + 0

Beyanlarla, okunabilirlik durumunun 6rtismis olmasi ya da ortismemesi durumu ile
ilgili, cinsiyet veya az gorme, total kor olmalari arasinda bir baglanti kurulamamuistir.

Kisisel yeteneklerle, deneyimle ilgili oldugu distnilmektedir.

5.2 Dizimsel Analiz

Depthmap programi ile her iki AVM’nin eksenel hat analizi ile gorlinir alan analizlerine
bakilmistir. Eksenel hat analizi ile haritalar olusturulmus ve mekanlarin baglanabilirlik,
bitlnlesiklik ve anlasilabilirlik verilerine bakilmistir. Programda olusturulan haritalar
(All-line Map, VGA Map), sayisal veriler ve grafikler (scattergram) asagida

verilmektedir.

Depthmap programi, diisiik degerler icin mavi, yliksek degerler icin kirmizi olmak lzere

degerleri renklendirir.

84



5.2.1 Eksenel Hat Analizi

AVM'’lerin fiziksel 0Ozelliklerinin insan hareketi Uzerindeki etkisini ve kullanim
yogunlugunu gérmek amaci ile ilgili katlarin aksiyel haritalari Depthmap programinda

hazirlanmistir.

iki farkli AVM’ye ait baglanabilirlik (connectivity) analizi sonuclari ve tablolari

asagidadir. (Sekil 5. 35, Sekil 5.36)

(A) AVM’ye ait baglanabilirlik analizinde en az baglanma sayisina sahip olan 179 kodlu
aks 32 noktaya, en fazla baglanma sayisina sahip olan 145 kodlu aks ise 187 noktaya

baglanabilmektedir. Ortalama baglanabilirlik degeri ise 109,79 olarak tespit edilmistir.

(A) AVM’ye ait baglanabilirlik analizi sonuglarina gore, en yiksek baglanma sayisina

sahip akslar;

145 kodu ile187 baglanabilirlik degerine sahip,
97 kodu ile 187 baglanabilirlik degerine sahip,
146 kodu ile 186 baglanabilirlik degerine sahip,
135 kodu ile 186 baglanabilirlik degerine sahip,
114 kodu ile 186 baglanabilirlik degerine sahip

akslardir. Belirtilen akslar sekil 5. 35’de plan Uzerinde gosterilmistir. Planda kirmizi renk
ile gorulen yliksek baglanabilirlik degerine sahip akslar (145, 97, 146, 135, 114 kodlu
akslar), ilgili katta, sirkiilasyonun en yogun oldugu ve kullanilmasi zorunlu olan

hatlardir.

En dlsuk baglanma sayisina sahip akslar ise;
179 kodu ile 32 baglanabilirlik degerine sahip,
210 kodu ile 36 baglanabilirlik degerine sahip,
173 kodu ile 39 baglanabilirlik degerine sahip,
177 kodu ile 39 baglanabilirlik degerine sahip,

69 kodu ile 40 baglanabilirlik degerine sahip
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akslardir ve sekil 5.35’de plan Uzerinde gosterilmistir. En disik baglanma sayisina
sahip akslar (179, 210, 173, 177, 69 kodlu akslar), devaminda baska bir mekana

gecilemeyen, “en derin” bolgelerdedir.

En yliksek degere sahip akslar 146-

97145

En yliksek degere sahip akslar 135-114

/ En dusuk degere sahip aks 69

Values

Value Attribute |

Average 109.798

Minimum 32

b aximunm 187
En dlsUk deger gtodustev 35;3?
177,173, 210, 179 < 47.500000 E

47.500000ta B3.... 17

Sekil 5. 35 (A) AVM’ye ait baglanabilirlik analizi

Dolayisiyla, en disik baglanma noktalari (A) AVM’de insanlar tarafindan daha az
kullanilirken, en yiksek baglanma noktalarina sahip akslar ise daha sik

kullaniilmaktadirlar.

(K) AVM’ye ait baglanabilirlik analizi sonuclarinda ise en az baglanma sayisi 92 kodlu
aks ile 23 noktaya, en fazla baglanma sayisi ise 178 kodlu aks ile 1285 noktaya olarak

bulunmustur. Ortalama baglanabilirlik degeri ise 569,02 olarak tespit edilmistir.

(K) AVM'’ye ait baglanabilirlik analizi sonuglarina gére, en yiksek baglanma sayisina

sahip akslar;
178 kodu ile 1285 baglanabilirlik degerine sahip,

451 kodu ile 1283 baglanabilirlik degerine sahip,
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452 kodu ile 1279 baglanabilirlik degerine sahip,

31 kodu ile 1278 baglanabilirlik degerine sahip,

30 kodu ile 1278 baglanabilirlik degerine sahip

akslardir. Belirtilen akslar sekil 5. 36’da plan (izerinde gosterilmistir. Planda kirmizi

renkte gorilebilen yiksek baglanabilirlik degerine sahip akslar (178, 451, 452, 31, 30

koldu akslar) (K) AVM’de kesilmeden devam eden glizergahlar tzerindeki akslardir.

En dlsuk baglanma sayisina sahip akslar ise;

92 kodu ile 23 baglanabilirlik degerine sahip,

141 kodu ile 24 baglanabilirlik degerine sahip,

572 kodu ile 25 baglanabilirlik degerine sahip,

562 kodu ile 26 baglanabilirlik degerine sahip,

98 kodu ile 29 baglanabilirlik degerine sahip

akslardir ve sekil 5.36’da plan Uzerinde gosterilmistir. Koyu mavi renk ile gorilebilen

akslar (92, 141, 572, 562, 98 koldu akslar) kullanilmasi zorunlu olmayan akslardir,

dolayisiyla bu akslarin oldugu bolgede insan sayisi ve kullanim olasiligi azdir.

[Conectiviy

Values
Value Attribute I
Average 569.02
Minimum 23
M aximum 1285
Std Dev 356.604
Count 2117
< 149200000 409

306

149.200000 to 27...

Sekil 5. 36 (K) AVM’ye ait baglanabilirlik analizi
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En duslk
deger 98-141-
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Dolayisiyla, en disiuk baglanma noktalari (K) AVM’de insanlar tarafindan daha az
kullanilirken, en yiiksek baglanma noktalarina sahip akslar ise daha sik kullaniima

egilimindedirler.

iki farkli AVM’ye ait biitiinlesiklik (integration) analizi sonuclari ve tablolar asagida
verilmektedir. (Sekil 5. 37, Sekil 5. 38) Her bir aksin, diger akslarla iliskisini
degerlendiren global olgekteki Rn analizi, mekanin bitlinlesmis ve ayrismis alanlarinin
belirlenmesine yardim eder. Bir sistemin en cok butiinlesen bolimi sistemin cekirdek

kismidir.

(A) AVM’ye ait global butilnlesiklik (Rn) analizi sonuglarina gore, en az batlnlesiklik
degeri 226 kodlu aks ile 3,69 ve en fazla bitinlesiklik degeri ise 148 kodlu aks ile 15,09

olarak bulunmustur. Ortalama Rn (global) bitlinlesme degeri 8,09'dur.

Bltlnlesme haritasinda gortlebilecegi gibi, en ylksek Rn (global) biitlinlesme degerine

sahip akslar;

148 kodu ile15,09 Rn degerine sahip,
96 kodu ile15,09 Rn degerine sahip,
149 kodu ile14,96 Rn degerine sahip,
139 kodu ile 14,96 Rn degerine sahip,
114 kodu ile 14,96 Rn degerine sahip

akslardir. Belirtilen akslar yukaridaki planda gosterilen gilizergahlarda yer almaktadir.

Bu akslarin yer aldigi kisim, sistemin ¢ekirdek kismidir.

En distk Rn (global) bitinlesme degerine sahip aklar ise;
226 kodu ile 3,69 Rn degerine sahip,

181 kodu ile 3,98 Rn degerine sahip,

212 kodu ile 4,00 Rn degerine sahip,

132 kodu ile 4,10 Rn degerine sahip,

175 kodu ile 4,18 Rn degerine sahip

akslardir. Belirtilen akslar asagidaki planda isaretlenmistir. (Sekil 5. 37)
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En dislk Rn 226 132 en diislik Rn

En yliksek Rn degerine sahip akslar
148-96-149

En yliksek Rn degerine sahip akslar

139-114
Yalues

Value I Attribute |

;}Ne[age 8.09619

Minimum 369118

b aximum 15.0972

181 Std Dev 267461

- e Count 297

En dusukzlzg 1e7r;d“$“k Rn < 4.831785 B

483178510 5.97... 65

Sekil 5. 37 (A) AVM'’ye ait bitinlesiklik analizi

(K) AVM’ye ait global batlnlesiklik (Rn) analizi sonucuna goére, en az bitinlesiklik
degeri 447 kodlu aks ile 3,21 ve en fazla bitlinlesiklik degeri 178 kod nolu aks ile 18,90
‘dir. Ortalama deger 8,86 olarak bulunmustur. Bitlinlesme haritasinda goriilebilecegi

gibi, en yiiksek Rn (global) butlinlesme degerine sahip akslar;
178 kodu ile18,90 Rn degerine sahip,

451 kodu ile18,86 Rn degerine sahip,

31 kodu ile18,74 Rn degerine sahip,

30 kodu ile 18,74 Rn degerine sahip,

25 kodu ile 18,72 Rn degerine sahip

akslardir. Belirtilen akslarin tamami (178, 451, 31, 30, 25 kodlu akslar) asagidaki planda
gosterilen glizergahta yer almaktadir. (Sekil 5. 38) Bu akslarin yer aldigi kisim, sistemin
cekirdek kismidir. Yiksek bitlinlesme degerine sahip akslar, ayni zamanda yiksek

baglanabilirlik degerine sahip akslarin bulundugu konumdadir.
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En dusik Rn (global) butliinlesme degerine sahip akslar ise;
447 kodu ile 3,21 Rn degerine sahip,
396 kodu ile 3,21 Rn degerine sahip,
428 kodu ile 3,21 Rn degerine sahip,
446 kodu ile 3,26 Rn degerine sahip,
1729 kodu ile 3,22 Rn degerine sahip

akslardir. Belirtilen akslar (447, 396, 428, 446, 1729 kodlu akslar) asagidaki planda
isaretlenmistir. Bu akslar, en diisiik baglanabilirlik degerlerine sahip olan akslarin yer

aldig1 kissmdadir. (Sekil 5. 38) Bir yere ulasmak icin gecilmesi zorunlu olmayan akslardir.

En dislk
446 Rn
.—428-396-447

En ylksek
akslar

Values
Value I Attribute |
Average 8.86305
Minimum 3.21142
M aximum 18.9027
Std Dev 2.94341
Count 2117
< 4.780544 N
4780544 t06.34... 90

Sekil 5. 38 (K) AVM’ye ait bitinlesiklik analizi

Her iki AVM’ye ait, baglanabilirlik ve batlnlesiklik degerleri kullanilarak olusturulan,
anlagilabilirlik analizi sonuglari ile ilgili grafikler asagida verilmektedir. (Sekil 5. 39, Sekil
5. 40) (A) AVM’nin R? degeri 0,89, (K) AVM’nin R? degeri ise 0,88’dir. Her iki AVM de
birbirine ¢ok yakin R? degerindedir ve 45° ye ¢ok yakin bir degerdedir. Dolayisiyla her
iki AVM’de de sistem oldukca anlasilabilirdir.
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3.69118 Integration [HH] 15.0972

Sekil 5. 39 (A) AVM’nin anlagsilabilirlik grafigi

R? = 0.884264
y=113.927 x - 440.718

Connectivity

3.21142 Integration [HH] 18.9027

Sekil 5. 40 (K) AVM’nin anlasilabilirlik grafigi
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5.2.1.1 Bulgular ve Yorumlar

(A) ve (K) AVM’lere ait olusturulan eksenel hat analizleri sonucunda, programin verdigi
baglanabilirlik (connectivity), bitinlesiklik (integration) ve anlasilabilirlik (intelligibility)

analizi sonuglari bir arada asagida gosterilmektedir. (Cizelge 5. 16)

Cizelge 5. 16 Baglanabilirlik, buttinlesiklik ve anlasilabilirlik degerleri

...................... Baglanabilirlik |~ Butlnlesiklik  |Anlagilabilirlik
enaz :enfazla jortalamal enaz :enfazla |ortalama R?
(A) AVM| 32,00 187,00 | 109,79 3,69 15,09 8,09 0,89
(K) AVM | 23,00 :1285,00{ 569,02 3,21 18,90 8,86 0,88

Bltlnlesiklik analizi sonuglarina gore, (A) AVM’de, en disilk bitiinlesiklik (Rn) degeri
3,69’dur ve planin Ust tarafindaki koridor alaninda (kahve diikkaninin oldugu kisim) ve
genis aciklikh koridor olarak tabir edilen girintinin sonundaki alandadir. En yliksek Rn
(global) butinlesme degerine sahip akslar ise galeri boslugu kenarinda, glizergah
baslangicina yakin noktalardir. Bu akslar, Ust kattan deneyin yapildigi kata inen yiriyen
merdivenin vardigl noktaya ve ilgili kattan Ust kata c¢ikilan ylriyen merdivenin
baslangic noktalarina ve ortadaki galeri bosluguna yakindir. Ayrica genis agiklikli
koridorun baglandigi kenara yakin konumlardir. Yine analiz sonuglarina gore, en yiksek
baglanabilirlik degerine sahip akslar galeri boslugu kenarinda ve glizergah baslangicina
yakin noktalardadir. En diisik baglanabilirlik aksina sahip akslar ise kose noktalardaki
kiictk girinti alanlar ile, genis aciklikh koridor sonundaki alandadirlar. En yiiksek global
bitlinlesme degerine sahip akslar ile en yiksek baglanabilirlik degerine sahip akslar
ayni bolgelerdedirler. Dolayisiyla bu bolgeler, insanlar tarafinda daha ¢ok kullanilan,

tercih edilen bolgelerdir.

(K) AVM’de ise en dislik buttnlesiklik degerine sahip akslar glizergah alani disinda
kalan, deneklerin yonlenmedikleri bir alan ve gilizergah baslangicina yakin havuzun arka
tarafidir. En yliksek batinlesik degerine sahip alan ise, glizergah hattidir. Béylece (K)
AVM’nin en bitiinlesiklik degerine sahip alani, yogunluklu olarak da kullanilan ve

musterileri magazalara ¢ceken bir aks olmakla, ticari olarak da basarili gorilebilir.
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Her iki AVM’ye ait baglanabilirlik ve bitlinlesiklik degerleri ile olusturulan anlasilabilirlik
grafikleri sekil 5. 39 ve 5. 40’da verilmistir. (A) AVM’deki R? degeri 0.89°dir. (K)
AVM’deki R? degeri ise 0.88’dir. Her iki AVM’ye ait grafikte de, egri 45 dereceden ¢ok
az bir sapma gostermistir. R? degeri bire esit oldugunda baglanabilirlik (connectivity)
ve biitiinlesiklik (integration) arasindaki baglanti olan anlagilabilirlik (intelligibility)
degerinin en Ust diizeye ulagsmis oldugu anlasiimaktadir. Bu durumda her iki AVM’de de

sistem anlasilabilirdir.

(A) AVM’ye ait grafikteki noktalarin egim cizgisine nispeten daha paralel oldugu
gorilmektedir. Bu, anlasilabilirligin daha fazla oldugu anlamina gelmektedir. (K)
AVM’de ise noktalar, egim g¢izgisinden uzaklasma egilimde, daha daginiktir, bu da
anlasilabilirlik diizeyinin daha disik oldugunu gostermektedir. (K) AVM’de bitlinlesik

degeri arttikca baglanabilirlik degeri ayni oranda artmamaktadir.

5.2.2 Goriinir Alan Analizi

Cizim dosyasindan, bu tez calismasinda kullanilan Depthmap programina aktarilan plan
Uzerinde, analizden 6nce bir 1zgara sistem yaratilir. Bu c¢alismada 1zgara araliklar

1000mm olarak segilmis, analizler “g6z seviyesi” nde yapiimistir.

Her iki AVM’ye ait gorinir alan grafik ve tablolari asagida sunulmustur. Goriinir alan
analizi kapsaminda , ilgili programda, bitliinlesme ve adim derinligi olgcimleri

yapilmistir.

(A) AVM'’ye ait gorunir alan bitlinlesme haritasinda (Sekil 5. 41) orta kisim (galeri
boslugu ve yakin cevresi), kirmizi renk ile en biitiinlesik alanlari gostermektedir. Sistem
1158 i1zgara (grid) konumlanmasindan olusmustur. En bitinlesik nokta degeri 93,57 ile
galeri boslugunun ortasinda yer alir. Bu orta alan, kesintisiz olarak magazalar
koridorunda her noktadan gorilebilmektedir. En az ayrisik alanlar ise yangin cikis
koridorlari ve alt iki kdsede yer alan girintiler ile merdiven holleridir. En az biitlinlesik
nokta degeri 7,32 ile kare planin alt kdsesinde yer alan girintilerdir. Alisveris
merkezinde, bu c¢alismada, genis acikhklh koridor olarak tanimlanan bdlgede insan

hareketi de az, magazalar digerlerine oranla daha az tercih edilir durumdadirlar.
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Min.
batinlesiklik
degeri

Maks.
batlnlesiklik
degeri

| isual Intearation [HH

Values
Min. Yalue ] Attribute l
Lk AP Average 41.5744
g butiinlesiklik YT 7.32385
degeri JRRCERTIILY 93.5733
Std Dev 23.7613
Count 1158
< 15.948860 44
15.948860 to 24.... 364

Sekil 5. 41 (A) AVM gorindr alan bltinlesme haritasi

(K) AVM’ye ait gorinir alan bitinlesme haritasinda (Sekil 5. 42) orta kisim, kirmizi
renk ile en bitinlesik alanlarn gostermektedir. Sistem 4717 izgara (grid)
konumlanmasindan olusmustur. Sistemin ortalarina dogru etrafindaki bolim sayisi
arttigindan, en batilnlesik alanlar orta kisimdadir. (K) AVM’de en bitilinlesik nokta
degeri 72,71 ile daralan bir alanda, kolon ile restoran kosesi arasindaki gecit kisimda
yer almaktadir. Uzun koridorun orta kisimlari daralan bir digim noktasi gibi oldugu
icin, butlnlesik nokta degerleri, genis bir alani kapsayamamaktadir. En az ayrisik
alanlar ise kolonlar ile magaza vitrinleri arasindaki kisimlardir. En az bitlinlesik nokta
degeri 5,76 ile planin saginda, servis koridoru girisine yakin bir alanda, kolon ile magaza
vitrini arasindaki bolgededir. Alisveris merkezinin bu katinda, magazalar tarafina
yonlenme yerine, orta ovallesen alandaki etkinliklere odaklanma olusmaktadir.
Dolayisiyla, magazalar da geride, ¢ok sik kullanilan konumda degildirler. Ayrica

AVM’nin gorunirlik yapisinin plani gibi simetrik yapi olusturdugu gortlmektedir.
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ExmamEanEEnE

| isual Integration [HH

Values
Value | Attribute |
Average 26.9802
Minimum 5.76486
I aximum 727168
Std Dev 9.77958
Count 4717
< 12.460054 244
12.460054 to 19.... 823

Sekil 5. 42 (K) AVM goriiniir alan bitlinlesme haritasi

Adim degeri analizi, bir mekanda secilen bir noktadan, 360 derece donilerek
gorilebilen alan olarak tariflenebilir. Grafigin icinde herhangi bir konumdan diger
konumlara olan gorsek uzaklik olarak tariflenebilen analiz yontemi her iki AVM icin de,

gorme engelli deneklerin glizergahlarinin baslangici secilerek uygulanmistir.

(A) AVM’ye ait “Steph Depth” (Adim derinligi) grafigi programda, ilgili kata ilk ulasimda
bulundugumuz noktadan, ki bu nokta deneklerin gilizergahinin baslangicidir (AGZ
noktasi), isaretlenerek hazirlanmistir. Sistem 1158 izgara (grid) konumlanmasindan

olusmustur.

Asagidaki grafikte (sekil 5. 43), sari nokta, hesabin yapildig belirlenmis olan konumdur
(AGZ) ve degeri 0 (sifir) dir. Bu noktadan dogrudan gorilebilen tim konumlar yesil
renkteki alanlardir ve degeri 1’dir. Bu bolgeler birinci dereceden goriilebilen alanlari
temsil eder. Kirmizi bolgelerin degeri ise 2'dir ve 0 (sifir) noktasindan goriilemeyen
alanlardir. Baslangic konumundan AVM’nin blylk bir kismi algilanabilmekte, ancak
genis aciklikh koridor olarak tanimlanan kisim, ancak insan hareketine bagh olarak

konum degisikliginde, koridor baslangicina gelindiginde tam olarak gorilebilecektir.
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I isual Step Depth|

Konum (0) Values

U

AGZ- Yalue l Attribute l
Average 1.23057
Minimum 0
M aximum 2
Std Dev 0.423243
Count 1158
< 0.200000 1
0.200000 to 0.40... 0

Sekil 5. 43 (A) AVM'’ye ait goriintrlak grafigi adim derinligi analizi

(K) AVM’ye ait “Steph Depth” (Adim derinligi) grafigi programda, ilgili katta deneklerin
glzergahinin baslangici (AGZ noktasi), isaretlenerek hazirlanmistir. Sistem yine 4717

1zgara (grid) konumlanmasindan olusmustur.

Asagidaki grafikte (sekil 5. 44), sari nokta, hesabin yapildig belirlenmis olan konumdur
ve degeri 0 (sifir) dir. Bu noktadan dogrudan gorilebilen tim konumlar yesil renkteki
alanlardir ve degeri 1’dir. Kirmizi bolgeler ise 2’dir. 0 (sifir) noktasindan birinci
derecede gorilebilen yesil renkli alanlar, insan yogunlugunun da c¢ok oldugu
bélgelerdir. Ozellikle asagidaki planda, tst kisimda gériilen 2 degerindeki kirmizi alanlar
az ragbet goren, AVM tarafindan da cogunlukla restoranlarin konumlandirildig
alanlardir. Boylelikle burada oturan kisiler, dogal olarak kalabaliktan, yiriyen

insanlardan uzaklagsmis olmaktadirlar.
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Konum (0)
-KGZ-

I isual Step Depth

Values
Value | Atribute |
Average 1.39177
Minimum 0
M aximum 2
Std Dev 0.458581
Count 47117
< 0.200000 1
0.200000 to 0.40... 1]

Sekil 5. 44 (K) AVM’ye ait gorunurliik grafigi adim derinligi analizi

5.2.2.1 Bulgular ve Yorumlar

Bltlnlesme, 6lciimlenen alan icindeki bir mekanin (boélgenin) diger bitiin mekanlara
olan ortalama derinligidir. Bolgenin ortalarinda cevresindeki konum sayisi artar ve daha
¢ok bitlinlesmis olur. Bu analizlerde de, daha ¢ok bitlinlesen kisimlar kirmizi, deger

dustlikce, koyu maviye dogru renk almaktadir.

(A) AVM’ye ait bitlinlesme haritasinda en distk buttinlesik degerleri (yani koyu mavi
alanlar), yangin c¢ikis koridorlari, kare planin alt iki kdsesindeki girintiler ve genis acikhkli
koridordaki asansor holleri almistir. En yiksek degerler (kirmizi alanlar) ise, galeri
boslugu ortalaridir. (Sekil 5. 41) (K) AVM’ye ait en dislik batinlesiklik degerleri servis
koridoru cikis noktasidir. En yliksek degerler orta kisimda, daralan bir alandadir. (Sekil

5.42)
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Gorlnar alan grafiklerinin sayisal degerleri asagidaki cizelgede verilmistir. (Cizelge 5.

17, Cizelge 5. 18)

(A) AVM'’ye ait biitiinlesiklik grafiklerinde gorilen kirmizi alanlar 93,57 degeri ve ona
yakin degerdeki alanlardir, dolayisiyla daha ¢ok batlnlesmislerdir. (K) AVM’de az bir
alandaki kirmizi bolgede butiinlesme degerleri 72,71 ve ona yakin degerlerdir. Bu analiz
sonucuna gore, (K) AVM, (A) AVM’ye gore, goriuniirliik agisindan daha az

biitiinlegmistir.

Cizelge 5. 17 Gorundr alan bitinlesme degerleri

Bitiinlesme
enaz | enfazla |ortalama
(A) AVM 7,32 93,57 41,57
(KYAVM | 5,76 | 72,71 | 26,98

Adim derinligi analizinde, konum olarak (A) AVM’de AGZ ve (K) AVM’de KGZ noktalari
(glizergah baslangici) segilmistir. Bu noktalarin degeri 0 (sifir) dir. Bu noktalardan diger
konumlara olan gorsel uzaklik degerleri ise her iki AVM’de de 2 degerindedir. (Cizelge

5. 18)

Cizelge 5. 18 Gorlinir alan adim derinligi degerleri

Adim Derinligi
en az len fazla jortalama
(A)AVM| 0,00 | 2,00 1,23
(K)AVM| 0,00 | 200 | 1,39

Her iki AVM’de de baslangi¢ noktasindan dogrudan goriilebilen alanlarin derinlik degeri
1 ve bu noktadan dogrudan gorilebilen en bliyik derinlik degeri 2’dir. Bu anlamda her
iki AVM de, birbirine esit goriinebilir derinliktedir. Bu deger, mekanlarin géren kisiler
icin rahat hareket edebildikleri alanlar oldugunu gostermektedir. Ancak ortalama
derinlik degerine bakildiginda, cok da 6nemli olmayan bir fark ile (K) AVM’nin baslangic
noktasindan goriilemeyen alan sayisinin daha fazla oldugu ve gorisiin daha cok

sinirlandigr anlasiimaktadir.
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Gorme engelliler ile yapilan deney ¢alismasi, farkli plan semalarinda kisilerin davranis
farkhliklarini, isaret Ogelerini ve bazi digim noktalarini tespit edebilmekteki
becerilerini 6lgmek, dolayisiyla mekani okumaktaki basarilarini tespit edebilmek igin
yapilmistir. Deneylerin yapildigi mekanlar, mekansal bigcimlenme 06zelliklerini
tanimlama ve analiz etmek icin mekan dizimi yontemi ile sorgulanmistir. Bu yontem,
goren ve gormeyen kisiler arasinda ortak noktalari belirlemekte veya aykiriliklari tespit
etmekte faydali olmustur. Mekansal dizim yontemi kapsaminda yapilan ikinci analiz
gorindr alan analizidir ki, mekana ait sezgisel disiinme yolunun gérme engellilerin

kullandig bilissel haritalama yontemi ile ilgisinin kontroli amaglanmustir.
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BOLUM 6

SONUC VE ONERILER

Bu arastirmada, gérme engelli kisilerin mekan okumasinda, planlama kriterleri
arastirihrken, coklu duyulara hitap edebilen mekanlarin ve isaret dgelerinin nitelik ve
konumlarinin etkileri de tartisilmistir. Calisma genel anlamda okunabilirlik ve buna
bagli olarak mekan 6zelliklerini isaret 6geleri ile birlikte ortaya koyarken, gérme engelli
kisilerin mekan okumasi ve buna bagh yoénelim ve bagimsiz hareket teknikleri

arastirilmig, planlamanin okunabilirlige etkisi, deneysel ¢alisma ile tespit edilmistir.

Literatlrde, tekrarlayan siiregler sonunda kisinin ¢evreye asina hale geldigi, bulundugu
yeri bilir ve kendi mekansal bilgilerini zihinsel temsillerle diizenlediginden s6z edilir.
Gorme engelliler icin de, tekrarlayan siregler, bulunduklari mekani “bilir” hale
gelmelerini saglar, boylelikle zihinlerinde yer eden sema ile de bagimsiz hareketlerinde
kolaylk saglayabildikleri bilinmektedir. Ancak, bu c¢alismada ozellikle “kamusal
mekanda erisim” kriter olarak ele alindigi icin, kisinin herhangi bir kuruma (6rnegin,
hastane, kaymakamlik, adliye, mize, vb kurumlar) ilk defa, az sayida, tek defa veya
uzayan aralarla gidebilecegi kabul edilmistir. Dolayisiyla deneyde, deneklerin hareket
analizlerinin daha dogru yapilabilmesi icin, secilmis AVM’lerde daha dnce bulunmamis

olmalari tercih edilmistir.

Calismada bir ana hipotez ve 3 alt hipotez vardir. Ana hipotez, gorme engelli kisiler i¢cin
okunabilir mekan kurgusunun, géren kisiler icin de okunabilir olacagidir. Onceden
bilinebilir olmasi ve dogal bir sonuc ile dogrulanabilecek bir hipotez olmasina ragmen,

sinanmasl ve ispat edilmesi geregi vardir. Birinci alt hipotez, plan semalarinin
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niteliginin (basit ya da karmasik olmasi) géorme engelli kisiler igin gorsel algi yerine
gececegidir. ikinci alt hipotez, coklu duyulara hitap edebilen mekanlarin, gérme engelli
kisilerin yénelim ve dolayisiyla bagimsiz hareketlerinde kolaylik saglayacagidir. Ugiincii
ve son alt hipotez ise, mekan kurgusu igindeki yapisal ve duyusal isaret 6gelerinin
bulunduklari yer ve niteliginin, gorme engellilerin yon bulmasinda dnemli oldugudur.
Hipotezler deney c¢alismasi ile test edilmistir. Ancak dizimsel analizler de yapilmis ve

deney sonuclari ile kiyaslanarak sonuca varilmistir.

isaret ogeleri gérme engelli deneklerin yénlenmesinde ve devaminda mekan
okumalarinda 6nemli olmustur. Degerlendirmeyi oncelikle isaret 6geleri agisindan
yaparsak, gorme engelli icin bu iki mekanda, en kolay algilayabildikleri isaret geleri
“koku” ve “ses” ile olmustur. Kahve kokusu ve havuzdaki su sesi gorme engelliler icin
onemli kriterlerdir. Ancak, tespit edilebilen bu iki duyusal isaret 6gesinden (A)
AVM’deki kahve diikkani, plan cizimleri ve ayni andaki anlatimlar ile belirlenmistir ki,
algilayabilen kisi sayisindan daha diisik oranda dogru olarak isaretlenebilmistir.
Algilayabilenlerin sadece %67’si planda yerini dogru isaretlemistir. (A) AVM’nin
batlnlesiklik analiz sonuglarina bakildiginda kahve dikkaninin en disik Rn (global)
blatinlesme degerine sahip aks Uzerinde oldugu tespit edilmistir. Kisilerin, yliksek
bitlinlesme ve yiksek baglanabilirlik degerlerine sahip yollari daha sik kullanma
egiliminde olduklari ve bu yollar tzerindeki isaret 6geleri gibi belirli fiziksel unsurlarin
bilissel haritalarina net bir sekilde yansiyacagl kabull ile, (A) AVM’deki disik Rn
butlinlesme degerine sahip aks Uzerindeki isaret ogesinin /kahve diikkani), gérme
engellilerin bilissel haritalarina net olarak etki etmedigi aciktir. Oysa (K) AVM’de
havuzlan algilayabilenlerin tamami, planda isaretlemede de basarili olmuslardir. Bu
farkl sonucun nedeni, (K) AVM’deki havuzlarin en yiksek Rn (global) butiinlesme ve
baglanabilirlik degerine sahip akslarin yaninda yer almalaridir. (A) AVM’de en ylksek
Rn (global) butiinlesme degerine sahip akslarda “kolon”lar disinda isaret ogesi
sayilabilecek bir yapi elemani bulunmamaktadir. Bu nedenle, koklama duyusu ile
gorme engelli tarafindan algilanabilen kahve diikkani, bulundugu yer nedeni ile mekan
okumada bir fayda saglayamamistir. Gorme engelliler igin, isaret ogeleri, dogru (ve
degismez) yerde bulundugunda mekan okumaya etkili olmaktadir. Bu sonug ile alt
hipotez 3’Gn yaniti alinmistir. Mekan kurgusu igindeki yapisal ve duyusal isaret
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ogeleri, bulunduklar yer ve nitelikleri bakimindan gérme engellilerin yon bulmasinda

onemlidir.

Dikkati ¢eken bir diger husus, (K) AVM’de daha fazla kisinin isaret ogesi tespit
edebildigidir. Katilanlarin 2’si hari¢ 12 kisi 3 adet ile 5 adet arasinda degisen isaret
ogesini algilayabilmislerdir. (A) AVM’de ise sadece 7 kisi 3 adet ile 5 adet arasinda
degisen sayida isaret 6gesi algilamislardir. Nedeni, yine (K) AVM’deki isaret 6gelerinin
ylksek baglanabilirlik ve butiinlesik degerlerine sahip akslar lzerinde yer almasinin
yani sira, tek diize, simetrik mekanlarda isaret dgesi niteligi olabilecek yapi1 elemani
belirlemenin kolay olmadigidir. Total kor olan bir katilimci (A) AVM ‘yi tanimlarken,
“dairesel bir boslugun icinde, donip durup ayni yere geliyorsun” ifadesini kullanmistir.
Kare planli bir mekanda atilan bir tur sonrasinda baslangi¢ yerine dénilmesi “basit” bir
plan semasi olarak gorilse de, gezinti sirasinda belirledigi isaret ogelerini ¢izim
Uzerinde isaretlemesi istendiginde, katilimcinin hatali isaretleme yapmasi, plan ve olgi
bakimindan simetrik mekanlarda isaret oOgelerinin de azhg nedeni ile olusan

tekdiizeligin, yon bulmanin ve biligsel haritalama yetenegini azalttigi anlasilmaktadir.

Bununla birlikte, (A) AVM’de 9 kisi tarafindan algilanan galeri boslugu ile sadece 2 kisi
tarafindan algilanan kolonlar, algilayabilenlerin timi tarafindan planda dogru yerde
isaretlenebilmistir. Bu iki isaret Ogesi de vyiksek Rn (global) bitinlesme ve
baglanabilirlik degerine sahip akslar Uzerindedir. Ayrica gorunidr alan analizinde
bitlnlesiklik degerlerinin yliksek oldugu kisimlarda olduklari gézlenmektedir. Yiiksek
biitiinlesme ve baglanabilirlik degerine sahip akslar lizerinde bulunan yapisal veya
duyusal isaret ogeleri gérme engellilerin bilissel haritalarina net olarak etki

etmektedir.

(A) AVM’de glizergah baslangici katilimcilarin %78’i tarafindan algilanmis, algilayanlarin
sadece %67’si tarafindan planda dogru yerde isaretlenebilmistir. (K) AVM’de ise
katimcilarin  %93’G tarafindan algilanan glizergah baglangici algilayanlarin  timi
tarafindan dogru yerde isaretlenmistir. (K) AVM’nin diiz ve tek yondeki koridor dizeni
bu basarida etkili olmustur. Simetrik plan ve giizergahin ayni noktada baslayip bitmesi

gorme engellilerin mekan okumasina olumsuz etki etmistir.
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Gorme engelliler bir mekanda, zeminde yonlendirme isaretleri de yoksa, ¢cogunlukla
duvar kenarlarini takip etmeye egilimlilerdir. Bu durumda, duvar kenari boyunca
karsilastiklar tim engeller (reklam panosu, ayakli kiilliikler, vb) ve binadaki girinti ve
cikintilar nedeniyle olusan kesintiler (sekil 6. 1), butinin kavranmasi, haritanin
olusturulmasi ve akilda tutulmasini zorlastirmaktadir. Ozellikle total kér olarak
nitelendirdigimiz gurubun (A) AVM’de mekan okumada basarisiz olmasinin
nedenlerinden biri de sekil 6. 1’de kroki ile agiklanan dizensizliktir. Plandaki bu
noktalar, gorinlr alan bltlnlesme haritasinda, en az butinlesiklik degerine sahip
alanlardir. Ayni nokta, eksenel hat analizinde, bitinlesiklik ve baglanabilirlik degerleri
olarak en duslik degerlerdir. Gorme engellinin, yapisal bir takim hatalar nedeni ile
bilissel harita olusturmasinda zorluk yasadigi yerlerin, géren kisiler icin de, grafik
degerlerinin duslik olmasi nedeni ile sik kullanilmayan bdlgeler oldugu goérilmektedir.
Bu tlr zorunlu yapilmasi gereken girintilerde, gérme engelliler icin zeminde, yardimci
uyari isaretlerine basvurulmasi gerekmektedir. Ornegin, bastonu ile ilerlemekte ve
duvar kenarini takip etmekte olan gorme engelli kisinin, kdseyi 90° algilayabilmesi igin,

zemine bastonu ile hissedebilecegi, yonlenebilecegi kabartilar koyulmalidir.

L~
Yurayus

) " Magaza / vitrin
glzergahi

siniri

°- i Koselerdeki

girintiler

SINipt
Sekil 6. 1 (A) AVM plan detay

(K) AVM’de, deneklere gidis ve donlis glizergahlarinda miidahale edilmemistir. Yani,
gormeyen bir kisi icin belirgin bir koridorlasma olmamasina ragmen, denekler Sekil 5.
2’de belirtilmis glizergahlari izlemislerdir. Gezinim sirasinda deneklerin sadece ara
koridora (planda KKR olarak kodlanan yer) girmeleri engellenmistir. Deneklerin kendi
hallerinde izledigi glizergah, baglanabilirlik ve butilnlesiklik analizlerinde en yiksek

degerlerdedir. Bu sonuca, belirtilen glizergahtaki insan kalabaliginin fazla olmasi (ayak
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sesi takibi, vb.) ve varilacak noktalardaki ses yansimalari etkili olmustur. Buna ragmen,
insanlarin daha sik kullanma egiliminde olduklar yiksek bitiinlesme ve yiksek
baglanabilirlik, dolayisiyla anlasilabilirligi yiksek olan sistemlerde, gérme engelliler de,
eger referans alabilecekleri diigim noktalari ve isaret Ogeleri dogru yerlerde yer

aliyorsa, bu glizergahlari tercih etme egilimindedirler.

Denekler yapisal ve duyusal isaret ogelerini belirlemede, hafizalarinda depolamada,
planda dogru yerde isaretlemede ve ifade etmekte (K) AVM’de, (A) AVM’ye gore daha
basarili olmuslardir. Denekler, yine (K) AVM’de, plan semasini dogru okuyabilmekte ve
gizim veya sozIU anlatimlar ile, ifade edebilmekte %79’luk bir oran ile daha basarili

olmuslardir. Bu sonugclara gore, alt hipotez 1 ve alt hipotez 2’nin yanitlari alinmistir.

Plan semalarinin niteligi gorme engelli kisiler igin gorsel algi yerine geger. (A) AVM’ye
ait plan semasi boyut ve geometrisi nedeni ile “basit” olarak tanimlanabilecek nitelikte
olsa da tek dizeligi, kenarlarinin esit 6lglide olmasi (kare form) nedenleri ile gérme
engelliler icin okunabilirlikte basarisiz olmustur. Ozellikle iki késesindeki ufak girintiler
nedeni ile bltlindn algillanmasinda olumsuz etki yaratilmistir. (K) AVM ise, farkh ve
degisken bir plan semasina sahip olmasi nedeniyle akilda kalici, yani bilissel
haritalamada basarilidir. Ancak bu sonug, (A) AVM plan semasinda alisveris merkezi
yapilamaz anlaminda degildir. Onemli olan bu tip tekdiize mekanlarda, gérme
engellilerin yararlanabilecegi yapisal ve duyusal isaret 6gelerini dogru yerde ve dogru
detayda kullanmaktir. (A) AVM’de mekan okumada basarili olan kisilerin %43’G az
gorendir. (K) AVM’de ise bu oran sadece %27’dir. Bu durum (A) AVM’nin 6zellikle total
korler icin erisilemez, mekan okumada basarisiz bir mekan olarak tanimlamamiza

neden olmaktadir.

Coklu duyulara hitap edebilen mekan, gérme engellilerin yénelim ve bagimsiz
hareketinde kolaylik saglar. Her ne kadar (K) AVM’de duyusal isaret 6gesi olarak
“havuzlar” secilmis olsa da, bu AVM’nin orta kisim catisinin agik olmasi nedeni ile
gines 15181 ve rizgar etkileri de 6nemli duyusal etkiler yaratmistir. Ayrica (K) AVM’nin
digerine gore daha kalabalik olmasi nedeni ile kisilerin konusma ve adim sesleri vardir.
Gorme engelliler, ybnlenme sirasinda, hem dogru yonlenmek, hem de fark

edemeyecekleri herhangi bir yapisal tehlikeyle karsi karsiya gelmemek icin, cogunlukla
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diger insanlari takip etme egilimindedirler. Bu nedenle tenha, issiz mekanlarda
rahatsizlik hissettikleri bilinendir. (K) AVM bu yondi ile avantajlidir. Ancak hem agik hava
nedeniyle olusan riizgar sesi ve hem de oldukca yiiksek ses ile calinan miizik zaman
zaman katilmcilari rahatsiz etmistir. Benzeri rahatsizlik, glinesin sert a¢i yapmasi
nedeni ile aydinlik-gblge farkinin ¢ok keskin olmasina neden olmus, bu durum az
gorenler icin olumsuz etki yaratmistir. (g6z kamasmasi ve bu nedenle gérmenin bir
sure 0’a —sifira- diismesi nedeni ile) Coklu duyulara hitap edebilen mekanlar gérme
engelliler icin mekan okumada avantajdir, ancak detaylarda, planlamada yapilacak

hatalar, mekan okumayi olumsuz etkileyebilirler.

GOrunur alan adim derinligi analizinde, iki AVM’de de birbirine ¢ok yakin sonuglar
alinmistir. Her iki AVM’de de en fazla adim derinligi degeri 2’dir. Hareket halindeki kisi,
parcalari birlestirecek ve bitlini kolay, cabuk algilayacaktir. Ancak ozellikle (K)
AVM’de avantaj olarak kullanilan 2.ci derecedeki gortinebilir alanlar, restoran olarak
degerlendirilmis, alis veris sirkiilasyonundan ayri tutulmustur. Ancak bu durum gérme
engelliler icin bir avantaj saglamayacak, duyusal bir isaret 6gesi de (6rn. yemek kokusu,
vb) olmamasi durumunda restoranlara ulasmalari kolay olmayacaktir. Gergekten,
gorme engelli denekler, gezinimleri sirasinda buradaki restoranlari da
algilayamamislardir. Bu bolgeler hem en disik Rn degerine hem de en duslk
baglanabilirlik degerine sahiptirler. (A) AVM’deki 2.ci derecedeki goriiniir alanlar ve en
disik baglanabilirlik ve Rn degerlerine sahip genis aciklikh koridor bdlgesindeki
magazalarin da, en az tercih edilenler oldugu buradaki alanin insan kalabaligi agisindan
tenha sayilabilecegini séyleyebiliriz. Gorme engelli denekler de bu girintiyi fark etmekte
ve belirlemekte 6zellikle ilk gezinimlerinde ¢ok basarili olamamislardir. Goren kisiler
icin avantaja donustlrilerek kullanilabilecek bazi alanlar, gérme engelliler igin
ulasilmaz alanlar olabilmektedir. Bu durum, gorme engellilerin algilayabilecegi isaret

ogelerinin dogru kullanimi ile giderilebilir.

iki AVM icin de eksenel hat anlasilabilirlik grafiklerinde R? degerleri birbirine cok

yakindir. Grafiklerde egri, 45°den cok az bir sapma gostermistir. Anlasilabilirlik

degerinin iyi oldugu mekanlarda okunabilirlik goren kisiler icin rahat olacaktir. Bu

nedenlerle her iki mekan igin, goren kisiler acisindan okunabilirdir diyebiliriz. Bununla

beraber (K) AVM’de gezinim vyapilan ana aks, yiksek baglanabilirlik, ylksek
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batunlesiklik degerlerine sahiptir. Gorme engelli kisiler icin (K) AVM daha kolay
okunabilirken, (A) AVM’de isaret ogelerinin azhgi, simetri nedenleri ile okunabilirlik
orani dismustir. Bununla birlikte, (A) AVM’de gezinim yapilan rotanin sadece 1/4'(,
tim analizlerde yilksek degerler gostermistir. Bu sonug ile, ana hipotezin “gdérme
engelli kisiler icin okunabilir mekan kurgusu, goren kisiler icin de okunabilirdir”
ifadesini dogrulayabiliriz. Bir mekanin gorme engelliler i¢in okunabilir olabilmesi de,

ancak bilissel harita olusumunda kolaylik saglayacak detaylarin uygulanmasi ile olasidir.
Ozetle, gdrme engelliler icin okunabilirlik,

1. dogru isaret 6gesini dogru yerde kullanmak ile,

2. coklu duyulara hitap edebilen mekanlar ile,

3. simetrik, tek diize olmayan veya bu 6zelliklerin bozulmasini saglayacak detaylarla

diizenlenmis mekanlar ile,
4. Bilissel haritalarina etki edecek, akilda kalici bir plan semasi olusturmakile,

5. Yapisal zorunluluk oldugunda, gérme engellilerin glivenligi icin yardimci dnlemler

alinmasi ile,

daha kolay olacaktir. Planlamalarin duyusal ve yapisal isaret 6geleri dikkate alinarak ve
bu isaret 6gelerini dogru yerde kullanarak yapilmasi durumunda gérme engelliler plan
okumada basarili olacaktir. Ancak mekanlarda, uluslararasi standartlarda yer alan,
gorme engellilerin cevrede gilivenli olarak gezinimini saglayacak yapisal detaylarin
(basamak detayi, yukseklikler, vb) 6zellikle kamusal mekanlarda mutlaka uygulanmasi

da gerekmektedir.

Bu calisma sirasinda, bu alanda ele alinmasi gerekli farkli arastirma konulari
belirlenmistir. Arastirma kapsaminda yapilan deneyde, her ne kadar, her bir
katihmcinin gezinimi sirasinda harcadigi siireler 6lclilmis olsa da, degerlendirme disi
tutulmustur. Sonraki calismalarda, sireler, tekrarlayan siirecler sonundaki
degisikliklerin tespiti amaciyla degerlendirmeye alinabilir. Deney sirasinda yapisal detay
sorunlari nedeni ile gérme engelli bireyler icin erisilebilirligin engellendigi, zorlastirildigi
alanlar olmustur. Ornegin; koridorda, zeminden tavana dogru egimli yerlestirilmis

bolme panel, kafalarini carpma tehlikesi yaratmistir. (baston duvar dibine kadar
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engelsiz tarama yaptigi icin Ust kottaki engeli bilmelerine olanak yoktur.) Aydinlatma ile
ilgili detaylar 6nem kazanmaktadir. Bu ve benzeri sorunlar, bu ¢alisma kapsami disinda
birakilmistir. Sonraki ¢alismalarda, daha uzun mesafelerde, gérme engelli kisilerin
hareketine bakilmali, mesafe ile bilissel haritalama becerisi arasindaki iliski ortaya
konmalidir. ic mekan ve 6zellikle “kamusal alan” olarak sinirlandirilmis bu calisma,

farklh plan semalarina sahip kamusal i¢ mekanlarda ve kent mekaninda tekrarlanabilir.
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EK-A

SOzLUK

Ekolasyon

1. Onlardan geri yansiyan ses dalgalari ile uzak ya da gériinmez nesnelerin yerlerini

belirlemeye yarayan fizyolojik bir strectir. ( Merriam-Webster, http://www.merriam-

webster.com/dictionary/echolocation, 07 Temmuz 2012.)

Emosyon

1. Psikiyatri kitaplarinda emosyon ana bashginda, duygularin 6zellikle yizde objektif
olarak goruldigu affekt ve daha uzun sireli ve gorece stabil ruh halini anlatan duygu
durum (mood) alt basliklari seklinde ifade edildigi gorilmektedir. Emosyon kelimesinin
ingilizce etimolojisi viicuttan disa dogru bir hareketi ifade eder. E-motion ingilizce
kelime anlami olarak disa dogru hareket manasina gelir. Dis diinyadan gelen uyaranlara
veya vicudumuzdaki dirtlilere dogustan gelen, tire 6zgl belirli reaksiyonlar veririz.
Onceden diizenlenmislerdir. Emosyonlar genel olarak hayatta kalmak (zere
programlanmis davranis kaliplaridir. Sahnesi vicuttur. Emosyon dedigimizde
anlasilacak olan, uyarana veya, diislinceye karsilik olarak gelen i¢ ortamin degismesi ve
bir davranigsal cevabin olusmasidir. Bdylece, ormanda gezerken kipirdayan bir uzun
varhgin kompleks bir degerlendiriimesine gidilmeden, o&ncellikle yilan olarak
degerlendirilip ona uygun cevabin verilmesidir. Emosyon sadece i¢ ortamdaki
degisikliklerden ibaret olmamalidir. Emosyonun hissedilmesi de gerekir. Yani
emosyonel uyaran ile, emosyonel viicut hali arasindaki bagin farkina varilmasi hisleri

olusturur. (Savrun, M.) http://irmakarslan.com/files/stres%20ve%20duygu.pdf
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Erisim
1. Belli iki yer arasinda gidip gelebilme, ulasim. (TDK Buylk Tirkce Sozlik,
http://tdkterim.gov.tr/bts/, 1 Aralik 2011.)

Proprioseptif

1. Propriosepsiyon; eklemlerin bosluktaki pozisyonunu, konumunu, hareketini algilama
duyusudur. Eklemde yer alan kapsul ve baglar, eklemin etrafindaki kas dokusu ve
tendonlar, igerdikleri bir takim 6zellesmis hiicreler araciligi ile merkezi sinir sistemimize
siirekli uyarilar yollarlar. iste bu uyarilar sayesinde viicudumuzdaki eklemlerin ve
kaslarin uzaydaki konumundan, pozisyonundan, gerginliginden ve basing durumundan
haberdar oluruz. (Bayramoglu, A., TUBAD Tiirkiye Basketbol Antrenérleri Dernegi,

http://www.tubad.org.tr/index.php/genel-bilgiler/100-doc-dr-alp-bayramolu-

propriosepsiyon-nedir-.html, 02 Haziran 2012.).

Vestibular

1. i¢ kulaktaki ici siviyla dolu (i¢ yarim daire seklindeki kanaldan olusan ve viicudun
dengesinden, durusundan ve mekan igindeki yéneliminden sorumlu olan bir sistem. Bu
sistem ayrica yer degistirmeyi oldugu kadar diger hareketleri de diizenler ve vicut
hareket halindeyken nesnelerin gorsel odak icinde kalmasini saglar. Sistemin isleyis
mekanizmasi oldukga basittir. Salyangozdaki kilcal duyu hiicreleri, yercekimi kuvvetine
bagh olarak sivi hareketi vasitasiyla kafanin ve dolayisiyla viicudun hareketini ve
konumunu algilar. Bu hiicrelerin Urettigi sinir sinyalleri otomatik olarak beyincige,
omurilige ve diger yapilara iletilir. (Termbank ingilizce Tiirkce Psikoloji So6zIig,
Vestibular System, http://www.termbank.net/psychology/7573.html, 02 Haziran
2012.).
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EK-B

ANKET SORULARI
ISiM :
YAS :
CINSIVET : Kadin [ ]  Erkek []
EGITIM DURUMU :  ilkdgretim |:| Lise |:| Lisans |:| Y. Lisans |:|

GORME DERECES| :

GORME DURUMU :  Dogustan |:| Sonradan |:|
BASTON EGITiMi : Adm[ ]  Amadm [ _]
AVM :

1. Bu AVM ’de daha 6nce bulundunuz mu?
Hicbir zaman |:| 1 defa |:| oldukga sik |:| duzenli olarak |:|
2. Yanitiniz “Evet” ise ne siklikta ve en son hangi tarihte ?
1 yil veya daha fazla |:| 1 ay veya daha fazla |:| 1 hafta veya daha fazla |:|
1 haftadan az |:|

3. Bulundugumuz AVM’ndeki gezintiniz sirasinda neler duydugunuzu veya nelerin
kokusunu aldiginizi anlatin. Bu yol (zerinde sizin igin nelerin 6dnemli hale geldigini
belirtin.

4. Nerede oldugunuzu tam olarak bilemediginiz noktalar oldu mu?

5. Sizin i¢cin 6nemli isaret noktalarina gidis yolunu tarifler misiniz? Oraya vardiginizi
neye dayanarak soyleyebilirsiniz?

6. Cizdiginiz krokide yukarida belirttiginiz isaret noktalarini gosteriniz.
7. Sizce ¢izdiginiz kroki ne kadar dogru?

emin degilim |:| |:| |:| cok eminim |:|
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8. Nerede oldugunuzu ve nereye gittiginizi biliyor olmak size keyif veriyor mu? Tam
tersi durumdan rahatsizlik duyuyor musunuz?

Evet |:| Hayir |:|

9. Sizce bulundugumuz AVM vyolunuzu kolayca bulabileceginiz ve boliimlerini kolayca
tanimlayabileceginiz bir mekan midir?

zor [ ] [] [] kolay []

10. Kolayca yolunuzu bulabildiginiz, bildiginiz bagka AVM ler var mi? Neden?
11. Sizce neyi arastiriyoruz?

Notlar:
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EK-C

MEKAN DiziMi (SAYISAL TABLOLAR)

Mekan dizim analizi sonuglarina gére Depthmap programindan elde edilen detayl

sayisal tablolar asagida verilmektedir. Tablolar eksenel hat analizinde elde edilen

bitlnlesiklik analizi sonuglaridir.
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Ref Number ] Connectivity I Control I Controllability | Entropy ] Hi ic Mea... g x I Integ [P-... I Integration [Te... [ Intensity I Line Length I Mean Depth
129 17 0608797 0298246 155426 541696 3.26973 3.26973 0.805496 1.24587 10617.4 227
| 189 17 0631629 0298246  1.55426 5.41696 3.26973 3.26973 0.805496 1.24587 11677.1 227
| o1 17 0631629 0298246  1.55426 541696 3.26973 3.26973 0.805496 1.24587 11503.2 227
| |o8 17 0.639393 0.298246 1.55426 5.41696 3.26973 3.26973 0.805496 1.24587 10290.5 227
| 192 19 0732408 0333333 157636 544091 332204 332204 0.808144 1.28397 11550.2 225
[ 134 20 0695002 0350877 15857 54504 334883 334883 0.809491 130208 11675.2 224
[ 136 20 0695002 0350877 15857 5.4504 334883 334883 0.809491 130208 11903.5 224
[ 125 22 0.795797 0.385965 16011 5.4653 340373 340373 0.812231 133646 11757.9 222
| 163 21 0507107 0323077  1.70087 17.0162 351911 351911 0.817906 146827 6083.59 218
| 185 21 0503426 0313433 168928 169568 3.57979 357979 0.820848 148363 6063.19 216
[ 123 23 0.835846 0310811 148786 49.238 4.03161 4.03161 0.841899 147328 33068.5 203
[ 128 23 0816536 0310811 148786 49.238 403161 403161 0.841899 147328 330743 203
[ 122 26 094829 0351351  1.51802 511475 415255 415255 0.847303 154869 331845 2
[ 131 26 092898 0351351  1.51802 511475 415255 415255 0.847303 154869 33180.5 2
| 133 26 0926469 0351351  1.51802 511475 415255 415255 0.847303 154869 32968.7 2
| 40 26 0926469 0351351  1.51802 511475 415255 415255 0.847303 154869 329125 2
{1100 15 0.347078 0176471 118381 33871 415255 415255 0.847303 1.20772 220113 2
[ 124 27 0965067 0364865 152636 51.6661 41945 41945 0.849156 157308 30744 199
| 148 27 0945757 0364865 152636 51.6661 41945 41945 0.849156 1.57308 30725.2 199
[ 138 28 1.00718 0378378 153386 521295 4.2373 4.2373 0.851036 159711 33079.3 198
[ 47 28 1.00718 0378378  1.53386 521295 4.2373 4.2373 0.851036 159711 330309 198
| 15 17 0374451 0197674 1.2034 34,5435 4.28008 4.28098 0.852944 1.26607 222322 197
| 130 29 1.06723 0.391892 1.54054 52.5395 4.28098 4.28098 0.852944 1.62078 36006.4 197
[ 132 29 1.06222 0391892  1.54054 52.5395 4.28098 4.28098 0.852944 162078 35984.8 197
[ 137 29 1.06723 0391892  1.54054 52.5395 4.28098 4.28098 0.852944 162078 36009.8 197
[ 157 26 0617346 0337662 148786 49.238 4.28098 4.28098 0.852944 156536 116023 197
| l61 26 0618516 0337662 148786 49.238 4.28098 4.28098 0.852944 156536 116439 197
| 121 23 0779221 0277108 136514 42,0279 441761 441761 0.858842 148257 200443 194
| 156 31 0736133 0402597  1.52589 51.295 451365 451365 0.862927 169357 12860.6 192
| 66 31 0.738602 0.402597 1.52589 51.295 4.51365 4.51365 0.862927 169357 128979 192
| 160 32 0.750644 0415584 153115 51.5727 456325 456325 0.865018 171829 13560 191
165 35 0800172 0454545 154235 521598 471881 471881 0.871494 179054 144029 138
[ 174 35 0798873 0454545 1.54235 521598 471881 471881 0.871494 179054 144029 138
|64 36 0787489 0467532 1.54458 52.2759 4.77305 477305 0.873724 1.81398 13560 187
| 183 45 0940446 0576923  1.52589 51.0309 539293 539293 0.898284 202783 20881.9 177
| |93 29 0.63152 0.308511 116808 23,0911 539293 539293 0.898284 1.55232 131871 177
Hp 45 0940765 056962 151956 50.3763 546389 546389 0.900996 204634 20950.5 176
; 95 30 0649153 0319149 117925 231884 546389 546389 0.900996 158806 139754 176



Ref Number I Connectivity | Control C llability Entropy | H ic Mea... | Integrati — | Integration [P-... I Integration [Te... I Intensity | Line Length | Mean Depth | Noc
[ 179 47 0892707 0602564 151552 50.5106 553674 5.53674 090376 206849 205518 175
[ 184 47 1.00462 0602564  1.51552 50.5106 553674 5.53674 090376 206849 19346.9 175
[ 112 31 0645247 0326316 115477 201708 561156 561156 0906578 159769 133634 174
[ 45 48 1.02024 0615385 1.5092 50.1901 5.61156 5.61156 0.906578 2.08806 261524 174
| 162 47 1.00114 0594937  1.51007 49.9273 561156 561156 0906578 2.08927 192939 174
[ 170 47 0.99052 0594937 151007 49.9273 5.61156 561156 0.906578 2.08927 20678.5 174
[ 197 32 0688877 0340426 119952 233595 561156 561156 0906578 165961 141904 174
| 199 32 0.690026 0340426 119952 23.3595 5.61156 561156 0.906578 1.65961 122483 174
| 119 32 0663929 0336842 116478 20.2328 568843 5.68843 0909453 163393 142238 173
| 68 48 1.02911 0.607595 1.5042 49,6473 568843 568843 0.909453 211006 263294 173
| 196 33 0724306 0351064  1.20863 234342 568843 5.68843 0909453 169544 144278 173
[ 17 34 0.702604 0.357895 11828 20.3413 5.84867 5.84867 091538 1.70661 14397.7 17
110 34 0703612 0357895 11828 203413 5.84867 5.84867 091538 1.70661 12540.7 in
[ 11 35 0735702 0.368421 119082 203883 593222 593222 0918436 1.74309 14655.7 17
[ 143 52 112149 0666667 147603 484746 593222 593222 0918436 216057 27839.2 17
| 46 51 1.09235 064557 148201 48,5714 593222 593222 0918436 216932 24650.6 17
[ 178 52 11182 0666667 147603 484746 593222 593222 0918436 216057 20909.5 2,
[ 182 51 110235 064557 148201 48,5714 593222 593222 0918436 216932 24929.2 17
| 159 52 111723 0658228 147305 481293 6.01819 6.01819 0.921557 218791 209711 169
[ 173 52 11293 0658228 147305 481293 6.01819 6.01819 0921557 218791 280423 169
[ a4 54 118363 0692308 145456 47.3307 6.1067 6.1067 0.924746 21927 272674 168
| 155 54 119265 0683544 145269 47.1087 619784 619784 0928004 2.22306 274203 167
[ 177 38 0.85423 04 121104 20.5036 6.19784 6.19784 0.928004 1.85327 172284 167
[ 176 40 0869599 0421053  1.22138 20.5607 6.38854 6.38854 0934741 192749 177116 165
[ 18 40 0.867716 0416667 118547 17.0732 6.48836 6.48836 0.938226 1.90051 175756 164
o 42 0885044 04375 119386 171041 6.69767 6.69767 0945444 197672 13049.6 162
| a8 41 113261 0414141 105345 480016 6.92092 6.92092 0.953015 1.80337 30193.9 16
[ 135 44 117761 0444444 1.06566 4.80349 7.28518 7.28518 0.965106 192199 30307.7 157
[ |87 45 130639 0454545  1.06855 480427 7.41527 741527 096935 196225 326745 156
| 190 45 130639 0454545  1.06855 4.80427 7.41527 741527 096935 196225 31870 156
| Jos 46 137354 0464646  1.07087 4.80489 7.5501 7.5501 0973708 200292 32887.5 155
| 186 50 1.01877 0520833 120341 171386 7.68991 7.68991 0.978187 2.29329 28490.2 1.54
[ 18 48 134394 0484848 107376 4.80565 7.83501 7.83501 0982792 2.08556 335103 153
| 120 48 1.34394 0484848  1.07376 480565 7.83501 7.83501 0.982792 2.08556 335499 153
| |26 48 134394 0484848 1.07376 4.80565 7.83501 7.83501 0982792 2.08556 327804 153
[ 127 48 1.34394 0484848  1.07376 480565 7.83501 7.83501 0.982792 2.08556 318724 153
[ |80 51 1.09166 053125 120192 171333 7.83501 7.83501 0982792 23345 209431 153
[ 13 52 1.04511 0541667 119983 171257 7.98568 7.98568 0.98753 237614 284551 152

Ref Number | Connectivity | Control Controllability [ Entropy I Harmonic Mea..,l I i > l Integration [P-... | Integration [Te... I Intensity l Line Length I Mean Depth [ Noc
[ 16 42 0.885044 04375 119386 17.1041 6.69767 6.69767 0.945444 197672 18049.6 162
[ |88 41 113261 0414141 105345 4.80016 6.92092 6.92092 0953015 1.80337 301939 16
[ 135 44 1.17761 0444444 1.06566 4.80349 7.28518 7.28518 0.965106 1.92199 30307.7 157
[ |87 45 130639 0454545 106855 4.80427 741527 741527 0.96935 196225 326745 1.56
[ 190 45 130639 0454545  1.06855 480427 741527 741527 096935 196225 31870 1.56
[ o4 46 1.37354 0464646  1.07087 4.80489 7.5501 7.5501 0973708 200292 328875 155
[ 186 50 1.01877 0520833 120341 171386 7.68991 7.68991 0.978187 229329 28490.2 154
[ 18 48 1.343%4 0.484848 1.07376 4.80565 7.83501 7.83501 0982792 2.08556 335103 153
[ |20 48 134394 0484848 107376 4.80565 783501 7.83501 0.982792 208556 335499 153
| 126 48 1.34394 0484848  1.07376 4.80565 7.83501 7.83501 0.982792 208556 327804 153
[ 127 48 134394 0484848 107376 4.80565 783501 7.83501 0982792 208556 318724 153
[ 180 51 1.09166 053125  1.20192 171333 783501 7.83501 0.982792 23345 20943.1 153
[ 13 52 104511 0541667 119983 171257 798568 7.98568 098753 237614 28455.1 1.52

(A) AVM (devam)

Ref Num... I Connecti... | Control | G ility I Entropy I H ic Mea... | Integrati... ~— I Integ; [P-=i.. ] Integ [Te... | Intensity l Line Length I Mean Depth N¢
[ 1447 47 0.447709 016263 165975 59.2719 3.21142 321142 0.807199 0.629807 938392 363705
[ 1396 53 0.515177 0.182759 1.66075 60.2818 3212 3212 0.807216 0.6303 732839 363658
[ 1428 47 0.486163 016041 16606 59.2856 3.21372 321372 0.807266 0630581 731199 363516
[ ]a46 60 0528284 0.206186 167434 61.271 3.22065 3.22065 0807468 0637171 6412.08 362949
[ 11729 38 0.606147 0277372 1.81982 125.897 322413 322413 0.807569 0.69328 444213 362665
[ 1395 68 0.666606 0.231293 168111 621416 3.22645 3.22645 0807636 0.6409 108121 362476
[ 1265 46 0420473 014375 166805 591693 3.23169 3.23169 0.807788 0.636952 6603.92 362051
[ ]289 48 0432154 015047 167134 59.5594 3.23286 3.23286 0807822 0638437 6736.7 361957
[ 1432 r 0.660673 0.260135 168947 629076 323344 323344 0.807839 0.64548 5385.55 361909
[ 1385 82 0.707638 0.277027 169288 63.2484 3.23636 3.23636 0.807924 0647369 723238 361673
[ 1312 57 0519419 0178125 168142 60.9976 3.2387 3.2387 0.807992 0643451 6723.64 361484
[ 1387 63 0.584652 0.196875 1.68249 61.7186 3.23928 3.23928 0.808008 0643976 9905.97 361437
[ 1400 90 0.749889 0.30303 169807 637101 3.24163 3.24163 0.808076 0.650409 774367 361248
[ 1375 57 0.550166 0174847 1683 61.0121 3.2428 3.2428 0.80811 0.64487 65211 361153
[ 1384 92 075174 0.309764 169918 63.8089 3.2428 3.2428 0.80811 0651071 5701.65 361153
[ 1288 67 0.618677 0.209375 169115 621675 3.24456 3.24456 0.808161 0.648344 10048.3 361011
[ ] 72 0577136 0.226415 16952 626273 3.24633 3.24633 0.808212 0650252 9379.05 36087
[ ] 63 0570613 0192073 168928 61.7625 3.2475 3.2475 0.808246 0648216 6326.24 360775
[ ] 73 0.658067 0.228125 169635 62.7186 3.24809 3.24809 0.808263 0651047 10161.5 360728
[ ] 72 0.616554 0.220183 169745 62.656 325222 325222 0.808382 0652297 9966.36 360397
[ ] 76 0.728416 0233129 1.70067 629832 3.25399 3.25399 0808433 065389 102914 360255
[ ] 40 0653749 0.283688 1.83052 128.992 3.25458 3.25458 0.80845 0.703946 6277.25 360208
[ ] 76 0.645833 0.231003 1.70205 629957 3.25636 3.25636 0.808502 0.654896 117201 360066
[ ] 80 0.738299 0.243902 170411 63.2841 3.25754 3.25754 0.808536 0.655926 98343 3.59972
[ ] 82 0.731458 025 170563 63.4206 3.25872 3.25872 0.80857 065675 9690.72 3.59877
[ ] 86 0.793012 0.263804 170822 63.6666 3.25991 3.25991 0.808604 0.657986 171487 3.59783
[ ] 89 0.847501 0.273006 171027 63.8389 3.26169 3.26169 0.808655 0659136 137457 3.59641
[ ] 89 0.835342 0.273006 171027 63.8389 3.26169 3.26169 0.808655 0659136 164747 3.59641
[ ] 90 0.842794 0.276074 171093 63.8934 3.26228 3.26228 0.808672 0659511 16335.8 3.59594
[ ] 89 0.767754 0.271341 1.7106 63.8459 3.26288 3.26288 0.808689 0.659505 132492 3.59546
[ ] 90 0.800527 0.27439 171127 63.9006 3.26347 3.26347 0.808706 0.659882 12989.2 3.59499
[ ] 100 0.802744 0.308642 1.71061 643271 3.26347 3.26347 0.808706 0659627 171348 3.59499
[ ] 93 0.646596 0.283537 171321 64,0565 3.26526 3.26526 0.808758 0.660992 210129 3.59357
[ ] 94 0.755571 0.286585 171483 641112 3.26645 3.26645 0.808792 0661858 7895.29 3.59263
[ ] 96 0.798329 0.292683 171506 64.2009 3.26704 3.26704 0.808809 0.662068 15519.5 3.59215
[ ] 96 0.839576 0.292683 1.71506 64.2009 3.26704 3.26704 0.808809 0662068 171523 3.59215
[ ] 97 0871474 0.295732 171566 64.2467 3.26764 3.26764 0.808826 0.662419 13167.8 3.59168
; 97 0.886501 0.295732 1.71566 64.2467 3.26764 3.26764 0.808826 0662419 135707 3.59168
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Ref Num... | Connecti... | Control Controllabili Entropy Harmonic Mea... | Integrati.. = | Integration [P-... I Integration [Te... [ Intensity I Line Length | Mean Depth ] Ne¢
[ 1323 98 0831341 0.297872 171643 64.2954 3.26883 3.26883 0.808861 0.662958 154181 3.59074
[ ] 100 0877511 0.304878 171738 643771 3.26943 3.26943 0.808878 0.663449 164346 3.59026
| | 100 0.870995 0304878 171738 643771 3.26943 326043 0.808878 0.663449 164303 3.59026
| 1341 100 0881293 0.304878 171738 643771 3.26943 3.26943 0.808878 0.663449 16019.8 3.59026
; 266 97 0.642004 0.293051 1717119 64.2637 3.27002 3.27002 0.808895 0.663494 9746.47 358979
| 1311 101 0892746 0307927 171794 64.4184 3.27002 3.27002 0.808895 0.663786 16247.8 358979
[ 1388 101 0.891976 0307927 171794 64.4184 3.27002 3.27002 0.808895 0.663786 16028.2 358979
| 1286 103 0918156 0314024 171903 64.498 322 327122 0.808929 0.664447 164253 3.58885
[ 1343 101 0763882 0.306061 171932 64.4324 32781 327181 0.808946 0.664683 5318.28 3.58837
[ 1307 102 0740374 0.309091 171987 64.4729 327241 3.27241 0.808963 0.665018 5948.08 35879
[ 1291 103 0734974 0312121 172042 645123 3.27301 3.27301 0.808981 0.66535 13067.5 358743
[ 1382 13 0.87918 0344512 172388 64.839 3212 32112 0.809101 0.667541 23629.7 358412
| 1264 118 0853613 0357576 172744 649958 3282 3.282 0.809239 0.669301 22386.6 358034
[ 1217 118 0.829832 0.356495 172768 65.0017 3.2826 3.2826 0.809256 0670116 23698.7 3.57987
| 11595 52 0838166 0351351 1.84759 140911 3.29407 3.29407 0.809584 071913 8463.76 3.57089
| ]1800 39 0610777 0.267123 1.82215 128673 336142 336142 0.811493 0.723731 4679.33 351938
| ]1728 51 0804134 034 1.83467 140.595 337281 337281 0811813 0.731175 6890.08 3.51087
; 1594 63 0990614 0391304 183716 149911 34329 34329 0.813488 0.745212 10870.8 3.46692
| 11451 40 0656526 0.235294 171445 131844 358108 3.58108 0817524 0.725464 749291 336484
; 1449 52 0848359 0.293785 17221 144,659 360558 3.60558 0.818179 0.733687 9679.47 334877
|_11448 62 098898 0.336957 173852 152667 361795 361795 0.818508 0.743226 11829 334074
| 11447 n 11068 0.360406 176294 159.665 363409 363409 0.818937 0.757029 141845 333034
] 33 0480311 0.235714 145628 120154 365038 365038 0.819368 0.628148 4937.23 331994
[ 141 24 0411017 0167832 1.44496 101.879 366232 366232 0.819683 0.625302 16964 331238
|l 29 0464658 0194631 145954 113.897 367057 367057 0.8199 0.633035 11884 330718
192 23 0385437 0147436 146378 100.51 367132 367132 0.81992 0.635006 19550.8 330671
[ J1827 43 0615314 01075 15629 175702 419273 419273 0.832944 0774318 485135 3.01985
| ]1898 42 0.575186 0104738 155243 172837 4.20158 4.20158 0.833154 0.770756 47227 3.0156
| 11799 54 0.790048 0135 157776 198.909 4.20355 4.20355 0.8332 07837 7049.16 3.01465
| 11726 64 0939 0158416 159347 216372 4.2174 4.2174 0.833529 0.794112 924017 3.00803
| 11826 55 0776985 0135468 157463 200348 4.21938 4.21938 0.833575 0.78509 7168.51 3.00709
1320 98 0784224 0.279202 1.50276 59.7227 4.22735 4.22735 0.833764 0.750669 10437.2 3.00331
; 1797 64 0910658 0157635 158544 215668 4.22834 4.22834 0.833787 079216 9346.72 3.00284
| 165 47 0.303892 0.146875 134768 544744 4.23234 4.23234 0.833881 0.674001 5290.67 3.00095
; 1593 74 1.09074 0178313 161456 231.499 4.23835 4.23835 0.834023 0.808619 131689 299811
| 11725 72 1.02604 017561 159796 227.583 4.24035 4.24035 0.83407 0.80068 11512 299716
[ ] 40 0.529363 0.0932401 155679 167.804 4.24236 4.24236 0.834118 0.780424 5012.59 299622

36 0481919 0.0849057 153338 156.672 4.24437 4.24437 0.834165 0.769052 5063.74 299527

Ref Num... | Connecti... | Control I Controllability | Entropy I Harmonic Mea... | Integrati... l g [P=2 I Integration [Te... | Intensity | Line Length | Mean Depth I Nc
[ 1772 76 1.07466 0.180523 161233 233542 4.25546 4.25546 0834426 0810759 17200 299008
[ 1247 95 0.605875 0.257453 150819 59.6678 4.25849 4.25849 0.834497 0758934 541115 298866 |
[ 11592 80 114893 0.190024 161636 238.507 4.2595 4.2595 0.834521 0813562 153784 298819
[ 1275 102 0.709122 0277174 151192 59.9813 4.26457 4.26457 0.83464 0.761898 6284.71 298582
| 11896 54 0.723553 012357 1.58366 198421 4.26457 4.26457 0.83464 0798049 7379.85 298582
[ 1562 26 0320364 0.0925267 116489 47,6182 4.27067 4.27067 0.834783 0.587862 174618 298299
| 11953 50 0.655085 0114679 1.56456 189.59 4.27067 4.27067 0.834783 0.789554 7379.27 298299
| loa 70 0.636676 0.208955 138782 57.5489 4.27169 4.27169 0.834807 0700526 9617.9 298251
[ 1572 25 0301374 0.088968 115703 471049 4.27474 427474 0.834878 0.58445 7849.38 29811
| 1425 93 0.799726 0.20852 166939 195.417 4.27576 4.27576 0834902 0.843461 11067.9 298062
| 11450 76 11062 0168514 164843 236188 4.27678 427678 0834926 0833072 171877 298015
| ]1446 80 117777 0177384 16527 241311 4.28087 4.28087 0.835022 0.836026 164226 297826
| 1824 65 0.883663 0147059 160182 217.465 4.28087 4.28087 0835022 0.810287 9800.07 297826
[ 481 73 0.588939 0.159041 164859 181.261 4.28292 4.28292 0835069 0834343 10396 297732
[ 1495 36 0.366034 0125874 118794 513315 4.28394 4.28394 0.835093 0601355 7699.78 297684
|_]559 33 0.390865 0117021 117009 503532 4.28394 4.28394 0835093 0.592321 16791.5 297684
| 11796 72 0.984205 0.162896 160991 227.69 4.28304 4.28804 0835189 0815745 11948 297495
[ 1439 79 0.594152 0172113 16552 186.077 4.28907 4.28907 0835213 0.838894 150514 297448
| 440 79 0.594152 0172113 16552 186.077 4.28907 4.28907 0835213 0.838894 871434 297448
| ]1895 62 0.805534 0.13964 158711 211593 4.29112 4.20112 0.835261 0.804768 972413 297354
; 442 82 0.629764 0178649 165837 188.29 4.29215 429215 0.835285 0841102 9725.87 297306
|_1269 74 0.545152 018593 1.4986 58.3825 4.29318 429318 0835309 0.760251 938347 297259
[ ] 84 0.686772 0.183007 166042 189.699 4.20421 4.20421 0835333 0.84255 10595.2 297212

36 0451742 0.0770878 155961 157.049 4.29524 4.29524 0835357 0791585 483393 297164
88 0.726868 0191721 166442 19237 4.29833 4.29833 0835429 0.84539 10884.6 297023
77 1.07973 0.169604 163356 235762 429833 4.29833 0835429 0.829715 17197 297023
78 1.07048 0.174888 16199 235752 4.29833 4.29833 0835429 0822774 14076 297023
76 1.02499 0169265 162035 233373 4.29936 4.29936 0835453 0823199 17239 296975
87 0.713672 0.187905 1.66667 191.857 430142 430142 0.835501 0.847141 14627.2 296881
| | 91 0.689824 0197826 166814 194.289 430245 430245 0835525 0.848093 20550.6 296834
|_465 89 0.734277 0192225 1.66865 193149 430349 430349 0835549 0.848553 13908.2 296786
| 11823 n 0931952 0158129 1.60206 225309 4.30556 430556 0.835598 0.815084 121138 296692
; 423 32 0.325087 0.108475 11707 50.0207 430763 430763 0835646 0.595904 692116 296597
|_1450 93 0.752606 0.200431 16733 195.637 4.30866 4.30866 0.83567 0851941 135716 29655
| 419 94 0.773551 0.202586 167424 196.224 43097 4.3097 0.835694 0.852624 174102 296503
; 1795 76 1.00338 0.169265 160762 231963 431073 431073 0835718 0.818896 142278 296456
189 37 0.438624 0.0909091 1.42007 52496 431177 431177 0835742 0723535 153456 296408
; 1727 75 0970874 0165563 160996 230875 431385 431385 0.835791 0.820679 171961 296314

(K) AVM (Devam)
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(K) AVM (Devam)
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Ref Num... | Connecti... | Control | Controllability | Entropy | Harmonic Mea... | Integrati... | s | [Te... | Intensity I Line Length | Mean Depth | Nc
| 1883 75 0973765 0.165563 1.60996 230875 431385 431385 0.835791 0.820679 171198 296314
1466 99 0812759 0.213362 167879 199.015 431489 431489 0.835815 0.855974 13463.5 296267
; 1968 48 0.608229 0101266 1.58396 185.878 4.31489 4.31489 0.835815 0.807623 74901 296267 |
| 444 100 0812348 0.215517 167968 199.546 431593 431593 0.835839 0.856632 13581.6 296219
| 467 100 0.814932 0.215517 1.67968 199.546 4.31593 431593 0.835839 0.856632 142176 296219
[ a4 43 0.547076 0.105651 142014 54,0053 4.31801 4.31801 0.835887 0.729207 222308 296125
| 1429 103 0.883363 0.221983 168228 201.084 431905 431905 0.835911 0.85858 177884 296078
; 443 103 0.845471 0.221983 1.68228 201.084 4.31905 4.31905 0.835911 0.85858 135813 296078
| 1723 80 1.06286 01766 161534 237114 4.31905 431905 0835911 0.824413 163157 296078
| 427 103 0.880822 0.221505 1.68311 201125 4.32009 4.32009 0.835936 0.85921 18582 29603
| la77 85 0.680549 0175983 1.68018 191139 4.32009 4.32009 0.835936 0.857716 21356.3 29603
| 1486 88 0696309 0182195 16833 193153 432321 432321 0.836008 0.859927 22501.6 295888
| 136 49 0.519093 0120393 1.43756 551984 432426 432426 0.836032 0.734569 6322.2 295841
321 m 0.819456 0.282443 15253 60.4284 432426 432426 0.836032 0.7794 157148 295841
| 487 92 0.697172 0190871 1.68655 195.649 4.32635 4.32635 0.836081 0.862212 234951 295747
| 402 105 0.888768 0.219665 1.70089 202.878 4.32844 4.32844 0.836129 0.869967 16860.6 295652
| 424 13 0938084 0.243534 169041 205.695 432948 432948 0.836154 0.864814 171084 295605
| 463 36 0351779 0119601 116379 51.1966 433367 433367 0.836251 0.595969 8101.22 295416
| 1394 120 1.01238 0.257511 169735 208.599 433892 433892 0836372 0.870255 222554 29518
| 1397 12 1.01826 0.259657 1.69806 208.975 4.33997 433997 0.836397 0.870834 22102.7 295132
| ]1952 60 0.733339 0.123457 161 208.958 4.33997 4.33997 0.836397 0.825668 9782.99 295132
133 60 0.587096 0144578 14589 56.8635 434418 434418 0.836494 0.748908 22398.2 294943
|_la61 46 0.44791 0152824 117639 535017 434418 434418 0.836494 0.603885 116309 294943
1270 15 0.818694 0.281863 154172 60.6515 434628 434628 0.836543 0.791803 176369 294849
; 398 129 1.0721 0277419 1.70266 211728 4.34734 4.34734 0.836567 0.874674 19570.3 294802
| 1399 129 1.07968 0.277419 170266 211728 434734 434734 0.836567 0.874674 20031.2 294802
| 422 4 0.430076 0142395 11825 531508 4.35156 435156 0.836665 0.608052 10981.5 294612
1132 68 0.699431 0163462 1.4691 57.7566 4.35367 4.35367 0.836713 0.755795 21614.2 294518
| 1336 130 1.01267 0.27027 172254 213141 435791 435791 0.836811 0.88704 23798 294329
; 1894 70 0.848013 01417 1.62885 224832 4.35897 4.35897 0.836836 0.838997 12097.5 294282
420 52 0476657 0168285 119174 54.5504 4.36003 4.36003 0.83686 0.613995 144745 294234
| lss 95 0647888 0.238095 147821 59.6124 436428 436428 0.836958 0.76233 7186.37 294045
[ 137 0.983953 0.284232 172795 215389 4.3664 4.3664 0.837007 0.891562 29538.1 293951
[] 137 1.02893 0338272 155058 61.2242 4.3664 43664 0.837007 0.800045 29618 293951
; 75 090131 0.150301 1.63864 231.903 4.3696 4.3696 0.837081 0.8461 17259.6 293809
|| 99 0635746 0.24505 148918 59.845 4.37066 4.37066 0.837105 0.769115 226539 293762
] 76 0.898699 0.152305 1.63982 233.215 4.37066 4.37066 0.837105 0.846913 172216 293762
[ ] 84 0.569704 0.201439 59.0583 437173 437173 083713 9361.67 293715
Ref Num... | Connecti... I Control ] Controllability | Entropy Harmonic Mea..,] Integrati... ~ | Integration [P-... ' [Te... | Intensity I Line Length I Mean Depth l Nc
[ 1383 142 1.08583 0.350617 1.55278 61.324 437173 43773 0.83713 0.802154 277479 293715
[ ]1822 7 0.944569 0154309 164098 234.506 437173 437173 0.83713 0.847721 144482 293715
1261 144 1.06114 0.298755 173219 217.361 4.37386 4.37386 0.837179 0.895276 29190.1 29362 [
173 87 0.687074 0.208633 148918 59.2498 437493 437493 0.837204 0.769865 10927.5 293573
1256 134 1.00857 0.322115 1.56079 61.2325 4.37493 4.37493 0.837204 0.806885 243875 293573
[]2s57 134 1.00857 0322115 1.56079 61.2325 437493 437493 0.837204 0.806885 243417 293573
[ J1704 80 0.988975 0.160321 1.64442 238.258 4.37493 4.37493 0.837204 0.850116 165209 293573
[ ]380 119 0.890798 0.240404 1.71488 200194 4376 4376 0.837228 0.386763 277823 293526
[ ]381 120 0.89563 0.241935 171645 209.629 437814 437814 0.837277 0.888009 27791.8 293431
[ Ja48 121 0.998743 0.243952 171723 210.017 437921 437921 0.837302 0.888627 230845 293384
[ ]2047 40 0.43304 0.0738007 161675 168.549 437921 437921 0.837302 0.83663 478143 293384
[ ls7 112 0.770716 0.280702 1.49037 60.3332 4.38242 4.38242 0.837376 0.771801 11072 293242
[ ]401 127 1.04215 0.256566 172092 212184 438457 438457 0.837425 0.891626 27321 293147
[_l403 127 1.03029 0.256566 1.72092 212184 4.38457 438457 0.837425 0.891626 20313 293147
[ 1426 127 1.04215 0.256566 172092 212184 438457 438457 0.837425 0.891626 215848 293147
163 101 0653416 0.242206 1.50097 59.9907 4.38994 4.38994 0.837548 0.778619 139201 292911
[]378 132 1.04226 0.266129 172527 21392 439101 4.39101 0.837573 0.895193 242309 292864
[_]2020 50 0.561084 0.092081 16326 191.327 4.39209 4.39209 0.837598 0.847321 71499 292817
[l62 106 0.792238 0.254197 150474 60.2054 439532 439532 0.837672 0.781536 15525.6 292675
[ 176 106 0.79803 0.254197 150474 60.2054 439532 439532 0.837672 0.781536 120251 292675
[ lo6 108 0.81575 0.258993 1.50619 60.2852 4.39748 4.39748 0.837721 0.782673 9380.82 29258
[ ]103 108 0.798298 0.258993 150619 60.2852 439748 439748 0.837721 0.782673 15681 29258
[ l69 109 0.806195 0.261391 1.5069 60.3238 4.39856 4.39856 0.837746 0.783235 16634.1 292533
[ 64 12 0.90882 0.267943 151 60.4405 4.40288 4.40288 0.837845 0.785614 333842 292344
175 113 0911596 0.270335 1.51068 60.4762 4.40396 4.40396 0.83787 0.786162 245733 292297
[ lo7 13 0.910858 0.270335 151068 60.4762 4.40396 4.40396 0.83787 0.786162 21503.2 292297
[ 170 115 0.926705 0.27512 1.51202 60.5453 4.40613 4.40613 0.837919 0.787245 32985.2 292202
[J101 115 0.962499 0.27512 151202 60.5453 4.40613 4.40613 0.837919 0.787245 28951.1 292202
172 116 0972237 0.277512 1.51267 60.5789 4.40721 440721 0.837944 0.78778 321948 292155
[338 147 115087 0.295181 173653 218.391 4.40938 4.40938 0.837994 0.90481 25055.7 29206
[]345 147 112861 0.295181 173653 218.391 4.40938 4.40938 0.837994 0.90481 27485.6 29206
[ 1347 147 1.06528 0.295181 1.73653 218.391 4.40938 4.40938 0.837994 0.90481 348784 29206
1379 147 113899 0.295181 173653 218.391 4.40938 4.40938 0.837994 0.90481 26997.5 29206
[_l68 112 0677584 0.263529 1.51698 60.4766 4.41047 441047 0.838018 0.790605 16460.6 292013
[]1967 60 0.669516 0109091 165193 210.398 4.41047 441047 0.838018 0.860942 9781.7 292013
[ 1342 149 117201 0.299197 173771 218903 4.41155 441155 0.838043 0.905867 255914 291966
[]95 122 0.919359 0.292566 151541 60.7608 441264 441264 0.838068 0.790177 9717.14 291919
g 131 121 0.949385 0.289474 1.51583 60.7368 4.41264 441264 0.838068 0.790398 201975 291919



Ref Num... | Connecti... | Control | c ility | Entropy | Hi ic Mea... | Integrati.. — ion [P-... | Integration [Te... | Intensity | Line Length | Mean Depth N

[ 1344 151 116302 0303213 1.73885 2194 441372 441372 0.838093 0906912 28707.7 291871
[ 431 151 1.0884 0303213 173885 2194 441372 441372 0.838093 0.906912 367756 291871
199 123 0983719 0.294258 151704 60.7957 4.41481 441481 0838118 0.791417 19747.8 291824
[ ]139 108 0.73955 0.249423 152185 60.3633 4.41481 4.41481 0838118 0.793929 167233 291824
[ 1308 152 111259 0305221 173942 219.642 4.41481 441481 0838118 0907429 321776 291824
1100 124 0994311 0.296651 151763 60.8242 44159 44159 0838143 0.791922 199756 291777
[ J140 125 092637 0.29976 151718 60.8463 44159 4.4159 0.838143 0.791685 15614.3 291777
[ 1315 154 113299 0309237 1.74053 220116 4.41699 441699 0.838168 0.908455 327307 20173
[ 190 129 0.959064 0309353 151943 609525 4.42026 4.42026 0.838242 0.793642 160621 291588
[ 1348 157 11515 0315261 174214 2208 4.42026 442026 0.838242 0.909971 335791 291588
[ 1127 1 0.688038 0.251131 153264 60.5203 44279 44279 0838417 0.801927 181799 291257
| ]1951 70 0.757721 0.124555 16732 226,618 4.43448 4.43448 0.838566 0.876776 12046.2 290974
[ 1316 171 1.27635 0.342685 1.74981 223654 4.43667 4.43667 0.838616 0917372 37290.5 290879
[ 1314 172 12778 0.344689 1.75025 223831 443777 443777 0838641 091783 35597.7 290832
L] 122 0.75752 0.275395 154131 60.8982 4.44107 4.44107 0.838716 0.808861 21600.1 29069
[ 1278 176 1.28101 0352 175284 2245711 4.44327 4.44327 0838767 092033 37806.8 290595
[ 1276 178 1.29178 0.356 175366 224.894 4.44548 4.44548 0.838817 0921217 39460.7 290501
| 166 128 0.763096 0.288939 154512 61.0708 4.44768 4.44768 0.838867 0812073 22187 290406
[ ]259 180 133851 0.36 1.75446 225.205 4.44768 4.44768 0.838867 0922093 38626.7 290406
[ 1258 181 134518 0.362 1.75485 225356 4.44879 4.44879 0.838892 0922526 373125 290359
| ]1893 78 0.841992 0136842 1.68847 237.859 445211 445211 0.838967 0.888292 143248 290217
| ]1825 78 0.822143 0.135652 169152 237.997 4.45764 4.45764 0.839093 0.891003 17196.7 289981
| 11964 78 0.827022 0135652 169152 237.997 445764 445764 0.839093 0.891003 172561 2.89981
[ 1136 137 0.872746 0.306488 1.557 613289 4.45875 445875 0839118 0.820352 274243 289934
[ 154 141 0.894702 0315436 155917 614177 446319 446319 0.839219 0822313 293363 289745
| J1821 83 0911688 0144348 16977 24424 446319 446319 0839219 0.895375 166314 289745
[ 1203 118 0695236 0.247379 156952 60.915 4.47434 447434 0.839471 0.829839 208381 2.89272
[ 1174 152 1.00846 0.340045 1.56456 616293 4.47546 447546 0.839496 0.827421 272703 289225
[ ]107 150 0.958186 0.334076 1.56386 61.5975 447769 447769 0839547 0.827466 258989 28013
| |108 150 0947393 0334076 1.56386 61.5975 447769 447769 0.839547 0.827466 249818 28013
1207 127 0.72672 0.26569 1.57692 61.2007 4.48554 4.48554 0839724 0.835839 170317 2888
[ 1222 126 0.786532 0.263048 15771 61.1756 4.48554 4.48554 0.839724 0.835936 147772 2.888
1160 123 0701878 0.253608 1.58015 611078 4.48891 4.48891 0.8398 0.83818 208117 2.88658
[ ]109 162 1.07876 0.360802 1.56902 61.79 449116 449116 0839851 0.832691 27389 288563
[ 1104 164 1.08855 0.365256 1.56978 618177 4.49341 449341 0.839902 0.833516 26556.4 2.88469
[ 1210 138 0.862076 0.288703 158411 61.4885 449792 449792 0.840003 0.841967 198411 28828
[ 1506 75 0.547215 0.188917 1.29568 57.3745 4.49792 4.49792 0.840003 0.688663 298029 28828
; 209 139 0.864599 0.290795 1.58472 61.512 4.49905 4.49905 0.840029 0.842504 18488.2 288233

Ref Num... | Connecti... [ Control G I Entropy H ic Mea... | Integrati... [ gi [P | Integ; [Te... I Intensity | Line Length I Mean Depth Nc
[ loann 141 0925264 0.294979 1.58592 61.5577 4.50131 4.50131 0.84008 0.843566 19964.1 288138
| 1267 149 1.03255 0.312369 1.58953 61.7206 4.50924 4.50924 0.840258 0.846974 226418 287807
[ ] 137 0.901509 0.279592 1.59413 61.5145 4.51038 4.51038 0.840284 0.849639 17643 28776
[ ] 150 1.01641 0.314465 1.59006 61,7398 451038 4.51038 0.840284 0.847472 235271 28776
[ ] 143 0.940984 0.294845 1.59343 61.6327 4.51151 451151 0.840309 0.849479 233511 281713 |
] 143 0.940984 0.294845 1.59343 61.6327 4.51151 451151 0.840309 0.849479 22885.2 281713
[ ] 154 0.884609 0322176 1.59307 61.8185 4.51606 4.51606 0.840411 0.850146 240608 287524
] 149 0.914637 0.307216 1.59687 61.7574 4.51834 451834 0.840462 0.852604 24000.2 287429
[ ] 151 092702 0.311983 1.59705 61.7916 4.51948 4.51948 0.840488 0.852916 235145 287382
[ ] 151 0.99033 031134 1.59797 61.7962 4.52062 4.52062 0.840514 0.853619 226783 287335
] 151 0929147 031134 1.59797 61.7962 4.52062 4.52062 0.840514 0.853619 245332 287335
[ ] 137 0.794562 0.274 160272 61.5533 4.52176 4.52176 0.840539 0.856374 17944.2 287287
[ ] 160 11272 033543 1.59504 619147 452176 4.52176 0.840539 0.852274 29561.3 287287
[ 160 1.05356 0.334029 1.59694 61.9249 4.52404 4.52404 0.84059 0.853719 215709 287193
] 167 119144 0.350105 1.59815 62,0193 4.52976 4.52976 0.840719 0.855444 285372 2.86957
[ ] 168 0.996855 0351464 1.59954 62.0386 4.53205 4.53205 0.84077 0.85662 30161.7 286862
] 33 0.509877 0.0589286 1.49085 121472 4.53205 4.53205 0.84077 0.798415 6189.1 2.86862
] 40 0.604012 0.0694444 153906 134919 45332 4.5332 0.840796 0.824442 6266.08 286815
[ ] 170 1.01129 0.354906 160133 62,071 453549 4.53549 0.840847 0.858231 277673 28672
] 166 107711 0.342268 160536 62,0468 4.53779 4.53779 0.840898 0.860825 26299.5 2.86626
[ ] 166 1.0747 0.342268 160536 62,0468 4.53779 453779 0.840898 0.860825 25925.5 2.86626
[ ] 38 0.560836 0.0666667 1.51691 130973 453894 4.53894 0.840924 0.813605 5707.72 286578
] 168 1.09188 0.346392 160623 620754 4.54009 4.54009 0.84095 0.861733 278849 286531
[ ] 169 113611 0.349174 160571 62,0841 4.54009 4.54009 0.84095 0.861453 294713 286531
[ ] 171 1.0905 0352577 1.6075 621163 454354 4.54354 0.841027 0.86307 31068.3 286389
[ ] 29 0.448612 0.0510563 1.48053 113.088 4.54354 4.54354 0.841027 0.794899 5950.5 286389
[ ] 172 111768 0.354639 160792 621295 4.54469 4.54469 0.841053 0.86351 277414 286342
[ ] 159 1.05327 0319277 161393 619983 4.54469 4.54469 0.841053 0.866743 207043 286342
; 177 1.20414 0.365702 1.60891 62186 4.54931 4.54931 0.841156 0.864922 29455 286153
| | 183 111065 0382046 1.6061 62.2232 4.55046 4.55046 0.841182 0.863632 331201 286106
[ ] 107 0.755002 0.268844 1.30391 589701 455162 4.55162 0.841208 0701314 235291 286059
; 183 1.21654 037732 161204 62.2583 4.55741 4.55741 0.841337 0.868145 314158 285822
| | 170 113527 0.341365 161923 62.1679 4.55741 455741 0.841337 0.872022 243929 285822
[ ] 170 11326 0.341365 161923 621679 455741 4.55741 0.841337 0.872022 241372 285822
; 184 1.26774 0.379381 161237 62.2686 4.55857 4.55857 0.841363 0.868548 313878 285775
| | 172 117316 0.345382 162012 621953 4.55973 4.55973 0.841388 0.872942 237653 285728
[ ] 187 1.28736 0.385567 161335 62.2984 4.56205 4.56205 0.84144 0.86974 315034 285633
; 174 118225 0.349398 162098 622218 4.56205 4.56205 0.84144 0.87385 239973 285633

(K) AVM (Devam)

121



(K) AVM (Devam)

122

Ref Num... | Connecti... | Control Controllabili I Entropy [ rmonic Mea.,,l Integrati... ~— I Integration [P-... l I [Te... [ Intensity | Line Length I Mean Depth I Nc
[ 11 47 0.697561 0.0821678 1.52279 14399 4.56205 4.56205 0.84144 0.820917 8970.97 285633
[ 1231 50 0.757893 0.0865052 1.54204 148.464 4.56205 4.56205 0.84144 0.831297 9118.08 285633
| 11368 54 0.830834 0.0919932 1.56865 154.12 4.56205 4.56205 0.84144 0.845639 10258.5 285633
[ 118 189 1.30584 0.389691 161398 623172 4.56437 4.56437 0.841492 0.870519 327013 285539
{1505 112 0.818024 0.277228 131398 59.1827 4.56437 4.56437 0.841492 0.708714 26468.5 285539
; 161 199 1.32402 0.416318 1.60954 623529 4.56786 4.56786 0.84157 0.868793 316178 285397
| J494 13 0.836328 0.278325 131687 59.2277 4.56786 4.56786 0.84157 0.710815 302727 285397
[ 1084 40 0.608147 0.0690846 1.50767 133.531 4.56903 4.56903 0.841596 0.814013 8806.19 28535
[ 1202 202 1.35299 0.422594 161021 623727 4.57136 4.57136 0.841648 0.869817 311059 285255
[ 1250 202 135164 0.422594 161021 623727 457136 457136 0.841648 0.869817 35809.1 285255
; 462 110 0.786492 0.266344 1.32259 59.1617 4.57252 4.57252 0.841673 0.714632 34452 285208
|_1167 204 136927 0.426778 161062 62.385 4.57369 4.57369 0.841699 0.870485 33445 285161
(1200 204 13642 0.426778 161062 62.385 4.57369 4.57369 0.841699 0.870485 323982 285161
[ 1201 204 1.36894 0.426778 161062 62.385 4.57369 4.57369 0.841699 0.870485 355176 285161
[ 1197 205 137606 0.42887 161082 62,3909 4.57486 4.57486 0.841725 0.870814 36229.2 285113
; 318 206 1.40247 0.430962 161101 62.3966 4.57603 4.57603 0.841751 0.871141 311999 2.85066
|_]166 209 142233 0437238 161156 624125 4.57954 4.57954 0.841829 0.872102 319813 284924
[ 1196 20 143545 0439331 161172 624175 4.58071 4.58071 0.841855 0.872417 36136.8 284877
[ 1213 209 14 0.436326 161262 62.4198 4.58071 4.58071 0.841855 0.8729 36345.2 284877
[ 1214 209 139746 0.436326 161262 624198 4.58071 4.58071 0.841855 0.8729 346831 284877
; 302 210 1.43545 0439331 161172 62.4175 4.58071 4.58071 0.841855 0.872417 362201 284877
| J121 204 14016 0.420619 16179 624332 4.58188 4.58188 0.841881 0.875985 32310 28483
[ 1159 204 1.39919 0.420619 16179 624332 4.58188 4.58188 0.841881 0.875985 32786 28483
| 1367 64 0.979167 0.107744 1.58767 164.547 4.58188 4.58188 0.841881 0.859616 124117 2.8483
[ 1119 57 0.848175 0.0982759 154339 155923 4.58305 4.58305 0.841907 0.835855 123263 284783
[ 1120 207 143373 0.426804 161853 624514 4.58539 4.58539 0.84196 0.876998 34203 2.84688
[ 11230 62 0.940975 0105263 1.56692 161.704 4.58892 4.58892 0.842038 0.849684 130499 284546
[ 181 211 1.5028 0.435052 161929 624732 4.5900% 4.59009 0.842064 0.878308 32961 284499
[ 1119 23 1.49101 0.439175 161963 62.483 4.59245 4.59245 0.842116 0.878946 34058.5 284405
[ 1255 20 1.40816 0.428571 162429 62.5025 4.5948 4.5948 0.842168 0.881926 344872 28431
[ 1158 216 1.53201 0.445361 162011 62.4965 4.59598 4.59598 0.842194 0.87988 343421 284263
[ ]1082 52 0.74304 0.0879865 153484 150.019 4.59716 4.59716 0.84222 0.833787 115526 284215
[ 178 218 1.5534 0.449485 16204 62.5047 4.59834 4.59834 0.842247 0.880488 343303 284168
| 157 218 1.5717 0.449485 16204 62.5047 4.59834 450834 0.842247 0.880488 340741 284168
[ 1206 219 158484 0.451546 162053 62.5085 4.59952 4.59952 0.842273 0.880787 377861 284121
| 11366 72 1.0853 0.1198 1.60289 171514 4.59952 4.59952 0.842273 0.871198 145209 284121
[ 177 22 160129 0457732 1.6209 62,519 4.60306 4.60306 0.842351 0.881668 34097.5 283979
; 304 209 1.35365 0.419679 163222 62.5491 4.60306 460306 0.842351 0.887821 392916 283979

Ref Num... | Connecti... | Control Controllabili Entropy ] Harmonic Mea.,,l Integrati... ~— I I [P-.. l Integ [Te... l Intensity | Line Length I Mean Depth I Nc
; 121 47 0.697561 0.0821678 1.52279 14399 4.56205 4.56205 0.84144 0.820017 8970.97 285633
| 1231 50 0.757893 0.0865052 1.54204 148.464 4.56205 4.56205 0.84144 0.831297 9118.08 285633
[ 11368 54 0.830834 0.0919932 1.56865 154.12 4.56205 4.56205 0.84144 0.845639 10258.5 285633
[ 118 189 1.30584 0.389691 161398 623172 4.56437 4.56437 0.841492 0.870519 327013 285539
1505 112 0.818024 0.277228 131398 59.1827 4.56437 4.56437 0.841492 0.708714 26468.5 285539
; 161 199 1.32402 0.416318 1.60954 623529 4.56786 4.56786 0.84157 0.868793 316178 285397
| J494 13 0.836328 0.278325 131687 59.2277 4.56786 4.56786 0.84157 0710815 302727 285397
[ 1084 40 0.608147 0.0690846 1.50767 133.531 4.56903 4.56903 0.841596 0.814013 8806.19 28535
[ 1202 202 1.35299 0.422594 161021 623727 4.57136 4.57136 0.841648 0.869817 311059 285255
[ 1250 202 135164 0.422594 161021 623727 457136 457136 0.841648 0.869817 35809.1 285255
| l462 110 0.786492 0.266344 1.32259 59.1617 4.57252 4.57252 0.841673 0.714632 34452 285208
[ 1167 204 1.36927 0.426778 161062 62.385 4.57369 4.57369 0.841699 0.870485 33445 285161
(1200 204 13642 0.426778 161062 62.385 4.57369 4.57369 0.841699 0.870485 323982 285161
{1201 204 1.36894 0426778 161062 62.385 4.57369 4.57369 0.841699 0.870485 355176 285161
[ ]197 205 137606 0.42887 161082 62,3909 4.57486 4.57486 0.841725 0.870814 36229.2 285113
[ 1318 206 1.40247 0.430962 161101 62.3966 4.57603 4.57603 0.841751 0.871141 311999 2.85066
| 1166 209 142233 0437238 161156 62.4125 4.57954 4.57954 0.841829 0.872102 319813 284924
[ 1196 20 143545 0439331 161172 624175 4.58071 4.58071 0.841855 0.872417 36136.8 284877
[ 1213 209 14 0.436326 161262 62.4198 4.58071 4.58071 0.841855 0.8729 36345.2 284877
[ 1214 209 139746 0.436326 161262 624198 4.58071 4.58071 0.841855 0.8729 346831 284877
| 1302 210 1.43545 0.439331 161172 62.4175 4.58071 4.58071 0.841855 0872417 362201 284877
[ 121 204 1.4016 0.420619 16179 624332 4.58188 4.58188 0.841881 0.875985 32310 2.8483
1159 204 139919 0.420619 16179 624332 4.58188 4.58188 0.841881 0.875985 32786 28483
[ 1367 64 0.979167 0.107744 1.58767 164.547 4.58188 4.58188 0.841881 0.859616 124117 2.8483
[ J1119 57 0.848175 0.0982759 154339 155.923 4.58305 4.58305 0.841907 0.835855 123263 284783
[ 1120 207 143373 0.426804 161853 62.4514 4.58539 458539 0.84196 0.876998 34203 2.84688
| 1230 62 0.940975 0.105263 1.56692 161.704 4.58892 4.58892 0.842038 0.849684 130499 284546
[ ] a1 1.5028 0.435052 161929 624732 4.59009 4.59009 0.842064 0.878308 32961 284499
; 23 1.49101 0439175 161963 62.483 4.59245 4.59245 0.842116 0.878946 34058.5 284405
|| 210 1.40816 0.428571 162429 62.5025 4.5948 4.5948 0.842168 0.881926 344872 28431
[ 216 1.53201 0.445361 1.62011 62.4965 4.59598 4.59598 0.842194 0.87988 343421 284263
[ ] 52 0.74304 0.0879865 1.53484 150.019 4.59716 4.59716 0.84222 0.833787 115526 284215
[ ] 18 15534 0.449485 16204 62.5047 459834 4.59834 0.842247 0.880488 343303 284168
[ 218 1.5717 0.449485 16204 62.5047 4.59834 4.59834 0.842247 0.880488 340741 284168
|| 219 158484 0.451546 162053 62.5085 4.59952 4.59952 0.842273 0.880787 377861 284121
[ ] 2 1.0853 01198 1.60289 171.514 459952 4.59952 0.842273 0.871198 145209 284121
[ ] 222 1.60129 0457732 16209 62.519 4.60306 460306 0.842351 0.881668 34097.5 283979
[ ] 209 135365 0.419679 163222 62,5491 4.60306 4.60306 0.842351 0.887821 39291.6 283979



(K) AVM (Devam)

123

Ref Num... | Connecti... | Control I Controllability [ Entropy | Harmonic Mea... I Integrati... | Integ [P=2 I g [Fel. l Intensity ‘ Line Length | Mean Depth ] N¢
| ]1966 72 0695589 0.0951123 165583 177.503 4.80937 4.80937 0.846843 0941047 119444 2.76087
; 1705 b 110518 0102941 164874 17457 481843 481843 0.847036 093878 17270 275756
| 1283 141 0894745 0.245645 1.46947 60.3704 483142 483142 0847314 0.838959 31846.5 275284
11950 80 0753635 0104031 167157 183975 483533 483533 0.847397 0955118 141755 275142
| 12014 81 0725118 0104247 167543 184761 48471 48471 0.847648 0.959654 17267.5 274716
| 11892 86 08114 0110682 168264 188.277 4.85366 485366 0.847788 0.965092 164138 27448
[ 1285 138 0794493 0.226974 149233 603749 487214 487214 0.84818 0.859195 27386.2 273819
| 1284 144 0.879425 0.237232 1.49651 60.516 487877 4.87877 0.84832 0.862775 286811 273582
| J1897 84 0.732866 0.0949153 170245 187354 499713 499713 0.850805 1.00532 17190.5 269471
| 1346 249 162876 0.3984 1.56558 61.8082 5.04781 5.04781 0.851855 093388 49835 267769
[ 1251 251 164083 0.4016 156614 61.8179 5.05065 5.05065 0.851914 0934737 49697 267675
| 1253 251 164083 0.4016 156614 61.8179 5.05065 5.05065 0.851914 0934737 493163 267675
; 1001 49 0375363 0.0478049 163051 147,817 516419 516419 0.854237 0.995036 448371 263989
|_1999 57 0497646 0.0551257 164351 157141 519262 519262 0.854813 1.00849 711693 263091
; 994 66 0603138 0.0626781 165713 165.904 5.23662 5.23662 0.855699 1.02548 10360 26172
|_1993 73 0662071 0.068609 1.6682 171.765 5.26431 5.26431 0.856254 1.03778 131495 26087
| l997 b 0634405 0.0715613 167333 174768 5.28017 5.28017 0.85675 1.04589 171375 260113
| 1991 81 0718536 0.0752788 168024 177.594 5.29543 5.29543 0.856875 1.05145 158128 259924
| 1351 38 0.284269 0.0325064 141431 175.23 5.60166 5.60166 0.862844 0936236 819201 251181
| lo1 34 0496151 0.0304114 134604 149.668 560692 5.60692 0.862944 0.891881 265433 25104
| ]1170 91 0.668749 0.0666667 158276 181389 5.80866 5.80866 0.866741 1.08648 172769 245794
[ 145 44 0.563438 0.0365449 132423 170302 5.81809 5.81809 0.866916 0910488 342797 245558
| 194 44 0.563438 0.0365449 132423 170.302 5.81809 5.81809 0.866916 0910488 34654.5 245558
| 1576 37 0.346287 0.0304276 1.28408 145304 5.85421 5.85421 0.867584 0.888368 7703.88 24466
[ 1571 44 0410649 0.0361842 130016 16217 5.86762 5.86762 0.867832 0801551 118879 244329
; 558 50 043317 0.0410846 131306 175.05 5.8811 5.8811 0.86808 0912589 20788 243998
|_1541 56 04367 0.0460148 132569 186.697 5.89271 5.89271 0.868293 0923188 41066.4 2437115
; 1403 130 0.261597 0.0901526 160542 198721 597324 597324 0.869766 113327 325483 241777
| 11621 127 0.272885 0.0883171 16016 197.404 597324 597324 0.869766 113057 3037.77 241777
| 1433 129 0.266862 0.0895833 160348 198.08 597922 597922 0.869874 113304 3298.05 241635
[ ]1332 132 0.254405 0.0914127 1.60688 199.303 5.98122 598122 0.869911 113581 297327 241588
| 11493 132 0.275306 0.0915395 160655 198.995 5.98921 5.98921 0.870056 113711 3508.79 241399
11699 131 0.27645 0.0909091 16051 198571 5.98921 598921 0.870056 113607 3951.62 241399
| 11295 137 0.252741 0.0948753 161463 200.867 599121 599121 0.870092 11432 3297.39 241352
| 1647 128 0.274002 0.0885813 159706 197.445 599121 599121 0.870092 113076 3299.38 241352
| 1146 44 0483775 0.0347826 12522 145611 6.00527 6.00527 0.870347 0.888672 394025 241021
[ ] 132 0.27802 0.0913495 160117 198335 6.01131 6.01131 0.870456 113748 353285 240879

140 0.273906 0.096022 1.60894 201.56 6.01333 6.01333 0.870493 114338 4429.52 240832

Ref Num... Connedi...l Control Controllability | Entropy Harmonic Mea... | Integrati... ~ I g [P-... I [Te... I Intensity | Line Length I Mean Depth I Nc
[ 11770 134 0.277228 0.0919067 159742 199.303 6.01737 6.01737 0.870566 113596 406718 240737
| ]1816 134 0.273244 0.0918437 1.59655 199.265 6.01939 6.01939 0.870602 113572 44754 24069
| 11330 174 0.337455 0120415 166719 210051 6.06831 6.06831 0.871484 119561 46033 2.39556
1432 173 0.355175 0119972 166628 209.543 6.07242 6.07242 0.871558 119577 513404 239461
| 11204 179 0334214 0123961 167473 211.088 6.07654 6.07654 0871632 1.20265 4895.55 239367
| 1401 173 0347217 0.119806 1.66467 209.468 6.07654 6.07654 0871632 119542 4896.2 239367
1619 169 0358173 0116793 165389 207.907 6.091 6.091 0.871892 119051 4964.2 239036 [
| 11492 174 0361182 0120249 166073 208943 610137 610137 0.872077 119747 517162 2388
| ]1586 173 0.362553 0119475 165857 208.703 610137 610137 0.872077 119591 4876.39 2388
| 1645 173 0362321 0.119064 165629 208903 610137 610137 0.872077 119427 5291.79 2388
| 11766 180 0.363537 0123372 166298 210532 611386 611386 0.872301 1.20154 64523 238516
| 11698 175 0.36195 0119945 165436 209.142 611595 611595 0872338 119573 5981.51 238469
| 1814 182 0.358865 0124743 166564 210911 611803 611803 0.872375 1.20429 6452.53 238422
[ 183 52 0.585039 0.0394238 125196 158.847 613269 613269 0.872637 0907358 27141 238091
| 1583 52 0.363643 0.0386043 1.27366 178.287 614742 614742 0.872899 0925308 7511.32 23776
[ 1575 59 0.447887 0.043801 1.28868 191.227 616222 616222 0873162 0938472 111246 237429
11292 219 0.404314 0151557 1.723% 217.572 616222 616222 0873162 1.25546 6505.44 237429
11400 25 0422284 0.148686 171647 216.533 6.16858 6.16858 0873275 1.2513 6712.22 237287
| 11328 25 0.409916 0.148583 171568 216.492 6.1707 6.1707 0873313 1.25115 623042 23724
; 570 64 0.466621 0.047513 1.29904 199.633 617283 617283 0873351 0947646 152887 237193
| 1557 68 0.449901 0.0504451 1.3067 205.903 618348 618348 087354 0954879 241451 236957
| 1431 13 0.428037 0.147201 171043 215554 618348 618348 0.87354 1.24991 677793 236957
; 1489 13 0.432701 0.146897 1.70808 215437 6.18989 6.18989 0.873653 1.24948 650013 236815
|_1540 72 0418216 00534125 131462 21184 619203 619203 0.873691 0961994 40813.2 2.36767
| 1617 212 0433131 0.145704 170255 215.01 6.2006 6.2006 0.873843 1.24759 6933.52 236578
; 1694 219 0435471 015 1.7093 216342 6.21134 6.21134 0.874033 1.25471 8327.63 236342
|_11765 226 0436433 0.154901 172017 217.746 6.21134 6.21134 0874033 1.26269 8394.61 236342
| 11584 13 04344 0.146191 169988 214533 6.21997 6.21997 0.874185 1.24953 6779.23 236153
; 1644 215 0434746 0146159 1.69507 215228 6.22861 6.22861 0.874337 1.24773 7300.71 235964
|71 92 0.783192 0.0693293 132722 203.76 6.23512 6.23512 0.874452 0977976 297688 235822
[ 1519 108 0.728178 0.0819423 135078 207.046 6.25907 6.25907 0.874873 0.999161 25524.5 235302
; 1327 255 0.474881 0.175983 175889 21214 6.26126 6.26126 0.874912 130149 8024.72 235255
| 11289 258 0.466745 01783 176357 221604 6.26345 6.26345 0.87495 130541 810534 235208
| 11428 250 0.489452 0172414 174998 219972 6.27002 6.27002 0.875065 1.29672 8086.75 2.35066
; 1399 253 0.485027 0.174363 175241 220.245 6.27881 6.27881 0875219 130033 833177 234877
| 161 115 0918788 0.0866616 136597 219.878 6.28542 6.28542 0875335 1.01465 344051 234735
| 1102 116 0911082 0.0874152 136757 220479 6.28762 6.28762 0875374 1.0162 334108 234688
; 504 116 0.810497 0.0876133 136173 211618 6.28983 6.28983 0.875412 101221 28859.9 234641



(K) AVM (Devam)

124

Ref Num... | Connecti... I Control I G ility | Entropy I Harmonic Mea...l Integrati... — | ] [P-... | [Te... | Intensity | Line Length I Mean Depth | Nc
[]s01 106 0643773 0.0794007 134156 205.672 6.29204 6.29204 0.875451 0997568 393231 234594
[ 67 119 0.949892 0.089676 137233 222237 6.29425 6.20425 0.87549 1.02081 343344 234546
[Ja92 118 083741 0.0889894 136423 212687 6.29867 6.29867 0.875567 1.0155 327954 234452
[ ]518 102 0.648389 0.0758929 133149 203.035 63031 63031 0.875644 0991827 26562.7 234357
[Ja21 12 0.735896 0.0838951 135145 209.268 630532 6.30532 0.875683 1.00705 38289.7 23431
[ ]1487 251 0.49441 0.172036 174146 219.055 6.30754 630754 0.875722 1.29812 837451 234263
[ ]1693 263 0.498642 0180137 175794 221.366 6.30754 630754 0875722 131041 102264 234263
[ 1418 114 0.753002 0.0853933 13547 210.408 6.30976 6.30976 0.875761 1.01018 380416 234215 |
[ J4s9 118 0.81625 0.0885221 136182 212624 631421 631421 0.875838 1.0162 364124 234121
[_]1640 257 0.498274 0174592 174166 22014 6.32312 632312 0.875994 130148 9612.59 233932
[J1s83 254 0.499062 0173379 173998 219114 6.32759 632759 0.876071 130114 871447 233837
[_]1616 252 0.495427 0171079 173357 219.099 6.32759 632759 0.876071 1.29635 8909.64 233837
[]s03 110 0.73906 0.0814815 134264 207.96 63343 63343 0.876188 100508 30047.6 233696
[ J491 115 0.792716 0.0850592 135005 210.805 6.35001 6.35001 0.876462 101313 341356 233365
[ ]1288 296 0523449 0.204279 17994 224.862 6.35226 635226 0.876501 135083 9861.05 233318
(1139 288 0.53806 0198074 178532 223319 6.36354 6.36354 0.876696 134264 9616.66 233081
[ ]4s8 17 0.788875 0.0860927 135057 21183 6.37032 637032 0.876814 1.01677 379419 23294
[]1326 291 0529322 0.200138 178817 223558 6.37032 6.37032 0.876814 134621 9619.39 23294
[]2085 192 0.29044 0124919 150839 206.476 63794 63794 0.876971 1.20505 5285.5 23275
[Ja17 116 0.744104 0.0848574 134578 211.201 6.38622 6.38622 0.877089 1.01569 40644.9 232609
[ ]1426 286 0.542762 0196025 1m 222275 6.38622 6.38622 0.877089 134114 9926.15 232609
[ ]1486 290 0.550706 0197682 177473 222253 6.41364 6.41364 0.877563 134519 10271.8 232042
[ ]1639 299 0.553317 0.203125 17834 223779 6.41824 6.41824 0.877642 135272 114753 231947
[ ]1612 292 0.550662 0.1981 177328 222647 6.42054 6.42054 0.877682 134553 11713 2319
[ ]2116 70 0133031 0.0469169 1.27395 235.851 6.42745 6.42745 0.877801 0967689 7184.02 231758
[J1323 324 0.575186 0.222375 181556 225772 6.45291 6.45291 0.878238 138456 10880.7 231238
[ ]1582 292 0.55298 0196898 176402 221675 6.45523 6.45523 0.878278 134574 10645.8 231191
[ ]522 107 0.601677 0.0760483 131336 205.531 6.45756 6.45756 0.878318 1.0023 33861.7 231144
[ ]1287 330 0.570802 0.22696 1.82283 226278 6.45989 6.45989 0.878358 139161 114135 231096
[ ]1394 322 0.584127 0.220096 1.80681 224.702 6.47857 6.47857 0.878678 138337 114153 230718
[ J1019 143 0.268746 0.0955244 14417 378.762 6.48795 6.48795 0.878839 110542 383745 230529
[ ]1425 323 0.591843 0.220177 1.80468 22459 6.4903 6.4903 0.878879 138425 11779 230482
[]502 118 0.720202 0.0835103 132886 21725 6.49736 6.49736 0.878999 1.02039 35917.7 23034
[ ]1611 332 0.598668 0.225237 1.80914 225392 6.51389 6.51389 0.879281 1392711 129829 230009
[Jag0 125 0.791108 0.0883392 13392 252711 6.51863 6.51863 0.879362 1.03169 401253 229915
[]517 119 0.568882 00833333 132321 212044 6.53527 6.53527 0.879645 1.02198 376534 229584
[J1284 361 0.610369 0.247769 184533 227.878 6.54004 6.54004 0.879727 142627 126357
g‘ 1485 326 0.597488 0.219529 179338 223936 6.54004 6.54004 0.879727 138612 121556

Ref Num... | Connecti... [ Control | C: jlity [ Entropy [ H ic Mea... | Integrati.. ~ [ Integration [P-... | Integ [Te... | Intensity | LineLength | Mean Depth | Nc
[ 11578 330 0601067 0.222372 17976 22423 6.54721 6.54721 0879848 139091 128421 2.29348
[ 1457 131 0.805967 0.0921238 13453 218.008 6.54961 6.54961 0.879889 1.04132 441073 229301
[ 1617 17 032075 0.0814196 131538 210851 6.552 6.552 0.87993 1.01853 112709 229253
| 416 133 0.778665 0.0933989 134745 218.882 6.5592 6.5592 0.880052 1.04451 46965.4 229112
|_1643 120 0.314467 0.0835073 132031 212433 6.5592 6.5592 0.880052 1.02347 11064.9 229112
[ 1321 356 0614883 0.242838 183242 226532 6.56641 6.56641 0.880174 1422 126401 2.2897
| 11392 357 0626815 0.242692 1.82952 226357 6.58087 6.58087 0880419 142288 13218 2.28686
[ 1480 108 0781829 0.0737705 1.2857 20533 6.59541 6.59541 0.880664 1.00214 26988.3 2.28403
[ 1548 137 0570813 0.0954704 13482 220458 6.59541 6.59541 0.880664 1.05086 391921 228403
| ]1840 189 0357524 0125832 150339 422916 6.61 6.61 0.880911 117442 622643 228119
[ 12113 9 0.19608 0.0642857 1.29342 278.802 6.61244 6.61244 0.880952 1.01077 5893.86 2.28072
[ ]1424 357 0632289 0.240404 181892 225688 6.61488 6.61488 0.880993 142195 13608.9 2.28025
[ ]1946 148 0.262453 0.0961039 14121 375732 6.61488 6.61488 0.880993 110392 430145 2.28025
1606 142 0.549202 0.0985427 135279 222436 6.62222 6.62222 0881116 1.05873 347713 2.27883
[ 1481 362 0639299 0.243607 1.82203 225891 6.62957 6.62957 0.88124 142755 142851 227741
| 10 104 0197969 0.0673575 1.29933 284973 6.63448 6.63448 0881323 1.01877 10387.2 2.27646
[ 11576 368 0642832 0.247978 182816 226.285 6.63939 663939 0.881405 143447 14589.6 227552
| 1521 130 0681619 0.0889802 132372 216.922 6.64185 6.64185 0.881447 1.03905 394313 2.27505
{1550 151 0651447 0.104861 1.36665 225923 6.64185 6.64185 0.881447 1.07275 36911.9 2.27505
E 153 0666372 0.10625 1.36957 226.652 6.64678 6.64678 0.881529 1.07583 36873 22741
[ 1564 153 0666372 0.10625 1.36957 226.652 6.64678 6.64678 0.881529 1.07583 36909 22741
[ ]1282 391 0644358 0.266712 1.85802 228172 6.65172 665172 0881612 146061 143318 227316
[ ]2115 136 0.240218 0.0892388 1.3693 321583 6.66161 6.66161 0881778 1.07802 143964 22127
[ 1493 138 0759368 0.0943267 133513 220403 6.66656 6.66656 0.881861 1.05191 434334 227032
| ]1319 389 0651828 0.263908 1.8509 22112 6.66656 6.66656 0.881861 145826 14395.7 227032
[ 1489 139 0774907 0.0950103 133667 220822 6.66904 6.66904 0.881903 1.05351 42289.2 2.26985
[ 1567 156 0.6454 0.107884 137089 227612 6.66904 6.66904 0881903 1.08048 38653.2 2.26985
|_|566 158 0668513 0.109343 137426 228322 6.67153 6.67153 0.881944 1.08354 38887.6 2.26938
|_1590 159 0674842 0.110035 137569 228663 6.67401 6.67401 0.881986 1.08507 41733 2.2689
1560 159 0610182 0.109959 137518 228.646 6.6765 6.6765 0.882027 1.08508 47979.4 2.26843
|_|592 159 0.633254 0109959 137518 228646 6.6765 6.6765 0.882027 1.08508 405653 226843
[ 1561 160 0638369 0.11065 137661 228983 6.67899 6.67899 0.882069 1.08661 50279.9 2.26796
[ 12082 288 0.44091 0.183206 167526 214871 6.69146 6.69146 0.882278 132482 139438 2.2656
ME 98 0386751 0.0665309 117508 67.0828 6.70147 6.70147 0.882445 0930653 115983 226371
[ 1420 391 0668414 0.263122 18434 212 6.70147 670147 0.882445 145996 15664.4 226371
[ 1456 146 0.803679 0.0993197 134347 223495 6.70397 6.70397 0.882487 1.06442 46400.7 226323
[ 11391 389 066153 0.261249 18397 226.983 6.70397 6.70397 0.882487 145758 14988.6 226323
| 683 125 0163846 0.0806972 132785 303.729 6.70899 6.70899 0.88257 1.05283 10357.5 2.26229



Ref Num... | Connecti... | Control I Controllability [ Entropy | Harmonic Mea... I Integrati... ~— | Integ [P-... I gration [Te... l Intensity ‘ Line Length | Mean Depth ] N¢
[ 415 148 0788763 0100543 134536 22422 6.71402 6.71402 0.882654 1.06751 49409.2 226134
; 1479 398 0675458 0.267833 1.84825 227.509 6.71906 6.71906 0.882738 146765 15968.5 2.2604
| 11962 149 0.253075 0.0945431 137942 368.239 6.71906 6.71906 0.882738 1.09536 434617 2.2604
|_l460 152 0.798502 0103331 135184 22572 6.72158 6.72158 0.88278 1.07387 50331.8 225992
| 1682 88 0131681 0.0568475 1.21285 210192 6.7241 6.7241 0.882822 0.963812 135402 225945
| 11549 183 0.275906 0116709 144743 415623 6.73168 6.73168 0.882948 115152 8080.85 2.25803
[ J1813 229 0430249 0152362 154698 44307 6.73168 6.73168 0.882948 1.23073 8217.65 2.25803
1539 146 0437054 0.0977897 134244 242.244 6.74181 6.74181 0.883116 1.06961 55956.2 225614
| 1546 159 0731491 0107943 136093 228131 6.74434 6.74434 0.883158 1.08475 563581 2.25567
| ]1859 180 0.278497 0114431 143726 410.084 6.74434 6.74434 0.883158 114559 6040.79 2.25567
| ]1280 422 0676073 0.286296 1.87269 229.002 6.74942 6.74942 0.883243 149378 16012.7 225473
| 1917 193 0.34768 0125243 147013 408.581 6.74942 6.74942 0.883243 117267 628111 225473
; 419 162 0.806411 0.10998 136523 22913 6.75197 6.75197 0.883285 1.0894 555553 225425
| 12112 139 0.253906 0.0891026 134555 320463 6.76216 6.76216 0.883454 1.07532 13055.2 225236
; 1113 188 0.274927 0119289 1.44697 418119 6.76471 6.76471 0.883496 115681 6648.69 225189
| 11788 189 0.286997 0120153 144964 4175 6.76727 6.76727 0.883539 115939 6983.64 225142
| 11356 191 0.282755 0121116 145012 420308 6.77494 6.77494 0.883666 116108 823512 225
| 11930 180 0.280631 0.113565 142614 407.66 6.77494 6.77494 0.883666 114188 6496.88 225
11667 189 0.285262 011962 1.44463 418.07 6.7775 6.7775 0.883708 115713 7729.52 2.24953
[ ]1318 419 068131 0.280831 185766 228 6.78777 6.78777 0.883878 149021 161115 224764
| ]1387 41 069243 0.28255 1.86043 228176 6.78777 6.78777 0.883878 149243 16964.3 2.24764
| J1418 425 0.699412 0.286003 1.86591 228521 6.78777 6.78777 0.883878 149683 172782 224764
11046 189 0.273995 0119318 143951 415.205 6.7955 6.7955 0.884006 115609 6408.68 2.24622
12092 159 0313638 0102713 137989 329.554 6.79807 6.79807 0.884048 110863 23668.4 2.24575
| 11196 201 0.294 0127376 146251 427737 6.80324 6.80324 0.884133 11759 735173 22448
; 1978 181 0.283378 011348 1.41801 406353 6.80324 6.80324 0.884133 114012 6456.47 22448
| 12039 182 0.281063 0113325 1.40864 404,673 6.83437 6.83437 0.884646 113777 6020.58 223913
; 1764 m 0.498239 0.180306 159315 46541 6.83959 6.83959 0.884732 1.28778 10119 223819
|_1301 109 0.554082 0.0716634 115929 537673 6.86054 6.86054 0.885076 0939953 26599.7 22344
; 1279 450 0700725 0.301609 1.87645 229.02 6.86843 6.86843 0.885205 152318 176432 223299
| 11314 449 0707376 0.300737 187514 228937 6.86843 6.86843 0.885205 1.52211 18014.5 223299
| 11385 453 0718626 0.304027 1.87961 229.214 6.87106 6.87106 0.885248 152633 18504 223251
| 435 133 0.865673 0.0858618 1.27401 216375 6.87369 6.87369 0.885291 1.03495 40467.9 223204
191 116 0632866 00763158 117194 54.0349 6.87633 6.87633 0.885335 0952401 103759 223157
[ J1838 237 0424506 0153299 152083 435,601 6.87633 6.87633 0.885335 123593 8619.99 223157
[ 1 168 0.281649 0106599 137651 34142 6.87897 6.87897 0.885378 111907 15699.5 22311
[ ] 195 081125 0130872 1.40054 238079 6.88161 6.88161 0.885421 113905 49737.7 2.23062

13 0.205948 0.0695813 1.23778 279.661 6.8869 6.8869 0.885508 1.00745 5817.07 2.22968

Ref Num... | Connecti... | Control [ c ility [ Entropy [ H ic Mea... | Integrati.. ~ | Integ {P-... | 1 ion [Te... | Intensity | Line Length | Mean Depth | Nc
| 1368 102 0.407003 0.0662768 113577 53.4457 6.88955 6.88955 0.885551 0924775 190726 22291
12056 194 0.297204 0120273 141737 410979 6.88955 6.88955 0.885551 115407 6340 22291
| J1945 198 0341403 0.124607 143299 3996 6.90016 6.90016 0.885724 116858 614416 222732
| 1544 109 0.59894 0.0708252 114821 53.7455 6.90814 6.90814 0.885854 0937434 45846.6 22259
[ 1545 m 0546324 00721248 115171 53.8247 691347 6.91347 0.885941 0941013 35081.6 222495
| 1366 112 0.555982 00727745 115345 53.8633 691614 6.91614 0.885985 0942797 35667.2 222448
| 1246 89 0.388909 0.0569054 1.09518 527431 692148 6.92148 0.886072 0.89586 102281 222354
[ 1543 115 0671058 0.0747238 115862 539755 692416 6.92416 0.886115 0948124 47995 222306
[ 1742 264 0.366965 0.169448 155219 465.624 693219 6.93219 0.886246 1.27167 216109 222164
| 1365 119 0661719 00773229 116543 541168 693488 6.93488 0.88629 0955172 453344 22217 |
| ]1275 478 0.722283 0320161 189091 229747 6.94563 6.94563 0.886465 155218 194346 221928
[ ]1785 251 037972 0.158961 152122 456.601 6.94563 6.94563 0.886465 1.24871 976512 221928
| 1364 124 0.723601 0.0805718 11738 54,2815 6.94832 6.94832 0.886508 0963899 48169.4 221881
[ 1474 156 1.00916 0.100386 130623 225144 6.94832 6.94832 0.886508 1.07264 411288 2.21881
[ J4s4 156 0997664 0.100386 130623 225144 6.94832 6.94832 0.886508 1.07264 412627 221881
| ]1312 479 0.72908 0.320831 189143 229772 6.94832 6.94832 0.886508 15532 19487.7 221881
| 11546 254 0378112 0.160759 152513 460373 6.94832 6.94832 0.886508 12524 117821 2.21881
| 190 84 03716 0.0531646 1.07433 524135 695102 6.95102 0.886552 0.88256 6193.04 221834
| 11692 306 0.552555 0.203457 16225 47222 6.95102 6.95102 0.886552 133288 119027 221834
[ 1542 Vil 0.690894 0.0783679 116565 541778 695371 6.95371 0.886596 0957951 522208 221786
[ J184 141 0.846163 0.092459 1.20962 547766 6.95641 6.95641 0.88664 0994471 27365.7 221739
| 1363 127 0.722839 00825211 117875 54,3745 6.95641 6.95641 0.88664 0.969092 51778 221739
[ 143 92 0.403797 0.0584127 1.09329 528974 6.95912 6.95912 0.886684 0.899178 9901.02 221692
| ]1854 250 0381263 0157431 15119 453772 696723 6.96723 0.886815 1.24497 9698.95 22155
1192 264 0.385775 01673 153801 466.023 6.96994 6.96994 0.886859 1.26692 114094 221503
| 1351 264 0.387002 01673 153801 466.023 6.96994 6.96994 0.886859 1.26692 121553 221503
[ ]187 146 0.864246 0.095675 1.21675 54,8957 6.97265 6.97265 0.886903 1.00267 357351 221456
|_]1664 260 0.388327 0164453 152953 460.75 697537 6.97537 0.886947 1.26091 109199 221408
| |2110 144 0.270763 0.0885609 1.28784 306.498 697537 6.97537 0.886947 1.06167 902317 221408
[ ]182 148 0922836 0.0969856 12198 549417 6.97809 6.97809 0.886991 1.00596 30554.6 221361
| ]1929 247 0380124 0.154859 150205 45032 6.97809 6.97809 0.886991 1.23874 924201 221361
[ 1357 17 0541099 0.0750481 114017 540206 6.98352 6.98352 0.887079 0948453 33780.1 221267
| 1565 164 0.661833 0105196 131455 227633 6.98352 6.98352 0.887079 1.08496 468719 2.21267
| 12093 198 0376374 0125635 1.40984 345816 6.98352 6.98352 0.887079 11636 195128 2.21267
| J181 151 0934769 0.0989515 1.22434 55.0086 6.98625 6.98625 0.887123 1.01089 344056 221219
[ 414 118 0.54853 0.0756895 115087 54,0557 6.98625 6.98625 0.887123 0950234 33496 221219
| 1107 n 0.389697 0171736 154559 469.442 6.98897 6.98897 0.887167 1.27664 107419 221172
| | 120 541241 6.9917 17 095

(K) AVM (Devam)

125



(K) AVM (Devam)

126

Ref Num... | Connecti... [ Control [ C ility | Entropy | Harmonic Mea... | Integrati.. — | tP-... | [Te... | Intensity | Linelength | MeanDepth | Nc
[ 11043 263 0377391 0165931 152926 461.2 6.99443 6.99443 0.887255 1.26414 9600.61 221078
[ 1355 123 0654864 0.0788967 115932 542228 6.99989 6.99989 0.887344 0.959081 50707.3 2.20983
[ ]1811 275 0487962 0177763 155651 443955 7.00263 7.00263 0.887388 1.28816 10553.9 220936
[ 1529 125 0669946 0.0801796 116266 54.2861 7.00536 7.00536 0.887432 0962594 45587.9 2.20888
E 129 0646135 0.0829049 117122 544115 7.0081 7.0081 0.887476 0.970061 577036 2.20841
[ 1354 127 073452 0.0814625 116597 54,3476 7.01085 7.01085 0.887521 0966093 60653.8 220794
[ 1528 127 0733468 0.0814625 116597 54,3476 7.01085 7.01085 0.887521 0.966093 56829.8 220794
[ 2114 201 0321551 0126256 1.40885 359324 7.01085 7.01085 0.887521 116733 17060.8 220794
[ 1526 128 0.739682 0.0821039 116762 54,3776 7.01359 7.01359 0.887565 0967837 672889 220747
[ 1527 128 0763291 0.0821039 116762 543776 7.01359 7.01359 0.887565 0967837 62301.7 220747
| 12108 134 0.245345 0.0811629 1.24781 296136 7.01634 7.01634 0.887609 1.03471 5748.51 22069 |
[ 1353 130 0780149 0.0833868 11708 54.4365 7.01908 7.01908 0.887653 0971316 64320.7 2.20652
[ 1352 131 0763557 0.0840282 117253 54,4652 7.02183 7.02183 0.887698 097305 68236 2.20605
[ 11273 506 0739761 0338915 1.90447 230411 7.02183 7.02183 0.887698 158046 20806.7 2.20605
[ 1305 147 0.865602 0.0952073 1.20738 54,8958 7.02459 7.02459 0.887742 1.00236 37172 2.20558
[ 1525 131 0618072 0.0839744 117188 54.4638 7.02459 7.02459 0.887742 0972888 55766.3 220558
[ 1367 132 0567723 0.0846154 11735 54.4922 7.02734 7.02734 0.887787 097462 56210.6 22051
[ ]1976 253 0386144 0157436 149759 450104 7.02734 7.02734 0.887787 1.24378 9678.94 22051
[ 1581 173 0.595338 0.109841 132739 250.218 7.0301 7.0301 0.887831 110286 213049 220463
[ 1356 130 0679866 0.0831202 116761 544293 7.03286 7.03286 0.887875 0970485 704215 220416
[ 1362 137 0668888 0.0878205 118155 54,6281 7.04115 7.04115 0.888009 0983229 55715.5 220274
| ]1916 241 041505 0151572 1.4807 415141 7.04115 7.04115 0.888009 12317 809262 220274
[ 1499 137 0672437 0.0873168 11756 54,6151 7.06614 7.06614 0.88841 0981755 58416.1 219849
[ 1573 in 0646345 0111742 132638 251189 7.06614 7.06614 0.88841 110767 243213 219849
[ I511 168 0.823281 0.105727 1.20859 227.897 70773 70773 0.888589 1.08618 473781 21966
[ 12037 262 0397055 016233 150017 450933 70773 70773 0.888589 1.25479 9086.27 21966
[ ]188 118 0519908 0.0740741 112742 54.0045 7.0801 7.0801 0.888634 0943381 13060.3 219612
[ 1412 141 0.828812 0.0898089 118129 547157 7.0801 7.0801 0.888634 0988454 27994.8 219612
| 11638 340 0600356 0.224274 164402 480372 7.0801 7.0801 0.888634 137565 13113 219612
[ 139 143 0.802622 0.0910248 118377 54,7633 7.0885 7.0885 0.888768 0991703 27909.4 219471
[ 1334 145 0654432 0.0924155 118822 54.814 7.0885 7.0885 0.888768 0995438 58824.1 219471
[ 1947 299 0.380691 0.188525 1.56605 476934 7.09692 7.09692 0.888903 131352 13756.2 219329
[ 142 119 0517693 0.074375 112406 540273 710255 710255 0.888993 0943553 13097.7 219234
| 12055 262 0393168 0161529 149193 447722 710255 710255 0.888993 1.25234 8517.55 219234
[ 13 166 0300321 0.100545 1.29808 318529 710536 710536 0.889038 1.09006 842612 219187
[ 1762 315 0548196 0.20362 159593 458.763 711382 711382 0.889173 134177 12386.6 219045
[ 137 152 0.893123 0.0966921 119701 549673 711665 711665 0.889218 1.00678 280751 218998
[ 1434 177 0966694 0.111041 130773 230328 711665 711665 0.889218 1.09991 497244 218998

Ref Num... I Connecti...l Control I Controllability | Entropy Harmonic Meau.l Integrati... ~ I Integration [P-... | Integration [Te... | Intensity ] Line Length | Mean Depth I N
[ 140 154 0.823776 0.0979644 1.20004 55,0098 712231 712231 0.889308 1.01013 397292 218904
[ 136 157 0918333 0.0998728 1.20456 55.0717 713081 713081 0.889444 1.01515 320222 218762
[ 135 159 0.905893 0101145 1.20755 551118 713649 713649 0.889534 1.01848 353011 218667
| 1409 143 0.795679 0.0900504 117214 54,7368 713649 713649 0.889534 0.988612 313102 218667
| 12109 182 0311536 0110571 132618 32826 713649 713649 0.889534 111854 16164.2 218667
| 1410 141 0.797888 0.0885122 116545 546796 7.14503 714503 0.88967 0984149 29450.2 218526
[ 11542 323 0472186 0.204301 159345 487.409 715073 715073 0.889761 134664 14922 218431
[ 1470 190 1.01408 0119197 13258 233738 715358 715358 0.889806 11209 51362.7 218384
[ 1433 191 100903 0119824 132716 233984 715644 715644 0.889852 11225 54062.5 218336
| 1661 320 0472047 0.201765 158633 484,896 7.15644 715644 0.889852 13417 13662.6 218336
| 11105 332 0472975 0.210393 160565 494.21 71593 71593 0.889897 135858 147472 218289
[ 11187 335 0.481156 0.212294 160834 495.231 716789 716789 0.890033 1.36249 152789 218147
| 11853 315 0471344 0197368 157274 480.108 717076 717076 0.890079 133286 124157 2181
[ 1243 150 0817016 0.0941029 117884 54,8886 717363 717363 0.890125 0.999439 29197.5 218053
[ 1245 148 0724038 0.0927318 117432 54,8405 717363 717363 0.890125 0995611 263514 218053
[ 1471 197 1.04873 0123588 133525 23542 717363 717363 0.890125 113204 533456 218053
[ 11837 283 0.482815 0177429 152296 431.881 717363 717363 0.890125 12912 10381 218053
[ 1513 198 105504 0124216 133658 235652 71765 71765 0.89017 113363 537515 218006
[ 11780 319 0.473089 0.200125 157833 482158 71765 71765 0.89017 133867 133781 218006
[ 1335 131 0518142 0.0810644 113239 543735 718225 718225 0.890261 0961219 18870.5 217911
[ 1514 201 0948025 0126098 134055 236338 7.18513 718513 0.890307 113837 50969.8 217864
| 1369 135 0.578695 0.0836431 114047 54.488 7.18802 7.18802 0.890353 0.968852 12359.7 217817
| 11610 n 063958 0.244401 166333 479.776 7.1909 71909 0.890398 141359 14567.3 217769
| 12106 195 0.350149 0117967 133764 333911 719379 719379 0.890444 113726 11626.2 2177122
[ 1241 158 0.88604 0.0991217 119103 55.0567 7.19668 7.19668 0.89049 1.01302 298136 217675
| 11350 333 0.479998 0.209434 159616 49092 7.19668 719668 0.89049 13576 15794.2 217675
[ 138 163 0.832596 0102451 1.20058 551587 7.20246 7.20246 0.890581 1.02197 371776 21758
| 1240 162 0.886295 0101631 1197 551348 7.20826 7.20826 0.890673 1.01974 33246 217486
| 11926 317 0473532 0197262 1.5646 477369 7.20826 7.20826 0.890673 13329 124355 217486
[ 1483 206 110531 0128831 134335 237.248 7.21406 7.21406 0.890764 114534 50655.6 217391
[ 15 228 0.405329 0.140049 140372 351479 7.21696 7.21696 0.89081 119729 18306.3 217344
[ 1473 208 112812 0130081 134595 237677 7.21987 7.21987 0.890856 114848 50528.4 217297
[ 1177 160 0.863003 0.0999375 118907 55.0842 7.22278 7.22278 0.890902 1.01502 9812.69 21725
[ 1186 143 0614957 0.0883807 115035 54,6846 7.22278 7.22278 0.890902 0981972 16207.1 21725
[ 11037 344 0.4832 0.217035 160893 493.274 7.22278 7.22278 0.890902 137343 13651.8 21725
[ 1175 158 0858779 0.0985037 118391 55,0395 7.22569 7.22569 0.890948 101103 136727 217202
| 11690 348 0.595828 0.224806 16201 459.67 7.22861 7.22861 0.890994 138408 140923 217155
;1 192 167 0909315 0.10431 119944 55.2153 7.24322 7.24322 0.891224 1.02677 10585.7 216919



Ref Num... | Connecti... I Control G ility Entropy H ic Mea... | Integrati... ~ | Integration [P-... | Integration [Te... | Intensity | Line Length | Mean Depth [ Nc
| 598 158 0.471091 0.0978934 118673 74.54 7.24322 7.24322 0.891224 1.01589 147199 216919
; 242 157 0.752867 0.0973945 117657 55.005 7.24615 7.24615 0.89127 1.0076 343857 216871
| 1189 173 095616 0.108057 1.20815 553195 7.26083 7.26083 0.891501 1.03674 171858 216635
| ]568 179 0.634933 0111805 1.23168 84.7531 7.26083 7.26083 0.891501 1.05694 279931 216635
[ Jas2 226 115796 0141338 1.36866 241.246 7.27261 7.27261 0.891687 117639 557328 216446
| 149 mn 1.01666 0106343 1.20025 55.2731 7.21557 7.21557 0.891733 1.03206 26255.7 216399
; 476 21 116361 0141964 136989 24143 7.21557 7.21557 0.891733 117793 57889.1 216399
|_|1974 331 0492874 0.204954 1.56947 477.756 7.27852 7.27852 0891779 135009 127088 216352
[ 472 230 1.19003 014384 137355 241974 7.28444 7.28444 0.891872 118252 554738 216257
[ 1524 140 0.558283 0.08521 112609 545613 7.2874 7.2874 0891919 0.969865 58667.5 21621
| 12036 328 0.484246 0.202219 1.55965 473.535 7.29333 7.29333 0.892012 134437 112459 216115
; 370 155 0.752131 0.0948592 115685 549217 730523 730523 0.892198 0.998801 209379 215926 |
| 1810 319 0.538733 0.199875 1.55248 432433 7.30523 730523 0892198 134038 122611 215926
| 1349 156 0.76257 0.0954712 115839 549423 7.30821 730821 0.892244 1.00053 19551 215879
[ 1371 156 076257 0.0954712 115839 549423 7.30821 730821 0892244 1.00053 179815 215879
| 1350 157 0.769021 0.0960832 115992 54.9626 731119 731119 0.892291 1.00226 176039 215832
[ ]129 165 098164 0101165 11743 551227 732613 732613 0.892524 1.01677 243349 215595
| ]1879 362 0.493569 0.225968 16095 493.297 732613 732613 0892524 139359 171287 215595
| ]1539 381 0.549186 0.240227 163875 503.633 733513 733513 0.892665 1.42066 17609.5 215454
[ a7 142 0.767166 0.0856454 111707 545782 733813 733813 0892712 0.9688 185924 215406
| ]1575 405 0.678194 0.265052 167728 476.198 733813 733813 0.892712 1.45465 16108.2 215406
[ ]551 20 0911154 0128205 131763 236.394 734114 734114 0.892759 114321 54959.6 215359
[ 155 172 1.02784 0105521 118537 55.2483 7.34415 734415 0.892806 1.02888 271126 215312
[ a1 174 0.827108 0106814 118904 55.2838 7.34716 734716 0.892852 1.03248 27401 215265
[ 1530 22 0992336 0129426 132024 236.804 7.34716 734716 0.892852 114641 56345.6 215265
| 1552 26 1.03248 0132029 132706 237.701 735319 735319 0.892946 115328 582539 21517
[ ]512 25 1.00753 0131258 132412 237.407 7.35621 7.35621 0.892993 115119 56864.4 215123
| 12004 259 0.434965 0157543 14262 359.959 7.35621 735621 0.892993 1.23995 182399 215123
| ]2105 231 0.378998 0138075 136519 345932 735923 735923 0.89304 118739 187459 215076
| 1569 181 0.649956 0111179 1.20242 60.4708 7.36225 736225 0.893087 1.04625 26027.3 215028
| ]1102 401 056179 0.254119 166193 514.167 7.36225 7.36225 0.893087 1.44608 185481 215028
| ]1636 380 0.637644 0.24359 163668 463.795 7.36225 736225 0.893087 142411 152416 215028
[ 1224 173 0930618 0.105746 118222 55.2529 7.36528 7.36528 0893135 1.02909 149828 214981
; 556 183 0612158 0112408 1.20525 60.507 7.36831 7.36831 0.893182 1.04957 346301 214934
| 1582 174 060125 0106227 118471 603133 737134 737134 0893229 103211 186289 214887
| ]508 185 0.559604 0113636 1.20805 60.5425 737437 737437 0.893276 1.05288 50376.7 214839
[ 1332 161 0.682902 0.0974576 115172 55.0032 737741 737741 0.893323 1.0042 61844.2 214792
; 555 180 0.589304 0109957 119411 60.4304 7.38653 7.38653 0.893465 1.04245 36155.6 21465

Ref Num... | Connecti... | Control ] G ility I Entropy I Harmonic Mea,‘,] Integrati... — I gration [P-... ] gration [Te... I Intensity I Line Length I Mean Depth | Nc
[ |574 179 0.658556 010928 119191 60.4093 7.38653 7.38653 0.893465 1.04053 220394 21465
[ 1779 382 0.556245 0.238452 16258 498.685 7.38653 7.38653 0.893465 141931 16050 21465
[ 11656 386 0.558527 0.241099 162983 500.039 7.39568 7.39568 0.893607 1.42458 172091 214509
[ 11033 403 0.560055 0.254259 165628 509.413 7.39873 7.39873 0.893654 14483 17598.9 214461
[ ]507 182 0.534611 0110976 119463 60.4595 740179 740179 0.893701 1.04505 51562.3 214414
[ |1184 402 0.56759 0.25283 165274 510.52 7.40179 740179 0.893701 14458 18855 214414
[ 11850 383 0.557762 0.238332 162217 497.22 7.40484 7.40484 0893749 1.41965 15565.5 214367
[ 11347 400 0.567297 0.251414 164907 506.78 7.40791 7.40791 0.893796 144379 18865.4 214319
[ 2111 242 0.366998 0144219 137375 348927 740791 740791 0.893796 1.20274 18887.2 214319
[ |1038 398 0497748 0.24953 1.64419 504.99 7.41403 741403 0.893891 144071 17337 214225
[ 1761 357 0.592401 0.223684 158653 442304 742018 742018 0.893986 139133 140319 21413
]300 179 0.899669 0.108485 117989 553202 742633 742633 0.894081 1.03558 534376 214036
[ ]2104 206 0.354062 0119767 1.28282 327495 742633 742633 0.894081 112592 10408.8 214036
[ ]516 235 118591 0143118 134586 240.887 74294 74294 0.894129 118175 60383.9 213989
[ 1478 433 0.705748 0.283007 169462 481.101 74294 74294 0.894129 148798 174224 213989
[ Ja11 163 0.776431 0.0976048 113985 54.9994 7.43866 7.43866 0.894272 1.0021 43950.7 213847
[ 46 180 0938394 0.108761 117731 553246 7.44484 744484 0.894367 1.03589 121508 213752
] 180 0.943308 0.108761 117731 553246 7.44484 744484 0.894367 1.03589 17569.7 213752
[ ]515 240 1.20722 0.146074 135109 241671 7.44793 744793 0.894415 11893 61587.6 213705
a5 185 0970113 0111985 118683 55.4069 745103 745103 0.894462 1.04514 114273 213658
[ 547 241 121279 0.146683 135229 241835 745103 745103 0.894462 119085 61735.5 213658
[ a4 187 0.989488 0113196 118964 55436 745723 745723 0.894558 1.04849 136557 213563
[ 11924 393 0.573444 0.243344 162198 494.984 7.46655 7.46655 0.894702 143132 154289 213422
[ 185 196 0910101 0119004 1.20605 555711 7.46966 7.46966 0.89475 1.06472 294161 213374
HE 186 1.07927 0112116 11826 55.4056 74759 74759 0.894845 1.04489 251215 21328
[ ]1608 409 0671423 0.261844 165222 459.503 74759 74759 0.894845 1.45983 166131 21328
1616 176 0451233 0105137 116557 74.8929 7.47902 7.47902 0.894893 1.03028 15389 213233
[ ]1503 417 0.473768 0.260625 165509 510494 747902 7.47902 0.894893 1.46298 182944 213233
[ |49 192 111144 0115732 119098 55.4902 7.49466 7.49466 0.895134 1.05494 29463.7 212996
[ 642 181 0.446804 0108124 117281 750378 7.49466 7.49466 0.895134 1.03885 152483 212996
[ 57 193 112016 0116335 119237 55.5038 7.49779 749779 0.895182 1.05661 29907.2 212949
[ 51 194 112551 0116938 119375 55.5173 7.50093 7.50093 0.89523 1.05828 294779 212902
[ 1973 395 0.573437 0.243376 161582 491.605 7.50093 7.50093 0.89523 143245 14836 212902
[ 2012 387 0.525289 0.237278 160207 486.7 7.50093 7.50093 0.89523 142026 168526 212902
[ ]641 184 0453771 0.109916 117m 751212 7.50407 7.50407 0.895278 1.04396 152549 212854
[ ]1882 406 0.536618 0.251238 163176 499.456 7.50407 7.50407 0.895278 144719 19063.6 212854
[ ]1417 458 0.724973 0.299346 170978 485178 7.50722 750722 0895326 151702 18662.7 212807
g 498 156 0.681962 0.0914956 109818 54.7697 7.52613 7.52613 0.895616 0976825 62603.4 212524

(K) AVM (Devam)
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Ref Num... I Connecti...l Control ] & ility I Entropy | Harmonic Meaw] Integrati.. ~— ‘ ion [P-... | ion [Te... | Intensity | Line Length I Mean Depth | Nc

[J228 160 0725204 00940071 110715 54,8578 75203 75203 0895665  0.985215 145811 212476
[J1689 388 0634203 0242056 160652 438999 7.5388 7.5388 0.89581 14314 15669.5 212335
[J1189 438 0.5577 027375 166953 514,861 7.54515 7.54515 0.895907 14888 1972456 21224
(112 193 11238 011524 117916 55465 7.54832 7.54832 0.895055 105195 27319 212193
[J2103 244 0421618 0141696  1.32966 340811 7.55151 7.55151 0.896004 118672 134063 212146
[ 1878 424 0519166 0262376 16448 503314 7.56106 7.56106 089615 146083 18563.9 212004
(176 173 0891305 0101765 112864 550073 7.56426 7.56426 0.896199 100901 218848 211957
[Ji718 426 0487354 0263614 16462 503722 7.56745 7.56745 0896247 147233 186759 211909
[J1536 445 0630136 0277951 167201 512927 7.58026 7.58026 0.896442 149795 210676 21172
(1344 456 0638844 0286432 168644 518,071 7.58667 7.58667 0.89654 151215 214818 211626
(117 449 0588486 0.28045 16746 513,674 7.5931 7.5931 0.896638 1.50281 210896 211531
(1101 466 0642043 0293082 16955 523,605 760277 7.60277 0896785 15235 220434 211389
[J1384 484 0.73974 0315515 172178 488.225 7.60277 7.60277 0.896785 154712 198156 211389
[J1029 470 0643566 029653 170049 522,859 760922 760922 0896883 152928 21328 211295
[]1655 47 0636147 0277985 166737 51078 7.60922 7.60922 0.396883 14995 198196 211295
[J227 166 072545 00962877 109578 54903 761893 761893 089703 0986715 172683 211153
[J1181 467 0649587 0293526 169395 520344 761893 761893 089703 152535 218603 211153
(1573 441 0705025 0280534 166224 452505 7.62866 7.62866 0897178 14987 180538 211011
(1777 443 0637078 0277743 16637 509.104 7.62866 7.62866 0.897178 1.50003 191351 211011
(114 194 1.08572 0114118 115887 55411 763191 763191 0897227 10453 264524 210964
[]220 201 1.00687 0118724 117473 55.5213 7.63101 763191 0.897227 1.05961 131386 210964
(17 202 1.00928 0119315 117609 55.5337 7.63516 763516 0897276 106129 133217 210917
(103 201 10052 0118514 117209 555129 764167 764167 0897375 105859 14975 210822
[Ja107 289 0425012 0169501  1.39998 357.107 7.64167 7.64167 0897375 126441 205535 210822
[a m 0461953 0158537 136393 340177 7.64493 7.64493 0897424 123237 160099 210775
(Jin 202 1.01646 0119104 117346 55.5253 7.64493 7.64493 0.897424 106027 212026 210775
216 203 1.00296 0110482 117217 55.529 7,658 7,658 0897621 106092 179136 210586
[ J1848 457 0652144 0282072 1.66692 508.023 767111 767111 0.897819 151129 185071 210397
1635 418 0670697 0250789 161876 440.224 767769 7.67769 0897919 146889 16766.5 210302
[J130 210 116825 01235290 118072 55,6091 7.68427 7.68427 0.398018 107232 279956 210208
[J128 a1 118131 0124118 118205 556205 7.68757 7.68757 0.898068 107399 278362 210161
[J150 203 1.00122 0.118852 11641 55.5026 7.68757 7.68757 0.398068 105768 28069.5 210161
(1103 482 0508953 030125 169676 52269 7.68757 7.68757 0.898068 1.54164 219087 210161
(1311 508 0745996 0330514 173211 490721 7.69087 7.69087 0.898117 1.57445 207343 210113
[J1923 455 0648646 0280345 165822 503.655 7.69417 769417 0.898167 1.50793 175248 210066
(i1 215 119683 0126471 118735 55,665 7.70078 7.70078 0.898266 1.08066 281256 209972
[]2033 26 0945268 0172304 139476 356,029 7.70409 7.70409 0.898316 1.26998 308195 200924
[J148 217 121412 1.18998 770741 279946 209877
Feas = e e i S gt
Ref Num... | Connecti... | Control | c ility | Entropy | H: ic Mea... | Integrati.. ~ | Integration [P-... | Integ [Te.. | Intensity | Line Length | Mean Depth | Nc
[ ]105 2138 121932 0128235 119129 55,6074 771072 771072 0898416 1.08564 280054 20083
[ J1464 499 0.649798 031443 171517 526773 771072 771072 0.898416 1.56307 228811 20083
[ 195 214 103984 0125513 118158 55,6393 7.71404 7.71404 0.898466 107727 27073 200783
160 219 118021 0128748 119171 55.7051 771737 7711737 0898516 1.08696 351885 200735
[ 1476 467 0727935 0296606 167636 455783 7.72069 7.72069 0.898566 1.53014 19271 209688
1949 301 103167 0175204 139899 356926 772402 772402 0898616 127713 206406 200641
[ 2102 300 0.501857 0174014 139141 355.237 7.7407 7.7407 0.898866 127295 191535 209405
147 219 119317 0128145 118457 55,6812 7.74405 7.74405 0.898916 1.08419 320087 209357
[ 11925 463 065333 0283875 165615 501.837 7.74739 7.74739 0.898966 151647 192429 20031
[ 2011 437 0.615404 0263571 161321 485626 7.75075 7.75075 0.899016 147779 21086 209263
113 23 1.20765 0130486 118976 557226 7.75746 7.75746 0899117 109083 325748 200168
[ 1272 533 0.752603 0346779 174352 493471 7.77428 7.77428 0.899369 1.60201 219553 208932
1720 494 0637583 0306642 169316 517436 7.77428 7.77428 0.899369 1.55574 234523 208932
12018 325 0970754 0.189615 14278 362922 7.79118 7.79118 0899621 131477 245646 208696
[ ]2051 315 0.8017 0182715 140702 358447 7.79118 7.79118 0899621 1.29563 196756 20869
11607 445 0.699556 0276226 163119 433128 7.79457 7.79457 0899671 150271 180681 208648
[ J1416 490 0.742784 0311300 168985 458,617 7.7979% 7.7979% 0899722 1.55743 204084 208601
[ J1535 504 0.703001 0313433 17011 520012 7.7979 7.7979 0899722 1.5678 236001 208601
[ J1178 521 0.71663 0327261 1722 528111 7.80136 7.80136 0899773 158827 244112 208554
170 239 127612 0.139848 12 55,8746 781156 7.81156 0899925 111713 386242 208412
1757 241 0347731 0137951  1.24544 214683 781156 781156 0899925 114985 20171 208412
[ 12044 323 0913018 0187573 141727 360558 781156 7.81156 0899925 1.30849 221442 208412
135 240 126881 0140433 121124 558835 7.81497 7.81497 0899975 111876 38474.3 208365
[ Jas4 252 0992093 0.148497 12363 56.0196 7.81497 7.81497 0899975 11419 845512 208365
[ 180 255 102549 0150265  1.23985 56.0433 782521 7.82521 0900128 1.14669 848483 208223
11098 529 0720472 0332495 172719 520483 782521 782521 0900128 1.5074 249673 208223
[ |1965 328 101793 0190587 142331 36178 782521 782521 0900128 131636 272806 208223
[ 12095 328 0964184 0190587 142331 36178 782521 782521 0900128 131636 27966.4 208223
[ 152 2 10653 0128102 116624 556342 7.83547 7.83547 090028 1.08002 310754 208081
[ ]2064 333 0681412 0193717 143034 363.227 7.83547 7.83547 090028 1326 173086 208081
108 27 108648 0131214 117557 55,6047 784233 784233 0900382 1.08961 20420 207987
[ 1340 518 0.715124 032234 1.7092 522289 784233 784233 0900382 1.58423 248312 207987
[ 11500 540 0694934 034005 173455 53186 7.85264 7.85264 0900535 160984 249167 207845
[ ]1653 511 07123 0315822 169647 517.09 7.85608 7.85608 0.900586 1.57519 228202 207798
[ 1954 330 104527 0190972 141769 360358 7.85608 7.85608 0900586 131634 204505 207798
12032 330 0985016 0190972 141769 360358 7.85608 7.85608 0900586 131634 207889 207798
[ J1026 533 0720252 0333751 172447 527.865 7.85953 7.85953 0.900637 1.60189 247421 20775
[ 789 252 0349354 0143672 125155 215524 787334 787334 0900842 116463 179851 207561
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Ref Num... I Connecti...J Control I Controllability I Entropy l Harmonic Mea...l Integrati... = | Integration [P-... | Integ; [Te... | Intensity | Line Length | Mean Depth J Nc
| ]1969 333 1.02096 0192486 141844 360.385 787334 787334 0.900842 131993 268844 207561
| 156 41 127811 0139629 1197 55.8377 7.8768 7.8768 0.900893 111436 395403 207514
[ ]1948 336 1.07684 0194444 142355 361.465 7.8768 7.8768 0.900893 132526 295323 207514
| loa4 546 0735852 0.343396 173574 531.873 7.88027 7.88027 0.900944 161661 262437 207467
12096 341 0725434 0197796 143269 363412 7.88027 7.88027 0900944 133436 19290.2 207467
| 2100 334 0522124 0192952 141832 360.301 7.88027 7.88027 0.900944 132098 26239.8 207467
| 12078 340 0535397 0196759 14274 362184 7.89068 7.89068 0.901098 133119 165823 207325
[ 143 238 1.25338 0137255 118576 557837 7.89415 7.89415 0901149 110632 348622 207278
| 11383 514 0.7534 0325729 169966 460.523 7.89415 7.89415 0901149 15858 214541 207278
[ 1775 520 0726812 032079 16978 515112 79046 79046 0901304 158616 22003.5 207136
| ]1847 517 0722775 0.318546 169416 512937 7.9046 7.9046 0901304 1.58276 20560.2 207136
| 1225 225 1.05314 0.128498 115263 55.5985 7.90809 7.90809 0901355 107732 51339 207089
[ ]1348 528 0664039 0326733 1.70681 520.083 7.90809 7.90809 0901355 1.59529 23865.9 207089
12100 346 0.502288 0.200347 143419 3635 7.90809 7.90809 0901355 134048 24839.2 207089
| ]2049 350 0.848874 0.203016 144118 364974 791158 791158 0901407 13476 19671.9 207042
| 116 244 1.28026 0140715 119322 55.8359 791507 791507 0901458 111623 35459.3 206994
| J1849 520 0.71689 0320394 16957 513319 791507 791507 0901458 15863 214079 206994
[ 137 248 1.29025 0142693 119433 55.8551 794314 794314 0901871 112124 421499 206616
| 1199 248 1.29025 0142693 119433 55.8551 794314 794314 0901871 112124 421586 206616
[ ]134 254 13225 0146482 1.20538 559175 795019 795019 0901975 113262 413158 206522
| ]488 190 0916406 0105673 1.05461 549794 795019 795019 0901975 0.990947 526751 206522
| 1572 475 0728572 0.293029 163774 423419 795372 795372 0902027 1.53956 194252 206474
| |169 256 133001 0.147636 1.20778 559331 7.95725 795725 0.902079 113588 383314 2.06427
| 11163 551 0649401 0.342662 172407 525.89 796078 7.96078 0902131 162216 253438 20638
| 12043 358 0958641 0.206936 1.44209 364.693 796078 796078 0902131 135685 220729 20638
| ]1657 546 0.713466 033829 117 523.002 7.96432 7.96432 0902183 161623 240183 206333
[ 1877 523 0.680206 0320073 168776 509.176 796432 7.96432 0902183 1.5887 23188.5 206333
[ 152 259 13524 0.149366 121135 55956 7.96786 7.96786 0.902234 1.14076 414813 2.06285
| |53 256 133212 0.147296 1.204 55.9188 797141 797141 0902286 113434 425747 206238
[ 1408 191 0922844 0105935 1.0504 549671 797141 797141 0902286 0989628 51881.9 206238
| 12017 362 1.0143 0.209128 1.44465 365.057 797851 797851 0.902391 136228 24364.8 206144
| 1299 199 096582 0110679 1.06755 55.0978 7.98206 7.98206 0902443 1.00713 55369.8 206096
| ]1310 536 0.755707 0.339026 170817 462.105 7.98206 7.98206 0.902443 16115 22278 2.06096
| 12021 356 0979882 0.204833 143147 362135 7.98206 7.98206 0902443 135046 24150.6 206096
[ ]110 262 136978 0150748 121113 55.964 7.99274 7.99274 0902599 114411 384584 205955
[ ]2048 359 0960782 0.206559 143423 362614 7.99274 7.99274 0902599 1.35487 26673.2 205955
| 1282 22 0631875 0124649 111776 55.4412 8.00345 8.00345 0902756 1.05733 96984 .4 205813
| 1106 264 0151724 1.21158 559714 8.00703 0902808 1.14659 39805.5 205766
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Ref Num... | Connecti..‘l Control ] Controllability ] Entropy | Harmonic Mea... I Integrati... — I g [P-i.c I gl [Te... | Intensity [ Line Length | Mean Depth | Nc
[ 11095 581 0.783599 0.36495 1.74859 534834 8.0106 8.0106 0.90286 165553 274385 205718
[ |2099 373 0.550556 0.215234 145231 366.183 8.02495 8.02495 0.80307 137748 25778 205529
[ |2077 3 0.59696 0.217793 145798 367.332 8.03215 8.03215 0903175 13841 197751 205435
[ ]2046 361 0939417 0.206522 142483 359.965 8.03575 8.03575 0803227 135324 222553 205388
[ |2079 n 0.63467 0.217416 145473 366.488 8.0429 8.0429 0803332 138288 167244 205293
[ ]1475 499 0.747185 0.307455 1.65008 425.524 8.04658 8.04658 0903385 156928 20562.5 205246
[ ]1502 566 0.648541 0.350031 172336 523949 8.04658 8.04658 0.903385 163897 254015 205246
[ ]1533 566 0.775177 0.349815 172255 523.545 8.05019 8.05019 0.903438 163894 26496.9 205198
[ ]1716 561 0670246 0345443 171548 520.564 8.05381 8.05381 090349 163295 252543 205151
[ ]407 199 0932557 0109341 1.0422 54976 8.06105 8.06105 0.903596 0992952 63162.7 205057
[ 1176 581 0.788931 0361543 173733 529.336 8.06468 8.06468 0903649 165597 27662.5 205009
[ 1271 559 0.758631 0353574 171813 464079 8.06468 8.06468 0903649 163768 233574 2.05009
(11339 575 0.784021 0.356258 172948 526.039 8.06831 8.06831 0803701 164923 272708 2.04962
[ ]406 20 0.968869 0.115766 1.06471 55142 8.07923 8.07923 0.90386 1.01669 59964.1 2.0482
[ 1677 364 0.466763 0.212866 142493 260.337 8.07923 8.07923 0.90386 136066 220755 20482
[ ]1024 594 0.793889 0371715 1.74807 531.664 8.08652 8.08652 0.903966 167072 27585.8 204726
[ ]151 269 135932 0153015 11999 559375 8.09017 8.09017 0904019 114739 424513 2.04679
[ 1183 578 0.716743 0357452 172829 525127 8.09017 8.09017 0904019 165257 263727 2.04679
[_]469 209 0.988972 0114835 105631 55.0954 8.09748 8.09748 0904125 1.01094 62930.5 204584
[ ]o43 602 0.802378 0376957 175249 534917 8.1048 8.1048 0.904231 167875 289108 2.0449
[ ]2061 391 0.773295 0.224584 145909 366.403 811949 811949 0904444 1.40022 18856.8 204301
[ 1296 220 1.0267 0121145 1.07607 55.2383 812317 812317 0.904497 1.03312 60246 204253
[ 1415 520 0.75795 0320394 166127 427.464 812317 812317 0.904497 159497 21616 204253
[ ]1776 574 0.77691 0352363 1.71568 516.821 813055 813055 0.904603 164871 241937 204159
|6 405 0.632987 0.233969 148149 371145 813424 813424 0.904657 14243 225472 204112
[ 144 281 155188 0.159841 1.21374 56.0175 813424 813424 0.904657 116689 52688.6 204112
[ ]1537 593 0.761606 036741 173644 527.697 813424 813424 0.904657 166941 269783 204112
[ |2008 404 0.590591 0.233122 147854 370446 813793 813793 090471 142212 26972.7 2.04064
[ ]1651 581 0.798007 0357319 17214 519722 814163 814163 0904763 165646 25596.3 204017
[ 1774 578 0.793463 0354819 171733 517197 814533 814533 0.904817 165329 23998 20397
[ 1142 288 155035 0163823 1.22159 56.0611 816016 816016 0805031 117818 46299.4 203781
[ ]2066 397 0.877051 0.227377 145858 365.67 816016 816016 0.805031 1.40675 214508 203781
179 289 160193 0164391 1.2227 56.0672 816388 816388 0.905084 117979 522355 203733
(1153 289 153833 0164391 1.2227 56.0672 816388 816388 0.905084 117979 501231 203733
[ |1987 456 0.58814 0.269663 156133 392973 816388 816388 0.905084 150654 163756 203733
[ I8s 290 1.6087 016496 1.2238 56.0732 8.1676 8.1676 0905138 118139 49983.6 203686
[ ]2065 398 0.752299 0.227819 14583 365.487 8.1676 8.1676 0905138 140776 186154 203686
QZOSO 400 0905829 0.229095 1.46107 366.054 817133 817133 0805192 141108 21038.7 203639
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Ref Num... [ Connecti... | Control l Controllability I Entropy Harmonic Mea..‘{ Integrati... — l Integration [P-... | Integration [Te... | Intensity | Line Length | Mean Depth N¢
[ 117 292 1.57194 0.166098 1.22601 56.0851 817506 817506 0.905245 11846 472128 203592
[ ]115 293 1.57543 0.166667 122711 56.091 817879 817879 0.905299 11862 46493.2 203544
[ J1147 621 0.804242 0.389098 1.75849 534533 817879 817879 0.905299 1.69987 293743 203544
[ |2089 582 0.785756 0356181 1.71478 515.446 817879 817879 0.905299 165762 252334 203544
[ 12053 403 0904923 0.230417 1.4602 365.491 819375 819375 0905514 141411 21357.5 203355
(1164 300 1.60392 0170648 1.23472 56.131 8.205 8.205 0.905676 119739 472637 203214
[ 163 301 160989 0171217 123579 56.1366 8.20876 8.20876 0.90573 119898 47168.3 203166
[ 1226 301 1.60989 0171217 1.23579 56.1366 8.20876 8.20876 0.80573 1.19898 47204.2 203166
[ ]692 402 0512837 0.235088 145712 263.055 8.22006 8.22006 0.905892 141566 29705.5 203025
[ 11382 542 0.764663 0333128 166918 428,515 8.22006 8.22006 0.905892 162169 225751 203025
(1681 403 0515258 0.235673 145792 263.119 8.22383 8.22383 0.905946 141709 30414 202977
[ 1392 242 1.06727 0132821 1.09798 55.4087 8.2276 8.2276 0.906 1.06772 75500.8 20293
(1405 232 1.03828 0126638 1.07315 55.2563 8.2276 8.2276 0.906 1.04357 63049.5 20293
12076 430 0.666717 0.248125 1.49891 373552 8.23517 8.23517 0.906108 1.45894 26031.8 202836
[ 1676 407 0524023 0.238012 146111 263.374 8.23895 8.23895 0.906163 14228 28455.2 202788
1679 408 0.525742 0.238596 1.4619 263437 8.24274 8.24274 0.906217 142423 314387 202741
[ ]445 233 1.04174 0126906 1.06963 55.2388 8.24654 8.24654 0.906271 1.04255 66887.7 202694
[ ]684 410 0.529502 0.239766 146348 263.561 8.25033 8.25033 0.906325 1.42708 29165.8 202646
[ ]1652 603 0.814164 0369033 1.72285 517.245 8.25794 8.25794 0.906434 168155 272155 202552
[ 745 415 0.525684 0.24269 146739 263.868 8.26937 8.26937 0.906597 143419 23541 20241
[ 1714 407 0.507846 0.236766 145288 262.545 8.27319 827319 0.906652 1.42067 207231 202363
[ 715 407 0.50814 0.236766 145288 262.545 8.27319 827319 0.906652 1.42067 203457 202363
12080 433 0.717701 0.248851 1.4937 371.797 8.27319 8.27319 0.906652 1.46058 18265.7 202363
[ |1021 644 0.853534 0.402752 1.76299 535.032 8.27701 8.27701 0.906706 17247 29979.9 202316
ES 256 1.08227 0.140505 111557 55.5217 8.28083 8.28083 0.906761 1.00184 79476.6 202268
[ ]686 418 0539217 0.244444 14697 264.048 8.28083 8.28083 0.906761 143845 30899.6 202268
[ 11092 639 0.852375 0.397635 1.75675 533944 8.28083 8.28083 0.906761 1.71939 305731 202268
[ 12073 488 0.624765 0.288757 1.58294 396.39 8.28083 8.28083 0.906761 154928 170141 202268
[ 1393 257 1.08599 0.141054 11168 55.5293 8.28466 8.28466 0.906815 1.09356 79773.2 202221
[ 11175 636 0.854283 0394052 1.7507 531.01 8.29617 8.29617 0.906979 1.71664 30020.2 202079
[ 404 249 1.07435 0135621 1.09024 55.3762 830771 830771 0.907143 1.07052 70782.7 201938
[ ]1309 562 0.763231 0344785 1.6761 429.408 830771 830771 0.907143 164579 23323 201938
[ 12005 49 064524 0.293318 1.58688 396.866 831542 831542 0907253 155963 18896.4 201843
[ 1942 656 0.865296 0.410513 1.76678 536.109 831928 831928 0.907308 173724 313338 201796
[ ]756 373 0523524 0.212294 1.37506 225.221 832701 832701 0907418 135333 29752.5 201701
[ ]1337 635 0.852495 0.39101 174272 526.842 8.33088 8.33088 0.807473 1.71598 30046.5 201654
[ 244 255 111275 0138813 1.09655 554164 833475 833475 0.907528 1.08022 74459.5 201607
[ 1523 250 0677133 0.135648 8.33863 35 69936.3
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Ref Num... | Connecti... | Control l Controllabilit Entropy Harmonic Mea... ' Integrati... ~ | Integration [P-... | Integration [Te... I Intensity I Line Length | Mean Depth Nc
[ ]1153 663 0853 0.415153 1.76915 536.854 8.34251 834251 0.907638 174443 315157 201512
[ ]1531 634 0.857304 0389914 1.74007 523931 834251 834251 0.907638 1.71576 29162.2 201512
12068 444 0.847964 0.25415 1.49428 370.775 8.34251 834251 0.807638 14734 21227 201512
[ 1238 258 112527 0.140446 110027 554392 83464 83464 0.907693 1.0854 75336.3 2.01465
[ ]554 259 1.07806 0.141068 11027 55.4535 83464 83464 0.907693 1.0878 77736.5 2.01465
[ ]2062 445 0.851393 0.254722 1.49501 370878 8.3464 8.3464 0.907693 147481 20333 201465
(1553 266 111288 014488 111125 55.5041 83737 83737 0.908079 1.09982 77928 201134
[ 1593 266 111288 0.14488 111125 55.5041 8.3737 83737 0.908079 1.09982 782466 201134
[ |2084 465 0.6847 0.268166 152304 376.867 83737 83737 0.908079 1.50738 287239 201134
[ ]1270 583 0.762562 0.357669 1.68489 430.805 8.38938 838938 0.908301 167068 242895 2.00945
[ ]2081 463 0.752843 0.266092 151536 374855 838938 838938 0.908301 1.50258 19334.2 2.00945
[ 1239 270 112495 0.146979 111486 55.525 8.39331 839331 0.908357 1.10598 78836 2.00898
[ ]788 386 0.525791 0.219069 138137 225.505 839725 839725 0908412 137101 243823 200851
[ 1237 272 11355 0.148068 111725 55.5386 8.40118 840118 0.908468 1.10939 78790.1 2.00803
[ 11532 649 0.86319 0399139 174445 524893 8.40118 8.40118 0.908468 173218 303206 2.00803
| 11960 505 0.674018 0.297059 1.5811 387.677 8.40118 840118 0.908468 1.56998 18514.6 2.00803
[ ]207 275 0.846059 0.149864 112321 55.5723 8.40512 840512 0.908523 111583 76000.1 200756
[ 1496 272 0.840204 0.147906 1.11485 55.5247 8.40907 8.40907 0.908579 110804 77999 2.00709
[ J1154 671 0.849076 0.417548 1.76405 533641 8.41302 8.41302 0.908634 175411 336713 2.00662
[ 1298 278 0.863761 0151499 112675 55.5919 8.41697 8.41697 0.90869 112092 75540.4 2.00614
[ 1333 266 0.771293 0.144017 1.09787 554258 8.41697 8.41697 0.90869 1.09219 72369.5 200614
[ ]497 268 0.805188 0.1451 110029 55.4397 8.42488 8.42488 0.908802 1.09563 73966 2.0052
[ 1331 270 0.79058 0.146183 11027 554535 8.43281 843281 0.908913 1.09907 721123 200425
[ |2069 468 0.871677 0.267888 15113 373.106 8.43678 8.43678 0.908969 1.50703 214376 2.00378
[ 1674 381 0.566624 0.214286 1.36015 223774 8.44075 8.44075 0.909025 1.35695 29438.2 200331
[ 12063 471 0.879499 0.269605 151335 373.38 8.44871 8.44871 0.909137 151121 212489 200236
12086 490 0.692593 0.282584 1.53953 379103 8.47268 847268 0.909473 154171 22576.5 1.99953
[ ]1984 540 0.723868 0319338 16114 400.369 8.48874 8.48874 0.909698 161675 18947.5 199764
12004 540 0.712616 0.319338 16114 400.369 8.48874 848874 0.909698 161675 177513 1.99764
[ ]945 700 0.916948 0437774 177527 537.862 8.49679 8.49679 0.909811 1.78285 334244 1.99669
12083 496 0722471 0.286044 1.5433 379.602 8.49679 8.49679 0.909811 1.54989 299181 1.99669
(1800 414 0.506804 0.23496 1.40476 226871 8.50889 8.50889 0.90998 141276 199243 199527
[ ]1091 692 0.914531 0.428748 176437 534.089 8.51698 851698 0.910093 1.77612 328344 1.99433
[ 1799 421 0.514262 0.239477 1.41436 227531 8.52103 852103 0.910149 142445 19389 1.99386
[ ]go1 417 0.514223 0.236663 140716 227.006 852103 852103 0.910149 14172 202268 1.99386
[ 1802 417 0.514223 0.236663 1.40716 227.006 8.52103 852103 0910149 14172 20146.7 1.99386
[ 12024 676 0.881552 0.414216 1.74677 523.84 85332 85332 0910319 1.76175 332613 1.99244
[ ]2007 505 0.728138 0.291234 1.54884 380324 8.5332 85332 0910319 1.56212 311183 1.99244
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Ref Num... | Connecti... | Control [c jlity | Entropy [ H ic Mea... | Integrati.. ~ [ Integration [P-... | I ion [Te... [ Intensity | Line Length | Mean Depth | Nc

| |694 443 0.583788 0.254451 1.4476 229.844 854134 854134 0910433 146141 355621 199149
[ ]18s1 690 0.845837 0.424877 1.75669 529912 8.54949 8.54949 0.910546 177514 32525.7 1.99055
; 1020 700 0919128 0.433705 176505 532294 8.55765 8.55765 0.91066 1.78529 330031 1.9896
|_J1162 692 0.82716 0.426108 1.75631 527.963 8.56583 8.56583 0910774 1.77815 322494 1.98866
[ 1174 694 0.919544 042734 1.7575 530.088 8.56583 8.56583 0910774 177936 32690.5 1.98866
; 946 708 0.910808 0.440025 1.7699 534,508 8.56993 8.56993 0910831 1.79276 35751 1.98819
|_|691 444 0.584953 0.253569 143877 229.078 8.58636 8.58636 0911059 146015 329705 1.98629
| 1902 430 0.56953 0.243488 14133 227.209 8.59047 8.59047 0911116 1435 193049 1.98582
; 867 426 0.525511 0.240406 140403 226486 8.59872 8.59872 091123 1.42695 197437 1.98488
|_Jo11 433 0.570988 0.245187 141561 227333 8.60284 860284 0911288 143941 19674.5 1.9844
1806 455 0.59588 0.259852 1.44674 229.498 863185 8.63185 0911689 1.47602 322417 19811
; 1336 701 0.931387 0.429534 175213 52497 8.63601 8.63601 0911747 1.78846 32585 1.98062
|_|2071 521 0.832701 0.3027 1.55458 379.785 8.65269 8.65269 0911977 1.58988 221789 197873
| 12072 530 0.838591 0.304423 155628 379.995 8.66524 8.66524 091215 1.59393 21050.2 197732
; 1983 584 0.79001 0.345358 163232 403194 8.66944 8.66944 0.912208 167262 192988 197684
|_]2002 561 0.787676 0328454 160239 385623 8.66944 866944 0912208 164195 215254 197684
[ 131 710 0.929983 0.435049 175381 525319 8.67363 8.67363 0.912266 1.79797 333647 197637 [
; 744 470 0.608362 0.268418 145721 230.036 8.69467 8.69467 0.912556 149753 28926.2 1.97401 1
|_|2003 567 0.789321 0.331967 160528 385977 8.69467 8.69467 0912556 16497 210276 1.97401
| 1936 428 1.00142 0.238175 137993 221.22 870735 8.70735 091273 142018 34641.2 197259
; 687 474 0.624306 0.270702 145993 230173 871158 8.71158 0912788 1.50324 360121 197212
|_|g64 474 0.624306 0.270702 145993 230173 8.71158 871158 0912788 150324 361301 197212
{1680 475 0.625602 0.271274 1.4606 230.206 871582 8.71582 0912846 1.50467 343506 197164
; 475 0.62642 0.271274 1.4606 230.206 8.71582 8.71582 0912846 1.50467 361004 197164
| 512 0.813994 0.334895 160764 386.265 8.71582 8.71582 0912846 165615 223139 197164
[ 476 0.629395 0.271845 146128 230.24 8.72006 8.72006 0.912904 1.5061 347739 197117
; 723 0.94483 0.443015 175598 525771 8.72855 8.72855 0913021 18116 349853 197023
| | 744 0961964 0.460967 177139 533.674 874133 874133 0913196 183018 357734 1.96881
[ 726 0937444 0.444853 175644 525.867 874133 8.74133 0913196 181473 357334 1.96881
; 588 0.805437 0.345882 16234 393192 8.74133 8.74133 0913196 167727 213679 1.96881
| 748 097686 0.460591 1.76579 531.861 87928 87928 09139 183514 353823 196314
[ 738 0964143 0.452206 175813 526.216 8.7928 8.7928 09139 182717 35079.5 196314
; 749 0950173 0.46206 176718 531.043 8.7928 8.7928 09139 1.83658 36597.9 196314
| 751 0978365 0.463294 1.76738 531.086 8.80144 830144 0914017 1.8386 351734 196219
[ ] 373 0.511505 0.204384 1.2079 734,635 8.81009 8.81009 0914135 1.25787 155534 196125
; 753 0.955633 0.46367 176631 531971 8.81442 8.81442 0914194 1.84019 36670.7 1.96078
| 746 0930299 0.457108 175912 526.421 8.82745 8.82745 0914372 183541 34036.6 195936
; 746 0.919634 0.457108 175912 526.421 8.82745 8.82745 0914372 1.83541 345718 1.95936
Ref Num... Connecti...l Control Centrollability l Entropy I Harmonic Mea... | Integrati... ] Integ [P-i.. I Integration [Te... I Intensity | Line Length | Mean Depth Nc
; 1100 757 0.975882 0.466133 1.76669 532,052 88318 8.8318 0914431 1.84422 36308.7 1.95888
|_]1504 758 0.974941 0467613 1.76804 531.226 88318 8.8318 0914431 184563 36488.2 195888
; 1719 760 0.97835 0.46798 1.76696 532109 8.84488 8.84488 0.914608 1.84724 36648.7 195747
| 1937 604 0.865447 035363 16217 387.941 8.85362 8.85362 0914727 169705 224834 195652
12001 598 0.858992 0348688 161295 385.855 8.85799 8.85799 0914787 168873 244884 195605
[ 1922 494 0.655642 0.279728 145859 2295 8.86238 8.86238 0.914846 1.52788 22521 1.95558
| ]1835 601 0.8762 0350437 161422 386.002 8.87115 887115 0914965 169257 258233 195463
| 11914 601 0.867717 0.350437 161422 386.002 887115 8.87115 0.914965 1.69257 239104 1.95463
| 11938 608 0.863845 0355972 162333 388.131 8.87115 887115 0914965 170212 225824 195463
[ 1031 760 0.973303 0.466544 176271 527.993 8.87554 8.87554 0.915024 1.84918 36559.4 195416
EES 472 0.798636 0.263099 141493 225976 8.88875 8.88875 0915203 1.48655 20980.2 195274
| 1673 491 0.70087 0.276153 1.44461 228.259 8.902 8.902 0.915382 1.52 361217 195132
[ ]1246 732 1.01756 0.440433 173371 511,077 8902 8902 0915382 1.82419 38700.8 195132
; 1509 775 0.957202 0477217 1.76808 532346 891085 8.91085 0.915502 1.8622 363744 1.95038
| 1940 627 0.869783 0368824 1639 395.084 891085 891085 0915502 172625 23087 195038
; 1956 631 0.869098 0371176 1.64045 395.257 8.92861 8.92861 0915742 173122 217226 1.94849
| 938 481 0918441 0.267967 142009 226158 893306 893306 0915802 149942 236904 1.94802
[ 1937 487 1.01646 0.271007 142201 226123 8.96883 8.96883 0916283 1.50746 26973.9 1.94423
[ Jes1 489 0.603734 0.272272 142443 226.297 897332 897332 0916344 1.51079 238419 1.94376
[ 1712 399 0.595813 0.217202 1.21808 736.821 897782 897782 0916404 1.29257 20870 194329
{901 528 0.720563 0.298981 147941 230459 9.01394 9.013%4 0.916889 1.5762 277883 1.93951
[ lo10 529 0.65068 0.299039 1.48066 240326 9.01848 9.01848 0916949 157832 19212 193904
[ ] 484 1.0068 0.267108 1.40343 224248 9.02302 9.02302 091701 1.49675 247688 1.93856
[ ] 643 0928276 0376464 163641 389.635 9.02757 9.02757 0917071 174611 243879 193809
[ 644 0.922525 0.377049 163675 389.674 9.03212 9.03212 0917132 1.74736 244621 193762
[ ] 497 0.694861 0.275805 142325 225851 9.03667 9.03667 0917193 15202 19215 193715
[ ] 630 0.919624 0.365641 161783 383161 9.04123 9.04123 0917254 1.7289 27449 1.93667
[ ] 639 0933521 0372595 162895 387.68 9.04123 9.04123 0917254 174078 26049.1 193667
; 495 110397 0.274086 141755 225317 9.0458 9.0458 0917315 1.51563 31197.2 1.9362
|| 530 0.692919 0.299097 147473 229.944 9.05037 9.05037 0917376 157757 31355.2 193573
; 500 1.06642 0.276855 1.42085 225463 9.06869 9.06869 091762 1.523 373889 1.93384
| | 500 1.06642 0.276855 1.42085 225463 9.06869 9.06869 091762 1523 368101 193384
[ ] 662 0926231 0389412 1.65076 396.465 9.06869 9.06869 091762 176945 249013 193384
[ ] 498 0.934011 0.275138 14151 224917 9.07787 9.07787 0917743 1.51839 22657 1.93289
[ ] 490 1.09039 0.269379 1.39957 223532 9.08247 9.08247 0917804 150248 28726.6 193242
[ ] 498 11398 0.274531 1.41062 224415 9.09631 9.09631 0.917988 1.51665 33469.4 1931
[ ] 668 0930228 0392941 1.65257 9.09631 9.09631 0917988 1.77679 1931
[ ] 517 0.657011 0.2 1.93053

62

9.10093 0.918049 1.55166

(K) AVM (Devam)
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Ref Num... | Connecti... | Control Centrollability [ Entropy Harmonic Mea... | Integrati... — I Integration [P-... ]' gration [Te... I Intensity I Line Length l Mean Depth N¢

[ 1933 503 115155 0.277288 141391 224.558 911945 9.11945 0918296 152406 35035.4 1.92864
L 515 0.853197 0.284688 142716 225516 915205 9.15205 0918728 154384 224338 192533
[ 1905 515 0853174 0.284688 142716 225516 9.15205 9.15205 0918728 154384 21219.2 192533
[ ]1158 819 1.01642 0.502146 176387 527677 915205 9.15205 0918728 1.90808 38864.5 192533
[_]1160 819 1.01642 0.502146 176387 527677 915205 9.15205 0918728 1.90808 38809.3 192533
| 12054 530 0.775044 0.204772 145266 240175 915205 9.15205 0918728 157143 318728 192533
[ ]1010 559 0.673965 0.315998 149725 241113 915673 9.15673 091879 162049 19062.5 1.92486
[ ]1257 561 0719244 0317128 1.4983 241161 9.1661 9.1661 0918914 162329 20583.5 192391
[ ]1161 824 1.00702 0505212 176382 521.667 917549 917549 0919038 191291 389183 192297
[ 11501 824 1.00702 0.505212 176382 527.667 917549 917549 0919038 191201 38750 192297
[ 1646 430 0.758814 0.232432 1.22955 736.463 918019 9.18019 09191 133416 308621 19225
[ ls10 792 1.09588 0476248 173974 511.852 918019 9.18019 09191 1.88777 45739.8 19225
| ]1830 676 0971893 0.395785 164684 3908 918019 9.18019 09191 1.78696 26605.5 19225
[ ]1880 825 1.03829 0.505825 17638 527.664 918019 9.18019 09191 191388 390334 19225
11735 802 1.0521 0.484885 174711 516.387 9.18489 9.18489 0919162 1.89673 399239 192202
| ]1801 671 0.98084 0391254 163945 388.839 9.1896 9.1896 0919225 1.78077 278554 192155
| ]1829 678 0981643 0.396955 164741 390.863 9.1896 9.1896 0919225 1.78942 26562.5 192155
| 12057 538 0.782646 0.299221 145736 240.3% 9.189% 9.1896 0919225 158298 322331 1.92155
| 11759 664 0966218 0.385374 162962 384.435 919904 9.19904 0919349 177101 29592.8 1.9206
[ ]1832 692 0972588 0.407059 165921 397.432 9.20849 9.20849 0919474 1.80593 26957.5 191966
[ 1652 430 0.763542 0.231432 1.22032 724.445 9.21796 9.21796 0919599 13296 328626 191871
[ |619 430 0.792168 0.231307 1.21915 722917 9.222711 9.22271 0919661 132901 351301 191824
|_]1004 537 0732323 0.298002 1.44808 226924 9.222711 9.22271 0919661 157857 20649.7 191824
[ J1245 801 111887 048166 1.74026 511.948 9.222711 9.22271 0919661 1.89708 45376.3 191824
L 574 0.735627 0324477 150495 241.466 9.22746 9.22746 0919724 164141 20601.8 191777
| ]1989 592 0.777536 0337322 153129 256.604 9.22746 9.22746 0919724 167014 187241 1917717
| 1164 585 0.733068 0332198 151902 245.896 9.23697 9.23697 0919849 165847 324253 191682
|_]1910 701 0983641 0412353 166145 397.685 9.25128 9.25128 0920037 181678 25250.2 191541
[ 1645 434 0.765111 0.232833 1.21653 717185 9.26563 9.26563 0920225 133233 32621.8 191399
[ 1650 435 0.776817 0.233369 1.21734 717.68 9.27042 9.27042 0920288 133301 35197.1 191352
| 12059 557 0774173 0.309789 1.46805 240.891 9.28002 9.28002 0920414 161029 24597.2 191257
1900 586 0.79981 0331823 151006 231774 9.28483 9.28483 0920477 165723 30847.9 19121
[ ]1012 556 0679523 0.309577 146514 228.061 9.28483 9.28483 0920477 160793 22709.7 19121
| 11803 702 101119 0.411007 165377 391.558 930411 9.30411 092073 181872 283054 191021
[ |618 436 0.807789 0.23303 1.2098 707.006 9.30895 9.30895 0920793 133116 37783 1.90974
[ 1823 822 114147 0.494287 174095 512076 932348 9.32348 0920983 191858 46558.8 1.90832
[ 1638 437 0.730363 0.233191 1.20698 702.597 9.32833 0921046 1.33082 415285 1.90785
[ ] 565 0.698518 0314588 1.46999 22 33 1.90785

Ref Num... | Connecti...l Control | Controllability I Entropy ] Harmonic Mea... | Integrati... — ] gration [P-... | Integration [Te... | Intensity | Line Length | Mean Depth | Nc
| 11805 717 1.00981 0421765 1.6651 398.095 9.32833 9.32833 0921046 1.83594 28578.8 1.90785
| 11013 553 0.885425 0.305694 1.4497 226453 933319 9.33319 092111 159928 230104 190737
| 11802 708 1.02597 041452 165522 391714 933319 9.33319 092111 1.826 282847 1.90737
| |1014 554 0.887811 0306247 145026 226476 9.33805 9.33805 0921173 160073 224922 1.9069
[ 921 599 0.814028 0.339185 151611 232021 9.34779 9.34779 09213 1.67516 30927.5 1.90595
| 1644 445 0.777432 0.237841 1.21702 711.229 935267 9.35267 0921364 13454 34668.2 190548
| 1751 705 1.0266 0.411079 164874 389.84 9.35267 9.35267 0.921364 1.82265 29503.6 1.90548
| ]1159 853 1.06603 0520439 17572 523.097 935756 9.35756 0921427 194357 404739 190501
| 1687 692 1.00424 0.400231 163263 38365 9.36245 9.36245 0.921491 1.80673 31838.2 1.90454
[_|1009 603 0.756762 0.340871 151871 242079 936734 9.36734 0921555 168154 20966.7 190406
| 11256 598 0.794371 0.337091 1.51169 241442 9.36734 9.36734 0.921555 167377 219401 1.90406
[ _|1045 607 0.741241 0343132 1.52049 242157 9.38697 9.38697 092181 168704 19914 4 190217
12000 696 1.01736 0.402312 163284 38348 9.38697 9.38697 092181 1.8117 332853 190217
[ ]1831 730 1.02807 0429412 1.66775 398.392 939189 9.39189 0921874 185141 272855 19017
| 11633 700 1.04476 0.404624 163391 383.589 9.40668 9.40668 0.922066 1.81669 334353 1.90028
[ 11734 840 112507 0.504808 1.74022 511.576 9.41656 9.41656 0922194 193693 412143 1.89934
| 11876 840 112507 0.504808 1.74022 511.576 9.41656 9.41656 0922194 193693 41119.5 1.89934
| 1908 615 0.814095 0.347654 1.52398 242308 9.42647 9.42647 0922323 1.69803 219356 1.89839
| 12074 587 0.825969 0326474 148364 241.587 9.42647 9.42647 0922323 165309 35065.8 1.89839
1960 872 111757 0.533007 175811 525.073 943143 943143 0.922387 1.95993 437294 1.89792
| 11156 868 1.07814 0529591 1.75618 522,892 943143 9.43143 0922387 195778 407759 1.89792
| 11985 635 0.852412 0.361823 1.54949 2575 9.4364 9.4364 0.922452 172828 205476 1.89745
| 11991 635 0.819609 0361823 1.54949 257.5 9.4364 9.4364 0922452 172828 199708 1.89745
12060 583 0911549 0.322992 147429 240547 944137 9.44137 0.922516 1.64527 23359.1 1.89698
|_]651 461 0.801342 0.245998 1.22587 713354 9.44635 9.44635 092258 136876 40180.5 1.8965
| 11003 583 0.800461 0323529 1.47306 227933 9.44635 9.44635 0.92258 1.64476 215744 1.8965
[ 1715 87 111505 0531098 1.75529 522419 9.45133 9.45133 0922645 196092 401926 1.89603
| 11753 732 1.05132 0428571 1.66039 39227 945133 9.45133 0.922645 1.85491 29846.6 1.89603
| _|1980 646 0.815621 0369777 1.56061 258.562 9.45133 9.45133 0922645 174344 22043 1.89603
| 12001 732 1.03883 0.428571 166039 39227 945133 9.45133 0.922645 1.85491 306731 1.89603
[ ]1155 873 1.09738 0532642 1.75575 522.807 945632 9.45632 0922709 196248 40632.7 189556
11508 872 111618 0531707 17552 522402 9.45632 9.45632 0922709 196186 402024 1.89556
| ]2035 593 0.859101 0.329811 148657 241715 9.45632 9.45632 0922709 1.6616 34583.5 1.89556
12058 586 0918994 0324654 14758 240612 9.45632 9.45632 0922709 164956 227321 1.89556
| 1011 592 0.743765 0329621 1.48368 228.803 946131 9.46131 0922774 1.65924 276709 1.89509
| 11755 745 1.04716 0438235 1.67048 398,693 9.46631 9.46631 0922838 1.86913 30040.2 1.89461
| 12038 595 0.86065 0.330923 148753 241757 9.46631 9.46631 0.922838 1.66443 345838 1.89461
[ 12031 642 0.837892 0.365812 1.55216 257628 947131 947131 0922903 173766 207991 1.89414

(K) AVM (Devam)
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Ref Num... l Conne(ti‘..l Control Controllability l Entropy I Harmonic Mea... | Integrati... ] Integration [P-... | Integration [Te... I Intensity | Line Length | Mean Depth Nc
| 11990 643 0.840502 0366382 155253 257.645 9.47632 9.47632 0922968 1739 199204 1.89367
[ 1710 615 0.898535 0345894 15119 231142 9.48635 9.48635 0923097 169535 40018.8 189272
; 1680 732 1.06111 0426822 165475 390478 9.48635 9.48635 0923097 185546 309709 1.89272
| 11992 652 083441 0372998 1.5619 258.56 9.48635 9.48635 0923097 175135 20952.8 1.89272
; 1752 740 1.06888 0433255 166191 392432 9.49138 9.49138 0923162 1.86447 29841.2 1.89225
|_1649 471 0.822069 0.251334 123341 717.552 9.49641 9.49641 0923227 138448 39540.6 189178
[ 1104 873 112938 0.529733 1.74992 518.894 9.50144 9.50144 0923292 196529 405471 18913
[ 1622 472 0851037 0.251599 1.23175 714,535 9.51153 9.51153 0923422 138482 41850.3 1.89036
| ]1804 754 1.06384 0443529 167193 398.854 9.51153 9.51153 0923422 18797 288739 1.89036
[ Jose 890 113228 0.54401 1.75621 524.688 9.52164 9.52164 0923552 197656 438324 1.88941
| ]1986 652 0.860879 037151 1.55582 257.802 9.52164 9.52164 0923552 175103 216199 1.88941
[ Jos1 640 0832172 036343 153779 233161 9.5267 9.5267 0923617 173165 294474 188894
[ ]1255 631 0858323 0355693 152597 242054 9.53177 9.53177 0923682 171926 23759.2 1.88847
[ 1681 748 1.06807 0437939 166332 392.582 9.53177 9.53177 0923682 1874 312079 1.88847
[ 1615 475 0911712 0.25266 1.22013 708.788 9.547 9.547 0923878 138704 479843 1.88705
| ]1049 596 0947625 0329464 147212 22733 9.547 9.547 0923878 166124 237004 1.88705
[ 1614 476 0913836 0.253192 1.22987 709.182 9.55209 9.55209 0923943 138861 479391 188658
; 1625 729 1.07735 0421387 1.64085 384.204 9.55209 9.55209 0923943 1.85263 333809 188658
| 12041 612 0.869802 0340378 149544 242.096 9.55209 9.55209 0923943 168845 35296.6 188658
; 1008 642 0831915 0362917 153494 242,775 9.56229 9.56229 0924074 17349 22270 1.88563
| 11050 599 0953499 0331122 147357 227.385 9.56229 9.56229 0924074 166553 234859 188563
[ ]1057 600 0948833 0331675 147404 227.403 9.56739 9.56739 0924139 166696 242404 1.88516
1115 653 0.799652 0370602 154884 253743 9.56739 9.56739 0924139 175154 210946 188516
11605 726 1.07506 0418203 163497 382498 9.56739 9.56739 0924139 184894 353915 1.88516
[ los7 900 115991 0.550122 175493 524425 9.5725 9.5725 0924205 198567 437458 188469
| 11683 766 1.07431 0450588 167367 399.045 9.5725 9.5725 0924205 1.89373 313256 1.88469
| ]1997 759 1.05819 04449 1.66664 393.266 9.57762 9.57762 092427 188678 485434 188422
| 1898 646 0.879438 0.365798 1.5356 232791 9.58274 9.58274 0924336 173936 347951 1.88374
[ 1672 637 0919812 0358268 152111 231.495 9.59814 9.59814 0924533 172572 421439 188233
| ]1044 649 0.820684 0.366874 153759 242.886 9.59814 9.59814 0924533 174441 21781.2 1.88233
[ 11626 755 1.08644 0440233 165895 390916 9.60328 9.60328 0924599 188311 319173 188185
| ]1999 726 1.08189 0416523 162872 380.394 9.60328 9.60328 0.924599 1.84879 373532 1.88185
; 879 621 0777192 0345768 1.49699 229313 9.60843 9.60843 0924664 170018 28994.8 1.88138
| 11126 661 0.804512 0375142 1.55167 253872 9.60843 9.60843 0924664 176228 21603 188138
; 1570 727 1.09957 0417097 162895 380416 9.60843 9.60843 0924664 1.85004 37609.2 1.88138
| 11123 662 0.789108 0375709 155202 253.888 9.61359 9.61359 092473 176362 23687 1.88091
[ 12034 624 0.884696 0347052 1.50073 242319 9.61359 9.61359 092473 170534 35409.8 1.88091
|_|907 653 0.881862 0369135 1.53906 242947 9.61875 9.61875 0924796 174983 234819 183043

Ref Num... | Connecti... | Control I C ility | Entropy | Harmonic Mea... I Integrati... — | ion [P-... ] ion [Te... | Intensity | Line Length I Mean Depth | Nc
[ 1924 654 0.887805 0370328 153854 232904 9.62391 9.62391 0924862 175019 34800.5 1.879%
(1967 650 0.841356 0.366817 153166 232278 9.63426 9.63426 0924934 174423 461028 1.87902
[ |1269 770 1.07742 0451348 1.6682 393431 9.63426 9.63426 0924994 189972 47958.6 1.87902
[ |1627 768 1.08978 0.449649 1.6664 392907 9.63426 9.63426 0924994 189767 320778 1.87902
[ 1714 884 116865 053125 1.73806 511175 9.63944 9.63944 092506 198034 43297.7 187854
[ ]1754 780 1.09851 0.458824 16754 399.234 9.64463 9.64463 0925126 1.90998 302889 1.87807
[ 8 750 1.08871 0433777 164588 384.994 9.65502 9.65502 0925259 1.87835 449546 187713
[ ]755 655 0.846442 0369639 15335 232348 9.66023 9.66023 0925325 175103 431651 1.87665
[ ]1308 753 1.08294 0.435764 164795 387.342 9.66023 9.66023 0925325 188172 45396 1.87665
[ 1157 906 112885 0.550091 1.74696 518631 9.66544 9.66544 0925391 1.99586 422325 187618
[ ]1473 749 111967 0.432448 164315 384126 9.66544 9.66544 0925391 187726 39585.5 187618
[ |1988 687 0.897322 0393021 157328 259.096 9.66544 9.66544 0925391 179742 22468.2 187618
[ ]1598 752 1.09958 0.434682 16454 384.749 9.67065 9.67065 0925458 188084 346445 187571
[ |1629 785 1.09435 0.461765 167595 399.293 9.67065 9.67065 0925458 191575 321461 187571
[ J1981 691 0.893095 0395309 157445 259151 9.68634 9.68634 0925657 180265 216023 187429
[ ]2087 910 114606 0.55252 1.7464 518.52 9.68634 9.68634 0925657 199953 419601 1.87429
|95 914 116834 0.555961 1.74767 519.695 9.69158 9.69158 0925724 200206 447234 187382
[ |1498 911 11508 0553127 1.74626 518.491 9.69158 9.69158 0925724 2.00045 418841 187382
[ ]1254 664 0916018 0374295 153843 2425711 9.70207 9.70207 0925857 176428 257316 187287
[ |1169 915 115649 0.555556 1.74566 518374 9.71259 9.71259 092599 2.0041 42268.2 187193
[ ]1599 776 1106 0452478 166203 391.236 9.71259 9.71259 092599 1.90809 32995 187103 |
[ ]2042 636 0977794 0352355 1.49863 241.572 9.71259 9.71259 092599 17205 248326 187193
[ ]1000 636 0.870384 0.352941 149731 228.852 9.71785 9.71785 0.926057 171991 23654 187146
[ ]1381 761 111403 0.439884 164695 384.903 9.71785 9.71785 0926057 1.8918 436389 187146
[ |1600 785 110473 0.459602 1.66851 393129 9.72313 972313 0926124 19176 33064.4 1.87098
| |1998 760 111052 0.438799 164509 384318 972313 9.72313 0926124 1.8907 416739 1.87098
[ ]786 666 0.845216 0375423 153559 2323 9.7284 9.7284 0926191 17658 381115 187051
[ ]983 645 0.819794 0359131 1.50694 229.684 9.73369 9.73369 0926257 17338 301028 1.87004
[ |1958 680 0928294 0.385488 155275 243848 9.73369 9.73369 0926257 17865 22868.5 1.87004
[ ]1682 798 112089 0.469412 167717 399.426 9.73898 9.73898 0926324 19307 315161 1.86957
[ |2040 641 0988522 0355125 1.50069 241,655 9.73898 9.73898 0926324 172754 246481 1.86957
[ ]1007 678 0.896569 0383267 154768 243301 9.74958 9.74958 0926458 178358 23713 1.86862
[ ]1078 642 0.876651 0356271 1.49976 228941 9.74958 9.74958 0926458 172835 251518 1.86862
[ ]1507 905 118415 0.54387 1.7359 510.773 9.74958 9.74958 0926458 2.00049 438794 1.86862
[ ]1039 915 116892 0.55287 1.74059 514.799 9.75488 9.75488 0926525 2.00698 42662.7 1.86815
[ J1414 768 112709 0443418 164638 384,446 9.76552 9.76552 0.92666 1.90043 416327 1.8672
[ ]1562 758 113735 0.434882 163525 381.027 9.77084 9.77084 0926727 188861 375119 1.86673
g‘ 955 930 118205 0.565693 1745 519161 9.77617 9.77617 0926794 201647 45022.2 1.86626

(K) AVM (Devam)

133



(K) AVM (Devam)

134

Ref Num... | Connecti... l Control l Controllability ] Entropy I Harmonic Mea... | Integrati.. — [P-... I I [Te... I Intensity [ Line Length | Mean Depth Nc
[ J1114 693 0.875986 0.393303 1.56196 254331 9.77617 9.77617 0.926794 1.80495 228715 1.86626
[ 1972 655 0.939597 0.364294 151329 242836 9.77617 9.77617 0926794 17487 38226.2 1.86626
[ |1975 656 0.940891 0.36485 1.51366 242852 9.78151 9.78151 0.926862 1.7501 381774 1.86578
12070 649 0.987614 0.359557 1.50389 241.785 9.78151 9.78151 0.926862 1.73879 25685.4 1.86578
[ ]2090 656 0930576 0.36485 1.51366 242852 9.78151 9.78151 0.926862 1.7501 398843 186578
[ 12030 650 0.890452 0.360111 1.50428 241.801 9.78685 9.78685 0926929 1.7402 263471 1.86531
[ 1042 686 0.892703 0.38779 1.55022 243.404 9.7922 9.7922 0.926996 179432 23049.1 186484
[ ]1563 7715 111813 0.447977 1.64909 385.115 9.7922 9.7922 0.926996 1.90877 35907.4 1.86484
[ ]1125 697 0.875652 0.395573 1.56313 254.382 9.79755 9.79755 0.927064 1.81025 232427 1.86437
[ 15 79 112593 0.450549 1.65048 385451 9.80828 9.80828 0927199 19135 451424 186342
1906 689 0.940892 0.389486 1.55114 243441 9.80828 9.80828 0927199 1.79834 25005.1 1.86342
[ |1087 916 12104 0.550481 1.73448 510.508 9.80828 9.80828 0927199 20109 43797.5 186342
[ 11227 699 0.85353 0.396708 1.5637 254.408 9.80828 9.80828 0927199 18129 22555.6 1.86342
[ 1959 695 093422 0.393991 1.55733 244034 9.81365 9.81365 0.927266 1.8065 23681.3 1.86295
[ |1977 662 0.93682 0.368187 1.5159 242942 9.81365 9.81365 0.927266 1.75845 38074.8 1.86295
[ Jos4 938 1.20479 0.57056 1.74351 518.86 9.81903 9.81903 0927334 202358 44964.3 1.86248
[ ]1565 803 1117 0.470141 167023 39331 9.81903 9.81903 0927334 193853 340316 186248
[ |g97 692 0.939862 0.391846 1.5511 233377 9.82441 9.82441 0.927402 1.80125 38686.4 1862
[ ]1564 797 112196 0.464723 1.66441 391.481 9.82441 9.82441 0927402 193283 34056.6 1.862
[ ]1602 804 111302 0.470726 167031 393318 9.82441 9.82441 0.927402 193969 33070.7 1.862
[ ]o61 937 118344 0.568913 174191 517.628 9.8298 9.8298 092747 202394 44166.8 1.86153
[ ]1628 815 113839 0479412 167835 399.555 9.8298 9.8298 092747 19501 322877 186153
[ ]923 694 0941711 0.392978 15517 233399 9.83519 9.83519 0927537 1.80393 38673.8 1.86106
[ ]1203 706 0.868111 0.400681 1.56566 254493 9.846 9.846 0927673 1.82216 22901 1.86011
EE 700 0939125 0.396376 1.55345 233463 9.86769 9.86769 0.927945 181193 407728 185822
[ 11982 725 0.954087 0.41476 1.58336 259.559 9.86769 9.86769 0.927945 1.84682 232341 1.85822
[ |1497 921 1.2021 0.551167 1.72898 506.881 9.87313 9.87313 0928013 201778 454437 185775
[ 11979 673 0.920636 0.374305 151985 2431 9.87313 9.87313 0928013 177372 26116.8 1.85775
[ 1637 544 0.85737 0.290288 1.28272 743.788 9.87857 9.87857 0.928081 1.49781 47135 1.85728
[ |1465 718 11498 0.446357 1.6385 381338 9.87857 9.87857 0.928081 191324 38595.5 185728
[ 1371 790 1.15407 0.45612 164941 384.742 9.88402 9.88402 092815 1.92704 42563.5 1.85681
1809 704 0.93598 0.398641 1.55458 233.505 9.88947 9.88947 0928218 181726 37591 185633
[ 11226 714 0.893809 0.405221 1.5678 254.587 9.88947 9.88947 0928218 183271 24056.8 1.85633
[ |1466 793 112799 0.458382 16514 385342 9.88947 9.88947 0928218 193043 36920.6 1.85633
[ ]1468 816 112051 0477752 167116 393.406 9.88947 9.88947 0928218 195353 347838 185633
[_]as6 944 1.21024 0.571429 173753 515188 9.89493 9.89493 0.928286 203224 45848.3 1.85586
|16 7% 111957 0.460382 165254 385,655 9.9004 9.9004 0.928354 193391 46026.4 185539
;]‘865 555 0.848048 0.29695 1.29505 756.267 991135 991135 0.928491 151723 38055.4 1.85444

Ref Num... | Connecti... | Control I Controllability ] Entropy | Harmonic Mea... | Integrati... — I Integration [P-... | [Te... I Intensity [ Line Length | Mean Depth | Nc
| ]1467 813 11293 0.474052 166574 391.618 991135 991135 0.928491 195151 34886.6 1.85444
| ]1567 820 112299 0.480094 167139 393.43 9.91135 991135 0.928491 195812 33968.2 185444
|_]1601 830 115032 0.488235 167902 399.627 991135 991135 0.928491 1.96706 331425 1.85444
[ 11933 733 0940112 0419336 1.58519 259.642 991135 991135 0.928491 185713 229219 185444
| ]1941 715 0.986424 0.405329 1.56288 244257 992233 992233 0.928628 1.83302 24489.7 1.8535
[ 877 681 0.858608 0.379176 1.52009 230158 9.92782 9.92782 0.928697 1.78383 31919.9 1.85302
| |1971 683 0.959433 0.379867 1.52327 243.236 9.92782 9.92782 0.928697 1.78757 38583.3 185302
| ]1006 712 0.952654 0.402487 1.55776 243.706 9.93333 993333 0.928766 1.82905 252414 1.85255
[ |1408 827 111787 0484192 167173 393.465 9.94987 9.94987 0.928972 196614 35423 185113
[ ]1253 703 0976214 0.394944 154312 235.594 9.9554 9.9554 0929041 1.81589 27879 1.85066
[ ]1208 803 114291 0.463626 165083 384.882 9.9554 9.9554 0.929041 194264 432375 1.85066
[ 1112 728 0.945077 0413167 1.57131 254738 9.96648 9.96648 0929178 185112 240756 1.84972
[ J1124 729 0.9409 0.413734 1.57155 254.748 9.97202 9.97202 0.929247 1.85243 243486 1.84924
[ |1405 795 115461 0.45611 164077 381.554 9.97202 9.97202 0.929247 193402 39557.9 184924
| |1406 808 113027 0.467052 165293 385.492 9.97202 9.97202 0.929247 1.94835 378128 184924
| J1041 720 0.954397 0.40701 1.55987 243.789 9.97757 9.97757 0929316 1.83969 244993 1.84877
| |1470 832 112539 0487119 167192 393.486 9.97757 9.97757 0929316 197184 346574 1.84877
| ]1407 826 112911 0.481633 1.66653 391.699 9.98313 9.98313 0.929386 1.96658 35595.4 1.8483
[ ]1942 726 0.987263 0.411565 1.56565 244,367 9.98313 9.98313 0.929386 184754 251219 18483
| |1961 721 0.966565 0412132 1.5659 244377 9.9887 9.9887 0.929455 1.84886 243931 1.84783
| ]1566 845 115881 0.497059 167932 399.659 9.99427 9.99427 0.929524 198388 33951.5 1.84735
[ ]916 724 0993828 0.409271 1.56088 243829 9.99985 9.99985 0.929593 184499 26478.6 1.84688
| ]1168 945 1.21979 0.56553 172515 506.175 10.0054 10.0054 0.929662 20403 46204.5 1.84641
[ 11375 837 110929 0.490047 167208 393.502 10,0054 10.0054 0.929662 197754 35945 184641
| |1994 693 0.93706 0.383934 1.51962 242406 10,0222 10,0222 092987 1.80025 279979 1.84499
[ ]1410 841 112034 0.492389 167217 393.512 10.0278 10.0278 0.92994 1.98208 35233 1.84452
1996 694 0.948737 0.385128 1.51851 229.609 10,0334 10,0334 0.930009 1.80095 26000.8 184405
| ]1076 694 0.940042 0.385128 1.51851 229.609 10.0334 10.0334 0.930009 1.80095 271508 1.84405
[ J1244 801 1.0992 0.469795 1.63028 274345 10,0334 10,0334 0.930009 193351 458924 1.84405
| ]1302 842 1.0884 0.492974 167219 393514 10,0334 10.0334 0.930009 198321 36302.2 1.84405
[ ]1258 818 113403 0.472286 165214 385.009 10.0391 10.0391 0.930079 1.96053 440491 1.84357
| |1018 952 1.24307 0.569719 1.72385 505.935 10,0447 10,0447 0.930149 204677 45691 18431
[ ]1373 821 112478 0.474566 165396 385.593 10.0447 10.0447 0.930149 196379 38575.2 1.8431
[ ]1374 837 112118 0.488047 1.66698 391.745 10.0447 10.0447 0.930149 197925 361776 1.8431
[ 1953 972 1.25029 0.588378 173138 513.968 10,0503 10.0503 0.930218 2.05687 45892.6 1.84263
| 998 697 0.945375 0.386792 1.51946 229642 10.0503 10.0503 0930218 1.80511 264327 1.84263
[ |1469 855 115882 0.502941 167932 399.659 10,0503 10,0503 0.930218 1.99501 34551.6 184263
21075 698 0.951993 0.387347 151978 229653 10.056 10.056 0.930288 1.8065 26987.3 1.84215



(K) AVM (Devam)

135

Ref Num... I Connecti... | Control I Controllability I Entropy I Harmonic Mea... [ Integrati... I Integration [P-... J I [Te... I Intensity J Line Length l Mean Depth l Nc
| 11202 744 094227 0422247 157493 254,893 10.056 10.056 0930288 1.87205 241803 184215
; 1267 856 1.05597 0503529 167931 399.658 10.056 10.056 0930288 199612 353344 184215
| 11372 810 11516 0464716 1.64239 381.708 10.056 10.056 0930288 195224 40389.2 184215
| 1225 746 0958782 0423383 157536 254911 10.0673 10.0673 0930428 1.87466 25063.9 18421
[ 11377 848 110761 0.496487 167228 393523 10.0673 10.0673 0930428 199 35690.9 184121
1740 579 0969933 0.308965 130298 753972 100729 10.0729 0930497 155141 429151 1.84074
; 1262 849 1.06992 0497073 167229 393524 10.0729 10.0729 0930497 199113 36679.4 184074
| 1304 850 1.0834 0497658 16723 393524 10.0786 10.0786 0930567 199226 359936 1.84026
1866 586 0.884617 0313537 131243 765171 10.0843 10.0843 0930637 156442 41003.8 1.83979
| 11296 749 092127 0425085 157598 254938 10.0843 10.0843 0930637 1.87857 23897.7 183979
| 11301 844 110268 0492128 166717 391.764 10.0843 10.0843 0930637 198728 36578.9 1.83979
; 647 582 0980653 0310566 130461 754781 10.0899 10.0899 0930707 1.55598 43966 183932
1743 582 0971727 0.310566 1.30461 754781 10.0899 10.0899 0930707 1.55598 438371 183932
| |1409 862 11514 0.507059 167922 399.649 10.0899 10.0899 0930707 200277 35029.7 183932
| 1934 765 099834 0437643 159147 259923 10.0899 10.0899 0930707 1.8981 244431 183932
| 1152 961 1.2426 0575105 172206 505.603 10.0956 10.0956 0930777 205502 47505.8 183885
; 1300 830 110869 0479769 165452 385.648 10.0956 10.0956 0930777 197442 39127.7 1.83885
| 11912 746 1.03699 0422902 157021 244,547 10.0956 10.0956 0930777 18738 261723 1.83885
[ 1977 743 0.995641 0420725 156429 233857 10107 10107 0930918 1.86885 38601.2 18379
| 1264 855 1.06256 0500585 167231 393.526 10107 10107 0930918 19979 36291.7 18379
1807 744 0995358 0421291 156451 233.864 101127 101127 0930988 1.87017 38605.9 183743
; 1005 744 1.00179 0420577 156556 244,012 101127 101127 0930988 187143 26655.6 183743
| 11902 73 0968935 0442473 159697 269.987 101127 101127 0930988 1.90897 249434 183743
| 11927 716 1.00363 039822 153342 243632 101127 101127 0930988 183301 406209 183743
| 11299 8 113795 0471027 164335 381.799 101184 101184 0931058 196553 40999.2 183696
| 11376 867 113633 051 167911 399.636 101184 101184 0931058 200829 353839 1.83696
; 1303 868 111074 0510588 167908 399.633 101241 101241 0931128 200939 35592.8 183648
| 11130 757 0994867 0429625 157758 255.006 101299 101299 0931199 1.88899 25609.3 1.83601
| 1261 853 1.08656 0497376 16673 391.778 101356 101356 0931269 199755 37007 183554
| ]1857 m 0987778 0444762 159759 270.017 101356 101356 0931269 191403 244559 183554
| 11913 753 1.03289 0426871 157165 244,603 101356 101356 0931269 1.88296 26622.2 1.83554
; 1074 713 0959068 0395671 152429 229.809 101413 101413 093134 182724 28631.5 183507
| 11263 8n 1.08756 0512353 167898 399.623 101413 101413 093134 201269 357473 1.83507
1965 970 1.252717 0.580491 172014 505.244 101471 101471 093141 206319 47763.7 183459
| 1111 760 1.00399 0431328 157815 255.03 101471 101471 093141 1.89288 254334 183459
| 1931 722 0979321 0401557 153508 243.696 101471 101471 093141 184123 39450.2 183459
; 1932 722 0972584 0401557 153508 243.696 101471 101471 093141 184123 27844 183459
| /1944 756 1.01708 0428571 157225 244,626 101528 101528 0931481 1.88687 257421 183412
Ref Num... | Connecti... | Control | Controllability | Entropy | Harmonic Mea... I Integrati... — | [P-... | [Te... I Intensity | Line Length | Mean Depth | Nc
| ]1040 752 1.00767 0.425099 156726 244,077 10.1586 10.1586 0931551 1.88195 25907.4 183365
| 11260 841 1.09495 0.486127 165503 385.698 10.1586 10.1586 0931551 198735 397689 183365
| 11963 764 1.02125 0434832 157945 24538 10.1586 10.1586 0931551 1.8966 25249.8 183365
| 1134 723 0900193 0.402561 153279 230.603 101643 101643 0931622 1.84161 315319 183318
| 1252 741 1.03187 0416292 155302 235955 101701 101701 0931693 1.86698 30709.3 18327
| 1648 597 0.998094 0.31857 131258 758.684 101759 101759 0931764 1.57882 456141 183223
| 12029 728 0999402 0.404894 153669 243758 101817 101817 0931834 184944 40972 183176
|_lo15 758 1.04213 0.428491 1.56846 244124 101932 101932 0931976 1.88983 28043 1.83081
| 1259 834 112662 0.478485 164425 381.884 101932 101932 0931976 198115 417205 1.83081
| 1808 762 1.00691 0.431484 156815 233994 10.2165 10.2165 093226 1.89376 419347 1.82892
| 1922 734 1.01935 0.408231 153823 243817 10.2165 10.2165 093226 185764 40888.3 182892
[ 1878 733 0916368 0.408129 15354 230.692 10.2223 102223 0932332 1.85528 35013.6 1.82845
| 1201 773 1.00306 0.438706 158046 255128 10.2223 102223 0932332 190973 25282 1.82845
[ 11224 774 10127 0439274 1.58063 255135 10.2282 10.2282 0932403 191102 262126 1.82798
| J1791 787 0972618 0.448945 150434 269.386 10.2282 10.2282 0932403 192759 26071.5 1.82798
[ 1875 735 0926551 0.409243 153591 230.709 10.234 10.234 0932474 1.85801 345516 1.8275
| 1904 796 1.01649 0.455638 160018 27014 10.2457 10.2457 0932617 193797 260203 182656
[ J1833 73 1.07869 0.438209 157535 244747 10.2516 10.2516 0932688 1.909 28037.5 1.82609
| 11333 780 0.984801 0.442679 15816 255176 10.2633 10.2633 0932831 191877 254206 182514
| 1928 735 0998239 0.407202 153176 242869 10.2633 10.2633 0932831 1.8583 285631 182514
| 1822 842 114564 0.493842 163232 274,448 10.2692 10.2692 0932903 198143 473471 1.82467
| 1952 987 1.28473 0.588902 171292 501.99 10.2751 10.2751 0932975 2.08046 49604.1 1.8242
| J1834 m 1.07079 0.440476 157602 244772 10.2751 10.2751 0932975 191419 283033 18242
| ]1865 796 0996833 0.454079 159553 269.442 10.281 10.281 0933046 1939 26178.5 182372
| 1129 784 1.04229 0.444949 158222 255.201 10.2869 10.2869 0933118 192392 268314 182325
| 11203 785 0956023 0.445516 158237 255.208 10.2928 10.2928 093319 192521 25784.5 182278
| ]1860 804 1.03569 0460218 16011 270183 10.2928 10.2928 093319 1948 26790.7 1.82278
| 1987 776 1.04741 0.438666 157174 24425 10.2987 10.2987 0933262 191339 281482 182231
| 1915 781 1.05962 0442744 1.57666 244.797 10.2987 10.2987 0933262 191937 271498 182231
| 1995 741 0.998658 041121 153175 230.062 10.3046 10.3046 0933334 1.86577 282126 182183
[ ]1243 819 1.09571 0472318 161205 271.663 10.3046 10.3046 0933334 196358 494374 182183
| 11526 787 0940912 0.446652 158266 255.22 10.3046 10.3046 0933334 192779 28162 182183
| J18s8 807 1.04339 0461935 160142 270198 10.3105 10.3105 0933406 195176 25836.9 182136
| ]1109 790 1.05459 0.448354 158309 255.238 103224 103224 093355 193165 267384 1.82042
| J1219 745 1.00892 041343 153272 230.095 103284 10.3284 0933622 187126 28354 1.81994
| 1947 793 107111 0451338 158397 245.557 103284 103284 0933622 193383 26616.4 181994
| 11995 753 1.02273 0418799 154276 243988 103284 10.3284 0933622 1.88352 43393 181994
;]‘1440 792 0970727 0.449489 255.25 103343 103343 0933694 193422 262756 181947



(K) AVM (Devam)

136

Ref Num... | Connecti... | Control ] C ility | Entropy | Harmonic Mea... ‘ Integrati.. — | [P=i | [Te.. | Intensity ] Line Length I Mean Depth l Nc
[ 1976 783 1.04798 0443375 157175 234121 10.3403 10.3403 0933766 192113 421459 1819
[ ]1036 783 1.05511 0442623 157288 244293 103403 10.3403 0933766 192251 272494 1819
[ ]1073 747 1.01143 0414539 153319 23011 10.3403 10.3403 0933766 1874 28797.2 1819
[ ]1331 793 0.989566 0.450057 158351 255.255 103403 10.3403 0933766 19355 26864.2 1819
[ Jo14 787 1.08047 0.444884 15735 244317 103642 10.3642 0934056 192772 293744 181711
[ ]1291 797 0970637 0452327 1.58404 255.278 10.3642 10.3642 0934056 194064 267215 181711
[ ]1200 799 1.054 0453462 15843 255.288 103762 10.3762 0934201 19432 26516.8 181616
[ 11223 799 1.05711 0453462 15843 255.288 10.3762 10.3762 0934201 19432 273268 181616
[ 11290 799 0982133 0453462 15843 255.288 103762 10.3762 0934201 19432 25681.5 181616
[ |1807 794 1.09813 0450113 157856 244.87 10.3762 10.3762 0934201 193616 29612.7 181616
[ ]1806 795 111182 0.45068 15787 244875 103822 103822 0934273 193745 29468.6 181569
[ ]1935 802 1.06286 0.45646 1.58511 245,601 103822 103822 0934273 194532 26297.3 181569
[ 1876 761 0.947669 0423719 154188 230912 103882 10.3882 0934346 189337 37461 181522
[ 1241 865 1.21806 0495418 164353 382997 10.3882 10.3882 0934346 201819 711334 181522
[ ]1905 809 1.05569 0.460706 159019 255.987 10.4003 10.4003 0934491 195496 273573 181427
[ ]847 864 1179711 0.506448 16317 274.363 10.4063 10.4063 0934564 200715 48970 18138
[ ]1836 800 1.09162 0453515 157935 2449 104124 104124 0934637 194389 287269 181333
[ 11866 818 1.04292 0466629 159791 269.554 104124 104124 0934637 196673 270029 181333
HES 783 0.998744 0.440135 156098 23287 104184 104184 093471 19224 543926 181285
(1966 784 1.00082 0.440697 156114 232875 104245 104245 0934783 192372 543124 181238
[ ]1364 807 1.043 0.458002 1.58527 255329 10.4245 104245 0934783 195344 264198 181238
[ J1128 809 1.08254 0459137 158549 255338 10.4366 10.4366 0934929 1956 27998.5 181144
[ ]1251 778 1.08517 0435123 155236 231.906 104427 104427 0935002 191623 337023 181096
[ |1855 772 1.066 0.429366 154672 244137 104427 104427 0935002 190928 43328 181096
[ ]754 788 0.996943 0442945 156178 232897 10.4488 104488 0935075 192899 50795.6 181049
[ 1135 772 0976184 0.429844 154409 230.986 10.4549 104549 0935148 190826 368383 181002
[ ]1145 802 1.06632 0454134 157441 234214 10.4549 104549 0935148 194573 420546 1.81002
[ 11783 825 1.04136 0470622 159851 269.582 104549 104549 0935148 197551 262323 181002
[ J1851 774 107214 0430478 154711 244151 104549 104549 0935148 191198 437484 1.81002
[ 1117 813 1.07448 0.461407 158593 255.356 10461 10461 0935222 19611 28698.3 1.80955
[ 1986 804 1.08461 0454494 157584 244.406 104671 104671 0935295 194976 294113 1.80907
[ |1918 818 111372 0.465566 1.58681 245.666 10.4794 104794 0935442 196564 279951 1.80813
[ ]1758 812 112375 0460317 158077 244954 10.4855 10.4855 0935516 19593 307794 1.80766
[ |1888 786 1.07012 0.438861 155561 24514 10.4855 10.4855 0935516 192812 40038 1.80766
[ ]1329 818 1.02192 0464245 158644 255377 104916 10.4916 0935589 196748 276422 180718
[ ]1404 818 1.04545 0464245 1.58644 255377 104916 104916 0935589 196748 27566.6 1.80718
[ ]1852 780 1.03665 0433815 154822 244193 104916 10.4916 0935589 192009 304584 180718
g‘ 1106 819 1.09947 0464813 255.381 104978 104978 0935663 196875 27968.6 1.80671

Ref Num... Connecti...l Control Controllability | Entropy [ Harmonic Mea... | Integrati... ~— [P-... I g [Te... | Intensity | Line Length | Mean Depth I N
[ 11993 816 111029 0462585 158119 24497 105101 105101 093581 196442 30025.2 1.80577
[[]1222 822 1.09456 0466515 1.58681 255393 105163 105163 0935884 197257 28390.6 1.80529
[ ]1856 784 1.07063 043604 154804 244219 105163 105163 0935884 192548 434081 1.80529
[ |805 650 112334 0345929 133216 760857 10.5224 10.5224 0935958 165698 52786.4 1.80482
[ 11035 813 1.09815 0.459582 157689 244 446 105224 105224 0935958 196139 28649.9 1.80482
[ ]1127 823 1.09964 0467083 1.5869 255.397 10.5224 105224 0935958 197384 292083 1.80482
[ ]1198 823 1.09692 0467083 1.5869 255397 105224 105224 0935958 197384 27688.5 1.80482
[ |1809 818 112033 0463719 158139 244978 10.5224 105224 0935958 196698 299521 1.80482
[ ]o13 814 111304 0460147 1577 24445 10.5286 105286 0936032 196268 303843 1.80435
[ 11756 819 114393 0.464286 158149 244,982 10.5286 105286 0936032 196826 307208 1.80435
[ 11760 819 112456 0464286 158149 244,982 10.5286 10.5286 0936032 196826 31001.6 1.80435
[ 11204 807 103525 0.454904 1.56859 233482 105348 105348 0936106 195335 395284 1.80388
[ ]1286 825 1.0154 0468218 1.58708 255.404 10.5348 105348 0936106 197638 274333 1.80388
[ |1846 781 107416 0437709 154945 244238 105348 105348 0936106 192953 43411 1.80388
[ 1215 786 0990418 0437639 154664 231071 10.541 10541 093618 192715 376289 1.8034
[ ]1906 832 1.09833 0473804 159225 256.073 10541 10541 093618 198399 282536 1.8034
[ 11234 891 1.26578 0510309 164333 382978 10.5472 10.5472 0936254 204884 69699.8 1.80293
[ 1472 854 114253 0493072 160671 247944 10.5472 105472 0936254 200318 34280.5 1.80293
[ ]1936 829 11102 0471827 158775 245.703 10.5472 105472 0936254 197954 275356 1.80293
[_]1686 823 113807 0466553 158186 244.9% 105534 105534 0936328 197337 317949 180246
[ 1744 834 1.00227 0474943 159239 256.079 10.5534 105534 0936328 19865 30509.2 1.80246
[ 1737 824 1.05301 046712 158195 245 10.5596 105596 0936402 197465 528227 180198
[ |1248 805 113301 0451993 156372 236.26 10.5596 10.5596 0936402 195188 397186 1.80198
[ |821 863 114509 0497693 161385 21175 105721 105721 093655 201683 482008 1.80104
[ 11363 831 1.00144 0471623 158757 255424 105721 105721 093655 1984 275268 1.80104
[ |1061 895 111417 05126 164256 381.038 10.5783 105783 0936625 205393 433404 1.80057
[ 11283 838 1.02348 0477221 159265 256.09 105783 105783 0936625 199152 305426 1.80057
[ 1412 859 1132717 0495958 160678 247.947 10.5783 105783 0936625 200919 34677 1.80057
[ 11306 861 1.08747 0497113 1.6068 247948 10.5909 105909 0936774 201159 351684 179962
[ ]1379 862 111538 0497691 1.60681 247948 10.5971 10.5971 0936848 201279 34979.8 179915
[ 11435 835 1.08585 0473893 158787 255437 10.5971 105971 0936848 198907 28366.4 179915
[ 11784 849 1.08947 0484313 159999 269.65 10.6034 10.6034 0936923 200543 274317 179868
[ |1688 832 11417 0471655 158262 245,025 10.6097 10.6097 0936997 198484 31903.8 17982
[ |1839 839 114773 0477518 158844 245729 10.6097 10.6097 0936997 199214 29467.6 17982
[ |860 828 1.07985 0.468856 1577115 234.309 106159 106159 0937072 197915 50788.4 179773
[ 1985 829 11147 0.468626 157846 244.505 106222 106222 0937147 198197 30363.7 179726
[ ]1402 839 107289 0476163 158814 255448 106222 106222 0937147 199413 282761 179726
g 872 800 1.00618 0445434 154888 231145 106285 106285 0937222 194508 377563 179679



Ref Num... | Connecti... | Control ] Controllabili Entropy Harmonic Mea... I Integrati... — | Integration [P-... I Integration [Te... | Intensity I Line Length I Mean Depth I Nc
[ ]1239 895 113404 0510262 163613 378.52 10.6285 10.6285 0937222 205561 448293 1.79679
| 11632 835 114959 0473356 158285 245.034 106285 10.6285 0937222 1.98866 324366 1.79679
[ |1684 835 116383 0473356 158285 245034 10.6285 10.6285 0937222 198866 317841 1.79679
[ |1901 796 1.04091 0441242 154542 243479 106285 10.6285 0937222 194163 325984 1.79679
[ ]1285 841 1.02414 0477299 158827 255453 106349 10.6349 0937296 1.99666 29600.4 179631
[ 12028 836 113751 0473923 158292 245.036 106349 106349 0937296 1.98993 328113 179631
[ ]1250 810 112699 0.45302 155725 2320711 106412 106412 0937371 195883 363883 179584
[ J1551 856 1.04508 0.488584 1.60099 269.779 106412 106412 0937371 201384 34698.2 179584
[ 1221 843 112688 0478434 158839 255458 10.6475 10.6475 0937446 199918 29501.6 179537
| ]1863 843 1.09316 0478434 158839 255458 10,6475 10.6475 0937446 199918 28106.8 179537
| |1907 849 113161 0.483485 159324 256115 106475 10.6475 0937446 200528 291853 179537
[ ]1072 798 1.06402 0442841 154317 230441 10,6538 10.6538 0937521 194343 326374 17949
| |1240 899 112528 0512543 163601 378.509 106538 106538 0937521 206034 443618 17949
| |1604 839 114517 0475624 158313 245.044 106538 10.6538 0937521 199374 331389 17949
[ 1741 857 1.06018 0.488876 160028 269.664 106538 10.6538 0937521 201534 291752 1.7949
[ ]1070 799 1.07488 0.443396 154333 230446 10.6602 10.6602 0937596 194478 311408 179442
[ ]1133 845 112974 0.479569 158851 255463 10.6602 10.6602 0937596 200171 30205 179442
[ ]1242 840 1.09809 047619 158319 245.047 10.6602 10.6602 0937596 199501 52463.5 179442
[ ]1659 858 1.07491 0.489447 160031 269.665 10.6602 10.6602 0937596 201658 28076.5 179442
| ]1195 846 113437 0.480136 158856 255465 10.6665 10.6665 0937671 200297 287771 179395
1969 829 1.09354 0.467306 157093 233.562 106729 106729 0937747 198191 464444 1.79348
[ ]1325 847 1.0676 0.480704 158861 255.467 106729 106729 0937747 200423 285521 179348
71 674 118757 0358511 134101 763341 106792 10.6792 0937822 169285 570129 179301
1968 830 110674 0467869 157101 233.565 106792 106792 0937822 198321 454918 179301
[ ]1238 901 114402 0513098 163431 377.851 106792 10.6792 0937822 206311 45206.7 179301
1640 675 118801 0359043 13414 763.517 10.6856 10.6856 0937897 169436 572875 179253
[ 1992 803 10733 0.445616 154394 230.466 10.6856 10.6856 0937897 195019 325203 179253
| ]1034 839 113286 0474279 157924 244,534 10.6856 10.6856 0937897 1.99478 298191 179253
[ J1148 831 110692 0468433 15m 233.568 10.6856 10.6856 0937897 19845 454403 179253
[ 11322 855 1.06941 0.486902 159348 256125 10.6856 10.6856 0937897 2012717 30937.7 179253
[ 1634 844 115334 0.478458 158344 245.056 10.6856 10.6856 0937897 2.00008 324673 179253
[ 1920 840 114048 0.474845 157931 244,537 10.692 10.692 0937972 1.99606 31723 1.79206
e 804 1.08399 0446171 154409 230471 10.692 10.692 0937972 195154 30776.2 1.79206
[ |1058 913 114802 052291 164169 380.957 10.692 10.692 0937972 20749 43690.7 1.79206
[ ]1281 850 1.046 0.482406 158877 255473 10.692 10.692 0937972 2.00801 29080.6 1.79206
[ J1870 852 1.02789 0484917 158911 245755 10.692 10.692 0937972 200844 324814 1.79206
| ]1920 852 115038 0484917 158911 245.755 10.692 10.692 0937972 200844 28765.6 1.79206
| 1846 883 117379 0.508934 10.7047 10.7047 0938123 204107 49646.2 179112
1 nes PP = = 2 = z 2 = Same P e— AL

Ref Num... ] Cunnecti..‘| Control | Controllability | Entropy | Harmonic Mea... | Integrati... — | ion [P-... | ion [Te... | Intensity I Line Length [ Mean Depth [ Nc
[ ]1757 847 117028 0480159 158361 245.062 10.7047 107047 0938123 200389 31053.5 179112
[ 12027 809 11373 0.448697 1.5483 243688 10.7047 10.7047 0938123 19592 442191 179112
[ 1212 813 1.02701 0452673 155069 231.205 107111 107111 0938199 19634 40166.3 179064
[ ]1361 853 113193 0484109 15889 255479 107111 107111 0938199 201179 285621 1.79064
[ 11437 853 11218 0.484109 15889 255479 107111 107111 0938199 201179 29139.7 179064
| J1812 855 117336 0486625 158922 245759 107111 107111 0938199 201219 30546.9 179064
| 11276 856 1.04882 0487194 158926 245761 107175 107175 0938275 201344 332893 179017
[ J1454 814 1.00673 0453229 155082 231.209 107175 107175 0938275 196474 32919.5 179017
[ 1277 857 1.05075 0487763 158929 245762 10724 10724 093835 201469 326456 1.7897
| 11569 850 114894 0.481859 158376 245068 10724 10724 093835 200768 337916 17897
| 11630 850 11789 0481859 158376 245.068 10724 10724 093835 200768 324383 1.7897
| ]1843 861 115532 0.490319 159367 256133 10724 10724 093835 202024 302193 1.7897
; 1864 862 1131 0.490888 159369 256.134 107304 107304 0938426 202148 28900.8 178922
| 11324 857 1.06929 0486379 158906 255.486 10.7368 10.7368 0938502 201681 30206.6 178875
11606 852 115721 0482993 158386 245072 10.7368 10.7368 0938502 201021 330871 178875
[ 1434 858 111539 0.486947 15891 255.487 107432 107432 0938577 201807 290029 178828
| ]1278 865 1.06834 0492597 159376 256136 10.7497 10.7497 0938653 202521 30567.3 178781
; 984 852 113873 0481628 158002 244,563 10.7691 10.7691 0938881 201137 316171 178639
| 11315 864 1.08381 0491747 158949 245769 10.7691 10.7691 0938881 202342 33400.7 178639
| 11685 857 118291 0485828 158407 245.08 10.7691 10.7691 0938881 201653 31969.5 178639
| ]1887 824 114093 0458287 155472 244432 107691 10.7691 0938881 197916 404257 178639
12010 824 114093 0.458287 155472 244432 10.7691 10.7691 0938881 197916 40389.6 178639
; 1220 863 115472 0.489784 158926 255.494 107755 107755 0938957 202434 304305 178592
|_|1742 876 110244 0499715 160057 269.677 10.7755 10.7755 0938957 203876 297626 178592
| 1932 933 117053 0.536207 164462 382.587 10.782 10.782 0939034 209612 528119 178544
[ 11395 870 111292 0495444 159384 25614 10782 10.782 0939034 203141 312004 178544 |
| 11703 8717 1.07706 0.500285 160057 269.677 10.782 10.782 0939034 203999 302217 178544
; 1778 821 112754 0455352 154987 243745 10.782 10.782 0939034 197536 475417 178544
|_|1817 870 117323 0.495444 159384 256.14 10.782 10.782 0939034 203141 31007.6 178544
| 11132 865 115399 0.490919 158931 255.496 10.7885 10.7885 093911 202685 30951.6 178497
[ 11316 867 1.08884 0493455 158955 245772 10.7885 10.7885 093911 2027115 328446 178497
[ 117 906 1.27159 0512154 162322 373376 10.795 10.795 0939186 207134 666274 1.7845
| 11071 821 1.09322 0.455605 154637 230.545 108015 108015 0939262 197446 340308 178403
| J1104 867 116642 0.492054 158936 255.498 108015 108015 0939262 202935 29879.1 178403
11660 880 112067 0.501997 160057 269.677 108015 108015 0939262 204366 29086.1 178403
[ 1874 828 103113 0461024 155246 231.263 10.808 10.808 0939339 198344 415186 178355
| 11268 863 1.05772 0489229 158428 245088 10.808 10.808 0939339 202409 348674 178355
; 1398 868 111845 0492622 158938 255.499 10.808 10.808 0939339 203061 29255 178355

(K) AVM (Devam)

137



Ref Num... ] Connecti... l Control Controllability I Entropy Harmonic Mea... | Integrati... ~ | I ion [P-... | Integration [Te... | Intensity ] Line Length | Mean Depth Nc
; 1763 870 119449 0.495162 1.5896 245774 10.808 10.808 0.939339 203088 314427 1.78355
| 11767 870 117919 0.495162 1.5896 245774 10.808 10.808 0939339 2.03088 316843 178355
12006 863 1.06938 0.489229 1.58428 245,088 10.808 10.808 0939339 202409 34836.7 178355
| 1741 706 1.03665 0377742 1.36471 790531 108146 10.8146 0.939415 1.74462 46970.5 1.78308
| 11571 864 116225 0.489796 158431 245,089 10.8146 10.8146 0939415 202535 33667.2 178308
; 1842 871 118201 0.495731 1.58961 245774 10.8146 10.8146 0.939415 203212 30050.4 1.78308
| 12075 826 115686 0.458125 155046 243.767 10.8146 10.8146 0939415 198208 48768.9 178308
| 11274 872 1.07939 0.496301 1.58962 245,774 108211 108211 0939492 203337 317806 178261
| 11320 870 1.09584 0.493757 1.58941 2555 108211 108211 0.939492 203311 29987.7 1.78261
| 11436 870 115231 0.493757 158941 255.5 108211 108211 0939492 203311 29871.6 178261
; 1695 872 118287 0.496301 1.58962 245774 108211 10.8211 0.939492 203337 322021 1.78261
| 1844 876 117383 0.498861 159389 256.142 108211 108211 0939492 203883 306319 178261
| 11903 8n2 116977 0.496301 1.58962 245,774 108211 108211 0939492 203337 31580.5 178261
| 11388 873 1.12006 0.49687 1.58963 245775 10.8276 10.8276 0.939568 203461 334354 1.78214
| 11631 866 119082 0.49093 158436 245,091 10.8276 10.8276 0939568 202786 325188 178214
; 1782 827 112242 0.458426 1.54967 243633 10.8276 10.8276 0.939568 1.98346 46402 1.78214
|_|1861 87 116082 0.499431 159389 256.142 10.8276 10.8276 0939568 2.04007 30366.2 178214
| 1032 862 116054 0.487281 1.58045 244,579 10.8342 10.8342 0939645 2.02408 30689.4 1.78166
| 11781 828 113344 0.45898 1.54978 243637 108342 10.8342 0.939645 1.98481 471323 1.78166
| 11790 828 1.08918 0.45898 154978 243637 10.8342 10,8342 0939645 198481 325711 178166
; 1307 868 1.09352 0.492063 1.5844 245,093 10.8407 10.8407 0939722 203038 347943 1.78119
| 1317 879 111113 0.500569 159389 256.142 10.8407 10,8407 0939722 204254 312701 178119
| |1862 879 116452 0.500569 1.59389 256,142 10.8407 10.8407 0939722 204254 297333 178119
| 12026 830 116106 0.460344 1.55091 243783 10.8407 10.8407 0939722 1.98745 49610.5 1.78119
|_lo19 864 116241 0.488412 158051 244,582 10.8473 10,8473 0939798 202662 32969.5 1.78072
; 934 919 117324 0.520975 162686 375.085 108473 10.8473 0.939798 2.08605 56137.1 178072
| 1359 874 116701 0.496027 158947 255.502 10.8473 10,8473 0939798 20381 29507.8 178072 |
| 11397 874 111547 0.496027 1.58947 255.502 10.8473 10,8473 0939798 20381 30604 1.78072
| 11474 869 115666 0.49263 1.58443 245,093 108473 10.8473 0.939798 203163 340914 1.78072
| _l990 829 1.10595 0.460044 154729 230.575 10.8539 10.8539 0939875 198522 339731 1.78025
; 1389 877 112697 0.499146 1.58965 245.776 10.8539 10.8539 0.939875 203957 32938.7 1.78025
| 1413 870 114299 0.493197 158444 245,094 10.8539 10.8539 0939875 203289 34423 1.78025
| 11482 871 116171 0.499146 1.58965 245,776 10.8539 10.8539 0939875 203957 333146 1.78025
| 1613 877 118177 0.499146 1.58965 245776 10.8539 10.8539 0.939875 2.03957 32840.2 1.78025
| 1641 87 118663 0.499146 158965 245,776 10.8539 10.8539 0939875 203957 325134 1.78025
; 1899 877 114686 0.499146 1.58965 245.776 10.8539 10.8539 0.939875 203957 333913 1.78025
|_|871 836 1.05129 0.465479 155326 231.289 10.8604 10.8604 0939952 199409 407259 177977
| |1380 an 112353 0.493764 1.58446 245,095 10.8604 10.8604 0939952 203415 34660.7 1.77977

Ref Num... [ Connecti...[ Control [ € ility | Entropy | Harmonic Mea... | Integrati.. — | Integration [P-... | ion [Te... | Intensity | Linelength | MeanDepth | Nc
| 1421 878 114638 0.499715 1.58965 245.776 10.8604 10.8604 0939952 2.04081 33425.2 177977
| 11494 876 115116 0.497162 1.58949 255.503 10.8604 10.8604 0.939952 2.0406 29708.5 1.77977
| 11678 876 112057 0497162 1.58949 255.503 10.8604 10.8604 0.939952 2.0406 30796.4 1.77977
| 11691 878 1.2048 0.499715 1.58965 245.776 10.8604 10.8604 0939952 2.04081 32153 177977
; 1561 877 116041 049773 1.5895 255.504 10.867 10.867 0.940029 204185 303544 17793
|_|1579 879 117536 0.500285 1.58965 245,776 10.867 10.867 0940029 204205 331258 17793
{11603 872 119204 0.494331 1.58448 245,095 10.867 10.867 0.940029 20354 33093.8 1.7793
| 11786 877 11429 049773 1.5895 255.504 10.867 10.867 0.940029 2.04185 288447 1.7793
| 11869 833 1.08219 0.461752 155032 243656 10.867 10.867 0940029 199153 34026.6 1.7793
| 1929 940 119798 0.537757 163792 380.137 10.8802 10.8802 0.940183 2.10661 54661.2 1.77836
| l931 940 118412 0.537757 163792 380137 10.8802 10.8802 0940183 210661 54058.7 177836
; 1172 861 112824 0.485344 1.57299 233632 10.8802 10.8802 0.940183 20231 46898.1 1.77836
|_|1266 874 1.08408 0.495465 158451 245.096 10.8802 10.8802 0940183 203791 33999.2 177836
| 1429 879 114035 0.498865 1.58951 255.504 10.8802 10.8802 0940183 204434 310001 177836
| 11704 892 11144 0.508842 1.60039 269.669 10.8802 10.8802 0.940183 205834 307159 1.77836
| ls18 862 1128 0.485908 157303 233634 10.8868 10.8868 094026 202438 46002.6 177788
; 1422 882 115277 0.501992 1.58964 245775 10.8868 10.8868 0.94026 204576 32997 1.77788
|_|1519 893 1.09194 0.509412 160036 269.668 10.8868 10.8868 094026 205956 32396 177788
| 11557 880 114999 0.499432 1.58951 255.504 10.8868 10.8868 094026 204559 30168.7 177788
| 1818 886 119262 0.504556 1.59384 256.14 10.8868 10.8868 0.94026 205116 31256.6 1.77788
11900 836 111398 0.463415 155063 243668 10.8868 10.8868 094026 1.99555 47452 177788
; 859 863 111841 0.486471 1.57307 233635 10.8934 10.8934 0.940337 202566 50546.1 177741
|_|803 709 12118 0377328 135501 771064 10.9001 10.9001 0940414 174593 56406.8 177694
| 1873 842 1.0482 0.46882 1.5538 231307 10.9001 10.9001 0.940414 2.00207 43320.2 1.77694
| 1131 882 117115 0.500568 1.58951 255.504 10.9001 10.9001 0.940414 2.04808 31926.7 1.77694
| 11313 834 111989 050313 158963 245,775 10.9001 10,9001 0940414 204823 323059 177694
; 1439 882 117388 0.500568 1.58951 255.504 10.9001 10.9001 0.940414 204808 30625 1.77694 |
|_1773 838 113043 0.464523 155083 243675 10.9001 10,9001 0940414 1.99824 46158.3 177694
| 11218 883 117924 0.501135 1.58951 255.504 10.9067 10.9067 0.940492 204932 311238 1.77647
| 11552 896 112898 0.511124 1.60028 269.664 10.9067 10.9067 0.940492 206321 307233 1.77647
| 11637 885 1.2104 0.503699 1.58962 245,774 10.9067 10.9067 0940492 204947 32556.9 177647
| 1815 885 1.20532 0.503699 1.58962 245774 10.9067 10.9067 0.940492 204947 30964.5 1.77647
12025 952 1.20735 0.547126 164246 38238 10.9067 10.9067 0940492 211759 549221 177647
| 1817 866 113231 0.488162 157317 233638 109134 109134 0.940569 2.0295 46376.1 1.77599
| 1820 879 113917 0.498299 1.58455 245,098 109134 109134 0.940569 204417 48673.1 1.77599
| 1930 953 1.20564 0.547701 164233 382368 109134 109134 0940569 211871 53148 1.77599
980 874 115832 0.494064 1.58075 244,501 109134 109134 0.940569 203928 32770.5 1.77599
| 1427 834 114958 0.501703 1.5895 255.504 109134 109134 0940569 205056 314897 1.77599

(K) AVM (Devam)

138



Ref Num... I Connecti... | Control Controllability I Entropy Harmonic Mea... I Integrati... — I Integration [P-... | Integration [Te... | Intensity I Line Length [ Mean Depth N

| 11305 8830 111765 0.498866 1.58455 245,098 1092 1092 0.940646 204543 341681 1.77552
| |1483 887 117345 0.504838 1.5896 245774 1092 1092 0.940646 205193 329949 1.77552
| 11768 891 1.20242 0.507403 1.59376 256136 1092 1092 0.940646 205731 31789.7 1.77552
| 11249 847 117765 0.471866 1.55506 231432 109267 10.9267 0.940724 2.00858 407119 1.77505
| 11390 892 115277 0.507973 159374 256.135 109267 10,9267 0.940724 205854 31672.5 1.77505
| 11430 886 115974 0.502838 1.58949 255.503 109267 10,9267 0.940724 205305 29998.5 1.77505
| 11568 881 119348 0.499433 1.58455 245,098 109267 10.9267 0.940724 2.04668 33590.2 1.77505
| 1796 848 116916 0472423 155514 231435 109333 109333 0.940801 200991 433733 1.77457
| 11193 887 1.19403 0.503405 1.58948 255.503 109333 109333 0.940801 205429 30766.5 1.77457
| 1235 924 127972 0.521445 161981 372217 109333 109333 0.940801 20935 64085 1.77457
| 11609 889 1.20934 0.505976 1.58957 245772 109333 109333 0.940801 20544 32950.2 1.77457
| 11696 893 1.20603 0.508542 1.59372 256.135 109333 109333 0.940801 205977 322237 1.77457
| l8s7 870 113892 0.490417 157329 233642 1094 1094 0.940879 203461 50596.7 17741
| 11265 883 1.09629 0.500567 1.58455 245,098 1094 1094 0.940879 204918 348424 1.7741
| 11580 890 118817 0.506545 1.58955 245,772 1094 1094 0.940879 205563 329295 1.7741
| 12067 844 1.05894 0.467849 155138 243695 1094 1094 0.940879 200628 523356 17741
| 1635 715 1.2524 0.380319 1.35595 769.911 109467 10.9467 0.940957 1.75461 57783.2 1.77363
| lo1s 879 117057 0.496891 1.58081 244,593 10.9467 10,9467 0.940957 2.04559 34088 1.77363
| 11393 889 114438 0.50454 1.58946 255.502 109467 10.9467 0.940957 2.05678 305374 177363
| 11614 895 1.20067 0.509681 1.59367 256133 10.9467 10,9467 0.940957 206222 327332 1.77363
| 11642 895 1.20611 0.509681 1.59367 256133 109467 10,9467 0.940957 206222 324772 1.77363
| 11378 885 115016 0.501701 1.58455 245,098 109534 10.9534 0.941034 205168 341885 1.77316
| 1471 885 118651 0.501701 1.58455 245,098 109534 109534 0.941034 205168 33909 1.77316
| 1411 886 117216 0.502268 1.58454 245,098 10.9601 10.9601 0941112 205292 34107.8 177268
| 1455 904 110008 0.515687 1.59999 269.65 10.9601 10,9601 0941112 207293 332051 1.77268
| |1490 892 11705 0.506243 1.58941 255.5 10.9668 10,9668 094119 20605 313257 1ma
| 11342 906 111918 0.516828 1.5999 269.646 109735 109735 0.941268 207536 316548 177174
| 11358 893 119676 0.50681 1.5894 255499 109735 109735 0.941268 206174 304445 177174
| 11386 895 115927 0.509391 158944 245,768 109735 109735 0.941268 206179 32580.9 177174
| 11743 893 114274 0.50681 1.5894 255499 109735 109735 0.941268 206174 30493.8 177174
| 11867 895 118867 0.509391 158944 245,768 109735 109735 0.941268 206179 328874 177174
| 11030 884 118323 0.499717 1.58084 244594 10.9802 10.9802 0941346 205189 318158 1m27
| 11560 894 118819 0.507378 1.58938 255.499 10.9802 10.9802 0.941346 206298 30959.5 1771127
| 11574 896 1.20852 0.50996 1.58941 245,767 10.9802 10,9802 0941346 206302 332453 177127
12009 853 119131 0.473626 1.55476 244129 10.9802 109802 0.941346 201804 4285238 177127
| 1804 prit 1.23014 0.383511 135792 770.765 10987 10987 0941424 176363 579133 1.77079
| 1928 948 1.21909 0.539863 163091 377.542 10987 10.987 0941424 211818 55125.7 1.77079
| 1423 901 11838 0.513098 159348 256.125 10987 10987 0.941424 206957 32051.5 1.77079
Ref Num... | Connecti... I Control l Controllabili Entropy I Harmonic Mea... l Integrati... | Integration [P-... ] Integration [Te... | Intensity | Line Length l Mean Depth Nec
[ ]1457 856 1.07901 0.476615 1.55484 231.341 109937 10.9937 0.941502 202063 432009 1.77032
[ 1477 898 11993 0.511098 158936 245764 109937 10,9937 0.941502 2.06548 333844 1.77032
| ]1520 909 113083 0.51854 1.59975 269.639 109937 10.9937 0.941502 207899 32690.6 1.77032
| |1438 897 119592 0.509081 158931 255.496 11.0004 11.0004 0.94158 2.06669 312454 1.76985
| 11886 856 119471 0.475201 1.55497 244137 11.0004 11.0004 0.94158 202203 43185.2 1.76985
[ 11137 808 118377 0.509648 158929 255.495 11.0072 11,0072 0.941658 206793 328147 1.76938
| 11199 911 113781 0.519681 1.59965 269.635 11.0072 11.0072 0.941658 208141 334208 1.76938
[ 1488 898 118083 0.509648 158929 255.495 11.0072 11.0072 0.941658 206793 31750.2 1.76938
[ ]1787 898 118308 0.509648 1.58929 255.495 11.0072 11.0072 0.941658 2.06793 297358 1.76938
| |1845 904 1.2177 0.514806 1.59337 256.12 11.0072 11.0072 0.941658 207324 30682.8 176938
|_l979 889 116777 0.502544 158082 244593 11.014 11.014 0.941736 205818 33789.7 1.7689
[ ]1208 912 110423 0.520251 1.59959 269.632 11.014 11.014 0.941736 208262 347143 1.7689
[ ]1456 912 112887 0.520251 159959 269.632 11.014 11.014 0.941736 208262 33409.6 1.7689
[ 1419 902 1.18807 0.513375 1.58922 245759 11.0207 11.0207 0.941815 207039 32806 1.76843
[ 1217 901 1.19806 0.511351 1.5892 255.491 11.0275 11.0275 0941893 207163 320234 1.76796
[ ]1587 901 11919 0.511351 1.5892 255491 11.0275 11.0275 0.941893 207163 31608.2 1.76796
[ ]1679 901 115068 0.511351 1.5892 255.491 11.0275 11.0275 0941893 207163 311843 1.76796
[ J1401 902 119323 0.511918 1.58917 25549 11.0343 11.0343 0.941971 207287 30651.9 1.76749
[ 11237 941 1.23361 0531338 161944 372474 11.0411 11,0411 0.94205 211366 58706 1.76701
[ J1101 904 1.21477 0.513053 1.5891 255.487 11.0479 11.0479 0.942128 207534 31403 1.76654
[ ]917 895 117846 0.505936 158075 244591 11.0547 11.0547 0.942207 206571 351919 1.76607
11069 859 1.05762 0.476693 1.54988 230,659 11.0547 11.0547 0.942207 202537 371326 1.76607
[ 1484 911 1.21056 0.518793 159305 256.107 11.0547 11.0547 0.942207 208178 323262 1.76607
[ ]1559 905 1.20579 0.513621 1.58906 255.486 11.0547 11.0547 0.942207 207657 314527 1.76607
| ]1067 860 115129 0477248 1.54994 230.661 11.0616 11.0616 0.942286 20267 355325 1.7656
[ 1136 906 1.18497 0514188 158903 255.484 11.0616 11.0616 0.942286 20778 33590.6 1.7656
[ 11209 919 11326 0.524244 1.59917 269.612 11.0616 11.0616 0.942286 209107 347856 1.7656
| ]1585 906 1.20115 0.514188 158903 255.484 11.0616 11.0616 0.942286 20778 319711 1.7656
| ]1620 906 1.20762 0.514188 1.58903 255484 11.0616 11.0616 0.942286 20778 321642 1.7656
| ]1662 906 117181 0.514188 158903 255.484 11.0616 11.0616 0.942286 20778 30220.7 1.7656
| 1819 912 1.23417 0.519362 1.593 256.104 11.0616 11.0616 0.942286 2083 314004 1.7656
[ ]845 901 1.17006 0.510482 158355 244.989 11.0684 11.0684 0.942365 207193 49992.2 1.76512
| 1636 734 1.26959 0.390426 1.36199 772525 11.0752 11.0752 0.942443 178314 59999.8 1.76465
[ 11143 911 1.09849 0.517614 159137 259.024 11.0752 11,0752 0942443 208345 35350.3 1.76465
[ ]1443 908 1.21008 0.515324 1.58894 255481 11.0752 11.0752 0.942443 208027 31700 1.76465
[ 11480 910 1.21261 0.517928 158888 245746 11.0752 11,0752 0942443 2.08019 329219 1.76465
|_]1556 908 1.20925 0515324 158894 255.481 11.0752 11.0752 0.942443 2.08027 30394 1.76465
| 1622 908 1.20792 0.515324 1.58894 255481 11.0752 11.0752 0.942443 2.08027 318679 1.76465
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Ref Num... I Connecti... | Control C ility I Entropy Harmonic Mea...] Integrati... grati [P-.“J gration [Te... ] Intensity I Line Length | Mean Depth Nc
[ [1747 908 119668 0515324 158894 255481 11.0752 11.0752 0942443 208027 32164 1.76465
| |1002 863 11471 0478912 155012 230666 11.0821 11.0821 0.942522 2.0307 36625.5 176418
[ 11343 922 11581 0.525955 1.59896 269.603 11.0821 11.0821 0942522 2.09468 32243 176418
| |1523 869 1.09288 0.483853 155554 231.364 11.0821 11.0821 0942522 20378 43366.6 176418
| |1666 865 113038 047949 155289 243749 11.0821 11.0821 0.942522 203432 387105 176418
[ 1972 913 110694 0.51875 159127 259.02 11.0889 11.0889 0.942601 20859 362476 176371
[ ]1236 936 1.26755 0.524958 1.60945 367.972 11.0889 11.0889 0.942601 210973 61139.2 176371
[ 11745 910 117855 0516459 1.58886 255477 11.0889 11.0889 0.942601 208273 30980.2 176371
[ l671 889 122201 05 157046 233.264 11.0958 11.0958 094268 205989 56183.8 176323
[ ]o78 901 117027 0.509327 158063 244,586 11.0958 11.0958 0.94268 207323 34772 176323
[ ]1357 911 122211 0517026 1.58881 255475 11.0958 11.0958 094268 208396 311781 176323
[ ]1581 917 1.22872 0.52221 1.59271 256.093 11.0958 11.0958 0.94268 2.08908 32488.7 176323
11669 911 118083 0517026 1.58881 255475 11.0958 11.0958 094268 208396 31206 176323
[ 1736 749 110013 0.400749 137791 796.616 111027 111027 0942759 180846 47585.7 1.76276
(1750 872 1.21577 0.485523 155567 231.368 111027 111027 0.942759 204175 520315 176276
| ]1093 925 113206 0.527667 159874 269.593 111027 111027 0942759 209829 342013 1.76276
[ |1577 914 1.22859 0.520205 1.58867 245738 111027 111027 0.942759 208507 32922.2 176276
11665 868 116358 0481153 1.55305 243754 111027 111027 0942759 203832 492679 1.76276
| [1713 893 11339 0.503099 157273 233.554 111027 111027 0942759 206415 44007.9 1.76276
[ |1769 918 1.24505 0.522779 1.59265 256.09 111027 111027 0.942759 2.09029 319353 176276
[ Joa1 916 112507 0.520455 159111 259.013 111096 111096 0942838 208957 371498 176229
[ ]o82 750 110193 0.401284 137819 796.74 11109 111096 0.942838 1.80994 47382.5 176229
| |1615 919 1.23962 0.523349 159259 256.087 111096 111096 0.942838 2.09151 325332 176229
[ 1973 917 113271 0521023 159106 259.01 111165 111165 0942917 209079 36167 1.76181
| |1028 904 1.20054 0.511023 158054 244583 111165 111165 0942017 207698 328266 176181
| |1048 917 113598 0521023 1.59106 259.01 111165 111165 0942017 209079 352819 1.76181
| |1588 914 1.21805 0.518729 1.58867 255469 111165 111165 0.942017 2.08765 31202.5 176181
[ J1649 914 1.219% 0.518729 158867 255469 111165 111165 0.942017 2.08765 320476 176181
| |1697 920 1.24857 0523918 159252 256.085 111165 111165 0942917 209272 322924 1.76181
| |1746 914 1.20029 0.518729 158867 255469 111165 111165 0.942017 2.08765 314098 176181
[ 17 874 1.21763 0.485286 155594 244172 111234 111234 0942997 204591 449583 176134
1869 875 1.09949 0.487194 1.55578 231371 111234 111234 0.942097 204571 433833 176134
[ ]925 918 114865 0.521591 1591 259.008 111234 111234 0.942997 2.09202 36946.6 176134
[ [1144 918 112744 0521591 1.591 259.008 111234 111234 0942997 209202 353348 176134
| |1643 921 1.24742 0.524487 1.59246 256.082 111234 111234 0.942097 209393 32448 176134
| |1648 915 1.2234 0.519296 1.58861 255467 111234 111234 0.942997 208888 32207.5 176134
| |1654 871 113621 0.482816 1.5532 111234 111234 0.942997 204231 348516 176134
[ ]1789 915 1.21626 0.519296 158861 111234 111234 0.942997 2.08888 176134
P S 2 & 2 22 FrEeae PP, T FPe - z =

Ref Num... | Connecti... | Control C jlity | Entropy | Harmonic Mea... | Integrati... — | Integration [P-... | Integration [Te... | Intensity | LineLength | Mean Depth | Nc
| |osg 870 116639 0.482797 155049 230678 111303 111303 0943076 204001 354849 1.76087
| |1068 870 1.07467 0482797 1.55049 230678 111303 111303 0.943076 2.04001 382014 1.76087
[ 11676 916 118419 0.519864 1.58856 255.465 111303 111303 0.943076 209011 3149%.3 1.76087
[ |1216 917 1.21159 0520431 158851 255463 111372 111372 0943155 209134 328347 1.7604
| |1558 917 122111 0.520431 158851 255463 111372 111372 0.943155 209134 31807.5 1.7604
(1927 908 117774 0513284 1.58041 244,578 111441 111441 0943235 208197 35930.5 1.75992
[ 1452 918 116278 0.520999 1.58845 25546 111441 111441 0.943235 209256 335023 175992
[ 11658 874 117803 0.484479 1.55333 243764 111441 111441 0943235 20463 50437.9 1.75992
9 878 122222 0.487507 1.55609 244177 11151 11151 0943314 20512 455138 1.75945
[ ]1701 919 123 0.521566 158839 255458 11151 11151 0943314 209379 322053 175945
[ ]1748 919 1.2162 0.521566 158839 255458 11151 11151 0943314 209379 317726 1.75945
[ ]1749 919 1.22366 0.521566 158839 255458 11151 11151 0.943314 209379 31998.6 175945
[ 11875 881 1.20247 0.489989 1.55874 244.579 11151 11151 0943314 205471 432831 1.75945
[ ]795 881 1.22677 0.490808 155679 231.489 11158 11158 0943394 205341 446904 1.75898
[ 1116 920 118605 0.522134 158833 255456 11158 11158 0.943394 2.09501 337931 175898
| ]1188 920 1.23067 0522134 158833 255456 11158 11158 0943394 209501 321864 1.75898
[ 1733 882 1.2039 0.490545 1.55877 24458 11158 11158 0.943394 2.05602 43561.9 175898
[ J1140 911 118024 0.51498 1.5803 244574 111649 111649 0.943473 208571 343277 175851
[ [1442 921 122321 0522702 158827 255453 111649 111649 0943473 2.09624 322772 1.75851
[ J1521 921 116544 0.522702 1.58827 255453 111649 111649 0.943473 209624 32963.1 175851
| ]1555 921 123222 0522702 158827 255453 111649 111649 0943473 209624 31107.8 1.75851
[ ]1750 921 1.23007 0.522702 1.58827 255453 111649 111649 0.943473 209624 321414 175851
[ ]1868 877 115897 0.486142 1.55345 243.769 11.1649 11.1649 0943473 205029 49157.3 1.75851
(1975 912 116733 0515545 158025 244,572 111719 111719 0943553 208696 354023 1.75803
| |1094 935 116438 0.533371 1.59791 269.554 111719 111719 0.943553 211028 344466 175803
[ ]1213 922 119109 0523269 158821 25545 111719 111719 0943553 209746 341518 1.75803
[ |1673 922 12312 0.523269 1.58821 25545 111719 111719 0.943553 209746 32153.2 175803
[ 11702 876 1.09188 0.486127 1.55074 230,686 111719 111719 0943553 2.04799 36877.1 1.75803
[ ]2007 881 1.21156 0.48863 155446 24301 111858 111858 0943713 205546 527976 1.75709
| 1699 886 1.23992 0.493593 1.5569 231492 111928 111928 0.943792 2.05997 54018.4 175662
| 1926 915 116804 0517241 158012 244.567 111928 111928 0943792 20907 36456.4 1.75662
[ ]1214 925 1.21257 0.524972 1.58801 255442 111928 111928 0.943792 210114 335323 175662
[ 11623 925 1.23884 0.524972 1.58801 255.442 111928 111928 0943792 210114 31687.1 1.75662
| ]1663 925 1.20976 0524972 1.58801 255442 111928 111928 0943792 210114 30903.2 1.75662
[ 1792 925 1.23762 0.524972 158801 255442 111928 111928 0.943792 210114 31359.1 175662
(]850 886 1.2276 0493318 1.55607 231.381 111998 111998 0943872 206017 58998.6 1.75614
[ ]1027 916 1.2057 0.517807 1.58007 244.565 111998 111998 0.943872 209194 33689.7 175614
3‘1355 926 1.24064 0.525539 1.58794 255.439 111998 111998 0943872 210236 31688.2 1.75614
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Ref Num... | Connecti... | Control C: ility I Entropy I H ic Mea... | Integrati... ~ I Integration [P-... | Integration [Te... I Intensity ] Line Length I Mean Depth I Nc
| 11362 926 121311 0525539 158794 255439 11.1998 111998 0943872 210236 324573 175614
; 1453 926 118824 0.525539 1.58794 255439 111998 111998 0.943872 210236 334713 1.75614
|_|1672 926 1.23417 0525539 158794 255439 11.1998 111998 0943872 210236 322427 175614
| 974 917 115532 0.518372 1.58002 244563 11.2068 11.2068 0.943952 209318 358246 175567
| 11210 927 116446 0.526107 1.58787 255437 11.2068 11.2068 0.943952 210358 34697.1 1.75567
| 11516 887 112085 0.493875 155609 231.381 11.2068 11.2068 0943952 2.06148 45986.1 1.75567
; 1528 927 1.2306 0.526107 1.58787 255437 11.2068 11.2068 0.943952 210358 322444 1.75567
|_|1677 927 1.21076 0526107 158787 255437 11.2068 11.2068 0943952 210358 3179%.2 175567
| 1856 909 117028 0.512113 1.5724 233.542 11.2138 11.2138 0.944032 2.08439 50868.4 17552
| 11138 918 115695 0.518937 1.57997 244.562 11.2138 11.2138 0.944032 209443 35100.1 1.7552
| 1211 928 11828 0526674 15878 255434 11.2138 11.2138 0944032 21048 344998 1.7552
; 1671 928 122248 0.526674 1.5878 255434 11.2138 11.2138 0.944032 21048 322325 1.7552
|_|1674 928 122138 0526674 15878 255434 11.2138 11.2138 0944032 21048 320748 17552
1139 919 117541 0519503 157992 244.56 11.2209 11.2209 0944113 2.09567 347934 175473
| 1441 929 1.22367 0.527242 1.58773 255431 11.2209 11.2209 0.944113 210602 327386 1.75473
| J1444 930 1.20742 0.527809 158765 255427 11.2279 11.2279 0944193 210724 333507 175425
; 1522 930 119216 0.527809 1.58765 255427 11.2279 11.2279 0.944193 210724 330746 1.75425
|_|1527 930 1.22885 0.527809 158765 255427 11.2279 11.2279 0944193 210724 326043 175425
| 11540 930 119361 0527809 158765 255427 11.2279 11.2279 0944193 210724 31556.9 175425
| 1618 930 1.24871 0.527809 1.58765 255427 11.2279 11.2279 0.944193 210724 32164.3 1.75425
| 1870 891 110922 0.496102 155614 231.383 11.2349 11.2349 0944273 2.06672 461527 175378
; 890 891 111189 0.496102 1.55614 231383 11.2349 11.2349 0.944273 206672 47436 1.75378
| 11360 931 119411 0.528377 158757 255424 11.2349 11.2349 0944273 210847 33062 175378
| ]1445 931 1.21833 0528377 158757 255424 11.2349 11.2349 0944273 210847 330799 175378
| 11793 931 1.25191 0.528377 1.58757 255424 11.2349 11.2349 0.944273 210847 318425 1.75378
| 11525 932 122323 0528944 15875 255421 11242 11242 0944353 210968 328722 175331
11675 932 1.23357 0.528944 1.5875 255421 11.242 11.242 0.944353 210968 322322 175331
| 1524 933 1.21423 0.529512 1.58742 255418 11.249 11.249 0944434 21109 33055.3 1.75284
| ]1554 933 1.2509 0529512 158742 255418 11.249 11.249 0944434 21109 31635.5 175284
12008 890 1.23936 0.493622 1.55468 243918 11.249 11.249 0.944434 206737 474923 1.75284
| 11186 934 124131 0.530079 158733 255414 11.2561 11.2561 0944514 211212 328345 17536 |
| 11646 934 1.25867 0.530079 1.58733 255414 11.2561 11.2561 0.944514 211212 322744 1.75236
| 1515 916 119539 0.516056 157213 233533 11.2632 11.2632 0.944595 209321 54161 175189
| 11538 892 1.23411 0494731 155471 243919 11.2632 11.2632 0944595 2.07001 4771235 175189
; 1650 935 1.25535 0.530647 1.58725 255411 11.2632 11.2632 0.944595 211334 32004 1.75189
|_|1700 935 1.26198 0.530647 158725 255411 11.2632 11.2632 0944595 211334 32276.6 175189
| 11740 891 114101 0.493902 1.55383 243782 11.2632 11.2632 0.944595 206885 37056.2 1.75189
| i 935 1.26062 0.530647 1.58725 255411 11.2632 11.2632 0.944595 211334 321452 1.75189

Ref Num... I Connecti... | Control l Controllabili Entropy I Harmonic Mea... | Integrati... — I Integration [P-... I Integration [Te... I Intensity I Line Length I Mean Depth Nc
| 11247 896 1.26455 0.498886 1.55618 231.384 11.2703 11.2703 0.944675 207327 550101 1.75142
| 11025 927 1.20701 0.524025 1.57944 244,542 11.2774 11.2774 0.944756 210559 34476.2 1.75095
| 11179 938 1.19495 053235 1.58699 2554 11.2845 11.2845 0944836 211699 33680.6 1.75047
| 1345 939 119923 0.532917 1.5869 255397 11.2916 11.2916 0.944917 211821 327976 175
| ]1891 896 1.24651 0.49695 1.55475 243921 11.2916 11.2916 0944917 207529 48275.5 175
1855 921 118411 0518873 157189 233.525 11.2987 11.2987 0944998 209949 513422 174953
|_11066 893 110371 0.495286 1.55032 230.583 11.2987 11.2987 0.944998 2.07068 40363.9 1.74953
| 11185 940 1.23991 0.533485 1.58681 255393 11.2987 11.2987 0.944998 211942 333213 174953
| 11352 940 1.25436 0533485 1.58681 255393 11.2987 11.2987 0944998 211942 32288 174953
[] 922 1.19594 0.519437 1.57184 233.523 11.3058 11.3058 0.945079 210075 49190.1 1.74905
[ ] 887 1.09767 0.490055 1.54418 229.735 11.3058 113058 0.945079 2.06379 41167.9 1.74905
[ ] 918 118344 0.514863 1.57065 246425 11.3058 11.3058 0945079 209916 50217.2 1.74905
[] 942 1.23145 0.53462 1.58663 255.385 11313 11313 0.94516 212185 336619 1.74858
] 942 1.26285 0.53462 1.58663 255.385 11313 11313 0.94516 212185 31977.2 1.74858
[ ] 942 1.26517 0.53462 1.58663 255385 11313 11313 094516 212185 321741 174858
] 898 11476 0.497783 1.55391 243.785 11313 11313 0.94516 20781 381489 1.74858
] 903 113511 0.502784 1.55616 231.384 11.3201 113201 0945241 208243 45679.3 174811
[ ] 943 119572 0535187 1.58653 255.381 113201 11.3201 0945241 212307 345342 174811
] 943 1.22797 0.535187 1.58653 255381 11.3201 11.3201 0.945241 212307 341357 174811
] 943 1.21772 0.535187 1.58653 255.381 11.3201 113201 0945241 212307 337515 174811
[ ] 943 1.22497 0535187 1.58653 255.381 113201 11.3201 0945241 212307 320203 174811
] 897 112051 0.497504 1.55036 230.584 113273 113273 0.945322 207597 38909.1 1.74764
] 905 12722 0.503898 1.55614 231.383 113344 113344 0.945403 208504 530943 174716
[ ] 936 1.20189 0529113 1.57879 244,517 113416 11.3416 0945484 211672 349355 1.74669
] 946 1.21636 0.53689 1.58624 255.369 11.3416 11.3416 0.945484 21267 344253 1.74669
[ ] 948 1.27028 0.538025 1.58603 255.36 11.356 11356 0.945647 212913 322835 174575
[ ] 907 1.2492 0.503609 1.55644 24419 11.356 11.356 0945647 2.0894 458738 174575
] 939 118772 0.530808 1.57855 244,508 11.3632 11.3632 0.945728 212042 351977 1.74527
] 950 1.22846 0.53916 1.58582 255352 11.3704 113704 0.94581 213155 330396 17448
[ ] 906 11724 0502217 1.55391 243.785 113704 11.3704 0.94581 2.08866 370234 17448
; 950 1.27008 0.53916 1.58582 255352 11.3704 11.3704 0.94581 213155 323335 1.7448 [
| | 909 114875 0.505843 1.55528 231.27 11.3704 113704 0.94581 2.09049 481284 17448
[ ] 935 116504 0.527652 157317 233.776 113776 113776 0945891 211589 520929 174433
[ 951 1.24834 0.539728 1.58571 255347 11.3776 11.3776 0.945891 213276 32370 174433
[ ] 921 1.21956 0.514238 1.56427 245461 11.3848 113848 0.945973 210525 45346.6 174386
[ ] 911 1.25387 0.50583 1.55639 244188 11.3848 11.3848 0945973 209464 46350.7 174386
[ 923 1.26318 0.516797 1.56354 232436 113921 113921 0.946055 210561 57574.2 1.74338
] 911 1.24096 0.505269 1.55471 0.946136 2.09505 543724 1.74291

(K) AVM (Devam)

141



0.544488

117738

(K) AVM (Devam)

142

171928

Ref Num... | Connecti... | Control I Controllability | Entropy | Harmonic Mea... | Integrati... — I g R | Integ [Te... | Intensity | Line Length I Mean Depth I Nc
| 1698 916 1.29176 0510306 155674 231.487 11.4066 11.4066 0946218 209912 545611 174244
[ ]704 916 1.29176 0.510306 155674 231.487 11.4066 11.4066 0946218 209912 544724 174244
11062 901 111366 049779 154442 229.742 11.4066 11.4066 0946218 2.0825 427638 174244
| 11547 955 1.26321 0.541998 158527 255329 11.4066 11.4066 0946218 213759 32565.2 174244
[ ]1548 955 1.27104 0.541998 158527 255329 11.4066 11.4066 0946218 213759 325356 174244
| 11063 909 113634 050416 155033 230.583 114138 114138 09463 209182 40132 174197
| 1544 913 1.22055 0506378 155468 243918 114138 114138 09463 209767 543703 174197
| l621 786 1271272 0418753 137886 784.565 114211 114211 0946382 186163 56162.9 174149
| 11738 917 115612 0510295 1.5551 231.264 11.4284 114284 0946464 210093 474888 174102
| lsa9 919 1.2805 0511693 155585 231374 114357 114357 0946546 210327 63437.5 174055
|_lssg 918 115713 0.510851 1.55507 231.263 114357 114357 0946546 210223 474823 1.74055
| 1894 918 114555 0.510851 155507 231.263 114357 114357 0946546 210223 494735 174055
| 11514 939 1.22004 0528716 157 233391 114357 114357 0946546 21224 515511 174055
1712 921 1.24125 0512236 1.55862 244,574 114357 114357 0946546 210702 455554 1.74055
| 1815 942 1.21757 0.530704 157047 233477 11.4503 114503 0946711 212576 50011.8 1.73%
[ 11739 917 120112 0508315 155375 24378 11.4503 114503 0946711 210313 51802.5 1.73%
| 1893 914 114103 0.506652 154943 230464 114576 114576 0946793 2.09862 504344 173913
| 11060 908 11355 0.501657 154442 229.742 114576 114576 0946793 209184 416114 173013
| 11518 918 116731 0.508869 155373 243779 114576 114576 0946793 210445 40274.8 173913
1666 933 1.28707 0.522396 1.56301 232418 11.465 11.465 0946875 211836 575394 1.73866
| 1461 933 1.28707 0522396 156301 232418 11465 11.465 0946875 211836 57409.1 1.73866
[ 1748 924 1.28256 0514477 155567 231.368 114723 114723 0946958 210977 54797.5 173819
| 11513 945 1.23826 0532394 157021 233468 114723 114723 0946958 212949 499122 173819
11706 920 1.20238 0.509978 155368 243777 114723 114723 0946958 210707 53036.8 173819
| ]1529 922 1.26802 051137 155446 24391 11.47% 11.47% 094704 210948 543714 1731
110 925 127211 0.513604 1.55602 244175 11.487 11487 0947123 211295 48089.4 173724
| 11545 922 122711 0511086 155362 243775 11.487 11487 0947123 21097 52698.4 173724
| 1669 937 127943 0524636 156275 232409 11.4944 114944 0947205 212345 60191.6 173677
[ 11737 926 117237 0515303 155479 231.254 11.4944 114944 0947205 211264 50055.3 173677
[ 111 928 1.27561 0515269 1.5559 24417 11,5091 11.5091 0947371 211686 487164 173582
| 11530 925 1.22422 0512749 155352 243771 11,5091 11.5091 0947371 211363 513584 173582
11506 932 1.25469 0518354 155816 244,558 11.5165 11.5165 0947453 212131 46276.5 173535 |
| 11871 927 1.26093 0514143 155428 243904 11,5165 11.5165 0947453 211603 56466.1 173535
| 1793 933 1.29978 0519777 155604 231.464 115314 11.5314 0947619 212115 55466.8 17344
| 1812 953 1.24497 0.536901 1.56946 233442 115314 11.5314 0947619 213943 497599 17344
[ 11338 928 119072 0514412 155341 243.767 115314 11.5314 0947619 211756 39057.7 17344
| 1697 934 130083 0.520334 155599 231462 11.5388 11.5388 0947702 212244 557822 173393
;!888 932 117516 0.518642 155451 231.245 11.5388 11.5388 0947702 212042 48919.5 173393
Ref Num... I Connecti... | Control ility I Entropy I Harmonic Mea... | Integrati... ~ I g [P=ie | Integ [Te... ] Intensity | Line Length I Mean Depth Nc
| 11059 919 114995 0.507735 154428 229738 11.5388 115388 0.947702 210647 426209 173393
| 1863 801 130249 0.426291 137998 781.801 11.5462 11.5462 0947785 1.88358 60537.6 173346
| 11460 930 117633 0515521 155333 243764 11.5462 11.5462 0947785 212018 411303 173346
[ 1854 949 121782 0532249 156406 232681 11.5611 115611 0.947952 213758 522165 173251
| 1747 939 1.28446 0522829 155491 231343 11.5835 11.5835 0.948202 212919 562871 17311
; 848 940 1.28837 0523385 155484 231341 11.591 11591 0.948285 213049 720079 1.73062
| 1733 818 118654 0.437667 139325 803529 11.5985 11.5985 0.948369 191031 51164.8 1.73015
; 1873 939 1.29146 0520799 155371 243884 11.606 11.606 0948452 21317 50743.2 1.72968
| 11349 940 1.28414 0521353 155365 243882 116136 116136 0.948536 2133 52016.3 172921
; 1889 935 117914 0518293 154871 230441 116136 116136 0.948536 212622 50918.6 172921
| 1814 957 1.23781 0.536736 15633 232656 116211 116211 094862 214764 520243 172873
[ 1711 944 1.28449 0524153 155504 244139 11.6286 116286 0.948704 213767 482574 1.72826
| 1892 939 118317 0.52051 15485 230434 116437 116437 0948872 213146 506424 172732

696 949 130228 0.528691 155498 23143 116513 116513 0.948956 214177 56604.2 1.72684
| 1792 949 130231 0.528691 155498 23143 116513 116513 0.948956 214177 56124.4 1.72684
| 11731 945 1.29904 0524126 155334 24387 116513 116513 0.948956 213951 515281 1.72684
| 11517 945 1.22855 0523836 155253 243736 11,6589 116589 0.94904 213978 55168.4 1.72637
| 1762 963 1.27283 0.538892 156431 245832 11.6665 11,6665 0949124 215742 637823 17259
; 704 965 1.25804 0540314 156484 245942 116741 116741 0.949208 215956 579736 172543
| 1705 965 1.27949 0540314 1.56484 245942 116741 116741 0.949208 215956 517119 172543
; 746 952 1.28233 0.530067 155397 231312 116817 116817 0949293 2145% 58502.7 172495
| 1790 966 1.28207 0.540873 1.56473 245938 11.6817 116817 0949293 216081 57506.3 1.72495
; 1354 948 1.24523 0525499 155232 243728 116817 116817 0949293 214369 543725 172495
| 1780 968 1.26286 0541993 1.5645 245929 11.6969 11.6969 0.949461 216332 58106.9 1.72401
| 11207 943 118668 0.520707 154682 242767 11,6969 11,6969 0.949461 213888 44036.5 1.72401
| 1761 969 1.25768 0.54225 156364 245807 117122 117122 0.949631 216497 762213 1.72306
| 11512 955 1.2983 0.530261 155422 24411 17122 17122 0.949631 215192 49100.8 1.72306
| 1791 958 1.29467 0.533705 155422 231.405 11.7199 117199 0949715 215332 56692 172259
11090 953 1.21016 0.52827 155196 243715 117199 117199 0949715 215019 41956.6 172259
| 1695 959 1.29569 0534262 155413 231401 11.7276 117276 0.9498 215461 571935 172212
| 11335 954 1.25076 0.528825 155188 243712 11.7276 11.7276 0.9498 215149 53665.4 172212
| 11353 954 1.26265 0.528825 155188 243712 11.7276 117276 0.9498 215149 56632.5 172212
| [1730 955 1.28776 0529673 155261 243844 11.7276 117276 09498 215251 577354 172212
; 12 958 130315 0531927 155397 244101 11.7352 117352 0.949885 21558 50560.3 172164
| 11496 955 1.27201 0.529086 1.55099 243574 11.7429 11.7429 0.94997 215308 47763 172117
; 895 953 1.20104 0.52827 154757 230.404 11.7506 11.7506 0.950055 214974 518336 17207
| 11709 960 1.29274 0532446 243829 11.7661 11.7661 0950225 215899 593717 1.71975
; 663 973 133428 095031 2



Ref Num... I Connecti... | Control Controllability I Entropy Harmonic Mea... I Integrati... ~ | Integration [P-... I Integration [Te... I Intensity I Line Length l Mean Depth Nc
| ]1459 960 1.24065 0532151 1.55138 243,695 117738 11.7738 095031 215929 56115.6 171928
[ 12013 976 1.2534 0.545861 1.56206 245657 11.7738 11.7738 0.95031 217415 525319 171928
1668 974 132151 0.545048 155849 23219 117815 117815 0.950395 21706 61761.5 1.71881
[ 1853 974 1.2448 0.544743 1.55776 232.088 11.7893 11.7893 0.950481 217101 529713 171834
[ ]1334 965 1.31303 0.535219 1.55173 243812 11.8048 11.8048 0.950651 216546 573579 171739
13 968 131548 0.537479 155302 244.066 11.8126 11.8126 0.950737 216869 514953 1.71692
[ J1197 966 1.26171 0.535477 1.55083 243,675 11.8204 11.8204 0.950823 216706 55752.6 171645
[ Jes1 982 1.2677 0.549217 1.55673 232053 11.8517 11.8517 0.951166 218107 52769.4 171456
[ ]1710 973 132458 0.539656 1.55091 243783 11.8674 11.8674 0951338 217579 53306.8 1.71361
[ ]1190 974 131533 0.540211 1.5508 243779 11.8752 11.8752 0951424 217708 58515.1 171314
[ 11736 985 1.28382 0.550895 1.55632 232,039 11.8752 11.8752 0.951424 218483 525383 171314
813 986 1.26987 0.551454 155618 232,035 11.8831 118831 0.95151 218608 530322 1.71267
| J1167 975 1.28551 0.540166 1.5491 243.506 11.8989 11.8989 0951683 217903 486204 171172
| 11996 963 1.30873 0.529994 1.53931 238641 11.9068 11.9068 0.951769 2.1667 71962.6 171125
[ Js11 990 1.288 0.553691 1.5556 232,015 11.9147 119147 0.951855 219109 523445 171078
[ J1511 979 1.33204 0.542984 1.55023 243758 119147 119147 0.951855 218352 54338 171078
| ]1405 975 131126 0.53927 1.54668 243.096 11.9226 11.9226 0.951942 217998 50528.6 1.7103
[ 1620 855 136595 0.455514 139075 789.619 11.9465 11,9465 0.952202 196412 59583 1.70888
| ]1206 975 1.2523 0.538377 1.54424 242,675 11.9465 11.9465 0952202 218089 57870.6 170888
[ 14 986 1.32675 0.547474 1.55093 24399 11.9545 11.9545 0.952289 21918 52878.7 1.70841
[ ]785 988 1.28177 0.550418 155077 231.291 11.9545 11,9545 0.952289 219158 55761.2 1.70841
1862 854 137813 0.454497 1.38864 785425 11.9545 11.9545 0952289 1.96245 62849.2 1.70841
| ]1510 984 131591 0.545757 1.54962 243736 11.9545 11.9545 0.952289 218995 60590.1 170841
1667 996 134801 0.557047 155469 231.985 11.9624 11,9624 0952376 219859 63769.1 1.70794
| ]1017 984 1.31087 0.545152 1.54805 243.468 119704 11.9704 0.952463 219065 48195 170747
| ]1088 985 1.27656 0.546009 1.54871 243598 11.9704 11.9704 0.952463 219159 570156 170747
[ ]1142 978 1.25063 0.540033 154392 242,664 11.9704 11.9704 0.952463 218481 58806.6 1.70747
[ 1784 992 1.28627 0.552646 1.55021 231.272 11.9864 11.9864 0.952637 219664 56132.8 170652
[ J1151 986 1.30295 0.54626 1.5478 243459 11.9864 11.9864 0.952637 219323 498549 170652
1623 861 13638 0458711 139145 789.915 11.9945 11,9945 0952724 197301 62230 1.70605
[ 1739 861 13638 0458711 1.39145 789.915 11.9945 11.9945 0952724 197301 62233.5 1.70605
[ 1173 989 1.33488 0.54853 1.54898 243713 11.9945 11.9945 0952724 219638 59476.6 170605
| ]2088 998 1.28426 0.55537 15523 244442 12,0186 12,0186 0.952986 2.20551 541291 1.70463
[ Jo71 986 1.26611 0.544451 1543 242631 12,0347 12,0347 0953161 219524 60129.8 170369
| ]1463 994 1.34006 0.551303 1.5483 243688 12,0347 120347 0.953161 2.20278 55674.6 170369
[ J1110 994 1.29455 0.550998 154752 243555 12,0428 120428 0953249 220316 60159.2 170321
[ 1852 1000 1.26735 0.557103 1.549 231.233 12,0509 12,0509 0953337 2.20676 538773 170274
[ 964 995 131235 0.551247 1.5466 243416 12.059 12.059 0.953424 2.20481 50206.7 170227
iases REE e S D — O POy PE TR e s EAF AR

Ref Num... | Connecti...] Control ] Controllability | Entropy | Harmonic Mea..,| Integrati... — ] gi [P-... 1 Integration [Te... l Intensity | Line Length I Mean Depth | Nc
11166 994 1.32535 0.549779 1.54437 243.013 12,0753 12,0753 0.9536 2.20461 51490.7 170132
[ ]1462 1000 132656 0.554631 1.54743 243,656 12,0834 12,0834 0.953688 2.21046 61833.1 1.70085
[ ]1150 999 1.33519 0.552544 1.54367 242988 121161 121161 0.954041 2.21106 52648.5 169896
[ |861 880 130413 0.469584 1.39624 796.86 121243 121243 095413 200124 63390.3 169849
(1940 992 1.28836 0.546256 1.53816 241.885 121243 121243 095413 2.20467 61402.4 1.69849
| ]1885 1009 1.20494 0.562117 1.54753 231184 121243 121243 095413 22181 55198.8 1.69849
|19 1003 134312 0.554757 1.54308 242,966 12149 12149 0.954395 221622 55015.3 1.69707
[ 118 1004 1.34037 0.55531 1.54293 242961 121572 121572 0.954484 221751 539206 1.6966
[ |829 1013 129282 0.564345 1.54684 231.161 121572 121572 0.954484 222313 54558.9 16966
[ 11016 1005 135266 0.555863 1.54278 242955 12.1655 12.1655 0.954573 2.2188 51166.4 1.69612
[ 1146 1003 1.32697 0.554144 1.54151 24269 121655 12,1655 0.954573 2.21696 63964.8 169612
[ 1149 1003 134646 0.554144 1.54151 242,69 121655 121655 0954573 2.21696 57819.9 169612
[ 1171 1005 133397 0.555249 154121 242679 12182 12182 0.954751 2.21955 63081.2 169518
[ 842 1013 1.28225 0.562778 1.54319 230617 121986 121986 0.954929 222543 549723 169423
[ 1963 1010 1.34808 0.558628 1.542 242927 12.2069 12.2069 0.955018 222523 53103 1.69376
| ]1165 1010 1.3525 0.558011 1.54043 242651 12.2235 12.2235 0.955197 2226 56797.8 169282
(1665 1017 137047 0.565 1.54249 230.593 122319 12.2319 0.955286 22305 65590.7 169234
[ ]os1 1011 134431 0.558564 1.54027 242645 12.2319 122319 0.955286 222729 519256 169234
121 1016 135911 0.561947 1.54101 242891 12.257 12.257 0.955555 223293 55549.1 1.69093
[ |8s7 1021 133689 0.567538 1.54249 230,68 12.257 12.257 0.955555 223508 70828.1 1.69093
[ 120 1017 1.36967 0.5625 1.54084 242885 12.2654 12.2654 0.955644 223421 53678.3 1.69045
[ ]783 1021 131081 0.567222 1.54176 230.569 12.2654 12.2654 0.955644 223556 58373.2 1.69045
[ 841 1021 1.29572 0.567222 1.54176 230.569 12.2654 12.2654 0.955644 2.23556 56080.8 1.69045
[J970 1016 134544 0.561326 1.53945 242616 12.2738 12.2738 0955734 223373 64727 1.68998
[ 1753 1025 13322 0.569761 1.54174 230655 12.2906 12.2906 0.955914 224013 64898.6 1.68904
[ ]1047 1018 135238 0.562431 1.53911 242603 12.2906 12.2906 0.955914 223631 61889.2 1.68904
(1962 1019 136836 0.562983 1.53894 242,597 12.2991 12.2991 0.956004 2.23759 584378 1.68856
[ 1726 994 1.37889 0.54228 1.52038 229743 12.3075 12.3075 0.956094 221212 78198.5 168809
[ 1782 1026 131778 057 1.54082 230.538 123075 123075 0.956094 2.24187 59351.8 1.68809
[ |828 1027 1.30962 0.570556 1.54063 230.532 12316 12316 0.956184 224313 55637.8 1.68762
W 1016 137922 0.559163 1.53285 23842 123414 123414 0.956456 2.23642 78557.1 1.6862
[ ]1141 901 14364 0.47951 1.39287 787181 123414 123414 0.956456 203219 66378.2 16862
1660 1031 140127 0.572778 1.53984 230.506 12,3499 12.3499 0.956546 224817 65546.1 168573
[ 1872 1031 14012 0.572778 1.53984 230.506 123499 123499 0.956546 2.24817 64904.2 168573
[ |88s5 1033 134553 0.574208 1.54016 230,602 123584 123584 0.956637 225018 717768 1.68526
[ ]1015 1026 1.38487 0.566851 1.53769 242552 12.3584 12.3584 0.956637 2.24658 56647.3 1.68526
[ 1752 1034 133795 0.574764 1.53995 230.595 12.367 12.367 0.956727 225144 65815.7 168478
(1950 1024 1.37805 0.56481 1.53572 242145 12367 12.367 0.956727 2.24524 547235 168478

(K) AVM (Devam)

143



(K) AVM (Devam)

144

Ref Num... | Connecti... [ Control I C [ Entropy | H ic Mea... | Integrati... — [ [P=i I [Te... [ Intensity I Line Length | Mean Depth Nc
[ |o48 1023 136785 0.563636 153431 241865 123755 123755 0956818 224474 65997.6 168431
[ ]664 1028 138316 0.568899 153527 229731 123841 123841 0956909 224769 672459 168384
[ 612 906 147145 0.481915 139217 785.209 123926 123926 0957 20396 69647.4 168336
[ 122 1028 138711 0.567016 153499 242119 124012 124012 0957091 22504 57093.6 168289
[_]580 908 158856 0.482979 139227 785.248 12.4098 12.4098 0957182 204257 85156.7 168242
[ 1738 909 143412 0.483768 139327 787.346 12.4098 12.4098 0957182 204405 674396 168242
[ ]827 1038 132561 0576667 153841 230458 12.4098 12.4098 0957182 2.25697 56808.3 168242
[ J611 910 1.47595 0.484043 139236 785.285 12427 12427 0957364 204554 704423 168147
[_|819 1026 141364 0.564667 153115 238.362 12427 12427 0957364 224945 777247 168147
[ 949 1029 13944 0566942 153324 241.826 12427 12427 0957364 225251 59894.3 168147
(|88 914 149155 0.48617 139252 785351 124616 124616 095773 205147 692834 167958
[ |8s4 1046 13762 0581434 153738 230.509 124702 124702 0957822 2.26646 713134 167911
[ ]724 1041 139502 0576093 153268 229647 124963 124963 0958097 2.26426 66827.5 167769
[ ]751 1049 137055 0583102 15367 230.486 124963 124963 0958097 22702 65793.8 167769
[_|840 1043 132835 0576881 153152 229.516 125225 125225 0958373 226729 571182 167628
[ 1716 1020 142747 0.556465 151687 229633 125313 125313 0958465 2247117 77009.5 16758
[ ]781 1044 134449 0577434 153131 229.509 125313 125313 0958465 2.26856 61346.2 16758
[ ]839 1046 134187 057854 153088 229.495 125488 12.5488 0.95865 227111 57979.6 167486
[ 1843 1045 1.44669 0575124 152751 238235 125929 125929 0959113 227408 791851 16725
[ 1634 936 137012 0.499466 13986 797.867 126018 126018 0959206 208363 67037.5 167202
(1662 1053 1.49817 0582734 1.53006 229.56 126018 126018 0959206 227948 69095.4 167202
[ 1776 1053 137734 0582734 153006 229.56 126018 126018 0959206 227948 68819 167202
[ 659 1055 1.42567 0583841 15296 229.545 126195 126195 0.959392 2.28201 67709.4 167108
1886 1055 138076 0.583841 15296 229.545 126195 126195 0959392 2.28201 774851 167108
[ 1826 1055 135066 0583518 152887 229429 126284 126284 0959485 228253 57791.5 16706
[ ]661 1057 1.5059 0.584947 152914 229.53 126373 126373 0959578 228453 704649 167013
[ ]603 1058 150284 0.585501 15289 229522 126462 12,6462 0959672 228579 69092 1.66966
(1605 1058 150284 0.585501 15289 229.522 126462 126462 0959672 228579 69083.8 1.66966
[ 1722 1050 1415 0578512 152477 228621 126462 126462 0959672 227962 68016 1.66966
(1767 1057 136087 0584624 152841 229414 126462 126462 0959672 2.28506 62649.6 1.66966
(1602 1060 1.50867 0.586608 152843 229.506 126641 126641 0959859 228832 700304 166871
[]825 1061 136733 0.586836 152747 229.383 12682 12682 0960046 229012 587219 166777
[ 721 1057 143612 0582369 152323 228577 12.709 12.709 0960327 2.28862 69609.3 166635
[ 774 1066 138905 0.589928 152697 229458 127118 127118 0960421 2.29588 704655 166588
[ ]883 1068 139149 0591035 152647 229441 127361 127361 0960609 229839 799943 166493 |
[ 1730 950 1.49444 0.505588 139387 787.592 127724 127724 0.960987 210472 68972.3 166304
[ 1735 952 1.48878 0.506652 139384 781.578 127907 12,7907 0961176 210768 714274 16621
[ ]838 1065 137501 0586454 152062 228393 12.7907 127907 0961176 229939 58333 16621
- SEE ey Es PR e — SR S T I e PRSEs

Ref Num... | Connecti... | Control ] Controllability | Entropy Harmonic Mea... | Integrati... — [P-... | [Te... | Intensity ] Line Length | Mean Depth Nc
[ 1768 1066 138474 0587004 152038 228.385 127998 12,7998 0961271 230067 64625.7 166163
[ ]830 1050 14587 0572831 151155 229.466 127998 127998 0961271 228731 721184 166163
[ 1882 1078 141624 0.596569 152388 229.354 128273 128273 0961555 231093 79632 166021
[ ]703 1053 143846 0573217 15106 238.207 128365 128365 096165 229243 842118 165974
[ 1773 1079 1.41696 0597122 152362 229345 128365 128365 096165 231218 70384.8 165974
| 1639 956 142092 050824 139189 783.401 128457 12,8457 0961746 21138 80098.5 165926
[ ]601 1073 15315 0.591185 15194 228452 12.8549 128549 0961841 23091 710533 165879
| 1658 1073 153225 0591185 15194 228452 128549 12,8549 0961841 23091 720854 165879
[ 1675 1054 173633 0574074 150825 228988 12.8641 128641 0961936 229379 888311 165832
| ]1205 959 152947 0510106 139275 785.445 12.8641 128641 0961936 211814 71332 165832
(1600 1075 1546 0.592287 15189 228435 128734 128734 0962032 231165 717241 165785
1657 1075 1.54605 0.592287 15189 228435 128734 128734 0962032 231165 732786 165785
[ 1779 1057 1.44499 0575395 150978 238179 128734 128734 0962032 229778 849201 165785
[ 1775 1077 141535 0.593388 151838 228418 128919 128919 0962223 23142 738325 16569
[_|709 1078 1.41657 0.593939 151813 22841 129012 129012 0962318 231547 87074 165643
1604 1063 153033 0580557 15094 226431 129105 129105 0962414 230383 72761.7 165595
[ ]720 107 146412 0587493 151386 227456 129105 129105 0962414 231063 705989 165595
1610 965 154381 0513298 139256 785.367 129198 129198 096251 212701 736436 165548
[ |24 1062 1.46258 0579062 150718 226.012 129291 129291 0.962606 230376 69416.3 165501
[ |824 1081 140119 0.595264 151661 228.262 129384 129384 0962702 231984 59049.4 165454
[ ]834 1068 14856 0.582651 1.5077 229343 129665 12,9665 0962991 231123 731722 165312
1766 1087 141747 0.598568 1515 228209 12.9947 129947 096328 232748 65096.1 16517
| 1609 975 1.56236 0518617 139212 785188 13.0136 13.0136 0963474 21418 753679 165076
[ 1706 1080 1.49765 0.589842 150951 238.996 13.0325 13.0325 0963668 232578 73809.4 164981
[ 1833 1073 1.40359 0584741 150389 22579 13.042 13.042 0963765 231882 62106.2 164934
[ |700 1079 1.509 0.587691 150568 238179 13.0705 13.0705 0964056 232666 87018.2 164792
[ 1831 1074 1.46699 0584649 150202 225492 13.0705 13.0705 0964056 232101 67124.2 164792
[ 123 1078 148723 0.587786 150351 225.897 13.0801 13.0801 0964154 232501 70409.3 164745
[ 127 1075 177375 0585193 150179 225484 13.0801 13.0801 0964154 232234 88109.4 164745
[ |29 1075 177375 0585193 150179 225484 13.0801 13.0801 0964154 232234 882439 164745
| |599 1089 157387 0597367 150927 227.308 13.0801 13.0801 0964154 233392 72095.5 164745
[ |589 983 163044 0522872 139167 785.002 13.0896 13.0896 0964251 215363 78574.5 164698
[ |597 1077 166215 0586282 150132 22547 13.0992 13.0992 0964349 232501 77706.5 16465
1656 1091 157577 0.598464 150873 22129 13.0992 13.0992 0964349 233649 73949.7 1.6465
[ |588 986 163392 0524468 139147 784923 131184 131184 0964544 215806 79157.8 164556
[ 777 1084 1.51601 0.590414 150446 238137 131184 131184 0964544 233328 89628 1.64556
[ 1633 987 163518 0525 139141 784.895 13128 13128 0964642 215954 79367.3 164509
[ 772 1102 145258 0607163 151146 228189 13128 13128 0964642 234586 744375 164509
ot e e SREEE e P P AR s e S G
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Ref Num... I Connecti... | Control C ility I Entropy Harmonic Mea... I Integrati... I g [P J gl [Te... I Intensity J Line Length I Mean Depth Nc
| 1693 960 14763 0.502881 136426 721883 131473 131473 0964838 212051 123547 164414
[ ]708 1104 1.45465 0.608264 151086 228169 131473 131473 0964838 234838 87689.4 164414
1732 994 143793 0530133 139536 794851 131473 131473 0964838 216885 71709.2 164414
[ ]701 1088 153792 0.592593 150345 238102 131569 131569 0964936 233857 811358 164367
[ 1702 1090 152841 0594329 150455 238417 131569 131569 0964936 234029 76278.6 164367
| |28 1091 153464 0.594875 150429 238.408 131666 131666 0965034 234161 784683 164319
[ 1734 992 157281 0.52766 139105 784747 131763 131763 0965133 216692 75807.8 164272
[ ]837 1087 142704 0592371 1.50047 225.684 131763 131763 0965133 233738 62947.2 164272
[ 1832 1079 1.44884 0.584191 149249 223922 132151 13.2151 0965527 23318 64404.8 164083
[ 1719 1089 159449 0592492 149755 225231 13.2249 132249 0965625 234144 76890.4 164036
[ ]835 1090 149174 0593359 1.4981 22537 13.2249 13.2249 0965625 23423 68067.7 164036
[ 1596 1078 173447 0582703 149013 223442 13.2347 13.2347 0965724 233156 814574 163989
[ 653 1091 177522 0592935 149541 224917 13.264 13.264 0.966021 2.34502 85194.8 163847
[ 1717 1091 177522 0592935 149541 224917 13.264 13.264 0966021 2.34502 844427 163847
1608 1004 160534 0534043 139004 784331 13.2936 132936 096632 218464 777288 163705
1655 1097 1725 0.596844 149546 225165 133034 133034 0966419 235207 789405 163658
(1765 1100 145282 0.599455 149703 225575 133034 133034 0966419 235454 723949 163658
[ ]759 1105 154115 0.602837 1.49824 229.036 133232 133232 0.966618 235995 100115 163563
[ ]595 1100 1.72067 0.598477 1.49465 22514 133331 133331 0966718 2.35605 786737 163516
[ ]718 1089 163984 0588649 148754 223364 133431 133431 0966818 234658 80317.6 163469
[ 1731 1014 1.46389 0.5408 139342 794.028 133431 133431 0966818 219811 729527 163469
[ 1836 1092 147031 0591229 148934 223821 133431 133431 0966818 234944 65291.8 163469
[ 281 970 163073 0504683 135036 690.991 133729 133729 0967118 213497 138282 163327
| 126 1110 153862 0.605234 1.49498 225628 133929 133929 0967319 236715 88840.8 163233
[ 1632 1014 1669 0539362 138904 783918 133929 133929 0967319 219939 83049.2 163233
[ 1361 986 155733 0.516501 136357 721653 134029 13.4029 0967419 216068 114552 163185
[ ]587 1016 167073 0540426 138882 783828 13413 13413 096752 220234 81716.7 163138
[ ]504 1099 175842 0.594054 1.48502 223288 134432 134432 0967822 23602 807979 16299
[ 1654 1099 175983 0.594054 1.48502 223288 134432 134432 0967822 23602 817463 16299
1690 991 151981 051912 136333 215711 134532 134532 0967923 216842 118710 162949
[ 1707 1116 1.48627 0.608506 149321 225571 134532 134532 0967923 2375 106794 162949
[ 11 1117 148712 0.609051 149201 225.561 134634 134634 0968024 237631 86431.7 162902
[ 1763 1115 153657 0.606968 149118 225152 134735 134735 0968125 237534 824365 162854
[ 1360 998 152642 0522787 136293 721437 135243 135243 0968633 217924 115712 162618
[ 1613 1027 163906 0.545986 138664 781.251 135345 135345 0968734 221883 795304 162571
[ 1764 1un 150937 0.601516 148429 223672 135345 0968734 237509 76557.2 162511 |
1769 1128 155855 0.614045 14872 225.024 13.6065 0969449 23924 104279 16224
[ 1727 1037 165778 0551302 136375 0969757 223358 78768.8 162098
S A = 3 A = PR, SR = = = R

Ref Num... | Connecti... | Control | G ility ] Entropy | Harmonic Mea... | Integrati... — [ [P | Integ) [Te.. ] Intensity | Line Length | Mean Depth I Nc
|_|607 1039 166641 0.552366 1.38502 780.588 136583 136583 0.969963 223653 791354 162004
| 1280 999 167219 0519771 13404 690.697 13.6687 136687 0970066 218067 138838 161957
[ 1770 1125 153311 0.609096 1.48021 223546 136792 136792 0970169 239389 93297.8 161909
| 1359 1014 1.5928 0531168 136175 721.04 13.6896 136896 0970272 220399 115092 161862
| 1586 1047 1707 0.556619 138383 780.096 137421 137421 097079 224833 836773 161626
| 1330 1011 169105 0527112 135283 700.068 137527 137527 0970894 219965 118145 161578
[ 1358 1020 157751 0534311 136121 720859 137527 137527 0970894 221328 115619 161578
| 1631 1048 ina 055715 138367 780.031 137527 137527 0970894 2.2498 858289 161578
; 627 1049 172315 0.557682 138352 779.967 13.7632 137632 0970998 225127 84017.5 161531
| 1538 1144 176252 0622755 148193 224854 137738 137738 0971102 241327 119151 161484
; 584 1051 1725 0.558745 13832 779.835 137844 137844 0971206 225422 826259 161437
| 1585 1065 17285 0.566188 1.3808 778.843 139345 139345 0972675 227483 857522 160775
; 630 1071 175522 0.569378 137969 77838 13.9998 13.9998 0973311 2.28366 89109.4 160491
| 1628 1066 161291 0.564619 137459 764.456 140217 14.0217 0973523 227879 854249 1.60397
| 1328 1039 1.72629 054171 13502 699.24 14,0547 14,0547 0973843 224362 118282 1.60255
| 1591 1071 173735 0.567267 137369 764.098 14.0768 140768 0974057 228624 871422 160161
| 1533 1un 185519 0.636957 1.46955 224,089 1411 141 0974379 245156 125893 160019
| 1729 1074 174406 0.568856 137313 763.876 1411 41 0974379 229071 889371 1.60019
| 1327 1047 171295 0.545881 134924 698.937 141434 141434 0974701 22562 118826 1.59877
[ 1534 1169 1.82983 0631892 146307 222606 141882 141882 0975133 24543 122169 1.59688
| 1629 1083 1.8099 0573623 137137 763177 14.2107 14.2107 0975349 230412 92599 1.59594
| 1626 1084 16291 0574153 137117 763.096 14222 14222 0975458 230561 86202.7 159546
| 1725 1084 16291 0574153 13117 763.096 14222 14222 0975458 230561 86231.2 1.59546
; 689 1042 175453 0539617 133631 667.56 142333 14.2333 0975566 224879 120560 159499
| 1295 1041 178981 0.538541 133427 662.588 14.2446 14.2446 0975675 224714 121553 159452
; 625 1092 165489 057839 136949 762.428 143129 143129 0976329 231752 85586.4 159168
| 1728 1096 1.82406 0.580508 1.36862 762.079 14,3588 14,3588 0976767 232347 93260.8 1.58979
| 1578 1106 1.88958 0.585805 136633 761163 144747 14.4747 0977871 233833 95694.7 1.58507
| ]203 1068 1.82382 0.552509 133001 661.649 14.557 14.557 097865 2.29068 122070 158176
| 1579 1116 1.89739 0.591102 136389 760.184 14.5926 145926 0978985 235319 96884.2 1.58034
| 1236 1071 194841 0.550926 131858 633.462 147245 147245 0980225 229558 128632 157514
| 1723 1127 191847 0.596928 136104 759.032 147245 147245 0980225 236951 95648.8 157514
[ 1577 1130 192974 0.598517 136023 758704 14,7609 14,7609 0.980566 2373% 96480.2 157372
| 1688 1091 195882 0561214 131551 632681 149705 149705 0982517 232854 128797 1.56569
[ 1233 1098 1.98089 0.564815 13143 632372 15.0586 15.0586 0983331 23401 128652 156238
1760 1116 174255 0.569388 129311 588.849 155015 15.5015 0987373 237014 142854 1.54631
; 326 1148 190816 0.583037 1.27595 562314 16.0715 16.0715 0992454 2424771 146306 152694
| 1329 1149 191036 0.583545 127572 562.268 16.0859 16.0859 0992581 242651 146858 1.52647
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Ref Number Connectivity I Control ility I Entropy H ic Mea... I Integ; x I Integ [P-i.. I I [Te... I Intensity I Line Lengtt
[ 1292 1172 2.02205 0.590726 1.25214 517.57 16.654 16.654 0997516 246585 3
[ 1204 174 2.02497 0.591734 1.25164 517.485 16.685 16.685 0997782 246945
[ 1758 1203 210178 0.604827 1.23757 501126 17.2305 17.2305 1.0024 2.5216
[ 1535 1204 217366 0.603509 122972 48266 17.3473 17.3473 1.00338 252259
[ 1232 1206 218354 0.604511 1.22914 482.575 17.3809 17.3809 1.00366 2.52631
[ 1234 1230 225138 0616541 122179 481479 17.7952 17.7952 1.00708 257111
[ 1235 1231 224228 0.617043 1.22147 481431 17.8128 178128 1.00722 257298
[ 1230 1234 2.25034 0.618546 1.22049 481.283 17.8661 17.8661 1.00766 2.57861
[ 1532 1234 2.24798 0.618546 1.22049 481.283 17.8661 17.8661 1.00766 257861
[ 1537 1243 2.30995 0622122 12137 471.539 18.0825 18.0825 1.00941 2.59535
[ J624 1249 229959 0.627008 1.21907 489.666 18.0825 18.0825 1.00941 260684
[ 1231 1250 2.29484 0.626566 1.21503 480458 18.1557 18.1557 1.01001 260874
[ 1778 1250 2.28189 0.626566 1.21503 480458 18.1557 18.1557 1.01001 260874
[ 133 1249 233733 0.625125 1.21163 471239 18.1926 18.1926 1.0103 260673
[ 134 1249 233733 0625125 1.21163 471.239 181926 18.1926 1.0103 260673
[ 453 1256 23303 0.630522 1.21656 489.266 18.2111 18.2111 1.01045 261999
[ 1179 1261 23673 0.633032 1.21472 488.972 18.3041 18.3041 1.0112 26294
[ 132 1263 23597 0632132 1.20661 470.505 18.4549 18.4549 101241 26334
[ 1536 1265 2.34909 0.632816 1.20462 467.293 18.5121 18.5121 1.01286 263721
[ 1455 1266 2.3604 0633317 1.20425 467.239 18,5313 18,5313 1.01301 263913
[ 183 1274 241308 0.637319 1.20122 466.799 18,6858 18,6858 101424 265448
[ 125 1276 23726 0638319 1.20045 466.686 18.7249 18.7249 1.01455 265832
[ 130 1278 2.39182 0.63964 1.20091 469.663 18.7445 187445 1.0147 266213
HE 1278 2.38635 063964 1.20091 469.663 18.7445 18.7445 1.0147 266213
[ 1452 1279 2.38856 0.63982 119928 466.515 18.7838 18.7838 1.01501 26641
[ Jas1 1283 2.38896 0.641821 1197711 466.284 18.8629 18.8629 1.01564 267181
[ 178 1285 242575 0642821 119691 466.167 18.9027 18.9027 1.01595 267567
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