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OZET

SAYISAL HARITALARIN CORS DUZELTME TEKNIKLERI
KULLANILARAK DOGRULUK ANALiIzi

Omer Faruk TEKIN

Harita MUhendisligi Anabilim Dal

Yiksek Lisans Tezi

Tez Danismani: Prof. Dr. Ating PIRTI

Yeni nesil 6lgcme teknolojisi olan GNSS sisteminin hayatimiza girmesiyle haritacilik
sektorl buylk bir gelisim yasamis ve yapilan isler daha kisa siirede ve daha kolay bir
sekilde bitirilmeye baslanilmistir. GNSS sisteminin yani sira Glkemizde 2009 yilinda
hayata gecirilen CORS-TR diger adiyla TUSAGA-Aktif projesi GNSS sisteminin tlkemizde
daha kolay bir sekilde kullanilmasina olanak saglamistir. Tek kisi ile arazi dlglimlerinin
yapilmasi, ilaveten de sabit bir baska GNSS alicisina ihtiya¢ duyulmamasi gibi 6zellikler
CORS-TR sisteminin tGlkemizde ¢ok genis bir alanda kullanilmasini saglamistir.

Bu yuksek lisans tez ¢alismasinda CORS yonteminin sayisal haritalarda kullanilmasinin
uygunlugu arastirilmistir. Proje icin Konya-Eregli ve Gazligél- Afyonkarahisar bolgeleri
secilmistir. Ulkemizde sayisal halihazir harita iiretiminde ilk siralarda yer alan iller
Bankas!i A.S.’nin arsivinde bulunan sayisal halihazir haritalarin kabulli esnasinda Statik
veya RTK GNSS yontemiyle 6lcllmis nirengi ve poligon noktalari CORS VRS ve FKP
yontemiyle yeniden olclilerek degerlendirilmis ve dogruluk analizi gerceklestirilmistir.
Yapilan olcimlerde Statik, RTK, CORS VRS ve CORS FKP yontemleri birbirleri ile
karsilastirilmis ve sonuclar tablo ve grafikler halinde ayrintili olarak gosterilmistir.
Verilerin degerlendirilmesinde Leica Geo Office, Topcon Link gibi ham veri isleme
yazilimlari kullanilmistir. Ayrica noktalar arasi istatistiksel testler yapilmistir. Yapilan
calismalar neticesinde CORS yontemleri arasinda VRS yonteminin FKP yontemine gore
daha dogru sonuclar verdigi gorilmastur.
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Ayrica CORS yonteminin bu bolgelerde sayisal halihazir harita yapiminda
kullanilmasinin uygun oldugu gérulmustar.

Anahtar Kelimeler: Sayisal Haritalar, GNSS, CORS, VRS, FKP, Dogruluk Analizi

YILDIZ TEKNiK UNIVERSITESI FEN BiLIMLERi ENSTITUSU
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ABSTRACT

ACCURACY ANALYSIS OF DIGITAL MAPS USING CORS CORRECTION
TECHNIQUES

Omer Faruk TEKIN

Department of Geomatics Engineering

MSc. Thesis

Adviser: Prof. Dr. Ating PIRTI

With the new generation surveying technology GPS system in our life, surveying sector
has experienced a great development and works done in less time and and have
started to be more easily completed. As well as GPS systems, implemented a new
system CORS-TR also known as Tusaga-Aktif in 2009 and this system was enabled to
use the GPS technology in our country so easier. In surveying on the field only a person
was needed and in addition wasn’t needed any base receiver in this system. So this
features has provided to use the Cors-TR system wide range of the Turkey.

This master thesis availability of Cors-TR method in the digital maps were investigated.
Konya-Eregli and Gazligdl-Afyonkarahisar region were selected for the project. In first
row of production digital topographic maps Iller Bankasi Inc. digital topographic map
archieves, During the adoption was measured triangulation and polygons points by
RTK GNSS or Static GNSS methods, was evaluated by remeasuring Cors VRS and Cors
FKP methods and accuracy analysis was performed. Measurements made by Static,
RTK GNSS, CORS VRS and CORS FKP methods were compared with each other and the
results are shown in detailed tables and graphs.
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Raw data processing software such as Leica Geo Office, Topcon Link was used to
evaluate the data. Statistical tests were made also between points. As a result of
works, comparison of VRS and FKP CORS methods, VRS method has gave more
accurate results than FKP method. It has also been found to be suitable in these
regions of CORS methods used in making digital topographic map.

Keywords: Digital Maps, GNSS, Cors, VRS, FKP, Accuracy Analysis
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GRADUATE SCHOOL OF NATURAL AND APPLIED SCIENCES
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BOLUM 1

GIiRIS

1.1 Literatiir Ozeti

Teknolojinin hizla gelismesi Jeodezi bilim dalinda onemli gelismeleri beraberinde
getirmistir. Bunlarin en garpict olani uydu konum belirleme sistemleridir. ABD
tarafindan 1970l yillarda askeri amach kurulan uydu konum belirleme sistemi (GPS),
daha sonra sivil kullanimdaki etkin ve c¢arpici faydalari ginlik hayatin igine kadar
sokulmustur. Ginimiizde GNSS genel adiyla anilan sistemde birden fazla (GPS,

GLONASS, GALILEO, COMPASS) uydu sistemi bulunmaktadir [1], [2], [3].

Uydu temelli konumlama sistemlerinden elde edilen dogrulugu santimetre
hassasiyetine kadar arttirarak son kullaniciya sunmak amaci ile Glkeler, bolgesel ve
yerel olarak GNSS (Global Navigation Satellite System) temelli Strekli Calisan Referans
istasyonlari (CORS-Continuously Operating Reference Stations) tesis etme yoluna
gitmislerdir. Bu istasyonlar ginlik kullanicilarin  yiksek dogruluklu konum
gereksinimlerini karsilamakla birlikte, afet yonetimi, ulasim planlama, yer kabugu
hareketleri belirleme galismalari ve kritik yapilarin izlenmesi amaglari ile de yayginlikla

kullanilmaktadir [1], [2], [3].

Ulkemizde de benzer bir yaklasimla kurulan TUSAGA (Tirkiye Ulusal Sabit GPS
istasyonlari Agi) Aktif (CORS-TR) projesiyle Tiirkiye’nin hemen her yerinde Gercek
Zamanl  Kinematik (GZK) olarak konum  belirleyebilmek hedeflenmistir.

CORS-TR projesiyle Tiirkiye'nin her yerinde GZK (Gercek Zamanl Kinematik) ile cm’ler



ve sonradan islemeli biiroda degerlendirme (post-processing) ile mm’ler mertebesinde
konum

belirleyebilmek hedeflenmistir [1], [2], [3].

1.2 Tezin Amaci

Bu calismanin amaci, TUSAGA-Aktif (Turkiye Ulusal Sabit GNSS istasyonlari Aktif Agi)
(CORS-TR) verilerinin sayisal haritalarda kullanilabilirliginin ortaya koyulmasidir.
Sonucta elde edilen koordinatlarla dogruluk analizleri yapilmistir ve GNSS’in konum
belirleme tekniklerinden biri olan CORS-TR’nin farkli yontemleri ile elde edilen
konumlarin  (yani koordinatlarin) glvenilir olup olmadigi sorusuna cevap

aranmistir.

1.3 Hipotez

Bu galismada, iki farkli galisma bolgesinde nirengi ve poligon noktalari RTK GNSS, CORS
VRS ve CORS FKP yontemleri ile olgilmistir. Bu olcim yontemlerinden ¢ikan
koordinatlar onceden Olgllmus olan koordinatlar ile karsilastirihp
degerlendiriimis ve yorumlanmistir. Degerlendirme sonucunda bu 6l¢cim
yontemlerinin sayisal haritalarda kullanilip kullanilamayacagina ve bu yontemlerin
birbirlerine kiyasla hangisinin daha hassas oldugu arastiriimistir. Elde edilen

koordinatlar istatiksel teste tabi tutularak glvenirligi de incelenmistir.



BOLUM 2

CORS-TR

CORS kelimesi Siirekli Gézlem Yapan istasyon anlamina gelmektedir.

Ulke genelinde, 7 giin 24 saat, saniyeler zaman araliginda, santimetre dogrulugunda ve
glvenilir, GPS/GLONASS (Kuresel Konumlandirma Sistemleri) agi igerisinde tek alici ile
Real Time Kinematik (Ger¢cek Zamanda Kinematik) GNSS hizmeti verecek, komple bir

sistemdir.

Bu projeyi, istanbul Kiiltir Universitesi (IKU) ile Harita Genel Komutanhgi (HGK), Tapu
ve Kadastro Genel Midiirligii (TKGM) birlikte TUBITAK’a sunmuslardir.

TUBITAK, bu ulusal nitelikli “Ag prensibinde calisan gercek zamanh kinematik (RTK)
prensipli, sabit GPS istasyonlarinin kurulmasi ve hiicresel dénisiim parametrelerinin
belirlenmesine iliskin arastirma ve uygulama projesini, bilimsel degerlendirmeler
sonucunda destekleme karari almistir. Projeye iliskin sézlesme, TUBITAK, iKU, HGK ve
TKGM arasinda 18 Nisan 2006 tarihinde imzalanmustir. iki yil siireli proje 18 Nisan 2008
tarihinde tamamlanmistir. Bu proje bundan sonra kisaca CORS-TR Projesi olarak

anilacaktir [1], [2], [3], [4], [5].

2.1 Projenin Amaci

Kadastro ve haritacilik calismalari, alt ve Ust yapi hizmetlerinin ve diger mekansal
galismalarin ylritilmesi ve yonetimi, gincel cografi altliklarin kullanimini zorunlu
kilmaktadir (Sekil 2.1). Bu nedenlerle CORS-TR projesinde ileri teknoloji kullanilarak

arazi ve araziye yonelik cografi tabanli her tirli verinin hizli, dogru ve glivenilir olarak



toplanmasi, ayrica Ulke genelinde plaka hareketlerinin izlenmesi ve meteorolojik

tahminlerin gelistirilmesi hedeflenmistir [1], [2], [3], [4], [5].

Kadastro, haritacilik ve CBS/KBS calismalarinda esas olan, cografi konumun (yani
koordinatlarin), glvenilir yontemlerle dogru, Gnit ve lniform olarak belirlenmesidir.

Aksi halde verilerin uyusumsuzlugu ve entegrasyonu sorunu ile karsilasiimaktadir.

Konum belirleme yontemlerinde, GNSS (GPS+GLONASS) teknikleri yepyeni bir cigir
acmistir. GNSS teknolojisi, Glkemize 1990’ yillarda girdigi halde uygulayicilar hala hig
de ekonomik olmayan yerel referans istasyonlari gerektiren eski yontem ve teknikleri
kullanmaktadir. CORS-TR projesi, boylesine verimsiz kullanilan sistemleri, tim Ulkeye
daha hizli, ekonomik ve saglikh olarak hizmet veren yeni ve modern bir sistemle

degistirmeyi amaclamistir [1], [2], [3], [4], [5].

. Tasima ve Filo .
Kablosuz lletisim VTS Tasinabilir Aletler

Sekil 2. 1 CORS-TR Konumlandirma Uygulamalari [1]

S6z konusu CORS-TR projesinin amaglari genel olarak asagidaki basliklar altinda

aciklanabilir:



Tim Ulke genelinde cografi konumlari, 24 saat siireyle dakikalarda hatta saniyelerde;
hem gercek zamanda hem de sonradan hesapla cm inceliginde hizli, ekonomik ve

saglikli olarak belirlemek. Boylece:

Basta llke savunmasi ve kalkinmasi amacina yonelik olmak (zere cografi belge ve
bilgilerin Gretilmesi icin gerekli olan konum datalarini CORS-TR yontemleriyle elde

etmek,

TKGM ve HGK basta olmak lzere harita ve harita bilgisi Greten kurumlarin jeodezik
nokta tesisi, yersel harita ve kadastro 6lcmeleri ve diger yersel 6lgmelerini bu sistemde

gerceklestirmek.
Hava, deniz ve karada metre alti hassasiyette navigasyon saglamak,

Ulusal hiicresel dénisim parametrelerini belirlemek ve bdylece TKGM ve HGK basta
olmak Uzere tim harita tGreten kurumlarin temel datum doénisiimi sorununu ¢ézmek,
ED50 datumundaki harita ve paftalarinin halen kullanilmakta olan ITRFyy datumuna

aktarimini saglamak,

Turkiye’nin yer aldigi bolgedeki atmosferi ve iyonosferi modellemek; daha saghkl
meteorolojik tahminler ile sinyal ve iletisim konulari basta olmak lzere bircok bilimsel

calismaya katki saglamak,

Deprem (lkesi olan llkemizde tektonik hareketlerin son derece duyarh ve sirekli
olarak izlenmesini gerceklestirmek, deformasyon miktarlarini mm’ler duyarliginda
belirlemek; boylece depremlerin 6nceden belirlenmesi ve erken uyari g¢alismalarina

katkida bulunmak,

Ulkemizdeki AR-GE calismalarina ve uzay calismalarina katkida bulunmaktir [1],

[2], [3], [4], [5].



2.2 CORS Sistemleri ve Calisma ilkeleri

CORS sisteminde tiim Ulkeyi kaplayan koordinatlari bilinen referans istasyonlarina
yerlestirilen GNSS alicilarinin gézlemleri kulanilmaktadir. Bu veriler, kontrol merkezine
ADSL veya GPRS/EDGE uzerinden iletilmekte; kontrol merkezinde atmosfer ve diger
hatalar modellenerek; RTK/DGPS dizeltmeleri gercek zamanda hesaplanip, asagidaki
sekillerde gosterildigi gibi, RTCM formatinda GPRS/EDGE lizerinden konumlama igin
gezici GNSS alicilarina génderilmektedir [1], [2], [3], [4], [5].

CORS GNSS RTK AGI

GNSS GNSS
ALICS: ALCISI GNSS
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Sekil 2. 2 CORS-TR agi konfiglirasyonu [1]

/ \N

CORS-TR projesinde aktif CORS yaklasimi benimsenmistir. Burada tim Ulkeyi kapsayan
CORS istasyonlari bir kontrol merkezine bagh olup istasyonlarin konumlari ve
atmosferik diizeltmeler siirekli olarak hesaplanmaktadir. Boylece atmosfer ve konum
dizeltmeleri Ulke genelinde modellenebilmektedir. Bunun sonucunda, saatler
gerektiren GNSS 06lc¢i silireleri, dakikalara ve hatta saniyelere inmekte; baz uzunluklar

da yaklasik 10 kati kadar blyimektedir [1], [2], [3], [4], [5].



Aktif CORS modellemelerinde yaygin olarak li¢ teknik kullanilmaktadir. Bunlar:

a. FKP Teknigi: Literatirde FKP (Flachen Korrectur Parameter) olarak bilinen alan
dizeltme yaklasiminda tiim CORS agi kullanilarak her bir sabit istasyonda atmosferik

dlzeltmeler ve/veya tasiyici faz diizeltmeleri hesaplanmaktadir. Boylece:

- Dlzeltmeler geziciler tarafindan kullanilabilmektedir. (bircok degisik enterpolasyon

modelleri ile).
- Cift / tek yonlu iletisim yeterli olmaktadir.
- Kullanici sayisinda bir sinirlama s6z konusu olmamaktadir.

FKP yaklasik konumu bilinen referans istasyonu ile gezici arasindaki uzakliga bagh hata
terimlerinin hesabina olanak vermektedir. Burada sadece gezicinin koordinatlari ve
uydu bilgilerine gereksinim bulundugundan konum belirlemesi, tim ag ile ilgili
hesaplardan bagimsiz olarak gergeklestirilebilmektedir. Gezici, ag diizeltmesini sabit
istasyonlarin birinden alir. Cift yonli haberlesmede bu istasyonu merkez olarak belirler.
Tek yonli haberlesmede kullanici, kendisine yakin olan bir istasyonu kendi se¢cmek
durumunda oldugundan, tek yonli haberlesme hemen hemen kullanilmamaktadir.

Yayin formati RTCM'dir [1], [2], [3], [4], [5].

b. VRS Teknigi: VRS (Virtual Reference Stations) uygulamasinda 6n kosul, CORS
agindaki kontrol merkezi ile gezici arasindaki iki yonli iletisimdir. Gezici, yaklasik
koordinatlarini kontrol merkezine gondermekte ve merkez de tim ag bilgilerini
kullanarak s6z konusu gezici konumu icin VRS referans verilerini olusturmaktadir.
Merkezde olusturulan VRS diizeltmeleri, genellikle RTCM ile geziciye gdnderilmektedir.
VRS yonteminde tiim agdan olusturulan diizeltmeler, gezicinin hemen yakininda olusan
sanal bir referans Istasyonu (izerinden yayinlanmaktadir. Olusturulan bu sanal istasyon
diferansiyel GPS (DGPS) teknolojisi ile olusturulmaktadir. Olusturulan bu sanal
istasyondan da ciftli farklar alinarak dizeltmeler hesaplanabilmektedir. Yayin

Formatlari CMR+, RTCM 2.x, RTCM 3.x dir [1], [2], [3], [4], [5].



VRS ve FKP yontemlerinin avantaj ve dezavantajlarini Ozetlersek; VRS metodunun
avantaji, server’daki tiim ag bilgisini kullanarak karmasik iyonosferik ve troposferik
modellemeye olanak vermesidir. Buna karsilik, FKP ydnteminin “artik iyonosferik
etki”yi modellemede ¢ok sinirli olanaklari vardir. FKP yonteminde atmosferik modeli
hesaplamak icin gezici sadece iki istasyondaki veriyi kullanabilir. VRS yonteminde cift
yonli haberlesme olmasina ragmen, yayin (FKP) formatinda ve haberlesme sadece
agdan geziciye dogru tek yonludir. Ancak GSM ve GPRS gibi mevcut altyapiyi kullanan
cift yonli haberlesme her zaman tercih edilmektedir. Cift yonli haberlesmeyle, ek
bilgileri de karsilikh olarak gondermek olanaklidir. Ayrica GSM ve GPRS sisteminin
kullanilmasi faturalama olanaklarini ¢cok basite indirgemektedir. VRS yénteminin diger
bir avantaji ise, yukarida belirttigimiz gibi, VRS olusturma asamasinin her siirecinde
uyusumlu troposferik modelleme yardimi ile troposferik hatalarin elimine edilmesidir.
FKP yonteminde, gezici ve server arasindaki uyusumlu olmayan troposferik modelleme
tehlikesi vardir. VRS yonteminin siki sik bahsedilen dezavantaji biylik alanlarda haraket
edilerek yapilan RTK c¢alismalarinda tek bir aramanin yeterli olmayacagidir. VRS
yonteminde ilk aranan yere gore diizeltmeler optimize edilmistir. Eger gezici daha
sonra kilometrelerce uzaga gitmisse, bu yeni konum icin dizeltmeler ¢ok uygun
olmayabilir. Ancak bu etki, yukarida deginildigi gibi gezicinin kilometrelerce uzaga
gitmesinden kaynaklanmaktadir. Gezici, bu olasi problemi gidermek icin (yeniden
aramanin disinda) ek bilgiler kullanabilir. Trimble GPSNet server VRS ¢6ziimu, 6zel
olarak tasarlanmis RTCM mesaji ile ek bilgiyi (FKP) gondermektedir. Bu mesaj bilinen
bir mesajdir. FKP’ler, VRS gezici konumu icin optimize edilmekte ve ag ¢6ziimiinden
turetilmektedir. Bu sekilde GPSNet’den VRS veri dizisi alan bir gezici, her iki yéntemin
avantajlarindan da faydalanmaktadir. ilk gezici konumuna gére optimize edilmis veri
dizisini alir; buna ek olarak gelistirilmis gezici calismasi cercevesinde yerel etkileri lineer

FKP modeliile diizeltir [1], [2], [3], [4], [5].

¢. MAC Teknigi: MAC (Master Auxiliary Concept- Ana Yardimci istasyon Yéntemi) RTCM
3.x ag formatinin temelini olusturan disilnce, bir alt ag o6l¢t verilerinin sikistiriimis
olarak geziciye gonderilmesi ve gezicinin farkli hata kaynaklari igin kendi ag hesaplarini
yapmasini saglamaktir. Ancak bunun bir dezavantaji, genellikle agin sadece bir alt
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bélimine ait verilerin gonderiliyor olmasidir. RTCM 3.x ag Onerisinin diger bir
dezavantaji ise, sadece belirli bir zamana ait iyonosferik ve geometrik hatalarin
gonderilmesidir. Gezici dogrudan server veri dizisini almaya basladiginda, sistematik
etkilere ait hemen bir bilgi sahibi olamamaktadir. iyonosferik ve 6zellikle troposferik
modellerde, parametrelerin saptanmasi icin zaman gerekmektedir. iyi bir model
duyarhgina ulagsmak icin 15 dakika veya daha uzun bir zaman gereklidir. Ancak bu sire
icerisinde sistematik hatalar gereken glivenli diizeyde modellenebilmektedir. RTCM 3.x
ag yontemi, ag server’inde olusturulan komple filtre durumunu kullandirmamaktadir.
Sadece server’da elde edilen belirsizlikleri (ambiguity) kullanmakta ve bunlari tasiyic
faz 6lgmelerinden gikarmaktadir. Diger bir deyisle, MAC tasarimi, ana istasyondaki kod
ve tastyici faz verileri ile dis istasyonlarin tasiyici faz verilerini, belirsizlikleri dnceden

aylklanmak suretiyle gonderecek sekildedir [1], [2], [3], [4], [5].
Bu veriyi alan gezici asagidakileri gercgeklestirir:
- Geometrik ve iyonosferik etkilerin basit enterpolasyonu,

- Ag serverinin ag bilgilerini RTCM 3.0 ag 6nerisi formatina ¢evirmeden onceki tim

hata kaynaklarini iceren kompleks modele benzer bir model olusturulmasi [1], [2], [3],
(4], [5].

Ancak RTCM 3.x ag yontemi icin gerekli band genisligi, VRS ve FKP ¢dziimiine gore ¢ok
daha bulyuktar. Bir 6rnek vermek gerekirse, 12 uydunun izlenmesi durumunda VRS
metodu RTCM 3.0 i¢in saniyede 2472 bitlik bir band genisligine gereksinim duyar. Buna
karsilik RTCM 3.0 ag onerisi 8- istasyonlu bir ag icin 9661 bit, 32 istasyonluk bir ag icin
ise 34712 bitlik bir band genisligi gerektirecektir. Ayni sekilde tim modellemeler
gezicinin Ustlinde yapildigindan gezicilerin bellek islemcilerinin gligli olmasi da gerekir.
Yukarida belirtilen nedenlerle veri iletisimindeki hacmi kigilltmek icin CORS agindaki
bir istasyon master ve digerleri de yardimci istasyonlar olarak secilmektedir. MAC,
master istasyona ait tim dlizeltme ve koordinatlari ile yardimci istasyonlara ait

diizeltme ve koordinat farklarini yayinlamaktadir.

MAC yeni bir teknik olmayip aslinda FKP’ye benzerlik arz etmektedir. CORS agi igin

belirlenen iyonosferik ve geometrik hatalar ile diizeltmeler, koordinatlar ve farklari,



MAC tarafindan gezicilere iletilmekte gezicilerde de coklu-baz hesabi yapilmaktadir,

[1], [2], [3], [4], [5].

FEKP YOntemi Calisma Prensibi

Sekil 2. 3 CORS-TR FKP yéntemi ¢alisma sistemi [1]

CORS istasyonu

CORS istasyonu

¥ VRS Teknigi

CORS istasyonu « RTK
- Kullanicisi

RTCM
( Formati
istasyondan gelen Veri

Gelen veri

istasyondan gelen veri

istasyondan gelen veri

Veri lsleme
ve Kontrol Merkezi

Sekil 2. 4 CORS-TR VRS yontemi calisma sistemi [1]
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Sekil 2. 5 Tiirkiye ve KKTC'deki CORS-TR istasyonlari ve kapsama alanlari [1]

2.3 CORS-TR Projesinin Sonuglari

CORS-TR Projesi 8 Aralik 2008 tarihi itibariyle bitmistir, datum donlisim g¢alismalarinin
sonuglari ile birlikte, 5 Mayis 2009 tarihinde musteri kurumlara teslim edilmistir. Bu
tarihten itibaren CORS-TR, misterek misteriler olan Harita Genel Komutanhg ile Tapu
ve Kadastro Genel MuUdirlGgu isletimi ve hizmet vermeyi Ustlenmislerdir. Bolge
sartlarina  ve konuma uygun istasyonlar ve kabinler yapilmistir. Projenin
yiriticiligini yapmis olan istanbul Kiltiir Universitesi’nde kontrol merkezi ve anabir

istasyon da bulunmaktadir [1], [2], [3], [4], [5].
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2.3.1 Ulusal CORS Agi ve Ulusal Datum Doniisiimii

CORS-TR Projesi ile (ilke genelinde 24 saat hizmet veren, format ve standart birligi
saglayan modern bir sistem llkemize kazandirilmis bulunmaktadir. Sistem haritacilikta
klasik yontemlere gore ¢ok daha avantajli olmakta ve tiim cografi bilgi teknolojilerine
althk olusturmaktadir, GNSS gozlem bilgileri, ADSL veya EDGE araciligi ile her saniye
NetR5 CORS referans istasyonlarindan, kontrol merkezine aktariimaktadir. Kontrol
merkezinde hatalar modellenmekte ve her saniye dizeltmeler hesaplanmaktadir.
Ayrica biiroda degerlendirme (postprocessing) amaciyla tiim GNSS gozlemleri 1 saniye,

15 saniye veya 30 saniye araliklarda ftp kullanimina acilmistir [1], [2], [3], [4], [5].
Dolayisiyla sistem iki yontemle hizmet vermektedir:

— Gercek zamanda koordinat belirleme ve

— Blroda degerlendirme (Post-processing) ile koordinat belirleme.

Ulke genelinde kullanicilar karada, havada ve denizde;

a) GNSS alicilari ile kontrol merkezine baglanarak RTK yontemiyle dakikalarda, hatta

saniyelerde, cm-mertebesinde koordinatlarini belirleyebilmektedirler;

b) Navigasyon alicilari ile kontrol merkezi RTCM yayinlari sayesinde RDGPS yontemiyle

gercek zamanda dm’ler mertebesinde koordinatlarini belirleyebilmektedirler.
Boylece sistem Ulke genelinde:

— Tum cografi bilgi teknolojilerine altlik olusturacaktir (jeodezik nokta olguleri,
topografik olciiler; kadastro olclleri, miihendislik dlgcmeleri, demiryollari, karayollari ve
altyapr mihendisliginde planlama, projelendirme ve uygulama projeleri; planlama ve
imar Olclleri; hidrografik Olgliler; cevre, e-devlet, e-belediye, e-ticaret uygulamalari

kapsaminda yersel Olgiler, planlamalar, projendirmeler ve uygulamalar, vd).

— Binlerce GNSS alicisinin kendi referans istasyonuna gereksinim olmaksizin gézlem

yapabilmesine olanak vermektedir.

— Jeodezik kontrol noktalarinda yer tesisi yapma zorunlulugunu biyik ol¢lide

kaldirmistir [1], [2], [3], [4], [5].
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Buradaki uygulamadan TKGM ve HGK basta olmak Uzere kamu kurumlari, tim
belediyeler, binlerce harita firmasi, altyapi ve mihendislik firmalari vb.

yararlanmaktadir. Sistemin diger kullanicilarindan bazilari sunlardir:
— Milli Savunma Bakanligi,

— Bayindirlik ve iskan Bakanlig,

—Tarim, Orman ve Cevre Bakanligi,

— icisleri Bakanlig,

— Kiltdr ve Turizm Bakanligl,

— Ulastirma Bakanhgi,

— Enerji Bakanligi,

—iller Bankasi,

— Afet isleri Genel Mudiirligi (deformasyon / deplasman belirlemesi),
— Deniz Mustesarhgi,

—TCK,

—TCDDY,

- DS,

— TEDAS,

— GAP idaresi,

— Askeri Kuruluslar,

- vd.

Belediyeler sistemin 6nemli kullanicilarindan birisidir. Bu kuruluglar halihazir harita
yapiminda, imar plani yapim ve uygulamalarinda, altyapi ve diger mihendislik
calismalarinda, kamulastirmada, ulasimda vd. bircok uygulamada sistemi daha etkin

olarak kullanacaktir [1], [2], [3], [4], [5].

14



Sistemin en 6nemli kullanicilari, dogal olarak projenin ortak musterileri olan TKGM ve
HGK dir. CORS-TR sayesinde (ilke genelinde elde edilecek ¢ok duyarli koordinatlar,

bilimsel ¢alismalar ve arastirmalar igin en dnemli verilerden birisini olusturmaktadir.
Boylesine hassas verilerin kullanilabilecegi bazi alanlar sunlardir:

— Deprem mihendisligi, jeofizik ve sismoloji calismalari,

— Depremlerin 6nceden bilinmesi ve erken uyari ¢alismalari,

— Deformasyon ve plaka hareketlerinin izlenmesi,

— Meteorolojik calismalar (troposfer ve iyonosferin modellenmesi; daha hassas

meteorolojik tahminler, vb).

Yillardir ¢6zim bekleyen ulusal datum donlisim parametrelerinin belirlenmesi, bu
proje ile ¢d6zime kavusmaktadir. ED50 datumundan ITRFyy datumuna gegis 2001
yilinda gerceklesmesine ragmen bilhassa blyutk oOlgekli cografi verilerin dénitsiimiine

hizmet edecek ulusal donlsiim parametreleri belirlenmemisti [1], [2], [3], [4], [5].

CORS-TR projesi kapsaminda c¢ozimlenecek hiicresel donlsim parametreleri
kullanilarak 1/5000 ve daha buylk olgekli halihazir ve kadastral paftalar ile diger
cografi veriler, ITRFyy datumuna doniistirilebilecektir. Béylece TKGM ve iller Bankasi
blinyesindeki 300,000 Uzerindeki pafta ve harita-kadastro bilgilerinin koordinat
donisumii saglanacaktir [1], [2], [3], [4], [5].

2.3.2 Ekonomik Katkilar

CORS-TR sisteminin tamamen hizmete girmesinden itibaren son derece Onemli

ekonomik katkilari olacaktir. Bu somut katkilarin bazilari asagida verilmektedir:
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TKGM, Dinya Bankasi kanaliyla yakin bir tarihte 220 milyon US Dolarlik kadastro
yenilemesi ¢alismalarina baslamaktadir. Bu calismalarin %20’si jeodezik ¢calismalar olup
sadece bu kalemde yaklasik 35 milyon Dolar tasarruf s6z konusudur. Ayrica buna yakin

bir tasarrufun da kadastro o6l¢ililerinden saglanmasi s6z konusudur [1], [2], [3], [4], [5].

Devlet Planlama Teskilati, Vatandas Odakh Hizmet Donidsimi (VOHD) ve Kamu
Yonetiminde Modernizasyon (KYM) programlari cercevesinde VOHD- 53 — Tapu ve
Kadastro Kayitlari icin 158 milyon TL ve KYM- 75 — Cografi Bilgi Sistemi Altyapisi
Kurulumu icin de 232 milyon TL ayirmis bulunmaktadir. CORS-TR kullanilarak bu
calismalarda da en az % 20 tasarruf s6z konusu olup bu da 39 milyon TL tutarinda bir

miktardir [1], [2], [3], [4], [5].

Tirkiye’de binlerce GNSS alicisi bulunmaktadir. Bunlarin tGretimi CORS-TR sayesinde en
az 2 misli artacaktir. Sirf buradan da 100 milyon TL {izerinde bir tasarruf s6z konusudur

[1], [2], [3], [4], [5].

HGK, diger askeri kuruluslar, belediyeler ve o6teki kullanicilar goz o6niinde
bulunduruldugunda CORS-TR’nin yillik ekonomik katkisi ylzlerce milyon TL ile ifade
edilebilir [1], [2], [3], [4], [5].

Sistemin kazandirdig pratiklik, kolaylk, hiz ve streklilige yukarida agiklanan ekonomik
katkilar da eklendiginde CORS-TR projesinin herkesin hayatina girecegi ve tarihe
gececegi acikga sdylenebilir. CORS-TR kullanicilarinin takip edildigi CORS-iZ programi da

projenin kullaniminin ne kadar yogun oldugunu gostermektedir [1], [2], [3], [4], [5].
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BOLUM 3

SAYISAL HARITALAR

Sayisal Harita, bilgisayar ortaminda klasik dosya ve veritabani dosyasi seklinde tutulan
haritay! ifade etmektedir. Bilgisayar ortami, hard-disk, CD, DVD, disket, vb olabilir. Ug

tur sayisal harita vardir: Vektor harita, raster harita ve matris harita.

Vektor harita, haritada yer alan detaylarin nokta, c¢izgi ve alan detay olarak
tanimlandigi, nokta detaylarinin koordinat verileriyle; gizgi detaylarin noktalar dizisi ile
alan detaylarin ise kapanan cizgiler ile temsil edildigi bilgisayar dosyalaridir. Bu

haritalar, raster haritalar lizerinden sayisallastirma ile veya dogrudan hazirlanir [6].

Raster harita, yer ylzeyine/basili bir haritaya iliskin yansima degerlerinin belli bir
sikhkta (c¢ozlintrliikte) belli bir renk derinliginde (siyah-beyaz, gri tonlu, renkli)
koordinath olarak depolandigi bilgisayar dosyalaridir. Bunlar, haritalarin raster
taranmasi ve koordinatlandirilmasi; ya da uydulardan/ucaklardan cekilmis yer yuzeyi

goriintulerinin yataylanmasi ve koordinatlandirilmasi ile hazirlanir [6].

Matris harita, yer ylizeyine iliskin belli bilgilerin (rakim, 1si1, kirlilik, deprem siddeti, vb.)
belli siklikta (¢ozlnirlakte),koordinat bilgisi ile birlikte depolandigl bilgisayar

dosyalaridir [6].

Sayisal Haritalar , raster haritalardan sayisallastirma, vektor haritalardan enterpolasyon

ile hazirlanabildigi gibi; dogrudan arazi 6lgmeleri ile de hazirlanabilir.
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Sekil 3. 1 GNSS teknigi kullanilarak lretilmis sayisal halihazir harita

3.1 Sayisal Halihazir Haritalar

Halihazir Harita, iginde bulunulan durumu goésteren harita anlamina gelir. Halihazir
Harita’da nirengi, RS noktalari, abulli noktalari, binalar, binalarin kat adedi, yollar,
kaldirimlar, sokaklar, yol ve sokak disinda kalan yerlere ait yikseklik egrileri, agaclar,
elektrik direkleri, ada ve parsel sinirlari ve numaralari vb. Calisilan alanda bulunan her
sey gosterilir. Halihazir Haritalar, “Bilyiik Olcekli Harita ve Planlarinin Yapim
Yonetmeligi” esaslarina gére 1/1000 veya 1/2000 olcekli olarak yapilir. Belediyelerin
yapacagl teknik hizmetler icin proje planlamasi, tasarim c¢alismalari ve uygulamasi,
isletmesi, imar plani ve yukarida belirtilen diger projelerin gerceklesmesi amaciyla
belediyelerce veya iller Bankasi’nca yaptirilan biiyiik 6lcekli haritalara “Halihazir Harita”

denilmektedir. imar Plani sinirlari disinda kalan yerlerde yapilacak olan yapilarin ruhsat
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alabilmesi icin Mevzi imar Plan’nin dolayisiyla da Halihazir Haritas’’nin hazirlatiimasi

gerekmektedir.

3.1.1 Sayisal Halihazir Harita Yapim Agsamalari

Sayisal Halihazir Harita yapim asamalari asagida belirtilmistir:
TAHDIT VE IHALE

SOZLESME

YER TESLIMI ve iSE BASLAMA

KANAVA KONTROLLERI VE TASDIKi

TESIS VE OLGULERIN YAPILMASI

PAFTA GEZIMI

HESAP VE CiziM KONTROLU

KABUL

TASDIK VE ARSIVLEME
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3.2 Sayisal Halihazir Harita Uretim Yontemleri
Sayisal Halihazir haritalar iki yontemle uretilir
GNSS Yontemi

Fotogrametrik Yontem

3.2.1 GNSS Teknigi Kullanilarak Uretilen Sayisal Halihazir Haritalar

Ulke koordinat sisteminde 6lclii ve hesaplari yapilan nirengi, abulii ve nivelman
noktalarina dayali tim meskun ve gayrimeskun detaylarin GNSS cihazlari ve elektronik
kayit Uniteli aletlerle 6l¢lilmesi, 6lcl sonucu elde edilen datalarin bilgisayara aktarilarak
degerlendirilmesi sonucu Uretilen haritalardir. Haritalarimizin sayisal ortamda
tretilmesi, Kanalizasyon ve igme suyu isletme planlarinin da sayisal olarak yapilmasini

giindeme getirmis ve uygulanmasina gegcilmistir [7].

3.2.2 Fotogrametrik Yontem Kullanilarak Uretilen Sayisal Halihazir Haritalar

Fotogrametrinin ana amaci uzaktaki cisimlerin abulliic parametrelerini, fotograflar

yardimiyla elde etme islemidir. Fotogrametriyi, resmi cekilecek objeye, kullanilan

malzemeye veya degerlendirme yontemine gore siniflandirmak mimkdndar [7].

Sekil 3. 2 Fotogrametrik yontemlerle Uretilmis bir sayisal halihazir harita 6rnegi
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Fotogrametrik yontem su asamalardan olusur:

Ugus, Nokta Tesisi ve Ol¢iimii:

Ugus oncesi haritasi yapilacak boélge icinde yer kontrol noktalari tesisleri tamamlanip,
hava isaretlerinin boyanmasindan sonra; Kinematik GNSS destekli ucusla harita
sahasinin renkli fotograflari gekilir. Yer kontrol noktalarinin koordinatlari yersel olarak

GNSS alicilari ile dlcllerek belirlenir [7].

Foto Laboratuar islemleri ve Tarama

Belirli yikseklikten ucusla cekilen renkli filmler banyo islemi sonrasi, hassas resim
taramas! yapilarak dijital fotogrametri sistemlerine aktarilir. Ginlimizde ¢ekimde
dijital hava kameralari kullanildigindan banyo ve tarama islemlerine gerek

kalmamaktadir [7].

Fotogrametrik Nirengi-Havai Nirengi

Resimler (izerinde, net goriilebilen noktalar ile yer kontrol noktalarinin koordinatlarinin
okunmasiyla olusturulan fotogrametrik nirengi ile yer kontrol noktalarinin yersel
yontemle (GNSS alicilariyla) bulunan koordinatlarinin  kullanilmasiyla yapilan
dengeleme sonucu elde edilen sonuglar degerlendirme sistemlerine aktarilarak g

boyutlu 6lgme (stereo) modellerinin olusmasi saglanmaktadir [7].

Stereo Degerlendirme

Ug¢ boyutlu élcme modelleri, harita iretim ydnetmeligindeki sembol ve isaretler
(semboloji) dikkate alinarak fotogrametri operatérleri tarafindan degerlendirilirler.
Degerlendirme neticesinde elde edilen veriler, ¢ boyutlu vektor veriler olup, CAD ve

CBS (cografi bilgi sistemi) gibi programlara aktarilabilecek niteliktedirler [7].
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Ortofoto Harita

Gunlimuzde, gincel haritalara olan gereksinim her alanda kendisini hissettirmektedir.
Hizla degisen dinyamiza iliskin topografik haritalarin Gretimi klasik yontemlerle ¢ok
uzun zaman almaktadir. Bu klasik yontemlere alternatif olarak, standart bir haritanin
dogruluk ve hassasiyet kriterlerini tasiyan ortofoto haritalar, bircok uygulama alaninda

kendisini kabul ettirmektedir.

Ortofoto ya da diger bir deyisle foto-harita, perspektif resimlerdeki resim egikligi ve
arazideki yukseklik farklari nedeniyle olusan goriintli kaymalarinin giderilmesi sonucu
elde edilmis, harita gibi belli bir 6lcegi olan fotografik goruntidir. Birden c¢ok
ortofotonun yan yana getirilerek olusturuldugu tek bir altlik (zerindeki ortofoto
goruntliye mozaik denir. Hava fotograflarindan veya uydu goriintilerinden siyah/beyaz
ve renkli ortofoto harita Giretmek mimkiindiir. Uretim tamamen sayisal olup, istenilen

formatlara donustirilmektedir [7].
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BOLUM 4

SAYISAL HARITALARDA DOGRULUK ANALIZi iCiN BiR PROJE CALISMASI

4.1 Projenin Tanitiimasi

Bu calismada Sayisal Halihazir harita treten kuruluslarin basinda gelen iller Bankasi
A.S./nin arsivinde bulunan ve kabul islemleri yeni tamamlanmis GNSS teknigi
kullanilarak Gretilmis 2 adet sayisal halihazir harita tizerinde gergeklestirilmistir.

Birinci is Konya-Eregli ve ikinci is ise Afyon-Gazligdl sayisal halihazir harita isleridir. Bu
iki isin abull sirasinda nirengi ve poligon o6lgllerinden bazilar Statik, RTK, CORS-

TR(VRS) ve CORS-TR(FKP) yontemleriyle 6l¢uliip dogruluk analizi yapilmistir.

Olciilen Noktalar C3 derece noktalar ve C4 derece noktalardir.
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Sekil 4. 1 Eregli-Konya Nirengi Agi
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Nirengi ve bazi poligonlarin dengelenmesinde ve hesaplarinda Leica Geo Office
programi kullanilmistir. Jeoit Dayanak noktalari (JDN) kullanilarak lokal bir yizey
gecirilmistir.

POLINOMLARLA YAPILAN LOKAL JEOID HESABI

Nokta Say1s1 1 115
serbestlik Derecesi : 99
Test 51n1r Degeri 1 3.435
Polinom Derecesi 1 3. dereceden 16 terimli polinom
karesel ort. Hata : 0.013 m.
D.0.M. 133
Test Test
NokTa No saga yukari Elips.h Orto.H N{orto.) N(yOzey) v(m.) Dederi Sonucy

JDNOO1-M313H234 583663.3908 4157393.2176 1047.0037 1013.2814 33.8123 33.B007 -0.012
JDNO02-M313H235 583993.5667 4158529.0702 1047.1464 1013.3712 33.7752 33.7731 -0.002
JDNOO3-P0O3468 584315.5797 4159640.8967 1048.8273 1015.0697 33.7576 33.7512 -0.006
JDNO0O4-M313H185 584646.4764 4160329.5020 1048.5145 1014.7727 33.7418 33.7430 0.001
JDNOO5-M313H236 585805.4989 4161192.8154 1049,3538 1015.6073 33.7465 33.7411 -0.005
JDNO06-M313H237 587045.3548 4161874.1909 1051.1518 1017.4143 33.7375 33.737 -0.000
JDNOO7-P0O3538 587547.2556 4161095.6249 1052.0030 1018.2412 33.7618 33.7536 -0.006
JDNOOB-M313H238 587919.4671 4160250.4646 1054.5201 1020.7500 33.7701 33.7753 0.005
JDNOO9-P0O3551 587712.9759 4159136.B890 1055.8932 1022.0950 33.7982 33.7980 -0.000
JDNO10-P0O3532 586912.3681 4159825.4999 1053.2506 1019.4713 33.7793 33.777 -0.002
JDNO11-M311H001 586250.7740 4160612.4401 1051.6700 1017.9175 33.7525 33.75533 0.003
JDNO12-M313H186 585408.6320 4159653.7082 1050.3003 1016.5518 33.7485 33.7662 0.018
JDNO13-m313H187 586192.7318 4158928.6920 1052.3637 1018577 33.7867 33.7912 0.004
JDNO14-P0O34E80 585257.4088 4158369.9352 1049.8719 1016.0839 33.7880 33.7949 0. 007

0

0

28 UYUSUMLU
20 UYUSUMLU
61 UYUSUMLU
12 UYUSUMLU|
55 UYUSUMLU
02 UYUSUMLU
7 UYUSUMLU
46 UYUSUMLU
02 UYUSUMLU
7 UYUSUMLU
23 UYUSUMLU
50 UYUSUMLU
7 UYUSUMLU
58 UYUSUMLU
7 UYUSUMLU
7 UYUSUMLU
96 UYUSUMLU
03 UYUSUMLU
11 UYUSUMLU
UYUSUMLU
95 UYUSUMLU
82 UYUSUMLU
46 UYUSUMLU
40 UYUSUMLU
05 UYUSUMLU
52 UYUSUMLU
03 UYUSUMLU
7 UYUSUMLU
25 UYUSUMLU
28 UYUSUMLU
18 UYUSUMLU
50 UYUSUMLU
09 UYUSUMLU
12 UYUSUMLU
13 UYUSUMLU
66 UYUSUMLU
48 UYUSUMLU
44 UYUSUMLU
77 UYUSUMLU

JDNO15-P03460 584750.8039 4157247.3893 1049.3139 1015.4961 33.817 33.8186 .
JDNO16-M313H239 585859.0846 4157064.9021 1055.1254 1021.2897 33.8357 33.8337 -
JDNO17-PO3508 586270.9051 4157670.0932 1053.1616 1019.3512 33.8104 33.8221 O
JDNO18-M313H189 586985.8070 4158100.237 1055.4038 1021.5864 33.817 33,817 -0.000
JDNO19-P03554 587474.4660 4158311.0227 1056.5984 1022.7845 33.8139 33.8152 0.001
JDNOZ20-PO3616 588448.4116 4157484.047. 1059.9455 1026.0985 33.8470 33.8400 -0.007
JDNO21-mM313H190 587770.5003 4157315.4707 1059.0854 1025.2212 33.8642 33.8405 -0.024
JDNO22-P14755 587198.3999 4156505.4228 1057.4217 1023.5865 33.8352 33.857 0.022
JDNO23-P13358 588283.4140 4155491,6890 1061.577 1027.7034 33.8741 33.8918 0.018
JDNO24-P0O3625 588706.5041 4156560.427. 1064.8235 1030.9414 33.8821 33.8650 -0.017
JDNOZ25-P03646 589285.6729 4156093.1833 1064.3623 1030.4677 33.8946 33.8817 -0.013
JDNO26-M323H345 589275.6375 4156619.3629 1065.0847 1031.2117 33.8730 33.B667 -0.006
JDNO27-M323H346 590165.8783 4157450.2924 1065.1280 1031.2785 33.8495 33.8491 -0.000
JDNOZ2E-P0O2656 591378.2235 4157722.4956 1067.7031 1033.8582 33.8449 33,8481 0.003
JDNO29-M323H347 592677.8567 4158152.9155 1069.1191 1035.2598 33.8593 33.8444 -0.015
JDNO30-M323H348 593098.3491 4158427.9907 1070.0345 1036.2137 33.8208 33.8473 0.027
JDNO31-P0O8490 594507.6899 4158336.9027 1087.4266 1053.5692 33.857 33.8553 -0.002
JDNO32-M323H349 595704.7600 4158981.3242 1074.1433 1040.2994 33.8439 33.8492 0.005
JDNO33-M323H350 596397.1602 4157970.2547 1128.4194 1094.5100 33.9094 33.8962 -0.013
JDNO34-P13914 597470.7813 4158328.5868 1081.9286 1048.0212 33.907 33.9060 -0.001
JDNO35-M323H351  598326.3559 4159011.307 1078. 887 1044.9795 33.9075 23.897 -0.010
JDNO36-ANO36 599419.4383 4158590.9909 1090.8000 1056.8553 33.9447 33.9506 0.006
JDNO37-M323H352 599116.3456 4157621.5050 1093.9793 1060.0114 33.9679 33.9815 0.014
JDNO38-P12953 598014.0199 4157940.1123 1094.2645 1060.3241 33.9404 33,9352 -0.005
JDNO39-P12936 596721.1756 4157583.4865 1096.4706 1062.5446 33.9260 33.91&7 -0.009

ICoOHOHOFROONRFPOOORHEHEHEHOCOOOOOOFROO000CO000OH
w
=)

Sekil 4. 2 Eregli-Konya Jeoit Dayanak Noktalari Yiizey Hesabi ve istatistiksel testi.
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Sekil 4. 3 Eregli-KONYA Poligon AgI 6rnegi
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Sekil 4. 4 Eregli-Konya Nirengi ve Poligon noktalari icin Google Earth Gorintiisi
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Sekil 4. 6 Afyon-Gazligol Nirengi ve Poligon Noktalari icin Google Earth goriintisii
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Sekil 4. 7 Calisma Bolgeleri ve Tusaga-Aktif istasyonlari Haritasi

Nirengi dengelenmesinde Leica Geo Office programi ve poligon RTK hesaplarinda
Topcon Link programlari kullaniimistir. Jeoit Dayanak noktalari (JDN) kullanilarak lokal

bir ylzey gegirilmistir.
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PROJE ADI = GAZLIGEL
GEOID YUKSEKLIGI HESABI
NOKTA  SAYISI n=17
SERBESTLIK DERECEST n-q =8
GECIRILEN YUZEY =9 Pparametreli 2. Derece vizey
TEST DEGERI (TAU) = 2.426 5 = 0.95
RMS Ylksek1ik Farks = 0.01% m
ortalama M Degeri = 37,5980 m
e +
ELIPSOID GEQOID ONDULASYONU |ORTOMETRIK vUKSEKLIK
MOKTA YOKSEKLIGI| d1cilen | Hesapla Glcilen | Hesapla TEST
WO th) EN) | (Ng EH) | (Hg dH Tip SONUCU
fommm oo oo e e oo o - e o +
ANOL 1086.462 37.987 37.984 | 1048.475 | 1048.478 [-0.003 0,271 | uvuguMLy
ANOZ 1087.501 37.959 37.964 | 1049.542 | 1049,537 | 0.00% 0,440 | uvuguMLy
ANO3 1085, 282 37.947 37.041 | 1047.335 | 1047.341 [-0.006 | 0.508 | uUvugumLy
ANOG 1090.481 37.946 37.941 | 1052.535 | 1052.540 [-0.005% | 1.034 Uvus MLy
ANOS 1208,003 38.063 38.024 | 1170.940 | 1170.979 [-0.039 | 2.415 Uvus MLy
ANOG 1212.16559 38.002 38,007 | 1174.197 | 1174.192 0.005 0,327 | uvugumMLy
ANOT 1184.357 37.905 37.085 | 1146.362 | 1146.362 0.000 | 0.014 UvuguMLy
ANOE 1168. 222 38.001 37.0680 | 1130.221 | 1130.223 |-0.002 0,254 ryusumMLy
ANOS 1174, 859 38,005 38,012 | 1132.89%0 | 1132.887 | 0.003 | 0.339 | uyusumLu
ANLO 1208,468 38,012 38,021 | 1170.45%6 | 1170.447 | 0,008 | 0,530 | uyusumLu
ANLT 11593,355 38. 008 38,028 | 1155.347 | 1155.327 | 0.020 | 1.637 | uyusumLu
ANLZ 1153.125 37,908 37,0982 | 1115.126 | 1115.143 [-0.017 | 1.08%9 | uyusumLu
ANL3 1058, 018 37,988 37,903 | 100,030 | 1060.025 | 0.00% | 0,573 | uvusuMLU
ANLG 1116, 870 37.961 37,983 | 1079.009 | 1078.987 | 0.022 | 1.371 | UvusuMmLy
ANZO 1169,453 38,005 38,002 | 1131.448 | 1131.451 |[-0.003 0,200 | uvuguMLy
ANZL 1094, 484 37.950 37.958 | 1056.534 | 1056.526 | 0.008 | 0.480 | UvusuMmLU
ANZ2 1128.529 37.990 37.987 | 1090.53%9 | 1090.5%4.7 [-0.003 0,170 | uvuguMLy
Fommm oo - Tt oo o o it i +

Sekil 4. 8 Afyon-Gazligdl Jeoit Dayanak Noktalari Yiizey Hesabi ve istatistiksel testi.
Polinomlar ile Yiizey Olusturma:

Haritanin tahdidine goére yeterli olacak ve haritayl kapsayacak sekilde Jeoit Dayanak
Noktalari tesis edilir. Bu noktalara hem GPS ile C2 derece GPS inceliginde 6lgiim
yapilirarak koordinatlar ve elipsoit ylikseklikler bulunur. Ayrica Geometrik nivelman
yapilarak ortometrik yikseklikleri bulunur. Elipsoit ylkseklik ve Ortometrik yikseklikler
arasindaki farklar (N degeri) bulunarak polinomlarla enterpolasyon yapilarak ylzey

olusturulur. BOHYY’de bu madde belirtilmistir.

Madde 42:

Siklastirma alanini kaplayacak bicimde, elipsoit yukseklikleri (h) GPS ile, Helmert
ortometrik yukseklikleri (H) geometrik nivelman ile belirlenen bir “Jeoit Dayanak
Noktalari Ag1” olusturulur. Jeoit dayanak noktalarinin olusturulmasinda asagidaki
esaslar dikkate alinir:

a) C1, C2 ve C3 dereceli GPS agi ile ana ve ara nivelman aginin ortak noktalari
alinmahdir.

b) Kitle dagilimini karakterize eden yerlerde (takeometrik alima benzer bicimde, su
toplama ve dagitma cizgileri lizerinde, tepe ve cukurlarda ve benzeri yerlerde) mutlaka
noktalar olmalidir.

c) En az nokta yogunlugu; 20 km? ye kadar 6 nokta ve bundan sonraki her 15 km? yel
nokta olmalidir.
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d) Jeoit dayanak noktalari Ek-4’teki bicimde tesis edilir.

e) Jeoit dayanak noktalarinin koordinatlari en az C2 dereceli nokta esaslarina gore,
Helmert ortometrik yikseklikleri ise ana veya ara nivelman agi dlgme esaslarina gore
belirlenirler. Ancak proje alaninin 30 km? den kiiciik olmasi durumunda, jeoid dayanak
noktalari ilgili idarenin onayi alinarak C3 derece nokta esaslarina gore belirlenebilir.

f) Egimin % 20’den fazla ve ulagimin gi¢ oldugu jeoit dayanak noktalarinin Helmert
ortometrik ylkseklikleri, ilgili idarenin onaylr alinarak, ana ve ara nivelman
noktalarindan geometrik nivelman veya hassas trigonometrik nivelman teknigiyle
yapilan baglanti 6lcmeleriyle belirlenebilir.

1) Geometrik nivelman, gidis-donus nivelmaniyla yikseklik farkinin 2.5 mm/km veya
daha iyi duyarlikla belirleyebilen nivo ve miralarla yapilir.

2) Hassas trigonometrik nivelman teknigi ile yilkseklik farklari;; 300-500 metrelik
parcalarla ve gidis-donis olarak belirlenir.

3) Geometrik nivelman ve hassas trigonometrik nivelmanda, nivelman geckisinin
toplam uzunlugu 2.5 km'yi gecemez ve gidis-donus yukseklikleri arasindaki kapanma
degeri (dH);

AH )y = 204/ Sy (4.1)

olmalidir.

g) Jeoit dayanak noktalarinin jeoit yiksekliklerinin uyusumu, yikseklik dogruluklarinin
dikkate alindigi bir

istatistik yontemle test edilir. Uyusumsuz noktalarin elipsoit ve Helmert ortometrik
yikseklikleri yeniden belirlenir. istatistik

glven dizeyi 1-a=0.95 alinmahdir. Uyusum dogrulugu (6) £5 cm’den daha iyi olmahdir.

h) Jeoit dayanak noktalarinin N=h-H bagintisi ile bulunan jeoit ylkseklikleri, bu
yuksekliklerin degismeyecegi algoritmalar kullanilarak modellendirilir.

Jeoit yukseklikleri grid veri olarak diizenlenip kullanilabilir. Bir noktanin jeoit ytksekligi
modelden dogrudan veya en az li¢ noktadan enterpolasyon ile hesaplanir. [9]

Elipsoidal yiksekliklerin ve ortometrik ylksekliklerin her ikisinin de bilindigi noktalarin
mevcut oldugu durumlarda, GPS/NIVELMAN jeoiti belirlenirken yiikseklik egrili
haritalarin yapimi icin bu noktalardan bir ylizey gecirilir. Ylzey gecirilmesiyle elde
edilen model, ara noktalarin jeoit yiksekliklerinin belirlenmesinde de kullanilir. Ara
noktalarin elipsoidal yikseklikleri GPS ile bulunur. Modelle ortometrik yuikseklik elde

edilir.
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Bu islem astrojeodezik yonteme benzer. Her iki yontemde de goézlemden kaynaklanan
hatalar disinda en yiiksek hassasiyet, jeoitin diizgiin oldugu alanda bulunan birbirine 3-
5 km istasyonlar arasinda yapilan uygulamalarda elde edilir [51].

N y)= DD agxy (4.2)

i=0 j=0

esitligi genel ylzey esitligidir. Yukaridaki esitlik kullanilarak noktalardan ylizey gegirilir.
N sayisi 1 ise gegirilen ylizey bi-lineer, 2 ise bi-quadratik ve 3 oldugunda bi-kiibik spline
adini almaktadir. Bi-lineer ylizeyde ortak nokta sayisi (elipsoit ve ortometrik yiksekligi
belli) en az 4, bi-quadratik ylizeyde en az 9 ve bi-kiibik spline ylizeyde en az 16
olmalidir. Ortak nokta sayisinin bu degerlerden fazla olmasi durumunda ylzeyi
belirleyen parametreler en kiiglik kareler yontemine gére dengeleme ile hesaplanir.
Ustteki esitlikteki a; degeri spline katsayisini, x ve y degerleri sdzkonusu noktanin Gauss
koordinatlarini ifade eder. Polinomun derecesi dayanak nokta sayisina bagli olarak
belirlenir. En yilksek dereceden baslayarak bulunan katsayilarin istatik testlerle
signifikant olup olmadiklari belirlenerek kesin sonu¢ bulunur. Derece 0Onceden

belirlenemez. Derece; nokta sayisi, dogruluk, jeoitin 6zelligine bagl olarak olusur [52].
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4.2 Dogruluk Analizleri

Yapilan calismada ilk proje Bolgesi olan Gazligdl-Afyon bolgesinde tesis edilmis olan
nirengi ve poligon noktalari, kontrol dlgulerinde noktalardan bazilari CORS-TR uyumlu
GNSS alicilari ile VRS ve FKP yontemi, Statik veya RTK yontemi ile ayri ayn

degerlendirilmis ve bulunan sonuclar tablo ve grafiklerle gosterilmistir.

ikinci proje bolgesi olan Eregli-Konya bélgesinde tesis edilmis olan nirengiler ve poligon
noktalari, kontrol 6l¢lilerinde noktalardan bazilari CORS-TR uyumlu GNSS alicilar ile
VRS ve FKP yontemi, Statik veya RTK yontemi ile ayri ayri degerlendirilmis ve bulunan
sonuclar tablo ve grafiklerle gosterilmistir. Tablo ve Grafikler MATLAB programinda

yapilmistir.

Dogruluk analizleri yapilirken istatistiksel testlerden faydanilmistir. Projede ise t-testi
kullanilmistir. T testi, hipotez testlerinde en yaygin olarak kullanilan yontemdir. T testi
ile iki grubun ortalamalari karsilastirilarak, aradaki farkin rastlantisal mi, yoksa
istatistiksel olarak anlamli mi olduguna karar verilir. Kiiciik 6rnekleme teorisi olarak da
bilinen t dagihimi, kicik 6rneklemlerle de ¢alismaya imkan verdiginden, arastirmacilar
icin blyulk kolaylik saglamaktadir. “t” testi 6rnek boyutunun kii¢lik oldugu ve ana
kitleye iliskin standart sapmalarin bilinemedigi durumlarda “t” dagilimindan

yararlanarak;

- incelenen bir degisken agisindan bir gruba ait ortalama degerin dénceden belirlenen

degerden farkli olup olmadiginin,
- incelenen bir degisken agisindan bagimsiz iki grup arasinda fark olup olmadiginin,

- incelenen bir degisken agisindan herhangi bir grubun farkh kosullar altindaki
tepkilerinde farkhligin olup olmadiginin incelenmesine yonelik hipotezleri test etmeye

yonelik olarak gelistirilmis bir analiz yontemidir.

Projede uygulanan t testinde 6lciiler korelasyonsuz kabul edilmistir. Olciilerin RMS
degerleri bulunmustur. Olgiilerdeki koordinat farklarinin kareleri toplami 6lgii sayisina

bélinerek gikan degerin karekokd alinmistir. Asagidaki formal kullaniimistir.
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(4.3)

T test buyUkligh bulunurken RMS degerlerinden buylik olani Uste yazilir. RMS
degerlerinin ortalamasi alinip, Tek tek her RMS degerine bolinmistir. Hangisi Uyuik

degerse Uste yazilmistir. Yani;

Mo (4.4)

Formili uygulanmistir. Formilde Varyans degerleri koordinat farklarinin karelerinin
ortalamasidir. Ayrica “Q” Sinir deger bulunmustur. “Q” Sinir degeri bulunurken Excelde
Tters (olasilik,serbestlik derecesi) formili kullaniimistir. Serbestlik derecesi nokta
sayisindan 1 eksik olan n-1 degeri alinmistir. T degeri g sinir degerinden kii¢lik ¢ikarsa

Olcller uyusumlu olarak kabul edilmistir.

C3 derece aglarin ve noktalarinin GPS teknigiyle olusturulmasi
Madde 22 : C3 derece noktalarinin olusturulmasinda asagidaki esaslara uyulur.

a) C3 derece alim icin siklastirma noktalari, alim icin siklastirma alaninda, en az bir C1,
C2, C3 derece noktayl gorecek, poligon dizilerine ¢ikis verecek ve en blyilik kenar
uzunlugu 3 km olacak bicimde, bu Yonetmeligin 16’nci maddesindeki hususlar dikkate
alinarak secilir. Secimi yapilan C3 derece noktalar bu Yonetmeligin 12’nci maddesinde

belirtilen yer secim kanavasina isaretlenir.
b) Alim icin siklastirma noktalari Ek-4’teki gibi tesis edilir.

c) ASN noktalarinin Olgliilmesinde cift veya tek frekansli en az 6 uydudan es zamanl

kayit yapabilen jeodezik GPS alicilari kullanilir.
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d) ASN Olgmeleri statik veya hizli statik yontemle gergeklestirilir ve asagidaki

parametreler esas alinir.

Uydu sayisi: En az dort adet,

Kayit araligi: 15 saniye veya daha az,
Uydu yiksekligi: En az 10°,

Kayit Sdresi: 5 km’ye kadar bazlarda 20 dakika (tek frekansli alicilar icin 30 dakika), 5
km’den blyuk bazlarda her bir km icin 3 dakika (tek frekansh alicilar icin 5 dakika) ilave

slreler ile en fazla 10 km’ye kadar bazlarin dlgimi,
seklinde belirlenir.
e) ASN, TUTGA, AGA ve SGA noktalarindan en az iki bagimsiz baz ile belirlenir.

f) Her oturumda, GPS ol¢lisii yapilan noktalarda Ek-5'teki 6lgme ve kayit karnesi

dizenlenir.

g) ASN koordinatlari, baglanti noktalarinin baslangic epogundaki koordinatlari

degismez alinarak hesaplanir.

h) iki bazdan ayri ayri hesaplanan koordinatlar arasindaki farklar 5 cm’yi gecemez. Aksi

halde dlgmeler tekrarlanir.

I) C3 derece noktalar, C2 derece noktalar ile birlikte degerlendirilebilir. Bu durumda bu
Yonetmeligin 20’nci maddesinin (b) bendi gecerlidir. C3 derece noktanin hizlari TUTGA
nokta hizlarina dayali olarak enterpolasyonla bulunur. C1, C2 ve C3 dereceli noktalar

ilgili idarenin onayi alinarak birlikte degerlendirilebilir. [9]

C4 derece aglarin ve noktalarinin GPS teknigiyle olugturulmasi

Madde 26: Poligon noktalarinin koordinatlari C1, C2, C3 derece noktalara dayali olarak
statik, hizh statik, kinematik veya gercek zamanli (real time) kinematik yontemlerden
biriyle belirlenebilir.

Poligon olguleri 1.5, 2 veya 3m’ lik sabit ylkseklikli jalonlar ile yapilir.
4)Statik ve hizli statik gdzlemlerde;
Uydu sayisi: En az bes adet,
Uydu yukseklik acisi: En az 10°,

Veri toplama araligi: 10 saniye veya daha az,
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Baz uzunlugu: En fazla 5 km,
GOzlem Siresi: En az 10 dakika, alinir.

GoOzlemler, en az iki referans noktasina dayali yapilir. Hesaplanan nokta
konum dogrulugu yatayda ve diiseyde 8 cm’yi gecemez.

b) Olgme sonrasi veya dlcme aninda olmak (izere poligon noktalarinin konumlari
kinematik yontemlerle belirlenebilir. Her poligon noktasinda, asagidaki kosullari
saglayacak sekilde ve farkli zamanlarda en az iki kez GPS gozlemi (iki oturum) yapilr.
iki oturumdan elde edilen izdiisiim koordinatlari ve elipsoit yiikseklikleri arasindaki
farklar 7 cm’den fazla olamaz.

Uydu sayisi: En az bes adet,

Uydu yikseklik acisi: Minimum 10°,

Veri toplama araligi: 5 saniye veya daha az,
Referans noktasina uzaklik : En fazla 5 km,
GoOzlem siresi: Her noktada en az 5 epok,
Oturumlar arasi zaman: En az bir saat,

alinir. [9]
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4.3 istatistiksel Tablolar ve Yapilan Analizler

4.3.1 Konya-Eregli Noktalarinda Yapilan Analizler

4.3.1.1 Konya-Eregli Nirengi Noktalarinin Farkli Yontemler Kullanilarak Koordinat

16

Degisimleri
5 T T T T T T T T T T T T T T T
O STATIK
£y CORS-TR (VRS)
+ GCORS-TR (FKP)
Lt
5
= * * * * &
” - o %
. ::> _T_ + ::} R + + ::>
.4’_} + .V!-
+
::} {
O o
(e} (e} 0 - o 0 o o
0 O
o O o O
D 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
o 1 2 3 4 5 & 7 B 9 10 11 12 13 14 15
MNoktalar

Sekil 4. 9 Eregli-KONYA Nirengi noktalarinin Y yoniindeki degisimleri
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Sekil 4. 10 Eregli-KONYA Nirengi noktalarinin X yoniindeki degisimleri
T T T T T T T T T T T T T T T
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MNoktalar

Sekil 4. 11 Eregli-KONYA Nirengi noktalarinin elipsoidal ylikseklik farklari
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PDOP

T T T T T T T T T T T T
STATIK
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o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Moktalar

16

Sekil 4. 12 Olgtimler esnasindaki Konya-Eregli Nirengi noktalarina ait PDOP degerleri

16
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Sekil 4. 13 Olgciimler esnasindaki Konya-Eregli Nirengi Uydu sayilari
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Konya-Eregli ¢alisma bdlgesinde Nirengi olglleri Statik, CORS-TR (VRS) ve CORS-TR
(FKP) yontemleriyle olcilmis, Olclilen noktalar analiz edilmistir. Yapilan analiz
calismalarinda Nirengilerin Statik 6lgme yontemi kullanilarak elde edilen koordinatlarla
diger yontemlere nazaran daha dogru sonuglar elde edildigi aciktir, CORS-TR
yontemleri ile ise bazi noktalarda fazla hata ciktigi ancak ortalama hata olarak

noktalarin BOHYY’nin ilgili maddesinde belirtilen GPS teknigiyle siklastirmanin kontrolii

“C1, C2 ve C3 derece GPS bazlarindan, her derecenin proje alanina uygun dagilmis
%10’u GPS teknigiyle yeniden élgiiliir ve degerlendirilir. Baz bilesenlerindeki farklar

(dX, dY, dz);
C1 derece igin, dX, dY, dZ (20mm+2ppm)
C2 ve C3 derece icin, dX, dY, dZ (30mm+3ppm) olmalidir.” Tecviz sinirlari

icinde kaldigi belirlenmistir.

Cizelge 4. 1 Konya-Eregli Nirengi olgllerinin Statik, VRS ve FKP yontemleriyle elde
edilen koordinat farklari degerleri

AY (cm) AX (cm) Ah (cm)
STATIK | VRS | FKP | STATIK | VRS | FKP | STATIK | VRS | FKP
Min.Hata (cm) 0.2 11 | 1.5 0.1 1 1.7 0.1 1.6 | 1.3
Max.Hata (cm) 1 25 | 3.2 1.2 27 | 34 1 25 | 3.1
RMS (cm) 0.62 |[204|222| 066 |191|231| 048 |216|2.02

Sayisal Halihazir Harita Uretimi i¢in Onceden Statik Olgiimleri Yapilmis Koordinatlar

Cizelge 4. 2 Konya-Eregli Nirengi noktalarinin ITRF-96 koordinatlari

Nokta Numarasi Saga Deger (m) Yukari Deger (m) Elipsoit Yiikseklik (m)
N.M313H236 585805.499 4161192.815 1015.607
N.M313H001 586250.774 4160612.440 1017.917
N.M313H185 584646.476 4160329.502 1014.773
N.M333H186 585408.632 4159653.708 1016.552
N.M333H187 586192.732 4158928.692 1018.577
N.M313H189 586985.807 4158100.238 1021.586
N.M313H237 587045.355 4161874.191 1017.414
N.M313H238 587919.467 4160250.465 1020.750
N.M323H009 592763.526 4156747.816 1040.300
N.M323H243 590217.312 4155400.167 1038.249
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Cizelge 4. 3 Konya Eregli Nirengi Noktalari Koordinat farklarinin istatistiksel analizi.

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) I(‘cl:,ln? t q Uyusum Testi
0.4 0.3 0.7 0.50 | 0.37271 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.2 0.4 0.2 0.28 | 0.11390 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.7 0.8 0.6 0.70 | 0.28379 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.4 0.7 0.2 0.48 | 0.19312 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.7 0.9 0.8 0.80 | 0.32382 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.3 0.5 0.8 0.57 | 0.23016 | 2.01669 | UYUSUMLU
v 0.7 0.3 0.8 0.64 | 0.25680 | 2.01669 | UYUSUMLU
- 0.2 0.7 0.5 0.51 | 0.20533 | 2.01669 | UYUSUMLU
IS 0.8 0.4 0.7 0.66 | 0.26406 | 2.01669 | UYUSUMLU
(7)) 0.6 0.4 0.3 0.45 | 0.18158 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.7 1.0 0.9 0.88 | 0.35259 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.3 0.1 0.8 0.50 | 0.20000 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.6 0.9 0.3 0.65 | 0.26097 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.6 0.5 0.2 0.47 | 0.18744 | 2.01669 | UYUSUMLU
0.9 0.3 0.1 0.55 | 0.22178 | 2.01669 | UYUSUMLU
1.0 1.2 0.9 1.04 | 0.41913 | 2.01669 | UYUSUMLU
1.7 1.9 2.2 1.93 | 0.77900 | 2.01669 | UYUSUMLU
1.9 1.9 1.7 1.84 | 0.73924 | 2.01669 | UYUSUMLU
2.4 2.0 2.2 2.21 | 0.88835 | 2.01669 | UYUSUMLU
72} 2.0 1.0 1.7 1.62 | 0.65305 | 2.01669 | UYUSUMLU
§ 2.2 2.4 2.5 2.37 | 0.95435 | 2.01669 | UYUSUMLU
~ 1.8 2.0 2.5 2.12 | 0.85391 | 2.01669 | UYUSUMLU
fE 2.1 1.4 2.4 2.01 | 0.80973 | 2.01669 | UYUSUMLU
n 1.7 2.4 2.3 2.16 | 0.86804 | 2.01669 | UYUSUMLU
oc 1.1 1.9 2.4 1.88 | 0.75622 | 2.01669 | UYUSUMLU
8 2.1 1.9 1.9 1.97 | 0.79286 | 2.01669 | UYUSUMLU
2.2 1.0 2.4 1.97 | 0.79184 | 2.01669 | UYUSUMLU
1.9 1.7 2.3 1.98 | 0.79830 | 2.01669 | UYUSUMLU
2.1 1.8 1.9 1.94 | 0.78015 | 2.01669 | UYUSUMLU
2.1 2.0 1.8 1.97 | 0.79354 | 2.01669 | UYUSUMLU
1.5 1.5 1.5 1.50 | 0.60403 | 2.01669 | UYUSUMLU
—_ 1.5 1.5 1.5 1.50 | 0.60403 | 2.01669 | UYUSUMLU
§ 1.6 1.9 1.9 1.81 | 0.72707 | 2.01669 | UYUSUMLU
w 2.2 2.3 1.8 2.11 | 0.85011 | 2.01669 | UYUSUMLU
o 2.5 2.3 1.8 2.22 | 0.89381 | 2.01669 | UYUSUMLU
- 1.7 2.6 1.6 2.02 | 0.81239 | 2.01669 | UYUSUMLU
N 1.5 2.6 1.3 1.89 | 0.76050 | 2.01669 | UYUSUMLU
o 2.5 1.7 1.9 2.06 | 0.83016 | 2.01669 | UYUSUMLU
8 1.9 2.0 2.1 2.00 | 0.80605 | 2.01669 | UYUSUMLU
1.8 2.5 1.8 2.06 | 0.82951 | 2.01669 | UYUSUMLU
2.5 2.4 2.3 2.40 | 0.96701 | 2.01669 | UYUSUMLU
1.8 2.2 1.8 1.94 | 0.78222 | 2.01669 | UYUSUMLU
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Konya-Eregli Nirengi koordinatlari Statik yontemle 6lglilmis ve ITRF-96 datumu ve
2005.0 referans epogunda hesaplanmistir. Yapilan isin kabullii asamasinda hesap
cildinde olan bu koordinatlar ile arazide yapilan kontrol 6lgileri karsilastiriimis ve

analizler yapilmistir.

Cizelge 4.3’de kabulden 6nce hesaplanan koordinatlar ile arazide tekrar olglilen
koordinatlar arasindaki farklar hesaplanmistir. Ortaya c¢ikan koordinat farklari ile RMS
degerleri hesaplanmistir. RMS degerleri T testine tabi tutulmus ve uyusum testi

yapilmistir.

4.3.1.2 Konya-Eregli Poligon Noktalarinin Farkh Yontemler Kullanilarak Elde Edilen

Koordinat Degisimleri

Konya Eregli calisma bdlgesinde Poligon dlglileri RTK GNSS, VRS ve FKP yontemleriyle
Olgllmus, olgllen noktalar analiz edilmistir. Yapilan analiz ¢alismalarinda RTK GNSS
yontemle diger yontemlere nazaran daha dogru sonuglara ulasildigi ve CORS-TR

yontemleri ile ise BOHYY’nin ilgili maddesinde belirtilen;

“GPS teknigiyle olgiilen poligon noktalarindan proje alanina uygun dagilmis en az
%5’inin GPS teknigiyle izdiisiim koordinatlari ve elipsoit yiikseklikleri bulunur.
Koordinat ve yiikseklik farklann 10 cm’yi gecemez.”tecviz sinirlari iginde kaldigi

belirlenmistir.

Cizelge 4. 4 Konya Eregli Poligon noktalarinin élgllerinin RTK GNSS, VRS ve FKP
yontemleriyle elde edilen koordinat farklarinin karsilastirilmasi.

AY (cm) AX (cm) Ah (cm)
RTK | VRS | FKP | RTK | VRS | FKP | RTK | VRS | FKP
Min-Hata | o5 | 01 | 13 | 03 | o1 | 16 | 06 | 02 | 19
(cm)
Max.Hata 4. 4 4.7 4.2 4.3 55 4.2 5 4.7
(cm)

RMS (cm) 1.77 2.41 3.09 1.88 2.57 3.1 2.1 2.78 3.4
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Sekil 4. 14 KONYA-Eregli Poligon noktalarinin Y yonindeki degisimleri
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Sekil 4. 15 Konya-Eregli Poligon noktalarinin X yontindeki degisimleri
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Sekil 4. 16 Konya-Eregli Poligon noktalarinin elipsoidal yiikseklik farklari
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Sekil 4. 17 Olgiimler esnasindaki KONYA-Eregli Poligon noktalarina ait PDOP degerleri
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Sekil 4. 18 Olgiimler esnasindaki KONYA-Eregli Poligon Uydu sayilari

Tum Poligon noktalarinin istatistiksel tablolari EK.A’da gosterilmistir.

Konya-Eregli calisma bodlgesinde Nirengi noktalarindaki minimum koordinat degisimi
0.2 cm, maksimum koordinat degisimi 3.4 cm’dir. RMS degerleri minimum 0.48 cm,
maksimum 2.31 cm’dir. Minimum goriilen GPS+GLONASS uydu sayisi 7, maksimum ise

18’dir.PDOP degerleri ise minimum 1.31 ve maksimum ise 4.19°dur.

Poligon noktalarinda ise minimum koordinat degisimi 0.1 cm, maksimum koordinat
degisimi ise 5.5 cm’dir. RMS degerleri ise minimum 1.77 cm, maksimum deger ise 3.40
cm’dir. Minimum gorilen GPS+GLONASS sayisi minimum 5, maksimum ise 17'dir.

PDOP degerleri ise minimum 1.2 maksimum ise 11.3’ddir.

Konya-Eregli Poligon koordinatlari RTK yontemle oOlglilmiis ve ITRF-96 datumu ve
2005.0 referans epogunda hesaplanmistir. Yapilan isin kabulli asamasinda hesap
cildinde olan bu koordinatlar ile arazide yapilan kontrol o6lclleri karsilastiriimis ve

analizler yapilmistir.
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4.3.2 Afyonkarahisar-Gazligél Noktalarinda Yapilan Analizler

4.3.2.1 Afyonkarahisar-Gazligél Nirengi Noktalarinin Farkli Yontemler Kullanilarak

Elde Edilen Koordinat Degisimleri

AFYONKARAHISAR-Gazligdl Proje bélgesinde Nirengi koordinatlari Statik yéntemle
Olclilmus ve ITRF-96 datumu ve 2005.0 referans epogunda hesaplanmistir. Yapilan isin
kabulli asamasinda hesap cildinde olan bu koordinatlar ile arazide yapilan kontrol

Olclleri karsilastirilmis ve analizler yapilmistir.

5 T T T T T T T T T T T T T
O STATIK
{ CORS-TR (VRS)
CORS-TR (FKP)
E
L
} W ::.
< N . 0
O ')
C 8 C
o ] [ o [ 4
0 O o s]
D 1 1 1 1 1 1 1 (1') 1 1 1 1 1

0 1 2 3 4 5 6 T 8 9 10 1 12 13 14

Noktalar
Sekil 4. 19 AFYON-Gazligdl Nirengi noktalarinin Y yonindeki degisimleri
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Sekil 4. 20 AFYON-Gazhgol Nirengi noktalarinin X yontindeki degisimleri

o STATIK
¢ CORS-TR (VRS)
# CORS-TR (FKP)

*
* *
* @ 0 py o g
&
< O #* ¥
* g * * ¢ o & &
o o o o 5
o
© o
o o o O 4
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

Sekil 4. 21 AFYON-Gazhgol Nirengi

Noktalar
noktalarinin elipsoidal ytkseklik farklari
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Sekil 4. 22 Olgiimler esnasindaki AFYON-Gazligd! Nirengi noktalarina ait PDOP degerleri

Uydu Sayisi
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Sekil 4. 23 Olgiimler esnasindaki AFYON-Gazlhgél Nirengi Uydu sayilari

Afyonkarahisar-Gazligdél calisma bolgesinde Nirengi olclileri Statik, VRS ve FKP

yontemleriyle 6l¢tlmis, 6l¢lilen noktalar analiz edilmistir. Yapilan analiz ¢alismalarinda
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Nirengilerin Statik 6l¢ii yontemi kullanilarak diger yontemlere nazaran daha dogru
sonuclara ulastigl ve CORS-TR yontemleri ile ise bazi noktalarin farklarinin fazla ¢iktig
ancak konum ortalama hatalarinin BOHYY’nin ilgili maddesinde belirtilen “C1, C2 ve C3
derece GPS bazlarindan, her derecenin proje alanina uygun dagilmis %10’u GPS

teknigiyle yeniden olgiiliir ve degerlendirilir. Baz bilesenlerindeki farklar (dX, dY, dz);
C1 derece igin, dX, dY, dZ (20mm+2ppm)

C2 ve C3 derece icin, dX, dY, dZ (30mm+3ppm) olmalidir.” Tecviz sinirlari

icinde kaldigi belirlenmistir.

Cizelge 4. 5 Afyonkarahisar-Gazligdl Nirengi 6lcilerinin Statik, VRS ve FKP yontemleriyle
elde edilen koordinat farklari

AY (cm) AX (cm) Ah (cm)
STATIK | VRS | FKP STATIK | VRS | FKP STATIK | VRS | FKP
Min.Hata 0.1 0.8 1.5 0.1 1.6 1.6 0.1 1.6 1.7
Max.Hata 0.8 2.3 2.8 1 3.5 3.6 0.9 4.2 3.8
RMS (cm) 0.54 1.93 | 2.32 0.55 2.13 | 2.22 0.61 2.05 | 2.24

Cizelge 4. 6 AFYONKARAHISAR-Gazligdl Nirengi noktalarinin ITRF-96 koordinatlari

Nokta Numarasi Saga Deger (m) Yukari Deger (m) Elipsoit Yiikseklik (m)
N.K243H101 541625.747 4310005.060 1170.934
N.K243H265 542715.465 4313588.552 1060.029
N.K243H266 542754.609 4311948.762 1115.121
N.K243H267 542692.543 4310797.921 1090.538
N.K243H268 541859.665 4310721.164 1155.338
N.K243H269 540990.380 4309461.976 1170.447
N.K243H270 540089.984 4309096.099 1132.883
N.K243H271 540283.011 4308121.452 1130.217
N.K243H272 540986.296 4308365.800 1146.354
N.K243H273 540951.984 4308985.565 1174.195
N.K253H308 543085.666 4313539.472 1048.466
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AFYONKARAHISAR-Gazligél Nirengi koordinatlari Statik yéntemle él¢iilmiis ve ITRF-96
datumu ve 2005.0 referans epogunda hesaplanmistir. Yapilan isin kabulii asamasinda
hesap cildinde olan bu koordinatlar ile arazide yapilan kontrol &lgileri karsilagtiriimis

ve analizler yapiimistir.

Cizelge 4. 7 AFYONKARAHISAR-Gazligdl Nirengi Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) | RMS (cm) t q Uyusum Testi
0.3 0.2 0.6 0.233 0.309973 | 2.022691 UYUSUMLU
0.3 0.3 0.1 0.145 0.101341 | 2.022691 UYUSUMLU
0.8 0.3 0.5 0.330 0.230155 | 2.022691 UYUSUMLU
0.5 0.6 0.1 0.262 0.183064 | 2.022691 UYUSUMLU
v 0.6 0.8 0.9 0.448 0.312786 | 2.022691 UYUSUMLU
|: 0.2 0.4 0.9 0.335 0.233652 | 2.022691 UYUSUMLU
< 0.6 0.2 0.7 0.314 0.219333 | 2.022691 UYUSUMLU
- 0.1 0.8 0.4 0.300 0.209243 | 2.022691 UYUSUMLU
n 0.7 0.3 0.8 0.368 0.256796 | 2.022691 UYUSUMLU
0.5 0.3 0.2 0.205 0.143318 | 2.022691 UYUSUMLU
0.8 1.0 0.9 0.522 0.363908 | 2.022691 UYUSUMLU
0.3 0.1 0.8 0.287 0.199997 | 2.022691 UYUSUMLU
0.6 0.9 0.3 0.374 0.260972 | 2.022691 UYUSUMLU
0.6 0.5 0.2 0.269 0.187441 | 2.022691 UYUSUMLU
1.8 1.7 2.1 1.082 0.754794 | 2.022691 UYUSUMLU
1.8 1.8 1.6 1.002 0.699025 | 2.022691 UYUSUMLU
2.3 1.8 2.0 1.180 0.822969 | 2.022691 UYUSUMLU
a 2.0 2.9 1.6 1.290 0.899537 | 2.022691 UYUSUMLU
o 2.1 2.3 2.4 1.311 0.91414 | 2.022691 UYUSUMLU
2— 1.7 1.9 2.4 1.167 0.814054 | 2.022691 UYUSUMLU
o 2.1 2.3 2.2 1.271 0.886524 | 2.022691 UYUSUMLU
|T 1.6 2.3 1.9 1.128 0.787047 | 2.022691 UYUSUMLU
g 0.8 1.8 2.3 1.009 0.704033 | 2.022691 UYUSUMLU
o 2.0 1.8 1.7 1.061 0.739968 | 2.022691 UYUSUMLU
(@) 2.3 2.5 2.4 1.386 0.967011 | 2.022691 UYUSUMLU
1.8 1.6 2.3 1.110 0.774237 | 2.022691 UYUSUMLU
2.1 2.6 1.8 1.265 0.882552 | 2.022691 UuYUSUMLU
2.1 2.0 1.7 1.121 0.781533 | 2.022691 UYUSUMLU
E‘ 1.5 1.8 1.8 0.985 0.686934 | 2.022691 UYUSUMLU
~ 2.1 2.2 1.7 1.161 0.810061 | 2.022691 UYUSUMLU
E_‘, 2.4 1.7 1.8 1.149 0.801676 | 2.022691 UYUSUMLU
(a' 1.8 2.6 2.4 1.323 0.922967 | 2.022691 UYUSUMLU
lT 2.8 2.8 2.4 1.543 1.076516 | 2.022691 UYUSUMLU
‘£ 2.5 2.3 1.8 1.281 0.89381 | 2.022691 UYUSUMLU
(@) 2.7 2.6 2.6 1.521 1.060582 | 2.022691 UYUSUMLU
| 2.2 2.4 2.9 1.453 1.013676 | 2.022691 UYUSUMLU
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Cizelge 4.9'da kabulden 6nce hesaplanan koordinatlar ile arazide kontrol asamasinda
tekrar Olglilen koordinatlar arasindaki farklar hesaplanmistir. Ortaya ¢ikan koordinat
farklari ile RMS degerleri hesaplanmistir. RMS degerleri T testine tabi tutulmus ve

uyusum testi yapiimistir.

4.3.2.2 Afyonkarahisar-Gazligél Poligon Noktalarinin Farkli Yontemler Kullanilarak

Elde Edilen Koordinat Degisimleri

Afyonkarahisar-Gazligol calisma boélgesinde Poligon dlclleri RTK Gnss, Cors-TR (VRS) ve
Cors-TR (FKP) yontemleriyle olg¢lilmis, olctlen noktalarin koordinat farklari analiz
edilmistir. Yapilan analiz c¢alismalarinda RTK GNSS yontemle diger yontemler
karsilastirilmistir ve ilk yontemin daha dogru sonuclara ulastigi aciktir. Cors-TR

ydntemleri ile ise BOHYY’nin ilgili maddesinde belirtilen;

“GPS teknigiyle olgiilen poligon noktalarindan proje alanina uygun dagilmis en az
%5’inin GPS teknigiyle izdiisiim koordinatlari ve elipsoit yiikseklikleri bulunur.
Koordinat ve yiikseklik farklari 10 cm’yi gecemez.” Tecviz sinirlar icinde kaldigi

belirlenmistir.

Cizelge 4. 8 AFYONKARAHISAR-Gazligdl Poligon Noktalarinin élgiilerinin RTK GNSS, VRS
ve FKP yontemleriyle elde edilen koordinat farklarinin karsilastiriimasi

AY (cm) AX (cm) Ah (cm)

RTK VRS FKP RTK VRS FKP RTK VRS FKP

Min. 0.8 1.3 1.4 0.7 1.1 16 0.6 15 1.7
Hata
Max.

5 2.8 4.2 5 2.8 4.3 5.3 2.9 4.5
Hata

?CI:IS 1.95 2.01 2.21 1.98 2.07 2.43 2 2.3 2.7
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Sekil 4. 25 AFYON-Gazhgol Poligon noktalarinin X yontindeki degisimleri
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Sekil 4. 26 AFYON-Gazligol Poligon noktalarinin elipsoidal yiikseklik farklari
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Sekil 4. 27 Olgiimler esnasindaki AFYON-Gazligd| Poligon noktalarina ait PDOP
degerleri
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Sekil 4. 28 Olgiimler esnasindaki AFYON-Gazligél Poligon Uydu sayilari

Tum Poligon noktalarinin istatistiksel tablolari EK.A’da gdsterilmistir.

AFYONKARAHISAR-Gazligdl Nirengi koordinatlari Statik yontemle élciilmiis ve ITRF-96
datumu ve 2005.0 referans epogunda hesaplanmistir. Yapilan isin kabull asamasinda
hesap cildinde olan bu koordinatlar ile arazide yapilan kontrol olglleri karsilastiriimisg

ve analizler yapilmistir.

Afyonkarahisar-Gazligdl ¢alisma bolgesinde Nirengi noktalarindaki minimum koordinat
degisimi 0.1 cm, maksimum koordinat degisimi 2.9 cm’dir. RMS degerleri minimum
0.54 cm, maksimum 2.32 cm’dir. Minimum gorilen GPS+GLONASS uydu sayisi 6,

maksimum ise 14’d{ir.PDOP degerleri ise minimum 1.21 ve maksimum ise 3.126'dur.

Poligon noktalarinda ise minimum koordinat degisimi 0.6 cm, maksimum koordinat
degisimi ise 4.5 cm’dir. RMS degerleri ise minimum 1.95 cm, maksimum deger ise 2.7
cm’dir. Minimum gorilen GPS+GLONASS sayisi minimum 5, maksimum ise 16’dir.

PDOP degerleri ise minimum 1.10 maksimum ise 3.45 ’dir.
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Asagidaki tabloda RTK GNSS, Cors-TR ve Fotogrametrik yontem ile sayisal halihazir
harita alimi icin zaman, isglici ve maliyet karsilastirilmasi yapilmistir. Yapilan tablonun
hazirlanmasi icin iller Bankasi A.S. 2014 Sayisal Halihazir Harita Alimi Birim Fiyat

tablosundan yararlaniimistir.

Cizelge 4.9 RTK, Cors-TR ve Fotogrametrik Yontemlerin hiz, zaman ve isgici
bakimindan karsilastiriimasi

FOTOGRAMETRIK
RTK GNSS CORS-TR VONTEM
SABIT TESIS 1000 20 20
EKIP 3 2 2
ZAMAN 100 GUN 60 GUN 210 GUN
MALIYET 250,000 TL 150,000 TL 130,000 TL

Tablodaki veriler fazla egimli olmayan 750 ha. Gayrimeskun 250 ha. Meskun bir araziye
gore belirlenmistir. Tablodaki yaklasik maliyetler iller Bankasi A.S. 2015 Sayisal
Halihazir Harita Birim Fiyatlarina gore vyaklasik olarak hesaplanmistir. Fiyatlar
hesaplanirken poligon, nirengi gibi noktalar ve insaat tesis maliyetleri, ¢izim, tersimat
gibi degerler dikkate alinmistir. GNSS teknigiyle Gretim yapilirken C1,C2,C3 ve C4 gibi
sabit noktalarin maliyetleri Nirengi, Nivelman hesaplamalari, Fotogrametrik yontemde
ise Ucus, Kiymetlendirme ve Havai Nirengi gibi unsurlar dikkate alinmistir. Fiyatlara
%20 yuklenici kari da dahildir.

4.3.3 Proje Calismasinda Yer Alan Agik Alan, Ormanlik Alan ve Sehirici Bélgelerde

Yapilan Olgiimlerin istatistiksel Analizi

Konya Eregli ¢alisma bolgesinde Ormanlik alan, agik alan ve sehirici bolgelerde yapilan
Poligon olguleri kabul agamasindan 6nce olgllen ve hesap cildine yazilan koordinatlar,
STATIK GNSS, VRS ve FKP yéntemleriyle yeniden élciilmiis ve koordinat farklari alinarak

Olculen noktalar analiz edilmistir.

Statik yontem ile elde edilen degerler diger yontemlere gbre daha iyi sonuglar
vermistir. Statik yontemin dogru sonucglar vermesindeki en onemli kriter zaman
kriteridir. Olglim siiresi, tim uydu konum belirleme teknikleri acisindan en énemli

parametredir.
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Cizelge 4. 10 Acik alan, ormanlik alan ve sehirigi bolgelerde dlglimleri yapilan

noktalarin ITRF-96 koordinatlari

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yiikseklik (m)

P.12795 594243.310 4156458.330 1083.145
P.12796 594269.730 4156461.190 1083.686
P.12797 594159.690 4156558.540 1077.781
P.12798 594126.560 4156661.760 1079.755
P.12799 594234.590 4156698.320 1077.828
P.12800 594161.950 4156514.360 1081.815
P.12801 594000.270 4156451.340 1077.932
P.12802 594022.590 4156328.290 1078.863
P.12803 594070.640 4156219.650 1078.322
P.12804 594288.930 4156211.280 1087.250
P.12805 594289.150 4156139.660 1087.705
P.07502 592040.100 4152920.130 1079.369
P.07503 592023.100 4152920.800 1079.324
P.07504 592002.640 4152929.910 1079.216
P.07505 591987.360 4152922.710 1079.209
P.07509 591950.860 4152954.390 1079.145
P.07510 591951.060 4152981.600 1079.656
P.07511 591986.220 4152976.800 1079.371
P.07512 592009.210 4152975.080 1079.463
P.07513 592028.890 4152974.700 1079.576
P.07515 592064.990 4152973.090 1079.899
P.13352 587446.120 4154736.170 1059.333
P.13353 587612.960 4154880.580 1060.511
P.13354 587850.060 4155123.190 1060.060
P.13355 587963.360 4155175.950 1060.347
P.13358 588283.410 4155491.690 1061.565
P.14277 588282.410 4155133.190 1061.916
P.14278 588287.230 4155193.800 1061.369
P.14279 588294.260 4155274.390 1061.620
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Cizelge 4. 11 Agik alan, ormanlik alan ve sehirigi bolgelerdeki Poligon noktalarinin Statik
, VRS ve FKP yontemleriyle elde edilen koordinat farklari degerleri

AY (cm) AX (cm) Ah (cm)
STATIK | VRS | FKP | STATIK | VRS | FKP | STATIK | VRS FKP
" 2
Min. 0.2 1.1 | 1.5 0.3 1 1.7 0.2 1.7 2.3 S
Hata <
4
Max. 0.8 24 | 2.7 0.9 24 | 26 0.8 2.5 3.1 o
Hata <
RMS 0.5 19 | 21 0.58 195 | 2.2 0.6 1.8 2.5
(cm)
Min.
0.5 1.5 | 1.7 0.6 1.8 | 21 0.5 1.8 2.3
Hata >
<
Max. 1.2 3.7 | 35 1.1 39 | 35 1.2 3.7 4.1 S
Hata ao:
RMS 0.9 27 | 2.7 0.8 28 | 2.7 0.9 2.9 2.9
(cm)
Min.
0.5 1.5 | 1.7 0.6 1.8 | 2.1 0.5 1.5 2.3
Hata —
Max .g
’ 1.2 25 | 25 1.1 25 | 2.8 1.2 2.8 3.1 |=
Hata E
wn
RMS 0.9 20 | 21 0.9 21 | 24 0.9 2.2 2.5
(cm)

J

’ A N (/ PY2799
QSamtopaHl ) ) N R2800085°

/ , | e 2802P1279E; A

3358 =

S P'14279
\P.14277

PH3355]
13353 - W
pR3352

Sekil 4. 29 Acik alanda, sehirigcinde ve ormanlik alanda 6lgiimi yapilan poligon
noktalarinin Google Earth goérintisi
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Agik alandaki noktalarda minimum koordinat degisimi 0.2 cm, maksimum koordinat
degisimi 3.1 cm’dir. RMS degerleri minimum 0.54 cm, maksimum 2.5 cm’dir. Minimum
gorilen GPS+GLONASS uydu sayisi 6, maksimum ise 18’dir. PDOP degerleri ise

minimum 1.35 ve maksimum ise 3.12’dir.

Sehiricindeki noktalarda ise minimum koordinat degisimi 0.5 cm, maksimum koordinat
degisimi ise 2.8 cm’dir. RMS degerleri ise minimum 1.95 cm, maksimum deger ise 2.7
cm’dir. Minimum gorilen GPS+GLONASS sayisi minimum 5, maksimum ise 16’dir.

PDOP degerleri ise minimum 0.91 maksimum ise 2.5 ’dir.

Ormanlik bolgedeki noktalarda ise minimum koordinat degisimi 0.6 cm, maksimum
koordinat degisimi ise 4.1 cm’dir. RMS degerleri ise minimum 0.84 cm, maksimum
deger ise 2.95 cm’dir. Minimum goérilen GPS+GLONASS sayisi minimum 6, maksimum

ise 14’dur. PDOP degerleri ise minimum 2.714 maksimum ise 4.126 “dir.
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4.3.3.1 Acik Alanda Yapilan Olgiilerin Dogruluk Analizi

5 T T T T T T T T T
O STATIK
» CORS-TR (VRS)
+ CORS-TR (FKP)
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+
(1_") (1_') r:; r’\_')
0 o
o o o
D | | | | | 1 | | |
0 1 2 3 4 5 6 T 8 8
MNoktalar
Sekil 4. 30 Acik alandaki Poligon noktalarinin Y yoniindeki degisimleri
5 T T T T T T T T T
O STATIK
> CORS-TR(VRS)
# CORS-TR (FKP)
=
S * A * *
x + :'\v':‘ V}
I{] o o
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o
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Sekil 4. 31 Acik alandaki Poligon noktalarinin X yontindeki degisimleri
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Hh (cm)

PDOP

O STATIK
& CORS-TR (VRS)
# CORS-TR (FKP)
+
+ *} + :A} + + T
" *
+
o 5 O O O o
o
0 | | | | | | | | |
0 1 2 3 4 ] i i 8 9 10
Noktalar
Sekil 4. 32 Acik alandaki poligon noktalarinin elipsoidal ylikseklik farklari
5 T T T T T T T T T
STATIK
— — — CORS-TR (FKP)
--------- CORS-TR (VRS)
™ ,II Y
N ! '
0 1 1 1 1 1 1 1 1 1
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Moktalar

Sekil 4. 33 Olgiimler esnasindaki Agik alanda bulunan poligon noktalarina ait PDOP

degerleri
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Uydu Sayisi
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Sekil 4. 34 Olciimler esnasindaki acik alanda Poligon Uydu sayilari
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4.3.3.2 Ormanlik Alanda Yapilan Olgiilerin Dogruluk Analizi
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Sekil 4. 35 Ormanlik Alandaki Poligon noktalarinin Y yoniindeki degisimleri
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Sekil 4. 36 Ormanlik Alandaki Poligon noktalarinin X yontindeki degisimleri
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Hh (cm)

PDOP

) Noktalar
Sekil 4. 38 Olglimler esnasindaki ormanlik alanda bulunan poligon noktalarina ait
PDOP degerleri
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Sekil 4. 37 Ormanlik Alandaki Poligon noktalarinin elipsoidal ylikseklik farklari
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Sekil 4. 39 Olciimler esnasinda ormanlik alanda bulunan poligon noktalarinda Uydu

sayilari
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4.3.3.3 Sehirici Arazide Yapilan Olgiilerin Dogruluk Analizi
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Sekil 4. 40 Sehirici bélgede bulunan Poligon noktalarinin Y yoniindeki degisimleri
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Sekil 4. 41 Sehirigi bélgede bulunan Poligon noktalarinin X yonitindeki degisimleri
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Sekil 4. 42 Sehirici bolgede bulunan Poligon noktalarinin elipsoidal ylikseklik farklari
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Sekil 4. 43 Olciimler esnasindaki sehirici bélgede bulunan poligon noktalarina ait PDOP

degerleri
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Sekil 4. 44 Olgiimler esnasindaki sehirici bélgede bulunan Poligon Uydu sayilari
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Cizelge 4. 12 Agik alanda yapilan dlgliimlerin istatistiksel analizi.

Y X H RMS t q Uyusum Testi
(cm) [ (cm) | (cm) | (cm)
04 | 03| 07| 0497 0.5907 2.3646 UYUSUMLU
02 04| 02| 0.283 0.3364 2.3646 UYUsSuMLU
v 0.7 | 0.8 | 0.6 | 0.705 0.8382 2.3646 UYUSUMLU
I: 0.4 | 0.7 | 0.2 | 0.480 0.5704 2.3646 UYUsSuUMLU
& 0.7 | 09 | 0.8 | 0.804 0.9564 2.3646 UYUSUMLU
v 03 05| 08| 0572 0.6798 2.3646 UYUSUMLU
0.7 | 0.3 | 0.8 | 0.638 0.7585 2.3646 UYUSUMLU
0.2 | 07| 05| 0.510 0.6065 2.3646 UYUSUMLU
08 | 04 | 0.7 | 0.656 0.7799 2.3646 UYUsSuUMLU
06 |04 | 03| 0451 0.5363 2.3646 UYUSUMLU
1.7 119 |22 | 1935 2.3009 2.3646 UYUSUMLU
19 |19 | 1.7 1.836 0.9141 2.3646 UYUSUMLU
— 24 120 | 2.2 | 2.206 1.0985 2.3646 UYUSUMLU
&’ 20|10 | 1.7 | 1.622 0.8075 2.3646 UYUsSuMLU
> 22|24 |25 | 2370 1.1801 2.3646 UYUSUMLU
E 18 |20 |25 | 2121 1.0559 2.3646 UYUsSuMLU
IT 21 |14 | 24 2.011 1.0012 2.3646 UYUSUMLU
&’ 1.7 124 | 23 2.156 1.0733 2.3646 UYUSUMLU
@) 11119 | 24 1.878 0.9351 2.3646 UYUSUMLU
o 21119 | 19 1.969 0.9804 2.3646 UYUSUMLU
16 |19 | 19| 1.806 0.8990 2.3646 UYUSUMLU
22|23 |18 2.111 1.0801 2.3646 UYUSUMLU
E 25|18 | 1.8 | 2.060 1.0540 2.3646 UYUSUMLU
E 1.8 | 26 | 2.7 2.401 1.2283 2.3646 UYUSUMLU
E 19| 1.7 | 15 1.708 0.8738 2.3646 UYUSUMLU
- 25|23 |18 | 2.220 1.1357 2.3646 UYUSUMLU
UI') 1.7 | 26 | 1.6 2.017 1.0322 2.3646 UYUSUMLU
no: 15|26 | 13| 1.889 0.9663 2.3646 UYUSUMLU
&) 25| 1.7 | 1.9 2.062 1.0548 2.3646 UYUSUMLU
19|20 |21 | 2.002 1.0241 2.3646 UYUSUMLU
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Cizelge 4. 13 Ormanlik alanda yapilan olgiimlerin istatistiksel analizi.

Y(cm) | X(cm) | h(cm) | RMS (cm) t q Uyusum Testi
0.8 1.1 0.8 0.911 0.8563 | 2.3646 UYUSUMLU
E 1.1 0.8 1.2 1.047 0.9843 | 2.3646 UYUSUMLU
E 0.5 0.8 0.9 0.753 0.7075 | 2.3646 UYUSUMLU
o 0.6 0.8 1.1 0.858 0.8067 | 2.3646 UYUSUMLU
1.2 0.9 0.9 1.010 0.9492 | 2.3646 UYUSUMLU
1.1 0.8 1.2 1.047 0.9843 | 2.3646 UYUSUMLU
0.9 0.8 1.1 0.942 0.8850 | 2.3646 UYUSUMLU
1.2 11 0.9 1.074 1.0094 | 2.3646 UYUSUMLU
—U? 1.6 15 1.2 1.443 1.3566 | 2.3646 UYUSUMLU
n>: 0.8 0.9 1.2 0.981 0.9225 | 2.3646 UYUSUMLU
~
IE 0.9 0.8 1.1 0.942 0.8850 | 2.3646 UYUSUMLU
2 2.3 2.2 2.6 2.373 0.9514 | 2.3646 UYUSUMLU
8 2.3 2.3 21 2.235 0.8963 | 2.3646 UYUSUMLU
2.8 23 25 2.542 1.0191 | 2.3646 UYUSUMLU
2.5 3.4 21 2.722 1.0912 | 2.3646 UYUSUMLU
2.6 2.8 29 2.769 1.1105 | 2.3646 UYUSUMLU
—_ 2.2 2.4 2.9 2.517 1.0093 | 2.3646 UYUSUMLU
I% 2.6 2.8 2.7 2.701 1.0831 | 2.3646 UYUSUMLU
~
IE 2.1 2.8 24 2.450 0.9824 | 2.3646 UYUSUMLU
2 13 2.3 2.8 2.223 0.8912 | 2.3646 UYUSUMLU
8 2.5 2.3 2.2 2.337 0.9369 | 2.3646 UYUSUMLU
2.0 2.3 2.3 2.205 0.8403 | 2.3646 UYUSUMLU
2.6 2.7 2.2 2.509 0.9565 | 2.3646 UYUSUMLU
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Cizelge 4. 14 Sehiriginde yapilan dlgimlerin istatistiksel analizi.

Y (cm) X (cm) h(cm) | RMS (cm) t q Uyusum Testi
0.8 0.9 1.2 0.981 1.0627 2.3646 | UYUSUMLU
0.5 0.6 0.7 0.606 0.6556 2.3646 | UYUSUMLU
E 1.1 0.8 1.1 1.010 1.0935 2.3646 | UYUSUMLU
IE 0.8 0.7 1.1 0.883 0.9563 2.3646 | UYUSUMLU
!7, 0.6 0.8 0.7 0.705 0.7631 2.3646 | UYUSUMLU
0.9 1.1 0.8 0.942 1.0195 2.3646 | UYUSUMLU
1.1 0.8 0.9 0.942 1.0195 2.3646 | UYUSUMLU
1.2 0.8 1.1 1.047 1.1339 2.3646 | UYUSUMLU
0.8 0.7 0.5 0.678 0.7344 2.3646 | UYUSUMLU
0.7 1.1 0.6 0.829 0.8972 2.3646 | UYUSUMLU
0.9 1.1 0.8 0.942 1.0195 2.3646 uYUSUMLU
— 1.8 1.9 2.1 1.937 0.9105 2.3646 UYUSUMLU
g:, 2.5 2.5 1.8 2.291 1.0765 2.3646 | UYUSUMLU
?__ 1.5 1.8 1.9 1.742 0.8185 2.3646 UYUSUMLU
o 2.1 2.2 2.4 2.237 1.0512 2.3646 | UYUSUMLU
'T 1.8 1.9 2.4 2.050 0.9635 2.3646 | UYUSUMLU
2 2.3 1.9 2.8 2.362 1.1101 2.3646 | UYUSUMLU
8 2.1 2.2 2.5 2.273 1.0682 2.3646 | UYUSUMLU
1.9 1.8 2.1 1.937 0.9105 2.3646 UYUSUMLU
2.4 2.1 2.7 2.412 1.1338 2.3646 UYUSUMLU
E 1.9 2.8 2.3 2.362 1.0338 2.3646 | UYUSUMLU
E 2.3 2.5 2.6 2.470 1.0809 2.3646 UYUSUMLU
; 2.4 2.4 2.3 2.367 1.0360 2.3646 | UYUSUMLU
IT 2.1 2.5 2.4 2.340 1.0239 2.3646 uYUSUMLU
(%)) 2.4 2.5 3.1 2.685 1.1749 2.3646 UYUSUMLU
g 2.5 2.3 2.9 2.579 1.1286 2.3646 UYUSUMLU
(&) 1.8 2.1 2.4 2.114 0.9253 2.3646 UYUSUMLU
1.7 21 2.7 2.205 0.9652 2.3646 | UYUSUMLU
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Cizelge 4.16, 4.17 ve 4.18’de kabulden dnce hesaplanan koordinatlar ile arazide kontrol
asamasinda tekrar oOlglilen koordinatlar arasindaki farklar hesaplanmistir. Ortaya ¢ikan
koordinat farklari ile RMS degerleri hesaplanmistir. RMS degerleri T testine tabi

tutulmus ve uyusum testi yapiimistir.

Yapilan degerlendirmeler sonucu acik alanda yapilan él¢ciimlerde koordinat degisimleri
daha az, ormanlik alanda yapilan 6l¢iimlerde ise koordinat degisimlerinin daha fazla
oldugu belirlenmistir. Bunun nedeni ise acik alanda daha fazla uydu gorildiga,
ormanlik alanda ise daha az uydu goérildigu belirlenmistir. Ormanhik alanda diger
bolgelere gore 6lcimler esnasinda PDOP degerlerinin diger 6lclimlere gore daha fazla

oldugu belirlenmistir.
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BOLUM 5

SONUC VE ONERILER

CORS-TR sisteminin sayisal haritalarda kullanim dogrulugunu test etmek amaciyla
yapilan bu ¢alisma, sistemin dogrulugunun BOHYY’nde belirtilmis tecviz sinirlari icinde
kaldigini gostermistir. Nirengi 6lgmelerinde Statik 6lgme yonteminin daha dogru sonug
verdigi; fakat CORS-TR sisteminde ise bazi noktalarin tecviz degerini astigl ancak nokta
konum ortalama hatalarinin teviz degerlerinde kaldigi belirlenmistir. Poligon
Olcmelerinde ise CORS-TR sisteminin tecviz degerleri icinde kaldigi ve RTK-GNSS

yontemine gore ¢ok yakin sonuglar verdigi belirlenmistir.

Bundan dolayi CORS sisteminin sadece C4 derece noktalarin 6lcimd icin yeterli oldugu
gorilmustir. C3,C2,C1 gibi Ust derecede noktalar igin kisa sireli 6l¢im yapildigindan
dolayi kullanilmasi 6nerilmemektedir. VRS yonteminde ise alici daha fazla uydu
gordiglinden ve iyonosferik ve troposferik dizeltmelerin saglanmasindan dolayi, FKP
yontemine gore daha dogru sonuglar verdigi ortaya cikmaktadir. Ayrica acik alanda,
ormanlk alanda ve sehiri¢i arazilerde yapilan olcimlerde acik arazilerde yapilan
uygulamanin daha dogru sonuc verdigi, ormanlik alanda yapilan dlgiilerin ise yansima
hatasindan ve sinyal gliciiniin diismesinden dolayl koéti sonuglar verdigi ancak bu
farklarin  BOHYY’nde belirtilen tecviz sinirlarinda kaldigi gériilmistir. ileride CORS
istasyonlarinin bakiminin  yeterli sekilde yapiimasi halinde ve istasyon sikliklarinin
yeterli diizeyde oldugu takdirde sayisal halihazir haritalar igcin sadece CORS-TR

sisteminin kullanilmasi yeterli olacaktir.
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Harita calismalarinda hiz ve dogruluk ¢ok 6nemli etmenlerdir. Uretilen sayisal
haritalarin yapim asamalari bazi arazi sartlarindan dolayi uzun siirebilmektedir. CORS-
TR sistemi ile olgl vyapilabilme sartinin kamu kuruluglarinin  mevcut teknik
sartnamelerine eklenmesi hiz ve dogruluk agisindan fayda saglayacaktir. Ayrica CORS-
TR istasyon sayilarinin artirilmasi ve bakimlarinin diizenli olarak yapilmasi; sistemin
kullanimini yayginlastiracaktir. Poligon 6lcmelerinde, CORS-TR sistemi kullanilarak,
sabit referans nokta sarti olmadigi icin cok hizli 6lcim yapma olanagi dogmaktadir.
CORS sistemlerinin sayisal harita yapiminda kullanilmasi zaman, hiz ve isglci

konusunda harita sektoriini rahatlatacaktir.
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POLIGON NOKTALARI ANALIZLERI



A-1 Konya-Eregli Poligon Noktalari Analizleri

Gizelge EK-A-1. 1 Konya-Eregli Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlari

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yiikseklik (m)

P.3053 594105.110 4149176.927 1119.178
P.3054 594147.072 4149143.207 1119.262
P.3173 593574.222 4148947.531 1130.182
P.3174 593579.056 4149042.925 1127.381
P.3177 593494.362 4149048.743 1127.350
P.3181 593176.012 4149256.951 1122.840
P.3183 593189.913 4149450.828 1118.066
P.3184 593165.924 4149394.395 1119.228
P.3185 593315.750 4149403.276 1119.138
P.8325 592660.867 4156840.753 1038.222
P.8329 592591.535 4156948.072 1037.439
P.8367 592857.330 4157002.532 1038.655
P.8368 592855.231 4157040.430 1038.485
P.8369 592769.085 4157049.648 1037.659
P.8370 592768.047 4157069.347 1037.258
P.8371 592754.230 4157050.794 1037.584
P.8372 592739.153 4157051.115 1037.510
P.8375 592598.617 4157045.709 1037.140
P.8378 592857.507 4157075.621 1038.346
P.8379 592836.525 4157145.059 1037.943
P.8380 592825.922 4157225.623 1038.158
P.8385 592905.889 4157264.444 1037.825
P.8436 593130.568 4157472.422 1037.535
P.8438 593104.556 4157417.007 1037.833
P.8439 593022.845 4157273.980 1038.143
P.8440 593007.406 4157210.727 1038.611
P.8443 593086.559 4157167.988 1038.554
P.8445 593146.705 4157230.889 1038.873
P.8447 592995.692 4157192.791 1038.377
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Cizelge EK-A-1. 1 Konya-Eregli Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlari (devami)

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yikseklik (m)

P.08470 593348.948 4157618.504 1037.612
P.08471 593446.591 4157619.433 1037.843
P.08479 593736.751 4157566.792 1039.204
P.08480 593736.333 4157548.107 1038.652
P.08481 593780.826 4157578.316 1039.079
P.08482 593809.537 4157582.148 1038.906
P.08483 593847.638 4157580.684 1038.808
P.08487 593678.283 4157499.630 1039.091
P.08500 593841.604 4157560.856 1038.801
P.10858 592808.301 4149879.941 1106.098
P.10859 592865.947 4149883.227 1105.851
P.10860 592886.930 4149884.993 1106.010
P.10861 592910.986 4149886.341 1106.132
P.10862 592819.601 4149768.667 1109.583
P.10863 592846.854 4149766.513 1109.610
P.10864 592818.161 4149737.250 1110.580
P.10865 592827.396 4149625.961 1114.296
P.10866 592893.279 4149608.788 1113.944
P.11927 593608.009 4149447.949 1115.350
P.11986 592980.941 4149580.361 1114.852
P.12001 593815.014 4157486.861 1039.550
P.12002 593781.984 4157490.824 1038.883
P.12003 593815.365 4157438.423 1039.402
P.12006 593786.822 4157407.255 1039.151
P.12007 593779.148 4157369.710 1039.213
P.12009 593773.905 4157335.436 1039.467
P.12010 593729.389 4157409.410 1039.831
P.12012 593794.224 4157356.071 1039.841
P.12013 593792.141 4157337.603 1039.767
P.12014 593788.785 4157318.902 1039.812
P.12016 593779.925 4157299.788 1040.000
P.12017 593811.094 4157299.615 1039.650
P.12018 593834.527 4157266.675 1039.631
P.12019 593780.142 4157263.292 1040.226
P.12020 593748.324 4157059.910 1040.742
P.12021 593788.862 4157055.489 1040.332
P.12022 593687.634 4156913.960 1041.537
P.12023 593646.409 4156865.927 1041.703
P.12024 593645.423 4156916.195 1040.717
P.12025 593632.042 4157009.333 1039.975
P.12026 593593.742 4157159.172 1039.092
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Cizelge EK-A-1. 1 Konya-Eregli Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlari (devami)

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yikseklik (m)

P.12029 593461.349 4157072.311 1039.789
P.12030 593372.161 4157185.177 1039.638
P.12031 593595.355 4157200.243 1039.076
P.12032 593560.228 4157208.748 1039.103
P.12033 593555.078 4157232.163 1039.241
P.12034 593572.669 4157246.457 1038.809
P.12036 593562.754 4157345.334 1038.691
P.12037 593558.649 4157375.172 1038.671
P.12038 593545.478 4157413.115 1038.501
P.12039 593539.069 4157439.886 1038.633
P.12042 593489.818 4157463.724 1038.481
P.12043 593471.830 4157455.726 1038.319
P.12044 593418.013 4157446.863 1038.457
P.12045 593396.953 4157426.473 1038.295
P.12046 593405.441 4157340.989 1038.808
P.12047 593482.096 4157489.716 1038.352
P.12048 593533.456 4157499.556 1038.342
P.12049 593534.747 4157518.942 1038.163
P.12053 593604.369 4156810.049 1041.594
P.12054 593553.665 4156695.079 1042.172
P.12055 593614.268 4156761.021 1044.660
P.12057 593496.082 4156709.491 1041.003
P.12058 593538.929 4156629.030 1042.404
P.12066 593420.234 4156642.126 1041.538
P.12068 593572.923 4156823.511 1040.955
P.12069 593472.843 4156857.578 1040.583
P.12070 593424.717 4156852.691 1040.561
P.12071 593394.767 4156848.771 1040.667
P.12072 593350.128 4156843.698 1040.698
P.12073 593341.651 4156929.221 1040.360
P.12074 593255.426 4156920.929 1039.815
P.12098 593560.197 4156311.493 1043.345
P.12099 593566.104 4156319.180 1043.394
P.12105 593318.598 4156378.060 1042.003
P.12107 593291.414 4156529.569 1041.452
P.12109 593117.781 4156510.239 1040.772
P.12110 593094.985 4156649.466 1040.395
P.12182 592969.685 4156313.644 1040.835
P.12183 593028.468 4156295.810 1041.332
P.12185 593256.188 4155723.989 1042.756
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Cizelge EK-A-1. 1 Konya-Eregli Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlari (devami)

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yikseklik (m)

P.12191 593423.565 4155848.315 1042.493
P.12192 593454.994 4155843.149 1042.658
P.12194 593489.444 4155836.745 1042.750
P.12195 593508.012 4155833.319 1042.814
P.12234 593367.745 4155804.870 1042.624
P.12236 593416.986 4155795.294 1042.534
P.12237 593430.842 4155794.881 1042.560
P.12238 593347.218 4155761.510 1042.817
P.12239 593379.109 4155748.089 1042.598
P.12240 593417.100 4155743.724 1042.726
P.12242 593459.076 4155743.332 1042.785
P.12244 593498.076 4155767.056 1042.730
P.12246 593505.986 4155797.314 1042.870
P.12247 593524.635 4155794.869 1042.550
P.12253 593309.519 4155701.824 1043.065
P.12254 593369.715 4155681.956 1042.997
P.12255 593410.514 4155671.374 1043.049
P.12256 593439.622 4155646.837 1043.120
P.12314 594016.735 4156037.187 1044.949
P.12315 593994.957 4156042.960 1045.332
P.12316 593971.083 4156118.851 1044.643
P.12317 593970.027 4156004.555 1044.777
P.12328 594048.821 4155963.334 1044.944
P.12330 593980.311 4155952.993 1044.855
P.12331 593924.616 4155933.521 1044.725
P.12332 593874.372 4155937.043 1044.610
P.12352 593191.120 4155745.683 1042.530
P.12354 593178.705 4155746.617 1042.467
P.12618 593302.965 4155684.881 1042.995
P.12619 593281.312 4155644.699 1043.126
P.12620 593257.452 4155658.876 1042.833
P.12623 593190.274 4155665.737 1042.776
P.12624 593157.610 4155674.889 1042.579
P.12636 593635.932 4156373.399 1043.215
P.12637 593671.800 4156396.459 1043.114
P.12639 593969.754 4156485.207 1044.848
P.12640 593873.920 4156278.412 1044.021
P.12641 593661.862 4156346.133 1043.241
P.12642 593768.326 4156252.099 1043.913
P.12644 593782.528 4156216.305 1044.087
P.12645 593834.157 4156166.086 1044.205
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Cizelge EK-A-1. 1 Konya-Eregli Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlari (devami)

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yikseklik (m)

P.12648 594081.698 4156114.011 1045.669
P.12649 594123.453 4156013.076 1045.115
P.12650 593823.691 4156010.014 1044.123
P.12651 593781.416 4155951.809 1044.176
P.12652 593777.198 4155983.418 1044.731
P.12653 593651.402 4156006.631 1043.534
P.12654 593772.616 4156087.404 1044.672
P.12684 594816.504 4156020.682 1049.691
P.12694 594851.866 4156044.557 1050.556
P.12695 594834.474 4156083.021 1051.320
P.12697 594847.546 4156103.159 1051.442
P.12698 594823.294 4156119.506 1052.477
P.12700 594811.356 4156086.600 1051.615
P.12705 593267.160 4156761.425 1040.611
P.12706 593138.441 4156750.738 1040.448
P.12723 594877.374 4156100.117 1051.470
P.12725 594864.721 4156125.472 1051.967
P.12726 594888.042 4156144.014 1052.400
P.12727 594891.706 4156130.368 1051.960
P.12730 593919.653 4156657.597 1042.741
P.12731 594129.884 4156735.910 1041.879
P.12732 594356.722 4156842.775 1043.205
P.12745 593899.480 4157399.975 1039.119
P.12746 593902.859 4157335.154 1039.187
P.12747 593906.942 4157269.804 1039.740
P.12748 594081.442 4157420.025 1038.603
P.12780 594395.166 4156610.179 1042.922
P.12781 594567.763 4156695.665 1041.040
P.12782 594669.301 4156745.642 1041.060
P.12783 594499.748 4156814.962 1043.036
P.12784 594274.024 4156595.601 1043.640
P.12785 594320.829 4156434.967 1051.099
P.12786 594323.509 4156402.387 1052.731
P.12787 594360.598 4156313.837 1054.147
P.12788 594433.260 4156170.763 1055.276
P.12789 594467.857 4156204.638 1054.007
P.12790 594318.374 4156311.723 1053.486
P.12791 594243.543 4156359.834 1051.193
P.12792 594206.449 4156375.577 1050.140
P.12793 594250.853 4156391.645 1052.692
P.12794 594279.482 4156398.174 1051.880
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Cizelge EK-A-1. 1 Konya-Eregli Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlari (devami)

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yikseklik (m)

P.12797 594159.693 4156558.536 1043.880
P.12798 594126.576 4156661.781 1045.858
P.12799 594234.611 4156698.324 1043.931
P.12800 594161.942 4156514.356 1047.913
P.12801 594000.274 4156451.335 1044.030
P.12802 594022.591 4156328.301 1044.956
P.12803 594070.644 4156219.656 1044.410
P.12804 594288.943 4156211.276 1053.335
P.12805 594289.164 4156139.669 1053.787
P.12806 594284.930 4156033.730 1053.377
P.12910 594911.690 4156157.340 1052.610
P.14780 593117.164 4149552.458 1114.823
P.9924 592352.938 4155556.743 1040.974

P.101 590562.593 4153358.031 1037.978

P.611 594461.944 4155321.539 1048.141
P.1425 592087.524 4152448.894 1047.569
P.1427 592018.546 4152512.045 1046.852
P.1428 592031.678 4152462.267 1047.267
P.1429 592036.337 4152408.309 1048.038
P.1430 592007.286 4152579.401 1046.557
P.1432 592038.004 4152623.248 1046.246
P.1433 592029.816 4152642.429 1046.113
P.1434 592016.732 4152674.360 1045.891
P.1435 592038.841 4152691.701 1046.020
P.1436 592062.116 4152719.663 1045.961
P.1438 592099.088 4152623.949 1046.383
P.1439 592168.144 4152645.429 1047.117
P.1447 591972.451 4152713.309 1045.699
P.1448 591989.819 4152684.126 1045.788
P.1449 591981.065 4152646.105 1045.849
P.1450 591983.172 4152608.933 1046.024
P.1451 591967.776 4152577.521 1046.071
P.1452 591953.423 4152620.414 1045.670
P.1453 591939.983 4152642.937 1045.415
P.1454 591935.950 4152603.301 1045.502
P.1455 591927.011 4152670.983 1045.531
P.1460 591926.262 4152599.876 1045.120
P.1463 591844.589 4152603.288 1045.402
P.1464 591829.450 4152588.221 1045.421
P.1467 591867.732 4152539.980 1045.570
P.1469 591854.125 4152465.446 1046.434
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Cizelge EK-A-1. 1 Konya-Eregli Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlari (devami)

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yikseklik (m)

P.1473 591894.015 4152375.596 1047.422
P.1474 591899.026 4152331.330 1048.197
P.1475 591977.242 4152373.312 1047.821
P.1476 591875.091 4152318.129 1048.600
P.1489 591712.745 4152414.340 1045.371
P.1492 591663.159 4152416.227 1045.548
P.1505 591537.680 4152200.567 1046.859
P.1508 591578.453 4152302.475 1045.920
P.1509 591552.775 4152290.062 1045.904
P.1510 591535.806 4152280.615 1045.631
P.1511 591579.204 4152368.837 1045.510
P.1512 591564.269 4152360.643 1045.495
P.1514 591555.509 4152325.370 1045.378
P.1516 591497.889 4152337.963 1045.275
P.1517 591474.590 4152312.380 1045.233
P.1519 591451.629 4152299.557 1045.212
P.1520 591420.609 4152281.710 1045.115
P.1522 591368.987 4152250.651 1045.248
P.1523 591397.410 4152230.222 1045.724
P.1524 591452.725 4152192.474 1046.607
P.1528 591479.850 4152111.781 1047.538
P.1529 591436.253 4152148.564 1046.727
P.1530 591396.279 4152175.505 1046.125
P.1531 591371.516 4152195.015 1045.867
P.1532 591332.634 4152230.646 1045.238
P.1534 591312.979 4152180.358 1045.698
P.1535 591330.544 4152165.892 1045.971
P.1536 591377.770 4152132.723 1046.593
P.1540 591385.322 4152061.819 1047.589
P.1541 591372.498 4152075.156 1047.076
P.1544 591339.465 4152103.349 1046.541
P.1545 591314.589 4152125.657 1046.340
P.1546 591301.758 4152135.627 1046.269
P.1547 591266.975 4152167.736 1045.538
P.1577 591230.467 4152270.083 1043.661
P.1593 592182.099 4152847.271 1046.626
P.1594 591478.294 4152365.689 1044.807
P.1595 591455.972 4152408.618 1044.353
P.1596 591451.886 4152422.911 1043.964
P.1597 591442.662 4152439.715 1043.561
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

AY (cm) | AX (cm) | Ah(cm) ?cl:/InS); t q UYI_::im
2.1 2.2 2.0 2.102 1.7321 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.3 1.0 1.283 0.6846 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.2 1.4 1.337 0.7131 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.8 1.1 1.564 0.8345 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.0 2.2 2.037 1.0869 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.8 1.7 1.874 1.0000 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 13 1.9 1.723 0.9195 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.5 1.8 1.671 0.8917 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2.5 1.4 2.158 1.1513 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.8 1.9 1.937 1.0336 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.3 2.012 1.0733 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.7 2.6 2.701 1.4412 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 2.9 3.0 2.838 1.5144 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.1 2.3 2.306 1.2302 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.7 1.6 1.702 0.9080 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 1.1 0.8 0.942 0.5024 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 13 1.1 1.431 0.7633 1.9720 | UYUSUMLU

E 1.8 1.6 2.3 1.923 1.0258 1.9720 | UYUSUMLU
o 2.3 2.1 2.5 2.306 1.2302 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.6 2.8 2.575 1.3738 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.4 2.1 1.790 0.9549 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.7 2.4 1.991 1.0622 1.9720 | UYUSUMLU
1.0 2.5 2.8 2.243 1.1966 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.5 1.9 1.742 0.9292 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.7 2.4 1.933 1.0313 1.9720 | UYUSUMLU
2.0 2.1 2.9 2.368 1.2633 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.7 2.5 2.536 1.3532 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.5 2.4 2.370 1.2644 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.0 1.9 2.002 1.0679 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.2 2.1 2.012 1.0733 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.2 1.8 2.040 1.0886 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 3.2 2.7 2.908 1.5515 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.8 2.1 2.450 1.3072 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.8 1.2 1.589 0.8475 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 0.8 1.236 0.6592 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.4 14 1.434 0.7651 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.5 1.2 2.156 1.1501 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 2.0 2.4 1.932 1.0309 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.8 14 1.608 0.8581 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
2.8 2.7 2.1 2.552 1.3616 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 2.8 2.299 1.2267 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.9 1.6 1.738 0.9272 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.5 2.4 2.255 1.2029 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.2 3.2 2.549 1.3599 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.6 2.7 2.401 1.2808 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.7 2.5 2.670 1.4243 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3.3 34 3.301 1.7612 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 4.1 4.2 4,167 2.2232 1.9720 | UYUSUMLU
4.0 3.8 3.7 3.835 2.0463 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3.1 3.5 3.271 1.7452 1.9720 | UYUSUMLU
4.1 4.2 3.7 4.006 2.1372 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 3.0 3.2 3.004 1.6030 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 3.0 2.8 2.969 1.5842 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.5 2.6 2.439 1.3014 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 2.5 2.8 2.670 1.4243 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.8 3.5 2.963 1.5809 1.9720 | UYUSUMLU
¥ 3.8 3.7 3.1 3.547 1.8923 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 2.5 2.4 2.536 1.3532 | 1.9720 | UYUSUMLU
E 2.2 2.8 2.8 2.615 1.3954 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 2.5 2.6 2.601 1.3879 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.4 2.2 2.370 1.2644 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.5 2.5 2.404 1.2827 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 2.0 2.002 1.0679 1.9720 | UYUSUMLU
3.3 34 3.1 3.269 1.7441 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.9 2.5 2.739 1.4611 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.2 2.5 2.273 1.2127 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.5 14 1.538 0.8208 1.9720 | UYUSUMLU
3.7 4.0 4.1 3.937 2.1005 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.4 2.3 2.509 1.3388 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2.1 1.8 2.114 1.1280 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.2 2.1 2.772 1.4792 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.5 3.5 2.963 1.5809 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.7 2.9 2.705 1.4432 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3.1 2.7 3.008 1.6047 1.9720 | UYUSUMLU
3.0 2.5 2.8 2.774 1.4802 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 2.8 2.1 2.552 1.3616 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.3 2.5 2.542 1.3560 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.8 1.9 1.937 1.0336 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 2.4 3.0 2.678 1.4290 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
0.9 0.8 1.4 1.066 0.5688 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 1.8 1.547 0.8254 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.5 1.7 1.538 0.8208 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.7 1.9 1.738 0.9272 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 1.1 1.6 1.236 0.6592 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 1.9 1.742 0.9292 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 1.9 1.586 0.8464 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.5 2.1 1.695 0.9044 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.1 1.937 1.0336 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 1.9 1.742 0.9292 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.0 1.6 1.630 0.8696 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 1.9 1.742 0.9292 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.5 2.9 2.521 1.3452 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.6 1.7 1.572 0.8385 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 2.2 2.070 1.1046 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.1 1.9 2.106 1.1238 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.8 1.9 1.771 0.9449 1.9720 | UYUSUMLU
i 0.8 0.9 1.3 1.023 0.5458 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 0.6 2.1 1.343 | 0.7165 | 1.9720 | UYUSUMLU
E 1.2 1.1 1.7 1.359 0.7250 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.7 1.9 1.738 0.9272 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.0 2.3 2.137 1.1401 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.5 1.3 1.547 0.8254 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 0.8 14 1.066 0.5688 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 1.8 1.547 0.8254 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.5 1.7 1.538 0.8208 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.7 1.9 1.738 0.9272 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 1.1 1.6 1.236 0.6592 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 1.9 1.742 0.9292 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 1.9 1.586 0.8464 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.5 2.1 1.695 0.9044 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.1 1.937 1.0336 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 1.9 1.742 0.9292 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.0 1.6 1.630 0.8696 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 1.9 1.742 0.9292 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.5 2.9 2.521 1.3452 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.6 1.7 1.572 0.8385 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 2.2 2.070 1.1046 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.1 1.9 2.106 1.1238 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.8 1.9 1.771 0.9449 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) | RMS t q Uyusum
(cm) Testi
1.2 1.5 1.9 1.560 0.8323 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 0.8 1.4 1.066 0.5688 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 1.1 1.5 1.169 0.6237 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.4 1.2 1.303 0.6950 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.3 1.8 1.431 0.7633 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.8 1.9 1.714 0.9143 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 0.9 1.8 1.383 0.7380 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 0.8 13 1.023 0.5458 1.9720 | UYUSUMLU
0.7 0.8 13 0.970 0.5173 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 13 1.8 1.431 0.7633 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.9 2.4 2.143 1.1435 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 1.9 2.3 2.042 1.0895 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 1.4 1.9 1.529 0.8156 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.3 2.4 2.270 1.2112 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.6 1.2 1.409 0.7520 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 0.8 1.3 1.023 0.5458 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.3 1.9 1.473 0.7859 1.9720 | UYUSUMLU
z 2.1 2.3 2.5 2.306 1.2302 1.9720 | UYUSUMLU
- 0.9 1.2 1.5 1.225 | 0.6534 | 1.9720 |UYUSUMLU
& 1.3 1.5 1.9 1.586 0.8464 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.4 2.8 2.509 1.3388 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.7 1.9 1.708 0.9112 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.5 1.9 1.615 0.8614 1.9720 | UYUSUMLU
0.7 0.8 1.1 0.883 0.4712 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.6 1.9 1.619 0.8636 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 1.8 1.3 1.457 0.7774 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 2.3 2.106 1.1238 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 1.2 1.9 1.377 0.7348 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 1.6 1.7 1.515 0.8086 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 1.5 1.9 1.928 1.0286 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.8 1.6 1.702 0.9080 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 2.3 2.1 2.380 1.2697 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 1.3 1.687 0.6951 1.9720 | UYUSUMLU
15 1.8 0.7 1.412 0.6734 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.9 2.1 1.824 0.8699 1.9720 | UYUSUMLU
15 1.9 2.1 1.850 0.8824 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.4 2.3 2.270 1.0827 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.6 2.1 1.753 0.8361 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 14 1.8 1.462 0.7799 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 0.7 14 1.042 0.4972 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
2.1 2.3 1.7 2.049 0.9771 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.7 2.1 1.784 0.8510 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 1.9 2.4 2.211 1.0543 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 1.2 1.1 1.074 0.5122 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 2.3 2.106 1.0046 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.2 1.9 1.560 0.7440 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 0.7 1.3 0.970 0.4624 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 1.7 2.1 1.707 0.8141 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 0.7 1.4 1.015 0.4840 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 1.9 1.586 0.7566 1.9720 | UYUSUMLU
0.6 0.8 1.1 0.858 0.4094 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 2.1 1.668 0.7957 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 1.2 1.8 1.332 0.6351 1.9720 | UYUSUMLU
0.7 1.4 1.9 1.421 0.6779 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 0.9 1.3 1.023 0.4879 1.9720 | UYUSUMLU
0.7 1.2 14 1.139 0.5431 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 13 1.8 1.431 0.6823 1.9720 | UYUSUMLU
i 0.9 0.8 1.4 1.066 0.5085 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 1.5 1.9 1.560 | 0.7440 | 1.9720 | UYUSUMLU
E 1.2 1.8 2.1 1.741 0.8302 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.7 1.9 1.679 0.8009 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.4 1.8 1.462 0.6972 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 2.1 1.817 0.8664 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.1 2.0 1.517 0.7233 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 1.9 1.586 0.7566 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.2 0.9 1.074 0.5122 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 1.1 1.6 1.212 0.5783 1.9720 | UYUSUMLU
0.7 0.9 1.1 0.915 0.4363 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 1.3 1.9 1.427 0.6807 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.3 1.9 1.473 0.7026 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 1.4 2.1 1.613 0.7695 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 1.1 1.3 1.112 0.5304 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 1.8 1.547 0.7378 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 1.3 1.4 1.219 0.5815 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.4 1.8 1.462 0.6972 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 2.4 1.936 0.9236 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 0.9 1.3 1.023 0.4879 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.9 2.3 1.879 0.8961 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.8 24 1911 0.9116 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 0.9 24 1.634 0.7793 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
1.5 1.8 2.6 2.021 0.9638 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.7 2.8 2.035 0.9704 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.9 2.255 1.0757 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 0.9 1.7 1.226 0.5848 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 1.7 2.3 1.791 0.8541 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.3 2.012 0.9594 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.3 2.012 0.9594 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.8 3.1 2.781 1.3266 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.8 1.9 1.714 0.8173 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.5 2.3 2.369 1.1297 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 24 2.050 0.9778 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.5 2.8 1.941 0.9256 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.5 1.8 1.576 0.7516 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 0.8 1.4 1.066 0.5085 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.7 1.9 1.679 0.8009 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.4 2.0 2.173 1.0365 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.9 24 2.022 0.9642 1.9720 | UYUSUMLU
i 0.9 13 3.1 2.009 0.9582 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.4 1.8 1.515 | 0.7228 | 1.9720 | UYUSUMLU
E 14 2.7 2.9 2.426 1.1572 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.9 2.4 1.968 0.9387 1.9720 | UYUSUMLU
14 2.5 2.9 2.354 1.1226 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.5 1.9 1.742 0.8307 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.4 3.0 2.585 1.2330 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 2.1 1.817 0.8664 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.8 2.8 2.085 0.9944 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2.5 2.9 2.609 1.2443 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.7 2.8 2.158 1.0292 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.8 2.9 2.109 1.0057 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 2.4 1.798 0.8576 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 1.9 1.742 0.8307 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.8 3.2 2.791 1.3312 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.9 2.5 2.062 0.9832 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.9 2.6 2.051 0.9782 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2.6 2.9 2.641 1.2598 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.8 1.8 1.767 0.8429 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.5 2.9 2.609 1.2443 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.8 2.3 1.846 0.8803 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.8 2.1 1.845 0.8799 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.1 1.8 2.114 1.0084 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(em) Testi

1.6 0.9 1.1 1.236 0.5893 1.9720 | UYUSUMLU

0.8 1.7 2.3 1.715 0.8178 1.9720 | UYUSUMLU

0.7 0.6 3.4 2.034 0.9700 1.9720 | UYUSUMLU

3.5 4.0 4.2 3.911 1.8654 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 3.8 2.7 3.170 1.5117 1.9720 | UYUSUMLU

3.5 3.8 2.7 3.366 1.6052 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 3.8 4.1 3.636 1.7341 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.7 2.8 2.670 1.2732 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 2.7 2.5 2.635 1.2567 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.8 3.2 2.764 1.3183 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.5 2.9 2.739 1.3062 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 3.5 3.2 3.209 1.5307 1.9720 | UYUSUMLU

3.5 2.9 3.2 3.209 1.5307 1.9720 | UYUSUMLU

p— 3.5 3.2 2.8 3.180 1.5165 1.9720 | UYUSUMLU
V) 2.7 3.2 2.7 2.876 1.3718 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.9 3.2 2.5 2.881 1.3741 1.9720 | UYUSUMLU
a 2.4 3.5 2.7 2.904 1.3850 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.7 1.8 3.2 2.631 1.2549 1.9720 | UYUSUMLU
l_ 2.8 3.2 2.8 2.939 1.4019 1.9720 | UYUSUMLU
1 2.7 2.8 2.9 2.801 1.3360 1.9720 | UYUSUMLU
s 3.2 3.1 3.0 3.101 1.4790 1.9720 | UYUSUMLU
z 3.0 4.1 4.2 3.806 1.8151 1.9720 | UYUSUMLU
O 3.7 3.8 3.3 3.606 1.7201 1.9720 | UYUSUMLU
U 2.8 3.2 2.5 2.848 1.3582 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 3.2 3.1 2.796 1.3337 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 3.1 3.0 3.101 1.4790 1.9720 | UYUSUMLU

3.5 3.2 3.3 3.336 1.5909 1.9720 | UYUSUMLU

3.1 3.0 2.4 2.850 1.3594 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.1 1.937 0.9240 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.5 2.9 2.550 1.2160 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.4 2.1 2.450 1.1686 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 3.2 3.1 3.167 1.5105 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 2.0 2.1 2.368 1.1293 1.9720 | UYUSUMLU

3.8 3.7 3.5 3.669 1.7498 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 3.1 2.8 3.038 1.4490 1.9720 | UYUSUMLU

3.5 3.2 3.3 3.336 1.5909 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.9 2.7 2.801 1.3360 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 3.1 2.8 3.038 1.4490 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 2.8 2.7 2.908 1.3870 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 3.2 3.1 3.008 1.4345 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

2.9 3.8 3.3 3.354 1.5995 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.5 2.4 2.572 1.2268 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.0 1.902 0.9070 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.1 3.4 2.722 1.2980 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.4 2.5 2.572 1.2268 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.8 2.9 2.651 1.2646 1.9720 | UYUSUMLU

3.1 3.2 2.8 3.038 1.4490 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 3.1 3.2 3.069 1.4638 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 3.5 3.2 3.151 1.5027 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 3.5 34 3.369 1.6068 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.9 2.6 2.769 1.3209 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 3.3 3.2 3.108 1.4821 1.9720 | UYUSUMLU

24 2.6 3.3 2.793 1.3323 1.9720 | UYUSUMLU

p— 3.1 2.5 3.0 2.879 1.3730 1.9720 | UYUSUMLU
V) 2.7 2.8 2.5 2.670 1.2732 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.8 3.2 3.2 3.072 1.4654 1.9720 | UYUSUMLU
a 2.9 3.0 4.2 3.418 1.6302 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.8 2.5 2.9 2.739 1.3062 1.9720 | UYUSUMLU
|_ 2.7 2.5 24 2.536 1.2097 1.9720 | UYUSUMLU
1 3.2 2.8 2.8 2.939 1.4019 1.9720 | UYUSUMLU
) 2.9 2.4 2.9 2.743 1.3085 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.5 2.4 3.1 2.685 1.2804 1.9720 | UYUSUMLU
O 2.6 2.4 3.0 2.678 1.2774 1.9720 | UYUSUMLU
U 2.8 2.5 2.4 2.572 1.2268 1.9720 | UYUSUMLU
3.8 3.3 2.9 3.354 1.5995 1.9720 | UYUSUMLU

3.8 3.7 3.3 3.606 1.7201 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 3.5 2.9 3.209 1.5307 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 3.0 2.8 2.836 1.3526 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 3.1 2.9 3.069 1.4638 1.9720 | UYUSUMLU

3.3 3.2 3.7 3.407 1.6249 1.9720 | UYUSUMLU

3.8 34 3.5 3.571 1.7030 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 3.5 3.2 3.303 1.5754 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 3.1 3.2 3.069 1.4638 1.9720 | UYUSUMLU

34 3.2 3.1 3.236 1.5433 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 3.0 2.8 2.836 1.3526 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.8 2.4 2.572 1.2268 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 3.1 34 3.140 1.4976 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 3.5 3.7 3.384 1.6139 1.9720 | UYUSUMLU

3.0 3.2 3.1 3.101 1.4790 1.9720 | UYUSUMLU

3.0 2.9 2.8 2.901 1.3837 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

3.0 34 2.0 2.861 1.3646 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.7 3.8 2.865 1.3663 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 1.9 1.7 1.836 0.8755 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.4 2.1 2.114 1.0084 1.9720 | UYUSUMLU

1.0 1.8 1.9 1.618 0.7715 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 1.5 24 2.001 0.9543 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.3 3.3 2.521 1.2025 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 1.9 3.2 2.467 1.1767 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.8 1.9 2.429 1.1585 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 3.0 1.6 2.169 1.0347 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.7 0.7 1.407 0.6711 1.9720 | UYUSUMLU

0.5 2.2 1.7 1.631 0.7779 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 2.2 3.8 3.137 1.4961 1.9720 | UYUSUMLU

p— 3.4 3.4 3.5 3.434 1.6377 1.9720 | UYUSUMLU
V) 2.2 2.7 3.2 2.731 1.3024 1.9720 | UYUSUMLU
m 3.3 2.8 1.5 2.644 1.2613 1.9720 | UYUSUMLU
a 1.3 2.8 3.2 2.567 1.2244 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.8 2.4 2.2 2.479 1.1825 1.9720 | UYUSUMLU
|_ 1.8 2.5 1.9 2.090 0.8666 1.9720 | UYUSUMLU
1 1.3 2.8 1.9 2.093 0.8561 1.9720 | UYUSUMLU
) 3.1 1.7 2.0 2.345 0.9594 1.9720 | UYUSUMLU
m 3.0 2.9 3.7 3.220 1.3171 1.9720 | UYUSUMLU
O 2.7 2.8 1.9 2.499 1.0224 1.9720 | UYUSUMLU
U 1.1 1.6 0.5 1.158 0.4735 1.9720 | UYUSUMLU
1.0 1.7 2.7 1.930 0.7897 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 1.1 1.3 1.473 0.6026 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.7 2.9 2.513 1.0279 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 1.0 1.5 1.555 0.6359 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 2.4 3.0 2.615 1.0699 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.4 1.9 2.282 0.9334 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 1.3 2.1 1.799 0.7360 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 3.2 2.9 2.825 1.1556 1.9720 | UYUSUMLU

3.1 3.1 3.8 3.350 1.3703 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 2.4 3.0 2.615 1.0699 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 2.2 3.5 2.539 1.0387 1.9720 | UYUSUMLU

3.3 1.6 1.7 2.334 0.9547 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.8 2.2 1.943 0.7946 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 1.8 2.1 1.937 0.7925 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 34 3.1 3.051 1.2482 1.9720 | UYUSUMLU

1.3 1.4 2.2 1.682 0.6882 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.0 1.4 1.1 1.179 0.4823 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 2.1 1.9 2.220 0.9080 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.9 2.4 1.968 0.8051 1.9720 | UYUSUMLU

1.1 1.9 1.7 1.603 0.6558 1.9720 | UYUSUMLU

0.1 0.5 0.8 0.548 0.2241 1.9720 | UYUSUMLU

0.3 0.9 0.8 0.716 0.2931 1.9720 | UYUSUMLU

0.9 1.7 1.6 1.445 0.5909 1.9720 | UYUSUMLU

0.3 0.1 1.7 0.998 0.4084 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 1.4 1.9 1.824 0.7461 1.9720 | UYUSUMLU

1.1 1.6 1.6 1.453 0.5942 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 1.7 2.2 2.238 0.9153 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.3 3.3 2.521 1.0314 1.9720 | UYUSUMLU

24 2.2 2.3 2.301 0.9415 1.9720 | UYUSUMLU

p— 0.3 0.4 1.0 0.645 0.2641 1.9720 | UYUSUMLU
V) 24 2.4 2.6 2.468 1.0098 1.9720 | UYUSUMLU
m 3.0 1.7 2.0 2.301 0.9415 1.9720 | UYUSUMLU
a 14 1.7 24 1.881 0.7693 1.9720 | UYUSUMLU
m 0.9 0.9 2.1 1.418 0.5800 1.9720 | UYUSUMLU
|_ 14 0.6 2.0 1.451 0.5937 1.9720 | UYUSUMLU
1 3.1 2.3 2.6 2.687 1.0992 1.9720 | UYUSUMLU
) 2.1 2.0 2.1 2.067 0.8456 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.5 2.6 2.7 2.601 1.0641 1.9720 | UYUSUMLU
O 2.4 2.3 1.6 2.130 0.8713 1.9720 | UYUSUMLU
U 2.7 2.9 3.2 2.941 1.2029 1.9720 | UYUSUMLU
0.7 0.4 1.5 0.983 0.4022 1.9720 | UYUSUMLU

3.1 3.2 3.5 3.271 1.3381 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.6 3.3 2.712 1.1093 1.9720 | UYUSUMLU

0.9 0.7 2.2 1.431 0.5852 1.9720 | UYUSUMLU

1.4 1.4 1.0 1.281 0.5239 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.3 1.0 1.323 0.5412 1.9720 | UYUSUMLU

1.0 1.0 1.5 1.190 0.4869 1.9720 | UYUSUMLU

0.8 1.3 1.9 1.407 0.5756 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.0 2.1 2.067 0.8456 1.9720 | UYUSUMLU

1.4 2.6 2.4 2.197 0.8987 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.7 2.8 2.580 1.0554 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.4 2.0 2.240 0.9162 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 34 4.0 3.408 1.3943 1.9720 | UYUSUMLU

3.0 4.3 3.2 3.546 1.4507 1.9720 | UYUSUMLU

4.0 3.5 2.6 3.416 1.3975 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 3.5 4.9 3.764 1.5399 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

2.3 2.5 3.0 2.617 1.0704 1.9720 | UYUSUMLU

1.4 1.8 3.2 2.269 0.9280 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.2 2.8 2.417 0.9886 1.9720 | UYUSUMLU

3.0 2.7 1.7 2.529 1.0344 1.9720 | UYUSUMLU

1.0 1.8 1.9 1.618 0.6617 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.1 1.4 1.757 0.7187 1.9720 | UYUSUMLU

1.2 2.3 2.2 1.964 0.8034 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 0.9 2.9 2.038 0.8337 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 2.9 3.3 2.947 1.2057 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 2.8 3.6 2.875 1.1762 1.9720 | UYUSUMLU

3.5 34 3.1 3.338 1.3654 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 3.9 4.0 3.558 1.4553 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 2.6 24 2.535 1.0370 1.9720 | UYUSUMLU

p— 3.1 4.1 2.8 3.379 1.3824 1.9720 | UYUSUMLU
V) 1.5 3.1 1.9 2.271 0.9289 1.9720 | UYUSUMLU
m 3.1 1.4 1.5 2.146 0.8780 1.9720 | UYUSUMLU
a 2.8 3.0 3.3 3.040 1.2437 1.9720 | UYUSUMLU
m 3.6 3.6 2.5 3.275 1.3396 1.9720 | UYUSUMLU
|_ 0.7 1.0 0.7 0.812 0.3323 1.9720 | UYUSUMLU
1 1.1 1.3 2.3 1.652 0.6759 1.9720 | UYUSUMLU
) 2.9 2.3 2.5 2.579 1.0549 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.6 2.9 3.1 2.874 1.1757 1.9720 | UYUSUMLU
O 2.6 13 1.9 2.005 0.8202 1.9720 | UYUSUMLU
U 2.4 2.3 2.8 2.509 1.0265 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.5 2.0 1.745 0.7140 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.2 2.3 2.267 0.9274 1.9720 | UYUSUMLU

3.0 3.2 3.8 3.351 1.3707 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 2.8 3.9 3.180 1.3009 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 3.0 3.0 2.967 1.2137 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.2 3.8 2.917 1.1934 1.9720 | UYUSUMLU

3.6 2.6 2.6 2.971 1.2154 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 1.3 1.9 2.005 0.8202 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.5 2.3 2.337 0.9559 1.9720 | UYUSUMLU

1.4 2.4 0.7 1.654 0.6767 1.9720 | UYUSUMLU

1.4 1.7 2.4 1.881 0.7693 1.9720 | UYUSUMLU

1.4 1.7 1.3 1.476 0.6040 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 2.6 4.1 3.265 1.3356 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 1.5 2.2 2.109 0.8626 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 2.2 1.6 1.794 0.7337 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 13 1.5 1.711 0.6998 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

0.5 0.7 0.2 0.510 0.2086 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.5 14 1.924 0.7869 1.9720 | UYUSUMLU

0.2 0.1 1.7 0.990 0.4050 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 1.4 2.2 2.126 0.8697 1.9720 | UYUSUMLU

0.5 1.0 0.8 0.794 0.3247 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.8 2.9 2.739 1.1203 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 1.7 3.3 2.357 0.9643 1.9720 | UYUSUMLU

1.1 04 0.7 0.787 0.3221 1.9720 | UYUSUMLU

0.1 0.5 1.4 0.860 0.3519 1.9720 | UYUSUMLU

1.3 1.0 1.8 1.406 0.5751 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 1.1 2.0 1.752 0.7168 1.9720 | UYUSUMLU

04 0.7 1.6 1.034 0.4232 1.9720 | UYUSUMLU

14 1.5 2.9 2.051 0.8390 1.9720 | UYUSUMLU

— 1.4 1.2 1.7 1.448 0.5923 1.9720 | UYUSUMLU
(V) 2.6 2.6 2.8 2.668 1.0916 1.9720 | UYUSUMLU
E 1.3 1.2 1.5 1.339 0.5478 1.9720 | UYUSUMLU
a 1.1 1.8 1.8 1.601 0.6549 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.1 2.1 1.976 0.8082 1.9720 | UYUSUMLU

E 2.4 2.4 2.9 2.577 1.0544 1.9720 | UYUSUMLU
[ 0.8 0.7 1.5 1.061 0.4342 1.9720 | UYUSUMLU
V) 2.2 2.8 3.3 2.803 1.1466 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.2 3.1 3.3 2.906 1.1889 1.9720 | UYUSUMLU
o 1.1 13 2.9 1.942 0.7943 1.9720 | UYUSUMLU
U 2.1 2.5 1.7 2.125 0.8694 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.0 1.8 1.506 0.6159 1.9720 | UYUSUMLU

0.6 1.2 1.6 1.206 0.4932 1.9720 | UYUSUMLU

1.0 1.8 1.5 1.471 0.6017 1.9720 | UYUSUMLU

1.0 1.8 3.2 2.197 0.8987 1.9720 | UYUSUMLU

0.9 1.8 1.7 1.521 0.6222 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.4 2.8 2.369 0.9692 1.9720 | UYUSUMLU

1.1 13 2.9 1.942 0.7943 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 3.2 4.3 3.439 1.4070 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 3.6 3.0 3.014 1.2329 1.9720 | UYUSUMLU

3.4 4.1 3.1 3.558 1.4555 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 3.3 4.4 3.399 1.3905 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.1 2.4 2.086 0.8535 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.7 3.2 2.704 1.1063 1.9720 | UYUSUMLU

14 3.1 34 2.777 1.1359 1.9720 | UYUSUMLU

24 2.9 34 2.929 1.1980 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.8 4.2 3.114 1.2738 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.8 2.1 2.1 2.005 0.8202 1.9720 | UYUSUMLU

1.2 3.1 3.2 2.664 1.0898 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 2.0 4.5 3.242 1.3264 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 3.0 3.7 3.190 1.3050 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 3.2 4.1 3.238 1.3247 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 34 3.0 3.204 1.3107 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 3.9 4.0 3.534 1.4455 1.9720 | UYUSUMLU

3.8 4.0 3.6 3.804 1.5559 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 3.6 2.3 2.829 1.1573 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 4.0 3.0 3.202 1.3099 1.9720 | UYUSUMLU

4.0 2.5 2.6 3.110 1.2721 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 3.2 4.2 3.451 1.4116 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 2.8 1.8 2.549 1.0427 1.9720 | UYUSUMLU

— 0.7 0.6 0.6 0.635 0.2598 1.9720 | UYUSUMLU
(V) 1.2 1.5 2.3 1.730 0.7078 1.9720 | UYUSUMLU
E 2.7 2.3 1.7 2.271 0.9289 1.9720 | UYUSUMLU
a 2.8 3.1 3.6 3.184 1.3024 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.1 3.1 2.253 0.9217 1.9720 | UYUSUMLU

E 3.0 2.9 3.5 3.144 1.2863 1.9720 | UYUSUMLU
[ 1.8 2.6 3.0 2.517 1.0295 1.9720 | UYUSUMLU
V) 2.6 2.3 3.4 2.805 1.1476 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.5 3.6 4.4 3.586 1.4668 1.9720 | UYUSUMLU
o 3.7 3.1 3.9 3.583 1.4657 1.9720 | UYUSUMLU
U 4.0 3.8 4.3 4.039 1.6521 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.5 4.0 2.895 1.1842 1.9720 | UYUSUMLU

3.3 2.6 3.8 3.271 1.3379 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 3.2 4.2 3.478 1.4228 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 3.8 2.862 1.1707 1.9720 | UYUSUMLU

1.2 2.4 2.9 2.281 0.9331 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.2 2.5 2.186 0.8941 1.9720 | UYUSUMLU

14 1.6 1.1 1.382 0.5654 1.9720 | UYUSUMLU

3.1 3.0 5.0 3.813 1.5597 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 1.8 2.6 2.401 0.9821 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 2.5 2.3 2.168 0.8869 1.9720 | UYUSUMLU

3.7 3.2 3.0 3.313 1.3553 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.2 2.5 2.186 0.8941 1.9720 | UYUSUMLU

1.0 1.9 2.6 1.947 0.7964 1.9720 | UYUSUMLU

0.3 1.2 1.5 1.122 0.4592 1.9720 | UYUSUMLU

04 0.9 1.0 0.810 0.3315 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 2.3 1.5 1.961 0.8023 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
2.2 1.6 1.7 1.852 0.7576 1.9720 | UYUSUMLU
1.0 2.2 3.7 2.551 1.0437 1.9720 | UYUSUMLU
1.0 0.3 2.8 1.725 0.7058 1.9720 | UYUSUMLU
4.0 4.2 3.8 4.003 1.6377 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.5 3.2 3.209 1.3129 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 2.8 2.9 3.082 1.2609 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 2.8 3.7 3.613 1.4782 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.2 2.8 3.180 1.3007 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 3.2 2.7 2.908 1.1896 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 1.9 2.8 2.429 0.9936 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.5 1.9 2.062 0.8433 1.9720 | UYUSUMLU
34 3.5 3.2 3.369 1.3782 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3.2 2.5 2.985 1.2211 1.9720 | UYUSUMLU
— 34 2.8 3.2 3.143 1.2858 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 34 2.7 4.1 3.448 1.4104 1.9720 | UYUSUMLU
i 4.2 4 3.5 3.911 1.5999 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 3.9 2.8 3.2 3.331 1.3627 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.8 2.2 2.764 1.1307 1.9720 | UYUSUMLU
E 3.1 2.9 3.4 3.140 1.2845 1.9720 | UYUSUMLU
1 3.5 3.6 2.8 3.319 1.3578 1.9720 | UYUSUMLU
‘é’ 3 34 3.1 3.171 1.2973 1.9720 | UYUSUMLU
4 3.6 3.8 3.804 1.5559 1.9720 | UYUSUMLU
8 3.6 3.2 3.8 3.542 1.4490 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 2.5 3.2 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.1 3 3.001 1.2277 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.9 3.1 2.936 1.2010 1.9720 | UYUSUMLU
3 2.9 3.2 3.036 1.2419 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 4 4.2 3.718 1.5211 1.9720 | UYUSUMLU
3.4 3.5 3.2 3.369 1.3782 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.1 3.3 3.304 1.3516 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3 3.3 3.169 1.2964 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 2.9 4.2 3.709 1.5171 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 3 3.1 3.358 1.3735 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3 2.6 3.056 1.2500 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.8 2.7 2.908 1.1896 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.4 2.3 2.401 0.9824 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.5 2.6 2.327 0.9521 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.4 2.8 2.479 1.0142 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.2 2.5 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 2.7 2.3 2.720 1.1126 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) | RMS t q Uyusum
(cm) Testi
4.7 5.5 3.8 4,718 1.9300 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 2.1 3.4 2.784 1.1391 1.9720 | UYUSUMLU
3 3.2 4.2 3.506 1.4343 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 3.1 4.4 3.259 1.3331 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 3.8 3.6 3.325 1.3600 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 4.1 3.1 3.275 1.3398 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 3.4 3.8 3.331 1.3627 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.7 4.3 3.091 1.2646 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 4.5 4.2 3.774 1.5439 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 3.2 4.1 3.860 1.5789 1.9720 | UYUSUMLU
3 2.8 3.6 3.152 1.2893 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 4.3 4.2 3.781 1.5468 1.9720 | UYUSUMLU
3.4 3 4.3 3.608 1.4759 1.9720 | UYUSUMLU
— 4.1 3 4 3.733 1.5272 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 3.6 3 3.4 3.343 1.3674 1.9720 | UYUSUMLU
x 2.2 2.3 4.2 3.042 1.2446 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 3.2 2.9 3.9 3.360 1.3743 1.9720 | UYUSUMLU
2 3.5 3.2 2.972 1.2156 1.9720 | UYUSUMLU
lE 3.6 2.8 3.4 3.284 1.3435 1.9720 | UYUSUMLU
1 2.6 2.9 3.8 3.142 1.2852 1.9720 | UYUSUMLU
2 2.2 2.7 2.5 2.475 1.0126 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 4.1 2.877 1.1769 1.9720 | UYUSUMLU
8 1.9 3.4 2.9 2.804 1.1469 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.9 3.4 2.876 1.1764 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 2 3.6 2.843 1.1631 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 2.3 2.7 2.720 1.1126 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 2.3 3.4 2.970 1.2149 1.9720 | UYUSUMLU
3.6 2.8 3.4 3.284 1.3435 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 3 3.3 2.952 1.2075 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 2.2 4.7 3.854 1.5768 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2 2.4 2.240 0.9162 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2 2.8 2.422 0.9908 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.6 2.4 3.213 1.3144 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.6 2.8 2.877 1.1771 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 4.1 2.6 3.455 1.4135 1.9720 | UYUSUMLU
4.4 4 4.7 4.376 1.7901 1.9720 | UYUSUMLU
4.1 2.9 3.7 3.601 1.4732 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 2.3 3.8 3.063 1.2529 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 1.9 3.6 2.820 1.1537 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 2.5 2.9 2.335 0.9550 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) | RMS t q Uyusum
(cm) Testi
3.5 2.8 2.9 3.082 1.2609 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 2.8 3.7 3.613 1.4782 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.2 2.8 3.180 1.3007 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 3.2 2.7 2.908 1.1896 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 1.9 2.8 2.429 0.9936 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.5 1.9 2.062 0.8433 1.9720 | UYUSUMLU
3.4 3.5 3.2 3.369 1.3782 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3.2 2.5 2.985 1.2211 1.9720 | UYUSUMLU
3.4 2.8 3.2 3.143 1.2858 1.9720 | UYUSUMLU
3.4 2.7 4.1 3.448 1.4104 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 4 3.5 3.911 1.5999 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 2.8 3.2 3.331 1.3627 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.8 2.2 2.764 1.1307 1.9720 | UYUSUMLU
— 3.1 2.9 3.4 3.140 1.2845 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 3.5 3.6 2.8 3.319 1.3578 1.9720 | UYUSUMLU
x 3 3.4 3.1 3.171 1.2973 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 4 3.6 3.8 3.804 1.5559 1.9720 | UYUSUMLU
3.6 3.2 3.8 3.542 1.4490 1.9720 | UYUSUMLU
lE 2.9 2.5 3.2 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU
1 2.9 3.1 3 3.001 1.2277 1.9720 | UYUSUMLU
2 2.8 2.9 3.1 2.936 1.2010 1.9720 | UYUSUMLU
3 2.9 3.2 3.036 1.2419 1.9720 | UYUSUMLU
8 2.8 4 4.2 3.718 1.5211 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.2 3.3 3.336 1.3645 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.1 3.3 3.304 1.3516 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3 3.3 3.169 1.2964 1.9720 | UYUSUMLU
3.6 3.2 3.8 3.542 1.4490 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 3 3.1 3.358 1.3735 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3 2.6 3.056 1.2500 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.8 2.7 2.908 1.1896 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.4 2.3 2.401 0.9824 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.5 2.6 2.327 0.9521 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.4 2.8 2.479 1.0142 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.2 2.5 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 2.7 2.3 2.720 1.1126 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 3.1 3.5 3.008 1.2306 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 1.6 2 2.149 0.8790 1.9720 | UYUSUMLU
2 3.6 3.2 3.011 1.2318 1.9720 | UYUSUMLU
4.7 5.5 3.8 4,718 1.9300 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 2.1 3.4 2.784 1.1391 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
2.4 4.1 3.1 3.275 1.3398 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 3.4 3.8 3.331 1.3627 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.7 4.3 3.091 1.2646 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 4.5 4.2 3.774 1.5439 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 3.2 4.1 3.860 1.5789 1.9720 | UYUSUMLU
3 2.8 3.6 3.152 1.2893 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 4.3 4.2 3.781 1.5468 1.9720 | UYUSUMLU
3.4 3 4.3 3.608 1.4759 1.9720 | UYUSUMLU
4.1 3 4 3.733 1.5272 1.9720 | UYUSUMLU
3.6 3 3.4 3.343 1.3674 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.3 4.2 3.042 1.2446 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.9 3.9 3.360 1.3743 1.9720 | UYUSUMLU
2 3.5 3.2 2.972 1.2156 1.9720 | UYUSUMLU
— 3.6 2.8 3.4 3.284 1.3435 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 2.6 2.9 3.8 3.142 1.2852 1.9720 | UYUSUMLU
¥ 2.2 2.7 2.5 2.475 1.0126 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 1.9 2.1 4.1 2.877 1.1769 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 3.4 2.9 2.804 1.1469 1.9720 | UYUSUMLU
E 2.2 2.9 3.4 2.876 1.1764 1.9720 | UYUSUMLU
1 2.7 2 3.6 2.843 1.1631 1.9720 | UYUSUMLU
‘é’ 3.1 2.3 2.7 2.720 1.1126 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 2.3 3.4 2.970 1.2149 1.9720 | UYUSUMLU
8 1.8 2.4 3.7 2.750 1.1250 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 3 3.3 2.952 1.2075 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 2.2 4.7 3.854 1.5768 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.7 2.5 2.475 1.0126 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2 2.8 2.422 0.9908 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.6 2.4 3.213 1.3144 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.6 2.8 2.877 1.1771 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 4.1 2.6 3.455 1.4135 1.9720 | UYUSUMLU
4.4 4 4.7 4.376 1.7901 1.9720 | UYUSUMLU
4.1 2.9 3.7 3.601 1.4732 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 2.3 3.8 3.063 1.2529 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 1.9 3.6 2.820 1.1537 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 2.5 2.9 2.335 0.9550 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 3.3 4.1 3.293 1.3473 1.9720 | UYUSUMLU
4 4.2 3.8 4.003 1.6377 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.5 3.2 3.209 1.3129 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 2.8 2.9 3.082 1.2609 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 2.8 3.7 3.613 1.4782 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) | RMS t q Uyusum
(cm) Testi
3 2.8 3.6 3.152 1.2893 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 4.3 4.2 3.781 1.5468 1.9720 | UYUSUMLU
3.4 3 4.3 3.608 1.4759 1.9720 | UYUSUMLU
4.1 3 4 3.733 1.5272 1.9720 | UYUSUMLU
3.6 3 3.4 3.343 1.3674 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.3 4.2 3.042 1.2446 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.9 3.9 3.360 1.3743 1.9720 | UYUSUMLU
2 3.5 3.2 2.972 1.2156 1.9720 | UYUSUMLU
3.6 2.8 3.4 3.284 1.3435 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 2.9 3.8 3.142 1.2852 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.7 2.5 2.475 1.0126 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 4.1 2.877 1.1769 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 3.4 2.9 2.804 1.1469 1.9720 | UYUSUMLU
— 2.2 2.9 3.4 2.876 1.1764 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 2.7 2 3.6 2.843 1.1631 1.9720 | UYUSUMLU
x 3.1 2.3 2.7 2.720 1.1126 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 3.1 2.3 3.4 2.970 1.2149 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.4 3.7 2.750 1.1250 1.9720 | UYUSUMLU
lE 2.5 3 3.3 2.952 1.2075 1.9720 | UYUSUMLU
1 4.2 2.2 4.7 3.854 1.5768 1.9720 | UYUSUMLU
2 2.3 2 2.4 2.240 0.9162 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2 2.8 2.422 0.9908 1.9720 | UYUSUMLU
8 2.3 2 2.4 2.240 0.9162 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.5 3.2 3.209 1.3129 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 4.1 2.6 3.455 1.4135 1.9720 | UYUSUMLU
4.4 4 4.7 4.376 1.7901 1.9720 | UYUSUMLU
4.1 2.9 3.7 3.601 1.4732 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 2.3 3.8 3.063 1.2529 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 1.9 3.6 2.820 1.1537 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 2.5 2.9 2.335 0.9550 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 3.3 4.1 3.293 1.3473 1.9720 | UYUSUMLU
4 4.2 3.8 4.003 1.6377 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.5 3.2 3.209 1.3129 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 2.8 2.9 3.082 1.2609 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 2.8 3.7 3.613 1.4782 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.2 2.8 3.180 1.3007 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 3.2 2.7 2.908 1.1896 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 1.9 2.8 2.429 0.9936 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.5 1.9 2.062 0.8433 1.9720 | UYUSUMLU
3.4 3.5 3.2 3.369 1.3782 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
4.2 4 3.5 3.911 1.5999 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 2.8 3.2 3.331 1.3627 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.8 2.2 2.764 1.1307 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 2.9 3.4 3.140 1.2845 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.6 2.8 3.319 1.3578 1.9720 | UYUSUMLU
3 34 3.1 3.171 1.2973 1.9720 | UYUSUMLU
4 3.6 3.8 3.804 1.5559 1.9720 | UYUSUMLU
3.6 3.2 3.8 3.542 1.4490 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 2.5 3.2 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.1 3 3.001 1.2277 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.9 3.1 2.936 1.2010 1.9720 | UYUSUMLU
3 2.9 3.2 3.036 1.2419 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 4 4.2 3.718 1.5211 1.9720 | UYUSUMLU
— 3.5 3.2 3.3 3.336 1.3645 1.9720 | UYUSUMLU
(a 3.5 3.1 3.3 3.304 1.3516 1.9720 | UYUSUMLU
i 3.2 3 3.3 3.169 1.2964 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 3.9 2.9 4.2 3.709 1.5171 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 3 3.1 3.358 1.3735 1.9720 | UYUSUMLU
E 3.5 3 2.6 3.056 1.2500 1.9720 | UYUSUMLU
1 3.2 2.8 2.7 2.908 1.1896 1.9720 | UYUSUMLU
‘é’ 2.5 2.4 2.3 2.401 0.9824 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.5 2.6 2.327 0.9521 1.9720 | UYUSUMLU
8 1.7 3.1 4.4 3.259 1.3331 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.2 2.5 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 2.7 2.3 2.720 1.1126 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 3.1 3.5 3.008 1.2306 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 1.6 2 2.149 0.8790 1.9720 | UYUSUMLU
2 3.6 3.2 3.011 1.2318 1.9720 | UYUSUMLU
4.7 5.5 3.8 4,718 1.9300 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 2.1 34 2.784 1.1391 1.9720 | UYUSUMLU
3 3.2 4.2 3.506 1.4343 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 3.1 4.4 3.259 1.3331 1.9720 | UYUSUMLU
24 3.8 3.6 3.325 1.3600 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 4.1 3.1 3.275 1.3398 1.9720 | UYUSUMLU
2.7 34 3.8 3.331 1.3627 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.7 4.3 3.091 1.2646 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 4.5 4.2 3.774 1.5439 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 3.2 4.1 3.860 1.5789 1.9720 | UYUSUMLU
3 2.8 3.6 3.152 1.2893 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 4.3 4.2 3.781 1.5468 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) | RMS t q Uyusum
(cm) Testi
2.2 1.6 1.7 1.852 0.7576 1.9720 | UYUSUMLU
1.0 2.2 3.7 2.551 1.0437 1.9720 | UYUSUMLU
1.0 0.3 2.8 1.725 0.7058 1.9720 | UYUSUMLU
4.0 4.2 3.8 4.003 1.6377 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.5 3.2 3.209 1.3129 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 2.8 2.9 3.082 1.2609 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 2.8 3.7 3.613 1.4782 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.2 2.8 3.180 1.3007 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 3.2 2.7 2.908 1.1896 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 1.9 2.8 2.429 0.9936 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.5 1.9 2.062 0.8433 1.9720 | UYUSUMLU
3.4 3.5 3.2 3.369 1.3782 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3.2 2.5 2.985 1.2211 1.9720 | UYUSUMLU
— 3.4 2.8 3.2 3.143 1.2858 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 3.4 2.7 4.1 3.448 1.4104 1.9720 | UYUSUMLU
x 4.2 4 3.5 3.911 1.5999 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 3.9 2.8 3.2 3.331 1.3627 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.8 2.2 2.764 1.1307 1.9720 | UYUSUMLU
lE 3.1 2.9 3.4 3.140 1.2845 1.9720 | UYUSUMLU
1 3.5 3.6 2.8 3.319 1.3578 1.9720 | UYUSUMLU
2 3 3.4 3.1 3.171 1.2973 1.9720 | UYUSUMLU
4 3.6 3.8 3.804 1.5559 1.9720 | UYUSUMLU
8 3.6 3.2 3.8 3.542 1.4490 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 2.5 3.2 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.1 3 3.001 1.2277 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.9 3.1 2.936 1.2010 1.9720 | UYUSUMLU
3 2.9 3.2 3.036 1.2419 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 4 4.2 3.718 1.5211 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.6 2.8 3.319 1.3578 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.1 3.3 3.304 1.3516 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3 3.3 3.169 1.2964 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 2.9 4.2 3.709 1.5171 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 3 3.1 3.358 1.3735 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3 2.6 3.056 1.2500 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.8 2.7 2.908 1.1896 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.4 2.3 2.401 0.9824 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.5 2.6 2.327 0.9521 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.4 2.8 2.479 1.0142 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.2 2.5 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 2.7 2.3 2.720 1.1126 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
2.2 1.6 1.7 1.852 0.7576 1.9720 | UYUSUMLU
1.0 2.2 3.7 2.551 1.0437 1.9720 UYUSUMLU
1.0 0.3 2.8 1.725 0.7058 1.9720 UYUSUMLU
4.0 4.2 3.8 4.003 1.6377 1.9720 UYUSUMLU
2.9 3.5 3.2 3.209 1.3129 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 2.8 2.9 3.082 1.2609 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 2.8 3.7 3.613 1.4782 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3.2 2.8 3.180 1.3007 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 3.2 2.7 2.908 1.1896 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 1.9 2.8 2.429 0.9936 1.9720 UYUSUMLU
1.7 2.5 1.9 2.062 0.8433 1.9720 UYUSUMLU
3.4 3.5 3.2 3.369 1.3782 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 3.2 2.5 2.985 1.2211 1.9720 | UYUSUMLU
— 34 2.8 3.2 3.143 1.2858 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 34 2.7 4.1 3.448 1.4104 1.9720 | UYUSUMLU
Y 4.2 4 3.5 3.911 1.5999 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 3.9 2.8 3.2 3.331 1.3627 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.8 2.2 2.764 1.1307 1.9720 UYUSUMLU
lE 3.1 2.9 3.4 3.140 1.2845 1.9720 UYUSUMLU
1 3.5 3.6 2.8 3.319 1.3578 1.9720 UYUSUMLU
2 3 3.4 3.1 3.171 1.2973 1.9720 UYUSUMLU
4 3.6 3.8 3.804 1.5559 1.9720 UYUSUMLU
8 3.6 3.2 3.8 3.542 1.4490 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 2.5 3.2 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 3.1 3 3.001 1.2277 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 2.9 3.1 2.936 1.2010 1.9720 UYUSUMLU
3 2.9 3.2 3.036 1.2419 1.9720 UYUSUMLU
2.8 4 4.2 3.718 1.5211 1.9720 UYUSUMLU
3.5 3.6 2.8 3.319 1.3578 1.9720 UYUSUMLU
3.5 3.1 33 3.304 1.3516 1.9720 UYUSUMLU
3.2 3 33 3.169 1.2964 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 2.9 4.2 3.709 1.5171 1.9720 | UYUSUMLU
3.9 3 3.1 3.358 1.3735 1.9720 | UYUSUMLU
3.5 3 2.6 3.056 1.2500 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.8 2.7 2.908 1.1896 1.9720 UYUSUMLU
2.5 2.4 2.3 2.401 0.9824 1.9720 UYUSUMLU
1.8 2.5 2.6 2.327 0.9521 1.9720 UYUSUMLU
2.2 24 2.8 2.479 1.0142 1.9720 UYUSUMLU
2.9 3.2 2.5 2.881 1.1785 1.9720 UYUSUMLU
3.1 2.7 2.3 2.720 1.1126 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-1. 2 Konya-Eregli poligon Noktalari koordinat farklarinin istatistiksel analizi

(devami)
AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

2.9 3.2 2.5 2.881 1.1785 1.9720 | UYUSUMLU

3.1 2.7 2.3 2.720 1.1126 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 3.1 3.5 3.008 1.2306 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 1.6 2 2.149 0.8790 1.9720 | UYUSUMLU

2 3.6 3.2 3.011 1.2318 1.9720 | UYUSUMLU

p— 4.7 5.5 3.8 4,718 1.9300 1.9720 | UYUSUMLU
(a1 2.7 2.1 34 2.784 1.1391 1.9720 | UYUSUMLU
E 3 3.2 4.2 3.506 1.4343 1.9720 | UYUSUMLU
| — 1.7 3.1 4.4 3.259 1.3331 1.9720 | UYUSUMLU
x 2.4 3.8 3.6 3.325 1.3600 1.9720 | UYUSUMLU
|— 2.4 4.1 3.1 3.275 1.3398 1.9720 | UYUSUMLU
(") 2.7 3.4 3.8 3.331 1.3627 1.9720 | UYUSUMLU
m 1.7 2.7 4.3 3.091 1.2646 1.9720 | UYUSUMLU
O 2.2 4.5 4.2 3.774 1.5439 1.9720 | UYUSUMLU
U 4.2 3.2 4.1 3.860 1.5789 1.9720 | UYUSUMLU
3 2.8 3.6 3.152 1.2893 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 4.3 4.2 3.781 1.5468 1.9720 | UYUSUMLU

34 3 4.3 3.608 1.4759 1.9720 | UYUSUMLU

4.1 3 4 3.733 1.5272 1.9720 | UYUSUMLU

3.6 3 34 3.343 1.3674 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 4.2 3.042 1.2446 1.9720 | UYUSUMLU

3.2 2.9 3.9 3.360 1.3743 1.9720 | UYUSUMLU

2 3.5 3.2 2.972 1.2156 1.9720 | UYUSUMLU
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A-2 Afyonkarahisar-Gazligol Poligon Noktalari Analizleri

Cizelge EK-A-2. 1 AFYONKARAHISAR-Gazligdl Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlar

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yiikseklik (m)

P.100 543100.967 4311318.503 1024.916
P.101 543081.291 4311395.144 1026.155
P.102 543056.734 4311399.144 1027.253
P.103 543035.578 4311380.749 1028.680
P.104 543115.691 4311656.415 1028.882
P.105 543047.499 4311659.059 1032.348
P.106 543131.062 4311679.240 1027.937
P.107 543130.057 4311699.427 1027.608
P.108 543099.194 4311692.726 1028.472
P.109 543131.683 4311709.288 1027.631
P.110 543133.683 4311727.511 1027.730
P.111 543104.574 4311724.187 1029.925
P.112 543054.842 4311714.156 1032.978
P.113 543029.929 4311717.150 1035.011
P.114 543007.267 4311718.971 1037.913
P.115 542991.020 4311719.168 1039.765
P.116 542980.276 4311722.997 1040.865
P.117 542961.573 4311724.774 1042.839
P.118 542931.639 4311726.436 1045.681
P.119 542887.020 4311743.548 1048.787
P.120 542891.633 4311777.203 1052.276
P.121 542960.705 4311772.330 1044.973
P.124 543161.246 4311746.525 1025.901
P.125 543195.829 4311741.902 1023.784
P.126 543233.088 4311739.140 1022.188
P.127 543243.243 4311739.937 1021.846
P.128 543268.430 4311735.410 1020.876
P.129 543293.359 4311734.815 1019.986
P.130 543317.373 4311732.912 1018.937
P.131 543350.145 4311727.177 1017.943
P.132 543343.546 4311702.361 1018.110
P.133 543341.966 4311682.440 1018.404
P.134 543286.768 4311685.545 1023.191
P.135 543336.296 4311655.168 1018.911
P.136 543350.366 4311754.914 1017.893
P.137 543304.362 4311755.766 1019.166
P.138 543290.149 4311757.129 1019.725
P.139 543228.565 4311763.405 1021.611
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Cizelge EK-A-2. 1 AFYONKARAHISAR-Gazligdl Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlar

(devami)

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yikseklik (m)

P.167 543019.625 4311072.725 1028.412
P.168 543009.352 4311060.179 1029.400
P.169 542985.069 4311032.468 1031.433
P.170 542974.862 4311021.259 1032.262
P.171 542941.694 4310988.727 1034.914
P.172 542917.467 4310971.968 1037.120
P.173 542899.136 4310958.884 1038.754
P.174 542851.399 4310924.470 1042.180
P.175 542796.126 4310886.361 1045.518
P.176 542770.460 4310867.317 1047.179
P.177 542754.279 4310855.480 1048.207
P.178 542733.544 4310878.451 1048.574
P.179 542740.208 4310844.779 1049.029
P.180 542727.902 4310835.923 1049.730
P.181 542699.125 4310885.134 1049.568
P.182 542716.240 4310827.366 1050.414
P.183 542701.807 4310817.462 1051.186
P.185 542674.062 4310821.918 1052.609
P.186 542682.626 4310790.205 1053.302
P.187 542663.892 4310790.101 1053.870
P.188 542655.769 4310771.116 1055.099
P.189 542643.716 4310761.703 1055.819
P.190 542624.734 4310762.130 1056.590
P.191 542600.755 4310743.949 1058.373
P.192 542588.035 4310734.480 1059.403
P.193 542564.245 4310716.154 1061.530
P.194 542538.559 4310697.440 1063.517
P.195 542522.636 4310685.920 1064.944
P.196 542510.294 4310678.465 1066.144
P.197 542491.263 4310666.341 1067.677
P.198 542432.075 4310634.267 1072.541
P.199 542326.281 4310580.336 1081.183
P.200 542269.559 4310553.645 1085.709
P.201 542198.505 4310512.458 1090.986
P.202 542118.839 4310474.025 1096.603
P.203 542031.301 4310567.167 1110.520
P.204 542012.402 4310607.954 1112.119
P.205 541988.992 4310656.689 1112.630
P.206 541975.208 4310541.191 1115.115
P.207 541937.751 4310527.528 1117.682
P.208 543110.694 4311117.224 1025.968
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Cizelge EK-A-2. 1 AFYONKARAHISAR-Gazligdl Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlar

(devami)

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yikseklik (m)

P.212 543115.041 4311063.755 1029.377
P.213 543184.818 4311040.237 1024.644
P.214 543191.635 4310986.932 1024.678
P.215 543132.854 4310959.567 1026.304
P.216 543105.935 4310948.249 1027.155
P.217 543090.706 4310940.393 1027.694
P.218 543066.552 4310929.122 1029.016
P.219 543042.274 4310917.959 1030.451
P.220 543027.850 4310910.149 1031.472
P.221 543073.887 4310871.226 1028.768
P.222 543004.489 4310899.818 1033.029
P.223 542982.549 4310888.999 1034.561
P.224 542958.232 4310882.166 1036.280
P.225 542926.840 4310863.773 1038.664
P.226 542929.496 4310898.363 1037.175
P.227 542936.673 4310920.410 1036.999
P.228 542900.593 4310850.626 1040.102
P.229 542881.863 4310884.174 1040.689
P.230 542872.384 4310898.337 1041.168
P.231 542934.140 4310792.467 1039.430
P.232 542960.949 4310798.626 1037.642
P.233 542972.413 4310778.795 1036.750
P.234 542988.898 4310795.736 1035.452
P.235 542987.235 4310759.487 1035.799
P.236 543001.180 4310765.360 1034.571
P.237 542991.945 4310740.407 1035.269
P.238 543000.045 4310727.860 1034.843
P.239 542979.062 4310718.767 1036.025
P.240 543024.056 4310735.409 1033.043
P.241 543012.262 4310710.830 1034.232
P.242 542996.399 4310692.294 1034.975
P.243 543021.833 4310683.421 1033.474
P.244 543044.968 4310686.508 1032.974
P.245 543037.214 4310639.731 1028.124
P.246 543086.192 4310636.053 1029.219
P.247 543116.929 4310640.227 1029.116
P.248 543105.109 4310679.305 1030.642
P.249 543108.290 4310720.271 1029.039
P.250 543128.997 4310641.540 1028.639
P.251 543158.908 4310648.798 1026.165
P.252 543200.603 4310667.168 1021.311
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Cizelge EK-A-2. 1 AFYONKARAHISAR-Gazligdl Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlar

(devami)

Nokta Numarasi

Saga Deger (m)

Yukari Deger (m)

Elipsoit Yikseklik (m)

P.256 543205.480 4310834.880 1020.607
P.257 543211.215 4310896.699 1021.433
P.258 543205.873 4310925.937 1022.135
P.259 543202.603 4310951.072 1023.010
P.260 543069.469 4310990.013 1028.728
P.261 543051.938 4310980.432 1029.871
P.262 543038.624 4311006.934 1030.182
P.263 542816.217 4310846.913 1044.892
P.264 542833.357 4310813.195 1044.709
P.265 542844.856 4310789.481 1044.588
P.266 542855.661 4310760.683 1044.178
P.267 542872.326 4310712.542 1042.965
P.268 542884.482 4310679.770 1041.761
P.269 542890.791 4310658.497 1040.610
P.270 542851.793 4310649.916 1042.872
P.271 542838.666 4310688.720 1044.899
P.272 542825.847 4310731.118 1046.008
P.273 542817.422 4310750.857 1046.406
P.274 542797.373 4310801.248 1046.693
P.275 542791.404 4310818.012 1046.796
P.276 542782.591 4310836.395 1046.911
P.277 542757.480 4310791.836 1048.778
P.278 542772.826 4310758.241 1048.859
P.279 542784.186 4310720.135 1048.835
P.280 542764.282 4310709.598 1049.858
P.281 542749.127 4310703.891 1050.862
P.282 542723.545 4310693.310 1052.348
P.283 542706.883 4310686.514 1053.205
P.284 542688.139 4310679.444 1054.439
P.285 542669.669 4310672.271 1055.975
P.286 542650.900 4310669.891 1057.612
P.287 542672.894 4310625.407 1056.041
P.288 542717.583 4310644.131 1052.482
P.289 542757.483 4310659.486 1049.787
P.290 542775.988 4310666.151 1048.857
P.291 542790.495 4310671.665 1047.949
P.292 542807.127 4310678.781 1047.036
P.293 542682.169 4310602.583 1055.017
P.294 542710.714 4310545.194 1049.900
P.295 542612.424 4310585.798 1059.821
P.256 543205.480 4310834.880 1020.607
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Cizelge EK-A-2. 1 AFYONKARAHISAR-Gazligdl Poligon noktalarinin ITRF-96 koordinatlari

(devami)
Nokta Numarasi | Saga Deger (m) | Yukari Deger (m) | Elipsoit Yikseklik (m)
P.297 542491.026 4310565.970 1069.573
P.298 542583.732 4310632.150 1062.581
P.299 542635.003 4310692.813 1058.221
P.300 542624.071 4310710.488 1058.307
P.301 542988.368 4311107.767 1028.422

Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) ?C“:s t q Uyusum Testi
1.8 1.8 1.7 1.767 1.7321 1.9720 UYUSUMLU
2.8 1.8 2.5 2.403 1.2823 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.9 2.0 1.841 0.9823 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 13 2.6 2.005 1.0697 1.9720 UuYUSUMLU
3.0 1.1 1.9 2.146 1.1451 1.9720 UYUSUMLU
2.5 3.1 1.1 2.385 1.2727 1.9720 UYUSUMLU
2.6 2.2 1.7 2.198 1.1726 | 1.9720 | UYUSUMLU
34 2.8 1.6 2.706 1.4435 1.9720 UYUSUMLU
1.7 1.7 2.0 1.806 0.9633 1.9720 UYUSUMLU
4 3.8 2.4 1.8 2.795 | 1.4913 | 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.7 2.0 1.941 1.0355 1.9720 | UYUSUMLU
ﬁ 1.7 1.4 2.2 1.797 0.9589 1.9720 UYUSUMLU
1.3 2.1 2.1 1.872 0.9986 1.9720 UYUSUMLU
2.1 0.7 0.2 1.283 0.6846 | 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 0.6 2.3 2.121 1.1314 | 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.4 1.9 2.080 1.1098 1.9720 UYUSUMLU
1.7 0.9 14 1.374 0.7328 1.9720 UYUSUMLU
2.9 0.9 2.3 2.199 1.1734 | 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 1.3 1.2 1.675 0.8938 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 2.0 1.5 1.601 0.8542 1.9720 UYUSUMLU
2.4 1.6 2.5 2.204 1.1758 1.9720 UYUSUMLU
13 1.1 1.2 1.203 0.6417 1.9720 UYUSUMLU
2.7 1.0 0.7 1.711 0.9127 1.9720 | UYUSUMLU
2.9 1.2 3.2 2.588 1.3807 1.9720 uYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
1.6 1.9 2.5 2.035 1.0856 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 2.1 2.8 2.517 1.3430 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.9 1.8 1.771 0.9449 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 1.8 1.937 1.0336 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.8 2.1 1.845 0.9843 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.9 2.1 1.850 0.9872 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.4 2.6 2.319 1.2371 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.3 2.5 2.306 1.2302 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.4 2.5 2.255 1.2029 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 0.8 1.9 1.377 0.7348 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 1.5 2.1 1.578 0.8419 1.9720 | UYUSUMLU
0.7 1.5 2.0 1.499 0.7997 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.4 1.7 1.421 0.7583 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.8 2.1 1.764 0.9414 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.7 2.2 1.912 1.0202 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 1.6 1.8 1.465 0.7817 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.4 2.0 1.718 0.9164 1.9720 | UYUSUMLU
¥ 2.1 1.6 3.5 2.531 1.3504 1.9720 | UYUSUMLU
E 1.7 0.9 2.1 1.644 0.8772 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.2 1.9 1.499 0.7997 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 1.6 2.3 2.093 1.1166 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.1 1.9 2.143 1.1435 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 13 1.9 1.586 0.8464 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.3 1.4 1.639 0.8745 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 2.2 2.070 1.1046 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.7 2.2 1.912 1.0202 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.6 1.9 1.646 0.8783 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 1.0 1.5 1.139 0.6075 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.6 1.5 1.417 0.7558 1.9720 | UYUSUMLU
14 13 1.8 1.515 0.8086 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.5 1.9 2.090 1.1149 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.8 2.1 1.845 0.9843 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 0.9 2.1 1.490 0.7949 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.7 2.1 1.874 1.0000 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.7 1.9 1.738 0.9272 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.0 14 1.859 0.9919 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.6 1.9 1.646 0.8783 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.5 1.9 1.850 0.9872 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.9 2.1 1.878 1.0019 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
2.1 2.1 2.0 2.067 1.1029 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.7 1.6 1.702 0.9080 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 0.2 1.1 0.794 0.4235 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 1.2 1.0 1.103 0.5885 1.9720 | UYUSUMLU
1.4 1.5 1.8 1.576 0.8408 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.6 1.4 1.572 0.8385 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.4 2.1 1.790 0.9549 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 0.7 2.1 1.359 0.7250 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 0.8 0.7 0.883 0.4712 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 0.5 0.6 0.779 0.4156 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 2.6 2.021 1.0781 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.2 2.5 2.273 1.2127 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.2 1.8 1.488 0.7937 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 2.2 2.8 2.152 1.1480 1.9720 | UYUSUMLU
0.9 0.8 0.9 0.868 0.4631 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 1.8 1.8 1.625 0.8669 1.9720 | UYUSUMLU
1.3 1.5 1.6 1.472 0.7853 1.9720 | UYUSUMLU
¥ 1.8 1.9 2.1 1.937 1.0336 1.9720 | UYUSUMLU
|— 0.8 0.4 0.8 0.693 0.3696 1.9720 | UYUSUMLU
m 1.8 1.1 1.8 1.601 0.8542 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.2 1.8 1.520 0.8109 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 2.3 2.106 1.1238 1.9720 | UYUSUMLU
1.0 2.8 2.9 2.398 1.2794 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 1.7 2.1 1.907 1.0174 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.2 14 1.488 0.7937 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.2 1.8 1.520 0.8109 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 13 2.1 1.764 0.9414 1.9720 | UYUSUMLU
1.1 0.8 2.4 1.593 0.8497 1.9720 | UYUSUMLU
0.8 1.1 2.0 1.396 0.7450 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.8 2.8 2.085 1.1123 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 2.6 2.8 2.370 1.2644 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 1.7 2.1 1.907 1.0174 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.1 1.937 0.9440 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.5 1.8 2.291 1.0925 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.8 1.9 1.742 0.8307 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.2 24 2.237 1.0668 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.4 2.050 0.9778 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 1.9 2.8 2.362 1.1266 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.2 2.5 2.273 1.0841 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 1.8 2.1 1.937 0.9240 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.9 0.7 0.7 1.237 0.5899 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 2.3 0.7 1.961 0.9354 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 1.1 2.3 1.769 0.8438 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.3 2.012 0.9594 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.7 1.9 1.802 0.8594 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.3 1.8 2.077 0.9905 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.8 2.213 1.0554 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.0 1.902 0.9070 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.3 2.4 2.270 1.0827 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.0 2.5 2.149 1.0251 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 0.7 0.7 1.086 0.5181 1.9720 | UYUSUMLU

24 2.3 2.1 2.270 1.0827 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 1.8 1.7 1.838 0.8764 1.9720 | UYUSUMLU

p— 2.3 1.7 2.7 2.271 1.0831 1.9720 | UYUSUMLU
%2 2.1 1.8 2.3 2.077 0.9905 1.9720 | UYUSUMLU
m 1.9 1.8 2.1 1.937 0.9240 1.9720 | UYUSUMLU
Z 1.4 0.7 0.7 0.990 0.4721 1.9720 | UYUSUMLU
m 1.8 1.9 24 2.050 0.9778 1.9720 | UYUSUMLU
|_ 1.9 2.0 24 2.111 1.0069 1.9720 | UYUSUMLU
1 2.4 0.7 0.7 1.499 0.7149 1.9720 | UYUSUMLU
e 2.1 0.7 2.6 1.971 0.9403 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.1 2.0 0.7 1.722 0.8215 1.9720 | UYUSUMLU
O 1.5 1.9 2.1 1.850 0.8824 1.9720 | UYUSUMLU
O 1.8 2.0 2.2 2.007 0.9571 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.2 2.4 2.237 1.0668 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 2.3 0.7 1.806 0.8611 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 0.7 0.7 1.340 0.6393 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.4 2.1 2.270 1.0827 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.7 1.6 1.702 0.8117 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.9 2.1 1.850 0.8824 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 1.9 1.771 0.8447 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.2 2.1 2.134 1.0177 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.3 2.5 2.369 1.1297 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 1.9 0.7 1.643 0.7837 1.9720 | UYUSUMLU

14 1.7 1.8 1.642 0.7832 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.7 1.9 1.708 0.8145 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.2 2.3 2.202 1.0500 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 0.7 0.7 1.186 0.5657 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.1 1.9 1.969 0.9391 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.3 2.5 2.220 1.0586 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi
1.9 2.1 2.2 2.070 0.9875 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 2.4 2.3 2.301 1.0977 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.1 2.4 2.114 1.0084 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.2 2.4 2.176 1.0380 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.4 2.3 2.334 1.1131 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.1 2.2 2.070 0.9875 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.9 0.7 1.526 0.7280 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 0.7 2.3 1.769 0.8438 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.1 24 2.205 1.0514 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2.1 2.1 2.205 1.0514 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 0.7 1.564 0.7460 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.2 2.5 2.337 1.1145 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.7 1.9 1.679 0.8009 1.9720 | UYUSUMLU
— 2.3 2.2 24 2.301 1.0977 1.9720 | UYUSUMLU
(V) 1.9 2.1 24 2.143 1.0222 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.1 2.3 2.5 2.306 1.0997 1.9720 | UYUSUMLU
> 1.8 1.9 2.3 2.012 0.9594 1.9720 | UYUSUMLU
~ 2.1 2.2 2.1 2.134 1.0177 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.3 2.4 2.6 2.437 1.1621 1.9720 | UYUSUMLU
|T 1.8 1.9 2.3 2.012 0.9594 1.9720 | UYUSUMLU
e 2.4 2.3 2.2 2.301 1.0977 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.3 1.9 2.1 2.106 1.0046 1.9720 | UYUSUMLU
O 1.8 2.1 2.2 2.040 0.9732 1.9720 | UYUSUMLU
U 2.3 2.1 2.3 2.235 1.0661 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.3 24 2.211 1.0543 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.6 1.9 2.319 1.1059 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.8 1.9 1.771 0.8447 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.5 2.1 2.153 1.0266 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.5 2.1 2.181 1.0402 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 2.8 2.7 2.701 1.2883 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 1.9 2.1 2.106 1.0046 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.6 1.9 1.738 0.8288 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.1 1.937 0.9240 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.8 2.1 1.845 0.8799 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.1 1.9 1.907 0.9095 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.9 2.1 1.850 0.8824 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.2 2.1 2.202 1.0500 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.3 2.1 2.106 1.0046 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.8 1.9 1.937 0.9240 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.4 2.1 2.270 1.0827 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

2.1 2.0 2.3 2.137 1.0192 1.9720 | UYUSUMLU

14 1.7 2.1 1.757 0.8379 1.9720 | UYUSUMLU

1.3 1.2 2.8 1.912 0.9120 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 2.1 1.845 0.8799 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.9 2.1 1.878 0.8957 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.4 2.6 2.376 1.1330 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.1 1.937 0.9240 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.6 24 2.266 1.0809 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.1 24 2.114 1.0084 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 1.8 2.1 1.874 0.8940 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.9 2.1 1.878 0.8957 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.4 2.3 2.211 1.0543 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.4 2.3 2.211 1.0543 1.9720 | UYUSUMLU

— 2.1 2.4 2.6 2.376 1.1330 1.9720 | UYUSUMLU
(V) 1.9 2.3 2.8 2.362 1.1266 1.9720 | UYUSUMLU
E 2.1 2.4 2.8 2.450 1.1686 1.9720 | UYUSUMLU
a 2.3 2.5 2.6 2.470 1.1780 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.3 2.5 2.247 1.0718 1.9720 | UYUSUMLU

E 1.5 2.3 1.9 1.928 0.9195 1.9720 | UYUSUMLU
[ 2.1 2.4 2.8 2.450 1.1686 1.9720 | UYUSUMLU
V) 1.9 2.3 2.5 2.247 1.0718 1.9720 | UYUSUMLU
m 1.8 1.9 2.3 2.012 0.9594 1.9720 | UYUSUMLU
o 1.5 1.8 24 1.936 0.9236 1.9720 | UYUSUMLU
U 1.4 1.7 1.9 1.679 0.8009 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.4 2.8 2.450 1.1686 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.5 2.3 2.369 1.1297 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.4 2.8 2.450 1.1686 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.3 2.5 2.247 1.0718 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 2.3 2.6 2.539 1.2110 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 1.8 1.6 1.845 0.8799 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.5 1.9 2.429 1.1585 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.1 1.9 2.106 1.0046 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.1 24 2.143 1.0222 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.1 2.4 2.143 1.0222 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.4 1.8 2.183 1.0409 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.2 2.5 2.273 1.0841 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.1 2.2 2.040 0.9732 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 1.5 2.8 2.137 1.0192 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.8 24 1.936 0.9236 1.9720 | UYUSUMLU

1.3 1.7 2.1 1.731 0.8256 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.6 1.8 2.5 2.004 0.9559 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.0 2.6 2.249 1.0725 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.8 2.1 1.905 0.9087 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.9 2.4 1.968 0.9387 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 1.6 2.3 1.987 0.9479 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 1.4 1.9 1.679 0.8009 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.9 2.1 1.850 0.8824 1.9720 | UYUSUMLU

24 2.0 2.3 2.240 1.0682 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 1.9 24 2.022 0.9642 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.1 2.3 2.077 0.9905 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 2.1 1.845 0.8799 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.9 2.3 1.928 0.9195 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 2.1 1.845 0.8799 1.9720 | UYUSUMLU

— 1.6 1.8 2.3 1.923 0.9170 1.9720 | UYUSUMLU
(a ¥ 1.7 2.1 2.5 2.125 1.0136 1.9720 | UYUSUMLU
i 1.8 2.3 2.1 2.077 0.9905 1.9720 | UYUSUMLU
L-L’ 2.3 2.5 2.1 2.306 1.0997 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.9 2.1 1.907 0.9095 1.9720 | UYUSUMLU

IE 2.1 2.5 2.4 2.340 0.9570 1.9720 | UYUSUMLU
1 1.9 2.8 2.3 2.362 0.9663 1.9720 | UYUSUMLU
V) 2.3 2.5 2.6 2.470 1.0103 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.4 2.4 2.3 2.367 0.9683 1.9720 | UYUSUMLU
O 2.1 2.5 24 2.340 0.9570 1.9720 | UYUSUMLU
U 24 2.5 3.1 2.685 1.0982 1.9720 | UYUSUMLU
1.2 2.3 1.1 1.627 0.6655 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.1 24 2.114 0.8649 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.1 2.7 2.205 0.9021 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.3 2.5 2.220 0.9080 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.3 2.8 2.362 0.9663 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 2.3 2.8 2.390 0.9775 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.4 2.8 2.450 1.0023 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.7 2.5 2.475 1.0126 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 24 2.050 0.8387 1.9720 | UYUSUMLU

24 2.6 2.9 2.641 1.0805 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.4 2.050 0.8387 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.4 2.5 2.282 0.9334 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.9 2.3 1.954 0.7995 1.9720 | UYUSUMLU

1.1 1.9 2.2 1.794 0.7341 1.9720 | UYUSUMLU

0.9 1.0 1.5 1.163 0.4759 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.1 24 2.143 0.8767 1.9720 | UYUSUMLU

119




Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.5 1.6 1.4 1.502 0.6145 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.2 1.974 0.8075 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.0 1.8 1.971 0.8061 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 1.8 2.5 2.186 0.8941 1.9720 | UYUSUMLU

1.2 1.1 2.5 1.722 0.7046 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.2 1.1 1.278 0.5228 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 0.9 1.0 1.163 0.4759 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.2 3.0 2.412 0.9866 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.6 2.9 2.672 1.0931 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.6 2.2 1.883 0.7704 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 2.6 3.2 2.533 1.0362 1.9720 | UYUSUMLU

1.3 1.2 1.3 1.268 0.5185 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 2.2 2.2 2.020 0.8263 1.9720 | UYUSUMLU

— 1.7 1.9 2.0 1.871 0.7653 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 2.2 2.3 2.5 2.337 0.9559 1.9720 | UYUSUMLU
i 1.2 0.8 1.2 1.083 0.4431 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 2.2 1.5 2.2 1.994 0.8158 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.6 2.8 2.636 1.0784 1.9720 | UYUSUMLU

E 2.3 2.5 2.7 2.505 1.0249 1.9720 | UYUSUMLU
1 14 3.2 3.3 2.774 1.1349 1.9720 | UYUSUMLU
‘é’ 1.9 2.5 1.6 2.035 0.8323 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 1.6 1.8 1.883 0.7704 1.9720 | UYUSUMLU

8 1.9 1.6 2.2 1.916 0.7837 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 1.7 2.5 2.159 0.8831 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.2 2.8 1.960 0.8020 1.9720 | UYUSUMLU

1.2 1.5 2.4 1.775 0.7260 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.2 3.2 2471 1.0109 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 3.0 3.2 2.760 1.1290 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.1 2.5 2.306 0.9432 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 2.5 2.337 0.9559 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 2.9 2.2 2.687 1.0992 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.2 2.3 2.140 0.8755 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.6 2.8 2.636 1.0784 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 2.8 2.447 1.0012 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 2.3 3.2 2.758 1.1282 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.6 2.9 2.672 1.0931 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.2 2.5 2.337 0.9559 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.5 1.1 2.271 0.9289 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.7 1.9 2.323 0.9503 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 2.1 3.2 2.493 1.0200 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

2.2 2.3 2.7 2.410 0.9858 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.1 2.3 2.202 0.9006 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.7 2.2 2.475 1.0126 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 3.2 2.606 1.0660 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 24 2.301 0.9415 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.7 2.8 2.670 1.0921 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.4 2.9 2.547 1.0419 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 1.1 1.1 1.463 0.5984 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.7 2.5 2.670 1.0921 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 2.2 2.1 2.237 0.9150 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 2.1 3.1 2.665 1.0903 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.5 2.8 2.542 1.0397 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.4 2.9 2.434 0.9959 1.9720 | UYUSUMLU

— 1.7 2.3 2.6 2.232 0.9129 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 1.8 2.4 2.8 2.369 0.9692 1.9720 | UYUSUMLU
i 2.1 2.2 2.6 2.310 0.9450 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 1.8 2.1 2.2 2.040 0.8347 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.9 2.5 2.062 0.8433 1.9720 | UYUSUMLU

E 1.9 2.3 2.5 2.247 0.9193 1.9720 | UYUSUMLU
1 2.1 2.3 1.9 2.106 0.8617 1.9720 | UYUSUMLU
‘é’ 2.3 1.9 2.1 2.106 0.8617 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.1 2.2 2.040 0.8347 1.9720 | UYUSUMLU

8 1.9 2.8 2.9 2.573 1.0525 1.9720 | UYUSUMLU
3.1 3.2 2.5 2.950 1.2066 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.6 1.9 2.102 0.8600 1.9720 | UYUSUMLU

14 2.5 2.1 2.051 0.8390 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.3 2.6 2.342 0.9582 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.1 2.4 2.143 0.8767 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.5 2.3 2.369 0.9689 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.3 24 2.183 0.8928 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.4 2.3 2.211 0.9043 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 2.9 2.176 0.8903 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.1 2.2 2.040 0.8347 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.5 2.7 2.446 1.0006 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 2.3 2.9 2.547 1.0419 1.9720 | UYUSUMLU

3.1 1.8 2.8 2.626 1.0743 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.3 2.012 0.8229 1.9720 | UYUSUMLU

34 3.2 2.5 3.058 1.2509 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 1.8 2.8 2.439 0.9976 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.4 2.9 2.609 1.0673 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.9 2.5 24 2.282 0.9334 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 1.9 2.4 2.050 0.8387 1.9720 | UYUSUMLU
2.6 2.8 2.3 2.575 1.0533 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.6 3.1 2.632 1.0766 1.9720 | UYUSUMLU
2.8 3.2 3.2 3.072 1.2569 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.5 3 2.646 1.0826 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.3 2.7 2.380 0.9735 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.4 2.6 2.437 0.9967 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 1.9 3.1 2.484 1.0161 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.4 1.9 2.022 0.8270 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 2.3 1.9 1.928 0.7886 1.9720 | UYUSUMLU
3 2.6 2.8 2.805 1.1474 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.5 2.8 2.379 0.9732 1.9720 | UYUSUMLU
— 1.6 2.3 1.9 1.954 0.7995 1.9720 | UYUSUMLU
(a ¥ 1.5 1.9 2.9 2.181 0.8922 1.9720 | UYUSUMLU
i 2.2 2.4 2.8 2.479 1.0142 1.9720 | UYUSUMLU
L-L’ 1.9 2.3 2.8 2.362 0.9663 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.6 2.9 2.641 1.0805 1.9720 | UYUSUMLU
IE 1.9 2.3 2.6 2.285 0.9346 1.9720 | UYUSUMLU
1 1.8 2.4 3.1 2.491 1.0189 1.9720 | UYUSUMLU
V) 1.6 2.7 3.2 2.588 1.0586 1.9720 | UYUSUMLU
m 1.6 1.8 3.4 2.406 0.9841 1.9720 | UYUSUMLU
O 1.5 1.9 2.9 2.181 0.8922 1.9720 | UYUSUMLU
U 34 2.3 4.2 3.391 1.3870 1.9720 | UYUSUMLU
4.2 4.1 3.2 3.860 1.5789 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.6 1.9 2.319 0.9486 1.9720 | UYUSUMLU
14 1.9 2 1.786 0.7306 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 1.9 2.8 2.137 0.8742 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 1.8 2.4 2.114 0.8649 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.4 2.1 2.143 0.8767 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.3 2.7 2.323 0.9503 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 2.9 3.1 2.619 1.0714 1.9720 | UYUSUMLU
1.5 2.1 1.9 1.850 0.7569 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.4 3.1 2.654 1.0857 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.3 2.8 2.362 0.9663 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2.1 1.9 2.143 0.8767 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 4.3 2.4 3.091 1.2644 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.9 3.1 2.685 1.0984 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 3.2 2.5 2.542 1.0397 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.4 2.3 2.211 0.9043 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.6 1.8 2.5 2.004 0.9559 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.0 2.6 2.249 1.0725 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.8 2.1 1.905 0.9087 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.9 24 1.968 0.9387 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 1.6 2.3 1.987 0.9479 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 1.4 1.9 1.679 0.8009 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.9 2.1 1.850 0.8824 1.9720 | UYUSUMLU

24 2.0 2.3 2.240 1.0682 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 1.9 24 2.022 0.9642 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.1 2.3 2.077 0.9905 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 2.1 1.845 0.8799 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.9 2.3 1.928 0.9195 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 2.1 1.845 0.8799 1.9720 | UYUSUMLU

— 1.6 1.8 2.3 1.923 0.9170 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 1.7 2.1 2.5 2.125 1.0136 1.9720 | UYUSUMLU
i 1.8 2.3 2.1 2.077 0.9905 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 2.3 2.5 2.1 2.306 1.0997 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.9 2.1 1.907 0.9095 1.9720 | UYUSUMLU

E 2.4 2.5 3.1 2.685 1.0982 1.9720 | UYUSUMLU
1 1.9 2.8 2.3 2.362 0.9663 1.9720 | UYUSUMLU
‘é’ 2.3 2.5 2.6 2.470 1.0103 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.4 2.3 2.367 0.9683 1.9720 | UYUSUMLU

8 2.1 2.5 24 2.340 0.9570 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.5 3.1 2.685 1.0982 1.9720 | UYUSUMLU

1.2 2.3 1.1 1.627 0.6655 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.1 2.4 2.114 0.8649 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.1 2.7 2.205 0.9021 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.3 2.5 2.220 0.9080 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.3 2.8 2.362 0.9663 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 2.3 2.8 2.390 0.9775 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.4 2.8 2.450 1.0023 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.7 2.5 2.475 1.0126 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 24 2.050 0.8387 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 2.6 2.9 2.641 1.0805 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.4 2.050 0.8387 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.4 2.5 2.282 0.9334 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.9 2.3 1.954 0.7995 1.9720 | UYUSUMLU

1.1 1.9 2.2 1.794 0.7341 1.9720 | UYUSUMLU

0.9 1.0 1.5 1.163 0.4759 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.1 24 2.143 0.8767 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.5 1.6 1.4 1.502 0.6145 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.2 1.974 0.8075 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.0 1.8 1.971 0.8061 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 1.8 2.5 2.186 0.8941 1.9720 | UYUSUMLU

1.2 1.1 2.5 1.722 0.7046 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.2 1.1 1.278 0.5228 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 0.9 1.0 1.163 0.4759 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.2 3.0 2.412 0.9866 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.6 2.9 2.672 1.0931 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.6 2.2 1.883 0.7704 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 2.6 3.2 2.533 1.0362 1.9720 | UYUSUMLU

1.3 1.2 1.3 1.268 0.5185 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 2.2 2.2 2.020 0.8263 1.9720 | UYUSUMLU

— 1.7 1.9 2.0 1.871 0.7653 1.9720 | UYUSUMLU
Q. 2.2 2.3 2.5 2.337 0.9559 1.9720 | UYUSUMLU
i 1.2 0.8 1.2 1.083 0.4431 1.9720 | UYUSUMLU
E-' 2.2 1.5 2.2 1.994 0.8158 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.2 3.2 2471 1.0109 1.9720 | UYUSUMLU

E 2.3 2.5 2.7 2.505 1.0249 1.9720 | UYUSUMLU
1 14 3.2 3.3 2.774 1.1349 1.9720 | UYUSUMLU
‘é’ 1.9 2.5 1.6 2.035 0.8323 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 1.6 1.8 1.883 0.7704 1.9720 | UYUSUMLU

8 1.9 1.6 2.2 1.916 0.7837 1.9720 | UYUSUMLU
2.2 1.7 2.5 2.159 0.8831 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.2 2.8 1.960 0.8020 1.9720 | UYUSUMLU

1.2 1.5 2.4 1.775 0.7260 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.2 3.2 2471 1.0109 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 3.0 3.2 2.760 1.1290 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.1 2.5 2.306 0.9432 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 2.5 2.337 0.9559 1.9720 | UYUSUMLU

2.9 2.9 2.2 2.687 1.0992 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.2 2.3 2.140 0.8755 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.6 2.8 2.636 1.0784 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 2.8 2.447 1.0012 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 2.3 3.2 2.758 1.1282 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.6 2.9 2.672 1.0931 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.2 2.5 2.337 0.9559 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.5 1.1 2.271 0.9289 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.7 1.9 2.323 0.9503 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 2.1 3.2 2.493 1.0200 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

2.2 2.3 2.7 2.410 0.9858 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.1 2.3 2.202 0.9006 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.7 2.2 2.475 1.0126 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 3.2 2.606 1.0660 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.3 24 2.301 0.9415 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.7 2.8 2.670 1.0921 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.4 2.9 2.547 1.0419 1.9720 | UYUSUMLU

2.0 1.1 1.1 1.463 0.5984 1.9720 | UYUSUMLU

2.8 2.7 2.5 2.670 1.0921 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 2.2 2.1 2.237 0.9150 1.9720 | UYUSUMLU

2.7 2.1 3.1 2.665 1.0903 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.5 2.8 2.542 1.0397 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.4 2.9 2.434 0.9959 1.9720 | UYUSUMLU

— 1.7 2.3 2.6 2.232 0.9129 1.9720 | UYUSUMLU
(a ¥ 1.8 2.4 2.8 2.369 0.9692 1.9720 | UYUSUMLU
i 2.1 2.2 2.6 2.310 0.9450 1.9720 | UYUSUMLU
L-L’ 1.7 2.6 1.9 2.102 0.8600 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 1.9 2.5 2.062 0.8433 1.9720 | UYUSUMLU

IE 1.9 2.3 2.5 2.247 0.9193 1.9720 | UYUSUMLU
1 2.1 2.3 1.9 2.106 0.8617 1.9720 | UYUSUMLU
V) 2.3 1.9 2.1 2.106 0.8617 1.9720 | UYUSUMLU
m 1.8 2.1 2.2 2.040 0.8347 1.9720 | UYUSUMLU
O 1.9 2.8 2.9 2.573 1.0525 1.9720 | UYUSUMLU
U 3.1 3.2 2.5 2.950 1.2066 1.9720 | UYUSUMLU
1.7 2.6 1.9 2.102 0.8600 1.9720 | UYUSUMLU

1.4 2.5 2.1 2.051 0.8390 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.3 2.6 2.342 0.9582 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.1 2.4 2.143 0.8767 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.5 2.3 2.369 0.9689 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.3 2.4 2.183 0.8928 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.4 2.3 2.211 0.9043 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 2.9 2.176 0.8903 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.1 2.2 2.040 0.8347 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.5 2.7 2.446 1.0006 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 2.3 2.9 2.547 1.0419 1.9720 | UYUSUMLU

3.1 1.8 2.8 2.626 1.0743 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.3 2.012 0.8229 1.9720 | UYUSUMLU

3.4 3.2 2.5 3.058 1.2509 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 1.8 2.8 2.439 0.9976 1.9720 | UYUSUMLU

2.5 2.4 2.9 2.609 1.0673 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.8 2.3 24 2.183 0.8928 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.3 2.2 2.140 0.8755 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.5 2.1 2.306 0.9432 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.4 2.7 2.412 0.9869 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.4 2.6 2.437 0.9967 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.5 2.8 2.572 1.0523 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.2 2.7 2.348 0.9605 1.9720 | UYUSUMLU
2 1.8 1.7 1.838 0.7517 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.1 1.9 2.181 0.8922 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.5 1.9 2.181 0.8922 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.8 3.1 2.753 1.1263 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.8 3.1 2.699 1.1043 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.7 3.2 2.631 1.0764 1.9720 | UYUSUMLU
— 24 2.5 3.1 2.685 1.0982 1.9720 | UYUSUMLU
(a ¥ 2.3 2.7 3.2 2.758 1.1282 1.9720 | UYUSUMLU
i 2.1 2.4 2.7 2.412 0.9869 1.9720 | UYUSUMLU
L-L’ 2.1 1.6 1.9 1.878 0.7682 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.4 2.6 2.437 0.9967 1.9720 | UYUSUMLU
IE 1.9 2.1 2.3 2.106 0.8617 1.9720 | UYUSUMLU
1 1.8 2.4 1.9 2.050 0.8387 1.9720 | UYUSUMLU
V) 2.4 2.6 2.8 2.605 1.0657 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.1 2.2 2.7 2.348 0.9605 1.9720 | UYUSUMLU
O 2.3 2.5 2.6 2.470 1.0103 1.9720 | UYUSUMLU
U 1.9 2.5 2.9 2.468 1.0095 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.6 3.1 2.687 1.0992 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.3 2.8 2.362 0.9663 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.4 2.7 2.412 0.9869 1.9720 | UYUSUMLU
3.2 2.1 2.9 2.772 1.1342 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.4 3.1 2.491 1.0189 1.9720 | UYUSUMLU
2.3 2.1 3.2 2.578 1.0546 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.3 34 2.588 1.0586 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.4 2.9 2.434 0.9959 1.9720 | UYUSUMLU
2.5 2.6 1.9 2.354 0.9629 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.7 2.9 2.675 1.0941 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.3 2.9 2.376 0.9721 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 2.8 2.5 2.356 0.9637 1.9720 | UYUSUMLU
1.8 2.6 1.9 2.130 0.8713 1.9720 | UYUSUMLU
2.4 2.6 2.8 2.605 1.0657 1.9720 | UYUSUMLU
1.6 1.9 2.3 1.954 0.7995 1.9720 | UYUSUMLU
24 2.7 24 2.504 1.0243 1.9720 | UYUSUMLU
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Cizelge EK-A-2. 2 AFYONKARAHISAR-Gazligél Poligon Noktalari koordinat farklarinin
istatistiksel analizi (devami)

AY (cm) | AX (cm) | Ah (cm) RMS t q Uyusum
(cm) Testi

1.9 2.1 2.2 2.070 0.9875 1.9720 | UYUSUMLU

2.2 2.4 2.3 2.301 1.0977 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.1 2.4 2.114 1.0084 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.2 24 2.176 1.0380 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.4 2.3 2.334 1.1131 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.1 2.2 2.070 0.9875 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 1.9 0.7 1.526 0.7280 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 0.7 2.3 1.769 0.8438 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 2.1 24 2.205 1.0514 1.9720 | UYUSUMLU

2.4 2.1 2.1 2.205 1.0514 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 0.7 1.564 0.7460 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.2 2.5 2.337 1.1145 1.9720 | UYUSUMLU

14 1.7 1.9 1.679 0.8009 1.9720 | UYUSUMLU

— 2.3 2.2 24 2.301 1.0977 1.9720 | UYUSUMLU
(a ¥ 1.9 2.1 24 2.143 1.0222 1.9720 | UYUSUMLU
i 2.1 2.3 2.5 2.306 1.0997 1.9720 | UYUSUMLU
L-L’ 1.8 1.9 2.3 2.012 0.9594 1.9720 | UYUSUMLU
2.1 2.2 2.1 2.134 1.0177 1.9720 | UYUSUMLU

IE 2.3 2.4 2.6 2.437 1.1621 1.9720 | UYUSUMLU
1 1.8 1.9 2.3 2.012 0.9594 1.9720 | UYUSUMLU
V) 2.4 2.3 2.2 2.301 1.0977 1.9720 | UYUSUMLU
m 2.3 1.9 2.1 2.106 1.0046 1.9720 | UYUSUMLU
O 1.8 2.1 2.2 2.040 0.9732 1.9720 | UYUSUMLU
U 2.3 2.1 2.3 2.235 1.0661 1.9720 | UYUSUMLU
1.9 2.3 24 2.211 1.0543 1.9720 | UYUSUMLU

24 2.6 1.9 2.319 1.1059 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 1.9 1.771 0.8447 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 2.5 2.1 2.153 1.0266 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.5 2.1 2.181 1.0402 1.9720 | UYUSUMLU

2.6 2.8 2.7 2.701 1.2883 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 1.9 2.1 2.106 1.0046 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 1.6 1.9 1.738 0.8288 1.9720 | UYUSUMLU

1.8 1.9 2.1 1.937 0.9240 1.9720 | UYUSUMLU

1.6 1.8 2.1 1.845 0.8799 1.9720 | UYUSUMLU

1.7 2.1 1.9 1.907 0.9095 1.9720 | UYUSUMLU

1.5 1.9 2.1 1.850 0.8824 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.2 2.1 2.202 1.0500 1.9720 | UYUSUMLU

1.9 2.3 2.1 2.106 1.0046 1.9720 | UYUSUMLU

2.1 1.8 1.9 1.937 0.9240 1.9720 | UYUSUMLU

2.3 2.4 2.1 2.270 1.0827 1.9720 | UYUSUMLU
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