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OZET

Gilintimiizde teknolojik gelismeler ile birlikte ¢alisma yasaminin her kesiminde
yiiriitiilen isler esnasinda bir ¢ok makine ve ekipman cok ¢esitli calisma ortamlarinda
yaygin olarak kullanilmaktadir.

Ancak yiiriitiilen igler, isin dogas1 geregince bir ¢cok tehlike ve risklerin de ortaya
cikmasina neden olmaktadir. Bu tehlikelerden en yaygin olani ise yiiksekte calisma
olup, yiiksekten diisme riski ¢cok fazladir.

Yiiksekten diisme riskini azaltmak, kabul edilebilir risk seviyesine ¢ekmek icin
cok cesitli risk degerlendirme metotlar1 kullanilarak kontrol hiyerarsisi Onceliklerine
gore onlemler belirlenmektedir.

Bu onlemlerden biri de yiiksekte yapilan calismalarda yiikseltilebilen seyyar is
platformlarmin (YSIP) kullanilmasidir. Ancak, makine - insan iliskisinin, emniyetli
calisma ortami ve calisan emniyetini saglamasi bakimindan bu platformlarin {iretici
tarafindan standartlara uygun tasarimlarinin yapilmasi, tasarimlarmin gelistirilmesi;
kullanict tarafindan ise emniyetli sekilde kullanilmalari, sahip olduklar1 tehlike ve
risklerin azaltilmasina yonelik tedbirlerin alinmasi gereklidir.

Meydana gelen YSIP kazalarinin ¢ogu sasi elemaninin devrilmesi ve platformdan
katapult etkisi nedeniyle ya da uzanti elemaninin ¢okmesi sebebiyle yiiksekten diisme
sonucu meydana gelmistir.

Bu tez c¢aligmasinda, yliksekte yapilan ¢aligmalarda kullanilan ytikseltilebilen
seyyar is platformlarinin sagladigi giivenilirlik ve ¢alisma emniyeti yeterlilikleri, ile bu
platformlarla yiiksekte emniyetli ¢alisma usullerinin neler olabilecegi mevcut
uluslararasi ve ulusal mevzuat ile ilgili standartlar ¢ergevesinde incelenmeye caligiimis,
mevcut ¢alisma uygulamalar1 degerlendirilerek, yliksekten diisme riskini sifir risk

faktoriine yaklastirmaya yonelik onerilerde bulunulmustur.

Anahtar Kelimeler:

yiiksekte ¢alisma, yiikseltici platform, Yiikseltilebilen seyyar is platformu, risk, tehlike



ABSTRACT

Nowadays, many machines and equipment are used widely in various working
environments during the works carried out in every part of the working life together

with the technological developments.

However, due to the nature of the work carried out, many hazards and risks are
exposed. The most common of these dangers is working at height and the risk of falling
from the height is high risk. Measures are set according to the control hierarchy
priorities by using a variety of risk assessment methods to reduce the risk of falling
from a height to an acceptable risk level.

One of these measures is the use of mobile elevated work platforms (MEWPSs) at
high-altitude works. However, in order to ensure that the machine - human relationship,
safe working environment and employee safety are ensured, the designs of these
platforms are made according to the standards by the manufacturer; measures should be
taken by the user to use them safely, to reduce the risks and risks they have.

Most of the MEWPs accidents were occurred by overturning of MEWPs and fall

from the platform as a result of catapult effect or boom falling down.

In this thesis study, the reliability and working safety competencies provided by
MEWPs used at high works and the high safety working methods with these platforms
have been tried to be examined within the framework of current international and
national legislation standards and the risk of falling from high to zero risk is evaluated.

Suggestions were made for approaching the 0 (zero) factor.
Keywords:

working at height, risk, hazard, MEWP, mobile elevated work platform,
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BEYAN FORMU

Bu c¢alismanin kendi tez calismam oldugunu, planlanmasindan yazimina kadar
hicbir asamasinda etik dig1 davranisimin olmadigini, tezdeki biitiin bilgileri akademik ve
etik kurallar icinde elde ettigimi, tez calismasiyla elde edilmeyen biitiin bilgi ve

yorumlara kaynak gosterdigimi beyan ederim.

codeid
Kiirsad MALKOC

Imza



ICINDEKILER

O ZE T ot [
A B ST RACT .ottt et ettt e e n e e b et et nre e be et areenne e i
ONSOZ ..o i
BEYAN FORMU ..ottt iv
ICINDEKILER ........ooooioiiiieeeeeeee ettt ettt seneas v
TABLOLAR DIZINI ......cooooiiiiiiiiiiies e vii
SEKILLER DIZINT .........cooiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeee ettt viii
RESIMLER DIZINI .......cooooiiiiiiiiiiic s iX
SIMGELER ve KISALTMALAR DIZINI .......ccccoooviiiiiiiieeceene, X
O € § 2 1 PP 1
2. GENEL BILGILER ...........cccccoviiiniiniiiieseses s 2
2.1 Yiikseltilebilen Seyyar Is Platformlart (YSIP).......ccccoeveeriviiiieeiceccee e 2
2.2. YSIP'larma ait Tehlike ve Riskler ile Risk Degerlendirmesi.........c.coocevrvvevrinnnnn. 8
2.2.1 YSIP Tehlike Ve RISKIET ......covvevveececieiisieececeeie ettt es st en e eseneneeens 8
2.2.2 Risk DeZerlendilmmesi ........oiuveriieiiiieiiieiiiie et 9
2.3 YUKSEKte CaliSma......cccviiiiiiiiiieiiiie it e s bae e nee s 12
3. GEREC Ve YONTEM .......c.coooiiiiiieeeieeeeee et 18
3.1. YSIP Tasarim ve Uygulama Standartlari ...........ccccccovverevererenieecreressisseeesennns 18
3.2 UlIUSIArarast MEVZUAL.........ccueiiuieiiiaiie i esiee sttt s aeesnee s 19
3.3 UIUSAI MEVZUBL. ..ot 24
4. BULGULAR ..ottt bttt nne s 30
4.1 Tirkiye'de Meydana Gelen YSIP Kazalart ...........cccccovvieveveniiecnceeesieeeeiens 30
4.2 Uluslararast YSIP Kazalart ........cccccueueueueueieeeeiceeeeeeeeeee e, 35
5. TARTISMA ..ottt ettt et nbe e be e b e 38
5.1 Egitim ve YetKilendirme ..........cccooiiiiiiiiiiiiiic 39
5.2 Aragtirma - Gelistirme (AR-GE) Faaliyetleri............ccoooevviiniiiiiiiecen, 45
5.3 Risk Degerlendirmmesi........cccueviiieiiiiiiiieiiee et 51
5.4. Bakim Faaliyetleri .......ccociiiiiiiiiiiii 55
5.5 YOMELIM ...ttt n e 57
5.6. Is Oncesi BZtim (TOOIDOX) ....c.cvivirivireriiiiirieiteseiiesseaeie et eaesans 59
6.  SONUC ve ONERILER ..........c..cccoosviiiiiieiieeeeeeeee e 61



EILER ottt ettt ettt e e 67
EK-T TAMIMIAT ........ooiiiiiiiiiice bbbt 67
EK-2 YSIP TeRIKe LSSz .........coriririiiiiriiiiienicieiesieseiesi e 71
Ek-3 Is Oncesi Egitim Konusma OFNEKIETi...........ocovieeeeeeeeeeeeeee e 75

Vi



Tablo1:

Tablo 2 :

Tablo 3 :

Tablo 4 :

Tablo 5 :

Tablo 6 :

Tablo 7 :

Tablo 8 :

Tablo 9 :

Tablo 10

Tablo 11

TABLOLAR DiZiNi

Yiiksekte Calismalara ait standartlar ..o 14
YSIP Tasarim ve Uygulama Standartlart TablosU.........ccceeeveveverereverererenennn, 18
YSIP Ingiltere Mevzuat LiStesi ......cecveverererereiereieeeieieieiesesesisse e, 21
YSIP Amerika Birlesik Devletleri Mevzuat LiStesi ..........ccovereveverrrrrerennenne. 24
Y SiP'lari ile ilgili UluSal MEVZUAL ......c.cvecvvrecrereeeieseee et 28
YSiP'lari ile ilgili egitim ve yetkilendirme mevzuatt ............ceevvverrvrerernnnns 29
Tiirkiye - YSIP Kazalar1 (2010 - 2018) ........ccoevuerirreereieieieeecee e 31
IPAF, 2012 - 2015 YSIP Kaza Bilgileri........cccccooeveviireiieierieereeceesce e 35
Ingiltere 1998 - 2009 yillar1 aras1 YSIP kaza olay tablosu...............ccc.cue..... 36
: 1998 - 2015 Yillar1 aras1 YSIP kaza toplamlari (Ingiltere & IPAF toplam) 37

: Ornek YSIP Tehlike ve Kaza-Kayip Azaltma Adimlari Tablosu ................ 39

vii


file:///H:/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536601524
file:///H:/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536601526

SEKILLER DiZINi

Sekil 1 : Yiikseltilebilen seyyar is platformu tipleri..........ccoovvviiiininiie 4

Sekil 2 : Denge hesaplar i¢in yiik ve kuvvet yonleri ve kombinasyonlarinin 6rnekleri. 6

Sekil 3 : Devrilme yiikii ve kuvvet momenti kombinasyon hesaplama 6rnegi ................ 7
Sekil 4 : Tasarim Risk Degerlendirme SUIrec .........ccoevviiiiiiiiiiiiiesce e 10
Sekil 5 : Makine Risk Degerlendirmesi ve Risk Azaltma Sorumluluklari..................... 11

Sekil 6 : TS EN 795:2012 Diismeye kars1 koruyucu donanim - Ankraj tertibat tipleri . 13
Sekil 7 : Risk KONtrol HIY@rargiSi.. . uuuueirierieiiieiieiieesiie st 20
Sekil 8 : Personel ve Yiik Yiikseltici Operatorii Sinav Degerlendirme Formu.............. 42

Sekil 9 : Personel Yiikseltici Platform (PYP) Operatorii ulusal yeterlilik calismasit..... 44

Sekil 10 : YSIP sikisma kaza modellemesi ..........ccveveveveverererereieieieieesee e, 47
Sekil 11 : Beaufort (Bofor) Riizgar Iskalast ...........cccooieiiiiiiiiiiii e 50
Sekil 12 : Dikey Yasam Hatt: Baglanma ve Kullanma Ornegi ..........cccooooeevevevriencnnnans 95

viii


file:///C:/Users/casper/Documents/1_TEZ/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536556663
file:///C:/Users/casper/Documents/1_TEZ/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536556664
file:///C:/Users/casper/Documents/1_TEZ/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536556665
file:///C:/Users/casper/Documents/1_TEZ/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536556666
file:///C:/Users/casper/Documents/1_TEZ/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536556667
file:///C:/Users/casper/Documents/1_TEZ/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536556668
file:///C:/Users/casper/Documents/1_TEZ/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536556669
file:///C:/Users/casper/Documents/1_TEZ/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536556670
file:///C:/Users/casper/Documents/1_TEZ/1_TEZ_20190129.doc%23_Toc536556673

Resim1:

Resim 2 :

Resim 3 :

Resim 4 :

Resim5:

Resim 6 :

RESIMLER DIiZINi

YSIP Adana kazasi (13.01.2015) ......ccuvieuiicueiiieieieeescve et 32
YSIP - Kastamonu kazast (30.10.2017) ....c.cccevvvrrvrrererieieieeseeeissiesessesensnenns 33
YSIP Eskisehir kazast - (15.01.2018) .......cccovvvrvrveviriririeieieeeeeeeeeesssesenenenns 34
YSIP Devrilmesine yonelik Kaza 0rnedi ...........ccevevevrerevereereisiereseseseseennns 48
YSIP 10 mt. iizeri ¢alismalara 1Nek ...........ccoveveveverereersrereceeeesseseeeeesennes 51
Y SIP Platform Zemin VUIUSU.........ccovovivivieeeieeeiriseeessesssessssssssssssssesssssssssssssns 53



ANSI
BS
BSTB
CFR
CSGB

HSE.GOV.UK
IPAF

ISO
MEB
MYK

MEWP

OSHA
TS
TSE
YSiP

SIMGELER ve KISALTMALAR DiZiNi

American National Standarts Institute (Amerikan Ulusal
Standartlar Enstitiisii)
British Standarts (Iingiltere Standard1)

Bilim, Sanayi ve Teknoloji Bakanlig1
Code of Federal Regulations (Federal Uygulamalar Kanunu)
Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanlig1

The Health and Safety Executive (Ingiltere Saglik ve Is Giivenligi
Idaresi)

The International Powered Access Federation (Uluslararasi
Platform Federasyonu

The International Organization for Standardization (Uluslararasi

Standart Teskilat1)
Milli Egitim Bakanlig1
Mesleki Yeterlilik Kurumu

Mobile Elevating Work Platform (Seyyar Yiikseltilebilen Calisma
Platformu)

Occupational Safety and Health Administration (ABD Is Giivenligi
ve Is Saghg Idaresi)

Tiirk Standardi

Turk Standartlar1 Enstitiisii

Yiikseltilebilen Seyyar Is Platformu



1. GIRIS

Insaat ve bakim isleri biitiin is yerleri icin siireklilik arz eden bir faaliyettir. Ancak
Ozellikle yapilacak gegici isler i¢in isin ortami, bitirme siiresi vb. degiskenler devreye
girdiginde kullanilacak makine, techizat ve ekipmanin hareketliligi, calisma ortamina
uyum saglamasi ve az sayida insan giicii ile yonetilmeleri verimlilik bakimindan 6nem

kazanmaktadir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformlar1 (YSIP) tiim endiistriyel sektorlerde, cok
cesitli iglerde, santiyeler, aligveris merkezleri vb. yerlerde yiiksekte yapilan insa, bakim-
onarim, tamir, tadilat vb. iglerde yliksekten diisme riskine karsi ¢alisanlarin emniyetini

saglamak ve i¢in yaygin sekilde kullanilmaktadirlar.

Mevcut piyasa kosullarinda manlift, makasli platform, eklemli platform,
teleskopik boomlu ving, sepetli ving, oriimcek ving, vb. olarak adlandirilan ¢esitli
tiplerde tretilmis yiikseltilebilen seyyar is platformu mevcut olup, bunlarin islevleri,

kullanim sekilleri, kontrolleri vb. ekipmanin modeline gore degisiklik gostermektedir.

Yikseltilebilen seyyar is platformlarinin sagladiklar1 kolayliklar nedeniyle
isverenler tarafindan tercih edilmesi ile birlikte meydana gelen kaza ve olaylar

kagiilmaz olmaktadir.

Bu tez calismasinda yiikseltilebilen seyyar is platformlar1 kullanilarak yapilan
calismalar esnasinda meydana gelen kazalarla ilgili olarak, platformlarin sagladiklari
emniyetli ¢aligma giivenilirlikleri, platform kaza ve olaylarmin 6nlenmesine yonelik ne

gibi tedbirlerin alinabilecegine dair konular1 incelenmeye ¢alisilmigtir.



2. GENEL BIiLGILER

Tez ¢aligsmasinin ana temasini olusturan Yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin
giivenilirlik yeterliligi ve platformlar ile yliksekte emniyetli ¢calisma usullerinin neler
olabilecegi konusunun daha aydinlatici ve fikir verebilmesi maksadiyla, bu hususlara ait

kavramlarin agiklanmasinin gerekli oldugu diistiniilmiistiir.

Tez calismasi icerisinde gecen tiim terimlere dair tanimlar Ek-1 Tanimlar

boliimiinde verilmistir.
2.1 Yiikseltilebilen Seyyar Is Platformlari (YSIiP)

Yiikseltilebilen seyyar is platformlar1 (YSIP), en az kumandalar ile birlikte bir is
platformu, bir uzanti yapist ve bir sasiden olusan, zemin seviyesinden veya sasi
tizerindeki erisim konumlarindan is platformuna insanlarin binmesi veya inmesi

amaciyla, is platformunda calismay1 gerceklestirecekleri konuma insanlar taginmasi i¢in

kullanilan hareketli is ekipmanlaridir. (TS EN 280+A1:2015, S.8)

YSIP, calisan1 gegici olarak yiiksekteki ¢alisma noktasina ileten ve calisma
stiresince bu pozisyonda rahat calisma ortami saglayan bir aragtir. Ancak, meydana
gelebilecek beklenmedik durumlar o6ncesinde dikkate alinmasi gereken bir ¢ok
olumsuzluga da sahiptir. Ozellikle yiiksekte yapilan gegici galismalarda en emniyetli yol
olarak goriilse bile, yanlis ve hatali kullanimlar esnasinda c¢ok tehlikeli ve oliimciil

sonuglara yol agabilmektedir.

Dolaysi ile YSIP, bu konuda egitim almus, bilingli saha ydneticilerinin kontroliinde
ve ehil operatorler tarafindan kullanildiklarinda, ilave olarak bakimlar diizenli yapildig:
takdirde emniyetlidirler. Bu sorumluluklar zincirinin kurulmasi ve diizgiin isletilmesi,
tiim YSIP araglarmin emniyetli kullanim1 giivence altina alir. Aksi takdirde calisanlar
yukartya ¢ikarmak igin kullanilan YSIP araglarinda uygulamada meydana gelebilecek

en kiigiik bir hata dramatik sonuglara yol agcabilmektedir.

Ciinkli yapilan is, hem makine hem de isin dogas1 geregince ortaya cikardigi
risklere sahiptir. Yiikseltilebilen seyyar is platformlar ile yapilan biitiin isler yiiksekte
calisma gerektirmektedir. Dolayist ile kullanici ayni zamanda yliksekte emniyetli
caligma usullerine riayet ederek, gerekli risk degerlendirmelerini yaparak, etkin kontrol

onlemleri ile yiiksekten diisme riskini azaltabilecek her tiirlii tedbiri almak zorundadir.



YSIP ile yapilan ¢alismalarda meydana gelebilecek olasi kazalarin riskine karst
insanlar1 ve esyalar1 korumak icin kullanim kurallarinin belirlenmesi, iiretim ve tasarim
kriterlerinin ortaya konulmasi i¢in TS EN 280+A1:2015 Yiikseltilebilen seyyar is
platformlar1 - tasarim hesaplar1 - Denge kriterleri - Yapim - Giivenlik - Muayene ve
deneyler standardi ile ISO 16368:2010 Yiikseltilebilen seyyar is platformlar1 - Tasarim,

hesaplamalar, glivenlik gerekleri ve test metotlari standartlar1 kullanilmaktadir.

Tiirkiye'de tiretilen yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin biitiin tiplerinin
tasarim ve kullanim asamalarinda TS EN 280+A1:2015 standardi kabul edildiginden
dolayr bu c¢aligmada anilan standart esas alinacak, gerektiginde ilgili diger

standartlardan referanslar verilecektir.

TS EN 280+A1:2016 standardinin giivenlik kurallari, imalatcilarinin talimatlarina,
calisma sartlarinin durumuna, kullanim siklig1 ve ulusal mevzuata gore periyodik olarak

bakimlar1 yapilan YSIP esas alinarak hazirlanmistir.

Standart, YSIP kullanimindan kaynaklanabilecek tehlike ve riskleri tanimladig
gibi, ayn1 zamanda bu tehlike ve risklerin ortadan kaldirilmasi veya azaltilmasi i¢in

gerekli yontemleri de ortaya koymaktadir.

Fakat, YSIP kullanimma dair ilgili standartta belirtilen giivenlik 6nlemlerinin
uygulanmasi miimkiin olan tek ¢6ziim olarak dikkate alinmasina gerek olmadigi,
esdeger seviyede bir glivenlik saglanabiliyor ise, belirlenmis olan riskin azaltilmasi ile
sonuglanabilecek herhangi bir ¢6ziime de izin verilebilecegi yine ayni standartta

belirtilmektedir.

Ayrica bu standart, YSIP kullanan kisilerin de yeterli olarak egitilmis olduklarini
kabul etmektedir. Dolayisi ile, operator egitimi, zemin gdzlemci egitimi, siipervizor ve

yonetici egitimleri de bu kapsamda degerlendirilmektedir. (TS EN 280+A1:2015, S.5)

Tasarime1, TS EN 280+A1:2015 standardi ve ilgili standartlar cergevesinde is
makinesinin tasarimini planlayip uygular iken TS EN I1SO 12100:2010 Makinelerde
giivenlik - Tasarim i¢in genel prensipler - Risk degerlendirilmesi ve risk azaltilmasi
standard1 geregi, tasarim Oncesi risk degerlendirmesi yapmak zorundadir. Ayrica, tespit
edilen artik risklerin yok edilmesi veya siddetlerinin makul seviyeye ¢evrilmesi i¢in risk

azaltma caligmalarini da yiiriitmek zorundadir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformlar tip olarak iki ana gruba ayrilir :



A Grubu, imalat¢1 tarafindan belirtilmis olan en biiyiik sasi egimindeki biitiin
platformun alaninin, merkez diisey iz diislimiiniin daima devrilme eksenleri i¢inde olan
tip,

B Grubu, diger biitiin YSIP

Yiikseltilebilen seyyar is platformlar1 hareket bakimindan ii¢ tipe ayrilir :

TiP-1 Yalnizca tagima konumunda iken hareketine izin verilenler
TiP-2 Hareketine sasi lizerindeki bir kontrol noktasindan kumanda edilenler,
TiP-3 Hareketine is platformu {izerindeki bir kumanda noktasindan kumanda

edilenler. (TS EN 280+A1, 2015, S. 6-7)

Sekil 1 : Yiikseltilebilen seyyar is platformu tipleri

TiP-1 Yalnizca tasima konumunda iken hareketine izin

verilenler

TiP-2 Hareketine sasi tizerindeki bir kontrol noktasindan

Eo-l:a —3 kumanda edilenler,

= |
4 TIP-3 Hareketine is platformu {izerindeki bir kumanda
=3 noktasindan kumanda edilenler.
Lood

(Kaynak: TS EN 280+A1, 2015, Sayfa. 6-7)



YSIiP Teknik Gereklilikleri

Yiikseltilebilen seyyar is platformlari, TS EN 280+A1:2015-10 standardinin Md.
5 Giivenlik kurallar1 ve/veya 6nlemleri boliimiinde belirtilmis giivenlik kurallar1 ve/veya

koruyucu 6nlemleri ile uyumlu sekilde iiretilmis olmalidirlar.
> Yapi ve Denge Hesaplamalari :

Yap1 hesaplamalarinda bilesenlerde en olumsuz gerilmeleri olusturan gesitli yiik
ve kuvvetlerin platform iizerindeki konumlarina, yonlerine ve kombinasyonlarinda bu
yiik ve kuvvetleri degerlendirmek; platformun ¢esitli konumlarin1 6ngoriilebilir riskler
gergevesinde en az denge sartlarini  birlikte olusturan yiik ve Kkuvvetlerin

kombinasyonlarini belirlemek imalat¢t sorumlulugundadir.

Bu kombinasyonlarin belirlenmesinde beyan yiikii, yiiksiiz agirliklar, riizgar
yiikleri, el kuvvetleri, 6zel ylikler ve kuvvetler, denge hesaplamalar1 basliklar1 altinda
detayli agiklamalar TS EN 280+A1:2015 standardinin 17 - 33 numarali sayfalarinda
yapilmustir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformlarina ait denge hesaplari i¢in kullanilan yiik ve
kuvvet yonleri ve kombinasyonlarin1 gosterir 6rnek Sekil - 2'de ; devrilme yiikii ve

kuvvet momenti kombinasyon hesaplama 6rnegi ise Sekil-3'te verilmistir.



Sekil 2 : Denge hesaplari i¢in yiik ve kuvvet yonleri ve kombinasyonlarinin érnekleri

IC2 53.020.9% TS EN 230:2013-A1:2015-10
EN 280/A1: 2015
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(Kaynak : : TS EN 280+Al VYiikseltilebilen Seyyar Is Platformlar1 -Tasarim Hesaplari-Denge
Kriterleri-Yapimi-Giivenlik-Muayene ve Deneyler, S.27)



Sekil 3 : Devrilme yiikii ve kuvvet momenti kombinasyon hesaplama 6rnegi

IC2 53.020.99 TS EN 280:2013+A1:2015-10

EN 280QVA1: 2015

Agaiama
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(Kaynak : : TS EN 280+Al Yiikseltilebilen Seyyar Is Platformlar1 -Tasarim Hesaplari-Denge
Kriterleri-Yapimi-Giivenlik-Muayene ve Deneyler, S.36)



> YSIP Giivenlik Sartlar :

Yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin temel gilivenlik sartlari, TS EN
280+A1:2015 standardiin Md. 5 Giivenlik Kurallar1 ve/veya Onlemleri béliimiinde

detayli olarak verilmistir.

Ayrica, TS EN ISO 12100:2010 Makinelerde Giivenlik - Tasarim i¢in genel
prensipler - Risk degerlendirmesi ve risk azaltilmasi standardi esaslarina goére yapilacak

risk degerlendirmesi sonuglarma gore YSIP giivenlik sartlar1 belirlenmistir.

2.2. YSIiP'larna ait Tehlike ve Riskler ile Risk Degerlendirmesi

Yiikseltilebilen seyyar is platformlart bir is makinesidir ve c¢alisanlara yiiksekte
yapilan ¢aligmalarda emniyetli ortam saglamak amaciyla tasarlanmis ve iiretilmislerdir.
Ancak bu is makinesi ile yapilan isler de yiiksekte calismadir. Dolayisi ile bu is
makinesinin kendisine has tehlike ve riskleri oldugu gibi, yapilan isin yiiksekte ¢alisma
olmasi1 nedeniyle ikinci bir tehlikeli durum daha ortaya c¢ikmakta ve bu durumun da

kendisine has riskleri bulunmaktadir.
2.2.1 YSIP Tehlike ve Riskler

Yiikseltilebilen seyyar is platformuna ait 6nemli tehlikeler ve risk degerlendirme
sayisal degerleri detayli olarak TS EN 280+A1:2015 Yiikseltilebilen seyyar is
platformlari-Tasarim hesaplari-Denge kriterleri-Yapim-Giivenlik-Muayene ve deneyler

standardi Md.4'te detayli olarak agiklanmig olup, ilgili boliim Ek- 2 'de sunulmustur.

Ek-2'de verilen 6nemli tehlikeler genel olarak incelendiginde Yiikseltilebilen

seyyar is platformuna ait riskler :
» Mekanik kaynakli riskler
» Elektrik kaynakli riskler
» Termal kaynakli riskler
» Girilti kaynakl riskler
» Titresim kaynakli riskler:

» Radyasyon kaynakli riskler



» Platformun kullandigi veya atik olarak ortaya c¢ikardigi malzeme ve

maddelerden kaynakli riskler
» Ergonomi kaynakli riskler
» Tasima esnasinda ani hareket veya dengesizlikten kaynaklanan riskler
» Enerji besleme kaynakli riskler:
» Mekanik yap1 kaynakli riskler:
» Giivenlik ve uyari eksikligi kaynakli riskler:

» Sirme veya c¢alistirma konumunun yetersiz veya ergonomik olmayan

tasarimindan kaynaklanan riskler:
> Is platformunun hareketlerinden kaynakli riskler:
» Yiiksekte calisma kaynakli riskler:
» Biitiinlesik riskler :
» Platform yiikseltme-al¢altma, dondiirme kaynakli riskler:
» Calisma ortamina erisim kaynakli riskler:
» Calisma ortamindan kaynaklanan riskler:
» Operator kaynakli riskler:
» Yetersiz egitim, yetkisiz kullanim, emniyetsiz davraniglar, emniyetsiz durumlar
vb. olduklar1 goriilmektedir. (TS EN 280+A1:2015, S. 13 - S.16)

Yiikseltilebilen seyyar is platformunun kullanimini iceren herhangi bir is
oncesinde, igveren ve santiye sefl ile makine isletmesinin yonetimini veya kontroliinii
gerceklestiren (varsa) yiikleniciyi de iceren makine operasyonundan sorumlu kisi

emniyetli ¢alisma ortami saglamak zorundadir.
2.2.2 Risk Degerlendirmesi

Makine yasam dongiisii dikkate alinarak biitiin makine ve is ekipmanlarinin risk
degerlendirmesi, tasarim agsamasinda TS EN ISO 12100:2010 Makinelerde giivenlik -
Tasarim i¢in genel prensipler - Risk degerlendirilmesi ve risk azaltilmas: standard: ve

Makine emniyeti yonetmeligi (200642/AT) referans alinarak yapilmaktadir.



Makine ve 1is ekipmanlarinda etkin bir risk degerlendirmesi yapmak iki

asamalidir. Bunlar:

Tasarim ve imalatta giivenlik asamas :

Makine ve is ekipmanlari i¢in liretici tarafindan tasarim esnasinda yapilacak risk
degerlendirilmesinde yukarida belirtilen standart ve yonetmelik maddeleri dikkate
alinarak amaclanan kullanim ve 6n goriilebilir makul yanlis kullanimlarin 6nlenebilmesi

maksadiyla makine risk degerlendirmesi yapilir.

Makine tasarimcisi, makinenin biitiin yasam dongiisiinii olusturan asamalari
dikkate alarak, bu yasam dongiisii siiresince ortaya koyabilecegi makul ongoriilebilen
tehlikeleri belirleyip, tasarim Ozelliklerinin uygun se¢imi ile bu tehlikelerin ¢ogunu
onleyebilmelidir. Onlenemeyen tehlikeler i¢in koruyucu ve &nleyici tedbirleri, risk
azaltma tedbirlerini devreye sokarak, artik risk oranlarini kabul edilebilir seviyeye
indirecek onlemleri de tasarlamali ve uygulamaldir. (CSGB, Is ekipmanlarinda is

sagligi ve glivenligi 6nlemleri egitim sunumu, 2013)

Sekil 4 : Tasarim Risk Degerlendirme Siireci

EN ISO 12100 - Degerlendirmesi

————> Makinenin limitlerinin belifenmesi
Y 1]
Tehlikenin tanimlanmas| E
. Pl
Risk tahmini ?
_ ' E
2
' g
Riskin degerlendirmesi Jj
S
v [
x
Risk
Riskazaltma | Hayr yeteri kadar
proseduru azaltiimig mi?

(Kaynak, CSGB, Is ekipmanlarinda is saghg ve giivenligi 6nlemleri egitim sunumu, 2013)
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Kullanimda giivenlik asamasi :

Kullanic1 tarafindan bir makine veya is ekipmaninin emniyetli sekilde
kullanilmast i¢in Is ekipmanlarmin kullaniminda saglik ve giivenlik sartlar1 ydnetmeligi

(2013)'nde belirtilen hususlar uygulanmaktadir.

Makine veya is ekipmanin emniyetli sekilde kullanilmasi hem imalatgisinin hem

de kullanicisinin sorumlulugundadir.

Sekil 5 : Makine Risk Degerlendirmesi ve Risk Azaltma Sorumluluklar:

EHSR
|
Makine imalatgisinin Sorumlulugu 1 '
mwxn '— Artik Risk —
| 1 |
| I |
Kullanma talimatlarina da yazildign uzere
: :" iireticilerin makine kullanicisina biraktigi >
sorumiuluk
100% = 100%
riskli emniyetli

uyari levhalari | kigisel davraniglar,
talimatlar | manipiilasyona karsi
egitimler kontrol ve denetim

|
|

Son Kullamct iiretici

iiretici

I tarafindan | tarafindan
| yapilan birakilan
|
|
|
|

evizyonlar | \yyouiama |
SONUCH 1 eksiklikleri |

oyl I I
RISKLER :

Makine Kullanicisinin Sorumluluklari

(Kaynak: CSGB, Is ekipmanlarinda is saghg ve giivenligi 6nlemleri egitim sunumu, 2013)

Dolayisi ile makine veya ig ekipmaninin tasarim ve kullanim esnasinda emniyetli
is ortam1 saglayabilecek bir makine risk degerlendirmesinin etkin olabilmesi i¢in
asagidaki islem adimlari hem iiretici hem de kullanici tarafindan siireklilik arz edecek

sekilde tekrar edilmelidir :

e Risk degerlendirme ve risk azaltma stratejisinin belirlenmesi
e Risk Degerlendirmesi
e Risk Azaltma tedbirlerinin se¢imi ve uygulamasi

e Dokiimantasyon
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2.3 Yiiksekte Calisma

Yapilacak isin kisa siirede bitirilmesi ve iskele kurulumu gibi hem maliyet hem de
zaman yiikii getirmemesi bakimindan bir ¢ok c¢alisma alaninda sagladigi kolayliklar
nedeniyle Yiikseltilebilen seyyar is platformlar1 ¢ogu zaman Oncelikle tercih

edilmektedir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformu kullanilarak yapilan islerin tiimii yiiksekte
calisma olarak kabul edilmektedir. Fakat platformun kendisinin de bir tehlike kaynagi
oldugu dikkate alindiginda, hem yapilacak is hem de kullanilacak makine ortaya

biitiinlesik tehlike ve risk kavramini ¢ikarmaktadir.

Yikseltilebilen seyyar is platformunun kullanim giivenilirligi ve kendisinden
kaynaklanabilecek risklerin azaltilmasinin yaninda, devrilme ile sonuglanabilecek
herhangi bir durumda, platform iizerinde bulunan ¢alisan veya calisanlarin yiiksekten
diisme riskini azaltmak i¢in mevcut yasal mevzuat ve uluslararasi standartlar dikkate

alinarak, maksimum giivenlik tedbirlerinin belirlenmesi ve uygulanmasi gereklidir.

Yiiksekte yapilacak caligmalarda en yiiksek siddete sahip olan diisme riskinin en
aza indirilmesi, siddetinin kabul edilebilir seviyeye c¢ekilebilmesinde onleyici ve
koruyucu tedbirlerin alinmasi dncelikle toplu koruma yontemleri ile ¢calisma ortami ve

15in kapsami geregince kisisel koruma yontemlerine bagvurmak en 6nemli faktordiir.

Standart kisisel diisme Onleme ve durdurma sistemi asagidaki bilesenlerden

olusmaktadir :

e Tam viicut emniyet kemeri,
e Ankrajlar (Baglanti Noktalari), Glivenli baglanma noktalari olup, ¢esitli
tipleri mevcuttur. Giivenilir bir ankraj ekipmani yiiksekten diisme onleyici

sistemin en onemli parcasidir. Dort tip ankraj sistemi vardir (Sekil 7)
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Sekil 6 : TS EN 795:2012 Diismeye karsi koruyucu donamim - Ankraj tertibat tipleri

lass- '

EN795:2012

standardinin E
simifinda agirhk

kitlesiyle
olusturulan

ankraj noktalari
degerlendirilir. p )
EN 795:2012

//I r ‘

-

-lll""'__
EN 795:2012
standardinin C
\ sinifinda esnek

Class-A

EN 795:2012
standardinin A

sinifinda sabit
ankraj noktalar

degerlendirilir.
-

Class-B

EM 795:2012
standardinin B
sintffinda mobil
ankraj noktalan

degerlendirilir.

r

Class-C

yatay yasam

hatlari
\ degerlendirilir.

(Kaynak :

http://www.yasamhatti.biz/yasam-hatti-hakkinda-hersey/20-en-795-standardi-ile-ilgili-

onemli-hususlar. Erisim tarihi : 15.05.2018)

Yasam hatlar1 : Yasam hatlar1 esas olarak yiiksekten diisme tehlikesi
bulunan ¢alisma ortamlarinda kullanilan, iki ana ankraj noktasina bagli ana
diisiis durdurucu sistemlerdir. Yasam hatlar1 temel olarak Dikey Yasam

Hatlar1 ve Yatay Yasam Hatlar1 olarak ikiye ayrilirlar.
Ucg tip yasam hatt1 vardir. Bunlar :

e  Gegici yasam hatlari : B tipi ankraj sistemi ile olusturulurlar.
e Dikey yasam hatlar1 : C ve D tipi ankraj sistemleri ile olusturulurlar.

e Yatay yasam hatlar1 : C ve D tipi ankraj sistemleri ile olusturulurlar.

Baglanti ekipmanlar1 (Lanyard) : Calisma platformundan kisinin
diismesini durdurmak i¢in kullanilan diisme Onleyici sistemin bir
parcasidir.

Lanyardlar ti¢ tiptir :
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Sok emicili lanyard : Potansiyel bir diisme riskine maruziyet halinde
diisme yiikiinii 6 kN altinda tutabilecek sekilde sok emici, diisme siddetini

soniimleyici sisteme sahiptirler.

Diisme smirlandirma lanyardi : Diisme riski olan yerlere erisimin

kisitlanmas1 maksadiyla kullanilir.

Konumlama lanyardlar1 : Kullanicinin iki elini bos alarak, sinirlandirma

lanyardi ile birlikte emniyetli sekilde ¢alismasina imkan verirler.

Tablo 1 : Yiiksekte Calismalara ait standartlar

STANDARD STANDARD ADI

NUMARASI

TS EN 341 Yiiksekten diismeye karsi personel koruyucu teghizat- Kurtarma igin indirme
cihazlari

TSEN 353-2  Kisisel koruyucu donanim - Yiiksekten diismeye karsi - Boliim 2: Esnek bir
capa halatini i¢eren kilavuzlanmig tipte diisme onleyici

TSEN 353-1  Diismeye karsi kisisel koruyucu donanim - Ankraj hatt1 igeren kilavuzlanmig
tipteki diisme Onleyiciler - Bolim 1: Rijit ankraj hatt1 iceren kilavuzlanmis
tipteki diigme oOnleyiciler

TS EN 354 Diismeye karsi kisisel koruyucu donanim — Baglama tertibatlari

TS EN 355 Kisisel koruyucu donanim - Yiiksekten diismeye kars1 - Enerji absorplayicilar

TS EN 358 Kisisel koruyucu donamim-Belirli bir yiikseklikte calisma giivenligini
saglamak ve diismeyi onlemek icin-Tutma sistemleri, ¢alisma konumu igin
kemerler ve halatlar

TS EN 360 Kisisel koruyucu donanim - Yiiksekten diismeye karsi - Geri sarmali tipte
diisme Onleyiciler

TS EN 361 Kisisel koruyucu donanim - Belirli bir yiikseklikten diigmeye karst - Tam
viicut kemer sistemleri

TS EN 362 Yiiksekten diigmeye karsi kisisel koruyucu donanim - Baglayicilar

TS EN 363 Diismeye kars1 kisisel koruyucu donanim - Diismeye kars1 kisisel koruyucu
sistemler

TS EN 795 Diismeye karst koruyucu donanim - Ankraj tertibatlari

TS EN 1497 Diigsmeye kars1 kisisel koruyucu donanim-Kurtarma Kemerleri

TS EN 1498 Kurtarma donanimi- Kurtarma halkalar

TSEN 12841 Diismeye kars1 kisisel koruma donanimi - Halat erigsim sistemleri - Halat ayar

tertibati
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Yiiksekte c¢alisma ilgili kurallar1 belirleyen ulusal mevzuat incelendiginde
oncelikli olarak Yapi Islerinde Is Saghgi ve Giivenligi Yonetmeligi ile Is
Ekipmanlarimin Kullaniminda Saglik ve Giivenlik Sartlar1 Yonetmeligi 6n plana

¢cikmaktadir.
Yapi Islerinde Is Saghg ve Giivenligi Yonetmeligi (2013) :

Yapi islerinin yiiriitiimii esnasinda uygulanacak is saglig1 ve giivenligi tedbirlerine
dair is veren yiikiimliilikleri Yonetmeligin ikinci Bolim Md. S'te, calisanlarin

bilgilendirilmesi ise Md.12'de detayli sekilde belirtilmistir.

Isverenin yapi isleri esnasinda kullanacagi makine, arag, ekipman, malzeme ve
calisma yontemleri ile ilgili olarak yonetmeligin Dordiincti Boliim, Md.14 bu makine ve
ekipmanlarin ilgili teknik mevzuata ve is sagligi ve gilivenligi yoniinden kabul gérmdis,
uyumlastiritlmis ulusal veya uluslararasi standartlara uygun olmasin1 saglamasi

gerekliligi vurgulanmstir.

Ayrica, igveren tarafindan mekanik ve elektrikli ekipmanin seg¢imi, kurulmasi,
uygun yerlere yerlestirilmesi, devreye alinmasi, isletilmesi ve bakimi asamalarinin
Makine Emniyeti Yonetmeligi (2006/42/AT) ile Is Ekipmanlarmin Kullaniminda Saglik

ve Giivenlik sartlar1 yonetmeligi hiikiimlerine gore yiirtitiilmesi gerekliligi belirtilmistir.

Yonetmeligin EK-4 Yap1 Alanlar i¢in Asgari Saglik ve Giivenlik Sartlari, A)
Yapi alanindaki ¢aligsma yerleri i¢in genel asgari sartlar, Yiiksekte caligma kisminda ise,
yiiksekte calismanin tanimi yapilmig ve yiiksekte yapilan caligmalarda uyulmasi

gereken hususlar kontrol hiyerarsisi dikkate alinarak agiklanmustir.

Yonetmelige gore yiiksekte yapilacak c¢alismalarda oncelikle toplu koruma
yontemlerinin uygulanmasi, toplu koruma tedbirlerinin diisme riskini tamamen ortadan
kaldiramadigi durumlarda ise, yapilan islerin 6zelligine uygun baglanti noktalar
ve/veya yasam hatlar1 olusturularak, tam viicut kemer sistemleri veya benzeri giivenlik
sistemlerinin  kullanilmasini  kapsayan kisisel koruma tedbirlerinin uygulanmasi

gerekmektedir.

Kisisel koruma tedbirlerinin uygulanmasi esnasinda ise, uygun baglant1 noktalari
veya yasam hatlarinin yani sira, c¢alisanlara yapilan ise ve standartlara uygun baglanti
halatlar1 (lanyard), kancalar, karabinalar, makaralar, halkalar, sapanlar vb. baglanti

tertibatlari ile, gerekli durumlarda inis ve ¢ikip ekipmanlari, enerji soniimleyici aparatlar
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(sok emiciler), yatay ve dikey yasam hatlarina baglantiy1 saglayan halat tutucular ve

benzeri donanimlarin verilmesi gerekmektedir.

Ayrica, yonetmelik geregi, yapi isleri sirasinda ve yapi isleri bitirilip yap1
kullamima gegtikten sonra da yiiksekte yapilacak tamir, tadilat, boya, badana vb.
caligmalarda kullanilmak iizere olusturulacak yatay ve dikey yasam hatlar1 i¢in gerekli
olan baglanti noktalar1 (ankraj noktalar1) ve bunlarla ilgili yapisal diizenlemelerin

projenin hazirlik agamasinda belirlenmesi gerekmektedir.

Yonetmelikte, calisanlara yiiksekte giivenli ¢alisma usulleri ile ilgili olarak tehlike
ve riskler konusunda bilgilendirmelerin yapilmasi, ekipman ve donanimlarin kullanimi
vb. konularda da egitim verilmesi, yliksekte yapilan biitiin islerde isveren tarafindan
gorevlendirilen yetkili ve ehil bir kiginin gdzetim ve kontroliiniin saglanmasi gerekliligi

belirtilmektedir.

Yonetmeligin Tesis, makine, ekipman Md.49'da ise, yapi islerinde kullanilacak
tim mekanik aletler, kaldirma araglari, herhangi bir giigle ¢alisan makine ve ekipmanlar
vb. i¢in uyulmasi gerek hususlar belirtilmistir. Bu makine ve ekipmanlarin uygun
sekilde ve yeterli saglamlikta tasarlanmis ve imal edilmis olmasi, her zaman iyi ve
emniyetli sekilde calisabilir durumda olmasi, dogru sekilde kurulmasi ve uygun egitim

almis kisilerce dogru sekilde kullanilmasi gereklilikleri agiklanmistir.

Ayrica is ekipmanlarinin periyodik bakim, kontrol, test ve deneylerinin Is
Ekipmanlarinin Kullaniminda Saglik ve Giivenlik Sartlar1 Yonetmeliginde belirtilen

hiikiimlere uygun sekilde yapilmasi gerekliligi belirtilmistir.

Is Ekipmanlarimin Kullamminda Saghk ve Giivenlik Sartlar1 Yénetmeligi
(2013)

Is Ekipmanlarinin Kullaniminda Saglik ve Giivenlik Sartlar1 Yonetmeligi EK-II Is
Ekipmanmmn Kullanimi ile Tlgili Hususlar Md.4 Yiiksekte yapilan gegici islerde, is
ekipmaninin kullanimu ile ilgili hiikiimler, 4.1 Genel Hususlar fikrasinda "yiiksekte
vapilan gegici isler uygun bir platformda, giivenlik icinde ve uygun ergonomik
kosullarda yapilamadigi zaman, emniyetli ¢alisma kosullarini saglayacak ve devam

ettirecek en uygun is ekipman secilir”, denilmektedir.

Ayrica, 4.1.3 bendinde ise halat kullanilarak yapilan ¢aligmalar ifadesi ile yasam

hatt1 kullaniminda ancak risk degerlendirmesi sonucuna gore igin giivenle yapilabilecegi
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ve daha gilivenli is ekipmaninin kullanilmasimnin gerekmedigi durumlarda bu tip

calismalarin yapilabilecegi vurgulanmistir.

4.1.4 bendinde ise, yapilacak ise uygun secilen is ekipmaninin tiiriine bagli olarak,
is ekipmaninin yapisinda bulunan riskleri asgariye indirmek i¢in uygun Onlemlerin

belirlenmesi ve alinmasi hususu belirtilmektedir.

Md.4.4'te ise halat kullanilarak yapilan ¢alismalarla ilgili 6zel hiikiimler fikrasinda

ise, yasam hatt1 kullanilarak yapilan ¢alismalarda uyulmasi gereken sartlar belirtilmistir.
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3. GEREC ve YONTEM

Bu calismanin amaci, yiiksekte yapilan caligmalarda kullanilan yiikseltilebilen
seyyar is platformlarimin sagladigi gilivenilirlik ve calisma emniyeti yeterlilikleri ile
platformlarin kullanimiyla yiiksekte yapilan ¢alismalarda emniyetli ¢alisma usullerinin
neler olabilecegi, varsa yapilabilecek iyilestirme arastirma sonuglarinin objektif olarak

ortaya konulmasidir.

Bu amaca yonelik olarak YSiP'ler ve yiiksekte yapilan ¢alismalar ile asagida
verilmis olan YSIP ile ilgili standartlardan, ilgili ulusal ve uluslararasi mevzuat

yararlanilmistir.
3.1. YSIP Tasarim ve Uygulama Standartlar

Yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin tasarim ve iiretimleri esnasinda asagida
belirtilen standartlar dikkate alinmaktadir. Bu ¢alisma esnasinda Tiirkiye i¢in gecerli

olan TS EN 280+A1:2015 Yiikseltilebilen Seyyar Is Platformlari - Tasarim Hesaplari -

Denge Kiriterleri - Yapimi - Giivenlik - Muayene ve Deneyler standardi esas alinmstir.

Tablo 2 : YSIP Tasarim ve Uygulama Standartlar1 Tablosu

STANDARD STANDARD ADI
NUMARASI

TS EN 280+A1 Yiikseltilebilen Seyyar Is Platformlar1 -Tasarim Hesaplari-Denge Kriterleri-
Yapimi-Giivenlik-Muayene ve Deneyler (2015)

TS EN 349+Al1  Makinelerde giivenlik : Insan viicut azalarini ezilmeye kars1 korumak icin
asgari agikliklar (2009)

TS 3840 Makinelerde is kazalarina kars1 genel giivenlik kurallar1 (2015)

TS EN 4302 Vinglerde riizgar yiikiiniin degerlendirilmesi (2016)

TS EN 4305 Gezer vingler - Kararliligin Tayini (2014)

TSENISO Makinelerde giivenlik - Tasarim igin genel prensipler - Risk
12100:2010 degerlendirilmesi ve risk azaltilmasi standardi, (2010)

TS EN ISO Makinelerde giivenlik - Acil durumlarda durdurma techizati - Tasarim
13850 Prensipleri (2016)

TS EN ISO Makinelerde giivenlik: Kol ve bacaklarin ulasabilecegi bolgelerde
13857 tehlikelerin 6nlenmesi i¢in giivenlik mesafeleri (2009)

TSISO 2631-1  Mekanik titresim ve sok : Tiim viicut titresimine maruz kalma
degerlendirilmesi - Boliim 1 : Genel Kurallar (2013)

ISO Mobile elevating work platforms - Desing, calculations, safety requirements
16368:2010 and test methods

ISO Mobile elevating work platforms - safety principles, inspection,

18893:2014 maintenance and operation
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3.2 Uluslararas1 Mevzuat

Yiikseltilebilir seyyar is platformlar1 (YSIP) ile ilgili olarak uluslararasi ¢alisma
ortamlar1 icerisinde Ingiltere ve Amerika Birlesik Devletleri'ne ait uygulamalar

gosteren yasal mevzuat incelenmistir.

INGILTERE

Ingiltere'de is saglhig1 ve giivenligi uygulamalar1 yasal diizenlemeleri Saglik ve Is
giivenligi Idaresi (http://www.hse.gov.uk/index.htm, Erisim Tarihi : 01.06.2018)

tarafindan yiirtitiilmektedir.

2014 yilinda Ingiltere Saglik ve Is Giivenligi Idaresi tarafindan tiim Ingiltere
genelinde uygulanmak iizere Yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin se¢imi, kullanimi
ve yonetimi ile ilgili olarak bir genelge yaymlamistir. (Selection, management and use
of mobile elevating work platforms GEIS 6 (2014), Health & Safety Excutive,
http://www.hse.gov.uk/pubns/geis6.htm Erisim Tarihi: 1 May1s 2018)

Genelge incelendiginde yasal zorunluluklara dair kaynaklar ve gerekgeleri

aciklanmistir. Bunlar :

e Yiiksekte calisma ile ilgili olarak, 2005 tarihli 735 numarali Yiiksekte calisma
kurallar1 yonetmeligi (http://www.legislation.gov.uk/uksi/2005/735/pdfs/ uksi_
20050735 _ en.pdf, Erisim Tarihi: 01.08.2018)

o Yiiksekte ¢alisma alanina erigim icin segilecek is ekipmaninin belirlenmesi ile
ilgili olarak 1998 tarihli Is ekipmanlarinin kullanimi ve diizenlemelerinin
saglanmasi yonetmeligi, (Provision and use of work equipment regulations,
1998 (PUWER) http://www.hse.gov.uk/work-equipment-machinery/ puwer.
htm. Erisim : 01.08.2018)

e Yiiksekte yapilacak caligma alanina erisimin bir kaldirma uygulamasi oldugu
belirtilerek, 1998 tarihli kaldirma operasyonlar1 ve kaldirma ekipmanlar
yonetmeligi (Lifting operations and lifting equipment regulations 1998
(LOLER) http://www.hse.gov.uk/work-equipment-machinery/loler.htm, Erisim
1.5.2018)

Yaymlanan genelgede ayrica, yiiksekte yapilacak caligmalar icin yiikseltilebilen

seyyar is platformu kullanimi tercih edildiginde uygulanacak risk degerlendirmesi igin :
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e Yiikseltilebilen seyyar 1is platformlariin yiliksekte yapilacak gecici
caligmalarda, c¢alisanlara emniyetli ¢alisma ortami1 saglamak amaciyla
tasarlandiklari, ve Diisme Koruma Hiyerarsisine gore diisme oOnleyici is

ekipmani olarak kabul edildikleri,

e Yapilacak is ile ilgili olarak platform se¢imi, yiiksekte c¢alisma plani
hazirlanmasi, risk degerlendirmesi vb. konularda yetkili ve ehil bir kisi
tarafindan calisma yapilmasinin olasi risklerin 6nceden belirlenerek, ortadan
kaldirilmast veya kontrol altina alinarak asgari seviyeye indirilmesi bakimindan

onemli oldugu vurgulanmustir.

Sekil 7 : Risk Kontrol Hiyerarsisi

KONTROL HIYERARSISI

EN COK ETKL
' ORTADAN KALDIRMA ey Tphlike ortadan kakdinhr,

Tehikeli ofan tehikeli olmayania ya
da daha az tehlike!l ofanla degigtinlir.

ey (ahsanlar tehlikeden izole edilir,

W—) Cahsma sekillerinde degigikliklar yapilir,

SN Cabsanlann kigisel keruyucu donanimiar kullanarak
korunmass saglanir,

EN AZ ETXILI

(Kaynak: T.C.CSGB, Giivenlik a@ ile c¢ahsmalarda is saghgi ve giivenligi,
http://www.isgum.gov.tr/rsm/file/ G%C3%BCvenlik%20a% C4%9F%C4%B1%20ile%620%C3%A
7al%6C4%B1%C5%9Fmalarda%620%C4%B0SG.pdfErisim 12.06.2018)

Uygulanacak risk degerlendirmesi esnasinda dikkat edilecek risk kaynaklari
olarak havai elektrik hatlari, platformun kurulu oldugu ¢alisma alani ve tgiincii kisiler,
arac hareketleri, sitkisma, malzeme kaldirma vb. hususlarin yani sira platform sepetinden

diisme riskinden ve alinmasi gerekli 6nlemlerden bahsedilmistir.
Platformdan diisme riski ile ilgili olarak :

Ozellikle uzantili (boom) Yiikseltilebilen seyyar is platformu kullanildiginda en
bliylik riskin, platformun denge merkezinin bozulmasindan dolay1 veya korkuluk
tizerine ¢ikildig1 durumlarda uzanti elemaninin (boom) sarsilmasi, saga-sola /asagi-

yukar1 sallanmasi sebebiyle operatoriin veya diger ¢alisan kisinin sepetten katapult
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etkisi ile disar1 firlamast oldugu belirtilmistir. Ayrica sepetten diisme ile
sonuclanabilecek bir olaya etki edebilecek sebepler arasinda baska bir aracin sasiye,
uzant1 eleman1 veya sepete ¢arpmasi, ¢alisma ortaminda uzanti elemani (boom) veya

sepetin takilmasi veya kirilmasi gibi sebepler olabilmektedir.

Bu nedenle platformun kullanilmasit ve yapilacak is ile ilgili yapilacak risk
degerlendirmeleri mutlaka kisisel diisme Onleyici ekipman kullanimini igermelidir.
Uzantili (boom) Yiikseltilebilen seyyar is platformu kullanimi esnasinda diisme veya
uzant1 eleman1 / sepetin carpma veya carpilma riski var ise, yiiksekte c¢alisan tiim

personelin mutlaka uygun diigme 6nleyici ekipman kullanmalari gereklidir.

Calisanin sepetten diismesini engellemek igin tercih edilen, calisma erigimi
kisitlayict / diisme kisitlayict sistemdir. Bu sistem, parasiit tipi emniyet kemeri ve sepet
icindeki ankraj noktalarina baglanmis lanyardan olusur. Lanyard, ankraj noktasi ile

kisinin diisme pozisyonuna erigemeyecegi uzunlukta, olabildigince kisaltilmis olmalidir.

Kullanim amacma uygun olmayan, BS EN 360 standardina uygun sekilde

iiretilmemis ve test edilmemis geri sarimli diisme Onleyiciler kullanilmamalidir. (BS EN

8460 Safe use of MEWPSs, 2005)

Tablo 3 : YSIP ingiltere Mevzuat Listesi

S.No  Mevzuat Numarasi ve Konusu

1. Act. 1974, Health and Safety at work etc. (1974)

2. #735, The work at height regulations (2005)

3. The provision and use of work equipment regulations (PUWER), (1998)

4, The lifting operations and lifting equipment regulations (LOLER), (1998)

5. #1592, The construction (health, safety &welfare) regulations (1996)

6. BS EN 8460:2017, Code of practice for the safe use of MEWPSs (2017)

7. BS EN 360:2002, Personal protective equipment against fall from a height - Retractable type
fall arresters.

8. BS EN 8460 Safe use of MEWPs (2005)

Amerika Birlesik Devletleri (ABD) :

Amerika Birlesik Devletleri'nde is saglig1 ve giivenligi hizmetleri 1970 numarali
is glivenligi ve saglig1 yasasi ¢ercevesinde ve yine ayni yasa ile kurulan ABD Calisma
Bakanligi'na bagli Occupational Safety and Health Administration-OSHA

(www.osha.gov.) tarafindan yiiriitiilmektedir.

21



OSHA tarafindan verilen hizmetler, ABD'de calisma yasamini diizenleyen 29
numarali Code of Federal Regulations (CFR) kapsaminda Genel Endiistri, Insaat,
Denizcilik, Ziraat vb. konularla ilgili olusturulmus ana ve bunlarin alt boliimleri

dogrultusunda yiiriitiilmektedir.

Insaat Ana boliimii olan 126, alt boliim L - Scaffolds boliimiiniin icinde 1926.453

numara ile Aerial lifts kism1 yer almaktadir. Bu boliim incelendiginde :

Aerial work platform tanimi yapilarak, boom uzatmali platform, Yiikseltilebilen
merdivenler, eklemli boma sahip platformlar, dikey hareketli kuleler seklinde tiplerler

belirtilmistir.

Ayrica 1926.453 alt boliimlerinde ise yiiksekte calisma platformunun emniyetli

kullanim gereklilikleri agiklanmistir. Bunlar :

e Kaldirma kontrolleri ¢alisma oncesi her giin emniyetli durumda kontrol

edilecektir.
e Sadece yetkili personel platformu kullanacaktir.

e Platformda calisma esnasinda direge, yapiya veya herhangi bir ekipmana

emniyet kemeri baglanmayacaktir.

e Platformda caligma esnasinda tam viicut emniyet kemeri giyilecek, lanyard
booma veya sepete baglanmis olacaktir. vb. (OSHA, 1926.453 - Aerial lifts,
https://www.osha.gov/laws-regs/regulations/standardnumber/1926/1926.453.
Erisim : 01.09.2018)

ABD'de tiim standartlar, American National Standards Institute (ANSI)

(https://www.ansi.org) tarafindan hazirlanmakta, takip ve giincellemeleri yapilmaktadir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformlar ile ilgili olan ANSI 92 Mobile elevating
work platforms (MEWPS) design, safe use and training ana standardi alt standartlari ile

birlikte makine tasarim, emniyetli kullanim ve egitim bagliklarini diizenlemektedir.

YSIP ile ilgili olarak ANSI 92.2. -1969 standardi asagida belirtilen alt

standartlardan olusmakta idi :
ANSI 92.2 - Araca monteli Yiikseltilebilen ve donebilir ¢alisma platformlari
ANSI 92.3 - Elle tahrikli platformlar
ANSI 92.5 - Boom destekli platformlar
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ANSI 92.6 - Makasli Platformlar
ANSI 92.8 - Kopriialt: teftis ekipmanlari

2018 yilinin baglarina kadar yiikseltilebilen seyyar is platformlar ile ilgili olarak
ANSI 92.2.9 - 1969 Vehicle Mounted Elevating and Rotating Work Platforms standard1
uygulanmakta idi.

Ancak, evrensel standardizasyonun saglayarak, ekipman ve calisan gilivenliginin
artirlmas1 maksadiyla yeni ANSI 92 Seyyar Yiikseltilebilen Is platformlari - tasarim,
emniyetli kullanim ve egitim alt standartlar1 ile bir grup halinde 2018 yilinin baslarinda
yayinlanmis ve ireticilere oniki aylik bir uyum siireci verilmistir. Yayimlanan yeni
standartlar, yayim tarihinden oniki ay sonra yiiriirliige girecek ve eski ANSI 92.2 -1969

standardinin ilgili serisi kullanimdan ¢ekilecektir.
Yeni ANSI 92 standard grubu :

ANSI 92.20 - Yiikseltilebilen Seyyar Is Platformlar1 - Tasarim, hesaplamalar,
emniyet gereklilikleri ve test usulleri (Desing, calculations, safety requirements and test

methods for mobile elevating work platforms (MEWPS)

ANSI 92.22 - Yiikseltilebilen Seyyar Is Platfromlar1 - Emniyetli Kullanim (Safe
use of mobile elevating work platfroms (MEWPs)

ANSI 92.24 - Yiikseltilebiler Seyyar Is Platformlar1 -Operatdrler icin egitim

gereklilikleri (Training requirements for operatds of mobile elevating work platforms
(MEWPs)

standartlarindan olusmaktadir.

ANSI 92.2 - 1969 serisi ile ANSI 92.2 - 2018 serisi standartlar arasindaki farklar
ile ilgili detayli bilgilendirme IPAF tarafindan yapilmis ve yaymlanmistir. (IPAF.ORG,
Guide to new design, safe-use and training standards for MEWPS)
https://www.ipaf.org/sites/default/files/2018-01/IPAF%20ANSI%20CSA%20
Standards%20Guidance%20TE-523-1117-2-en-US.pdf. Erigim : 10.09.2018)
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Tablo 4 : YSIiP Amerika Birlesik Devletleri Mevzuat Listesi

S.No Mevzuat Numarasi1 ve Konusu

1. ANSI, 92 Mobile elevating work platforms (MEWPs) design, safe use and training (2018)

ANSI, 92.22, Safe use of mobile elevating work platforms (MEWPS)

ANSI, 92.24, Training requirements for operators of mobile elevating work platforms (MEWPs)

2

3

4. ANSI, A92.2, Vehicle mounted elevating and rotating work platforms (1969)

5 ANSI, A92.20, Design, calculations, safety requirements and test methods for mobile elevating
work platforms (MEWPS)

OSH Act of 1970

OSHA, 1910 Subpart F - Powered Platforms, Manlifts and Vehicle - Mounted work platforms

OSHA, 1910 Subpart F, 1910.67, Vehicle- Mounted elevating and rotating work platforms

©| o NI @

OSHA, 1926 Subpart L - Scaffolds, 1926.453, Aerial lifts

10. OSHA, 1926 Subpart M - Fall protection, 1926.500, Scope, application, and definitions
applicable to this subpart.

3.3 Ulusal Mevzuat

Tiirkiye'deki calisma ortamlarinda yiikseltilebilir seyyar is platformlari

kullanilarak yapilan uygulamalar ulusal mevzuat kapsaminda incelenmeye ¢aligiimistir.
6331 Sayih is Saghg ve Giivenligi Kanunu :

20.06.2012 tarih ve 6631 sayili Is Saghg ve Giivenligi kanunu, Ikinci Béliim -
Isveren ile Calisanlarin Gorev, Yetki ve Yiikiimliiliikleri, Isverenin genel yiikiimliiliigii

Md.4'te igverenlerin genel yiikiimliiliikleri belirtilmistir.

Isveren, ¢alisanlarmin isle ilgili saglik ve giivenligini saglamakla yiikiimlii olup, is
yeri igerisinde ve yapilan is ile ilgili olarak mesleki risklerin 6nlenmesi, egitim ve bilgi
verilmesi dahil her tiirlii tedbirin alinmasi, gerekli ara¢ ve gereclerin saglanmasi, is
giivenligi ve saglik tedbirlerinin g¢alisma ortaminin degisen sartlarina uygun hale
getirilmesi ve hali hazir c¢alisma ortaminin daha emniyetli olmasi bakimindan

tyilestirme ¢alismalar1 yapmak zorundadir.

Bu faaliyetlerin yiiriitiilmesi esnasinda risk degerlendirmesi yapar veya yaptirir,
calisanlarina gorev verir iken, g¢alisanin saglik ve yapacadi is ile ilgili egitim ve
yeterlilik durumunu dikkate alarak, ise uygunlugunu degerlendirir. (6331 sayili Is
Saglig1 ve Gilivenligi Kanunu (2012), Md.4)
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Isveren tarafindan mesleki risklerin énlenmesi, her tiirlii tedbirin alinmas1 vb. i¢in
yapilacak calismalarda ¢alisma ortamini ve ¢alismanin dogal diizeni igerisinde ortaya
cikacak tehlikelerden kaynaklanacak risklere dair yapilacak islemlerde ise risklerden
korunma ilkelerine uyumlu olarak tedbirler almak ve uygulamak zorundadir. (6331

sayil1 Is Saglig1 ve Giivenligi Kanunu (2012) Md.5 (1))

Isveren yiikiimliiliigii olarak, isyerinde ¢alisanlarin egitimine dair hususlarin
basinda ¢aligsanlarin oncelikle is saghigi ve giivenligi egitimlerinin almasini1 saglamak
gelmektedir. Ayrica mesleki egitim alma zorunlulugu bulunan tehlikeli ve ¢ok tehlikeli
smifta yer alan islerde, g¢alisanin yapacagi is ile ilgili mesleki egitim aldiginin
belgelendirilmis olmasini kontrol etmek zorunlulugu vardir. (6331 sayili Is Saghig ve

Giivenligi Kanunu (2012) Md.17)
Makine Emniyeti Yonetmeligi (2006/42/AT) :

Makine Emniyeti Yonetmeligi Avrupa Birligi'nin 2006/42/EC sayili Direktifine
paralel olarak, makinelerin usuliine uygun sekilde kurulmasi, bakimlarinin yapilmasi ve
amaglanan kullanim dogrultusunda kullanildiginda insan sagligina ve giivenligine, hatta
durumuna gore evcil hayvanlara, mallara ve c¢evreye zarar verip vermemesi halinde
piyasaya arz edilmeleri, devreye alinmalari, tasarim ve imalat asamalarinda uyulmasi
gereken temel emniyet sartlari ile takip edilmesi gereken uygunluk degerlendirme
prosediirleri ile uygunluk degerlendirmesi yapacak kuruluslarin belirlenmesi maksadiyla
hazirlanmis ve yiiriirliige girmistir. (Makine emniyeti yonetmeligi (2006/42/AT), 2009.
S.1)

Her tiirli makine {iiretimini yapan imalatgr ve/veya yetkili temsilcilerinin
makinelere uygulanacak saglik ve giivenlik kurallarini tasarim agamasinda belirlemek
lizere yapmalar1 gereken islemler yonetmeligin Ek-1 Makinelerin tasarimi ve imali ile

ilgili temel saglik ve giivenlik kurallar1 - Genel ilkeler boliimiinde a¢iklanmustir :

e Makinelere uygulanacak saglik ve giivenlik kurallarini belirlemek igin risk

degerlendirmesinin yapilmasi

e Risk degerlendirmesi sonuglarinin géz Oniine alinarak makinenin tasarimi ve

imalinin yapilmasi
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e Makineden kaynaklanabilecek tehlikeli durumlarin tespiti ve ortaya ¢ikan
riskler ile 1ilgili olarak risk azaltma tedbirlerinin uygulanmasina ydnelik

islemlerin yapilmasi,

e Kullanicinin makineden kaynaklanabilecek tehlikeler ve artik riskler

konusunda uyarilmasi

e  Makinenin emniyetli kullanim1 hakkinda kullaniciya bilgi verilmesi vb.
hususlardir. (Makine Emniyeti Yo6netmeligi (2006/42/AT), 2009)

Yiikseltilebilen seyyar is platformlari ile ilgili olarak yonetmeligin EK-1 Md.-3 -
Makinelerin hareketliligi nedeniyle meydana gelebilecek tehlikeleri 6nlemek amaciyla
gerekli ilave temel saglik ve gilivenlik kurallar1 boliimiinde gerekli hususlar

belirtilmistir.

Bunlar caligma konumlar1 bagligi altinda siiriis konumu, kumanda tertibatlari,
calistirma ve hareket ettirme, seyir, yaya kumandali makine hareketleri alt basliklarinda
aciklanmiglardir. Mekanik tehlikelere karsi korunma basligi altinda ise, kontrolsiiz
hareketler, hareketli aktarma pargalari, yuvarlanma ve devrilme alt basliklarinda

acgiklanmiglardir.

Is Ekipmanlarimin Kullamminda Saghk ve Giivenlik Sartlar1 Yonetmeligi
(2013) :

Yonetmelik, Tanimlar Md. 4'te is ekipmani, bakim, periyodik kontrol, bu
kontrolleri yapmaya yetkili kisi, i ekipmaninin kullanimi vb. tanimlar yapilmus,
Operator tanimi ise "is ekipmanini kullanma goérevi verilen calisan veya calisanlart”

seklinde agiklanmistir.

Y 6netmeligin Ikinci Boliim, Isveren yiikiimliiliikleri, Genel
Yiikiimliiliikkler,Md.5'te ise, isverenin is ekipmanini segerken isyerindeki 6zel calisma
sartlarini, saglik ve giivenlik yoniinden yapilacak ise ve ¢alisanlara karsi olusabilecek
tehlikeleri goz oniinde bulundurarak, bu ekipmanin kullaniminin ayrica ek bir tehlike

olusturmamasina dikkat etmesi gerektigi belirtilmistir.

Isveren, is ekipmani ile ilgili olarak amlan ydnetmeligin EK-l'inde belirlenen
asgari gereklere uygun olmasini saglamaktan, ekipmanin kullanim siiresince ireticisi

tarafindan belirlenen sekilde bakim ve periyodik kontrollerini yaptirmaktan, ve yine
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yonetmeligin EK-II'de belirtilen hususlara uygun giivenlik seviyesinde olmasinm

saglamaktan sorumludur.

Ayrica Madde 11'de is ekipmanini kullanmakla gorevli calisanlara, bunlarin
kullanimindan kaynaklanabilecek riskler ve bunlardan kag¢inma yollarina iliskin egitim
verilmesi, bu ekipmanlarin tamiri, tadili, kontrol ve bakim1 konularinda ¢alisacak bakim
personeline de yeterli 6zel egitim verilmesi konusu igveren sorumlulugu olarak

belirtilmistir.

Yénetmeligin, EK-I Is Ekipmanlarinda Bulunacak Asgari Gerekler boliimiinde
ise, biitlin is ekipmanlart i¢cin olmasi gereken asgari zorunluluklar agiklanmistir.
Ornegin :

Md.2.1 Is Ekipmaninda bulunan ve giivenligi etkileyen kumanda cihazlar igin
asgari gerekler fikrasinin 2.1.4 bendinde ise ekipmanin ¢alistirilmasi veya durdurulmasi
sebebiyle dogabilecek tehlikelere maruz kalan calisanlara yeterli zaman ve imkan

saglayan tedbirlerle bu tehlikelerden korunmalar1 gerekliligi vurgulanmistir.

Md.3.1.4 bendinde ise, lizerinde c¢alisan bulunan hareketli is ekipmaninin normal

calisma kosullarinda devrilme riskine kars1 alinmasi gerekli 6nlemler belirtilmistir.

Yonetmeligin EK-III Bakim, Onarim ve Periyodik Kontroller ile Ilgili Hususlar,

Md.1 Genel Hususlar bolimunde :

Tiim is ekipmanlarinin bakim, onarim ve periyodik kontrollerinin ilgili ulusal ve
uluslararasi standartlarda belirlenen araliklarda ve kriterlere gore, imalatc1 bilgileri ile

fen ve teknigin gereklilikleri dikkate alinarak yapilmasi gerekliligi;

Is ekipmanlarmin giinliik, haftalik, aylik, ii¢ ayik, alt1 aylik vb. tiim bakimlarinin
ilgili standardinda belirlenen ve/veya imalatg1 tarafindan belirlenmis siire ve usullere
uygun olarak ya imalat¢1 tarafindan yetkilendirilmis servislerde veya bu ekipmanin
bakim onarim ve periyodik kontrolleri konusunda egitim almis, isyeri tarafindan

gorevlendirilmis kisilerce yapilmasi gereklilikleri;

Tim is ekipmanlarmin her ¢alisma baslamasindan once operatorleri tarafindan
imalatcisinin hazirlamis oldugu kullanim kilavuzunda belirtilen hususlar dogrultusunda,

kontrollere tabi tutulmalarinin saglanmasi zorunlulugu, vb.

hususlar belirtilmistir.
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Tablo 5 : YSiP'lan ile ilgili Ulusal mevzuat

BAKANLIK TARIH MEVZUAT

T.C. CSGB 2012 6331 Sayili Is Saglhgi ve Giivenligi Kanunu

T.C. BSTB 2009 Makine Emniyeti Yonetmeligi (2006/42/AT)

T.C. CSGB 2013 Is Ekipmanlarimin Kullaniminda Saglik ve Giivenlik Sartlar
Yonetmeligi

T.C. CSGB 2013 Yapi Islerinde Is Saglhigi ve Giivenligi Yonetmeligi

Bagbakanlik 1983 2918 sayil1 Karayollar Trafik Kanunu

T.C. MEB 2016 Is Makineleri Siiriicii Egitim Kurslar1 Yonergesi

Milli Egitim Bakanhg is Makineleri Siiriicii Egitim Kurslar1 Yonergesi:

12.08.2016 tarinli Milli Egitim Bakanlhig: tarafindan yaymlanmis olan Is
Makineleri Siiriicii Egitim Kurslart ile ilgili yonergenin TANIMLAR Md.3, 37 nci

fikrasinda tiim Yiikseltilebilen seyyar is platformu tiplerinin tanimu :

"Personel ve yiik yiikseltici_ araci: En az 6 metre calisma yiiksekligi, 100 kg

kaldirma kapasitesi olan personel veya personelle birlikte yiik yiikseltmek igin
kullanilan ve sepet aparati arag tizerinde bulunan, aparatlart ruhsata islenmis tescil
belgesine sahip makineyi veya en az 6 metre ¢alisma yiiksekligi, 100 kg kaldirma
kapasitesi olan personel veya personelle birlikte yiik yiikseltmek i¢in kullanilan makash

sistem ve tahrik sistemi elektrik motoruna sahip teknik belgesi bulunan makineyi, "

seklinde yapilmistir. (MEB, Is Makineleri Siiriicii Egitim Kurslar1 Yonergesi, 2016,
https://ookgm.meb.gov.tr/meb_iys_dosyalar/2016 08/12054113 12082016is_makineler
i_yonerge.pdf. Erisim: 15.06.2018)
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Tablo 6 : YSiP'lar1 ile ilgili egitim ve yetkilendirme mevzuat:

BAKANLIK TARIH MEVZUAT

T.C. CSGB 2006 5544 sayili1 Mesleki Yeterlilik Kurumu Kanunu

T.C. CSGB 2013 Tehlikeli ve ¢ok tehlikeli smifta yer alan iglerde
calistirtlacaklarin mesleki egitimlerine dair yonetmelik

T.C. CSGB 2013 Is Ekipmanlarimin Kullaniminda Saglik ve Giivenlik Sartlar
Y Onetmeligi

T.C. MEB 2016 Is Makineleri Siiriicii Egitim Kurslari ile ilgili yonerge

T.C.BSTB 2009 Makine Emniyeti Yonetmeligi (2006/42/AT)

TS EN 280+Al1 2015 Yiikseltilebilen seyyar is platformlar1 - Tasarim Hesaplar -
Denge kriterleri-Yapim-Giivenlik-Muayene ve Deneyler
standardi

TS EN 12100 2011 Makinalarda giivenlik - Tasarim i¢in genel prensipler - Risk
degerlendirilmesi ve risk azaltilmasi

ISO 18878 2013 Mobile elevating work platforms - Operator (driver)
training

Tez calismasi, literatiir tarama modeli kullanilarak nitel arasgtirma yontemi ile

yiirtitiilmistir. Caligma literatiir taramasi ile sinirl kalmastir.

Calismanin evreni yiikseltilebilen seyyar is platformlar1 olup, yiiksekte ¢aligma

islerinde kullanimlari ise 6rneklem olarak se¢ilmistir.

Giincel birincil veriler, yiikseltilebilen seyyar is platformlarina ait ulusal ve
uluslararasi ¢alisma ortamlarinda meydana gelen kazalara dair sayisal bilgilerden elde

edilmistir.

Ikincil verilerin elde edilmesinde ise arsiv ve dokiiman taramas1 yontemi ile tezin
konusuna dair ulusal ve uluslararas1 ilgili mevzuat, standartlar, iiretici kullanim

talimatlar1 vb. kaynaklar kullanilmistir.

Belirtilen kaynaklar ve on bes yillik saha tecriibesinden yola ¢ikilarak yapilan

literatiir taramas1 sonucunda birincil ve ikincil verilerden elde edilen tespitler :

e Egitim ve Yetkilendirme
e Arastirma - Gelistirme (AR-GE)
e Risk Degerlendirme
e Bakim
e YoOnetim
e s Oncesi Egitim
basliklarinda tartisilmistir.
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4. BULGULAR

Tiirkiye ve uluslararasi calisma ortamlarinda meydana gelen yiikseltilebilen
seyyar is platformlarina ait kazalara dair elde edilen bulgular incelenmis ve bu

calismada kullanilmistir.
Yiikseltilebilen seyyar is platformlarina ait kazalar cogunlukla :
» Platformdan diisme,
> Platformun devrilmesi,
» Havai elektrik hatlarina temas
» Sikisma
» Yiiksekten parca diismesi
» 3 ncii Kisilerin Platforma ya da platformun 3 ncii kisilere ¢arpmasi
seklinde goriilmektedir.

1998 - 2018 willarnn arasinda gerek Tiirkiye gerekse uluslararasi calisma
ortamlarinda meydana gelmis platform kazalarina ait bilgiler incelendiginde makine
kaynakli kazalarin yan1 sira kullanict hatasindan kaynaklanan kazalar da

goriilebilmektedir.
4.1 Tiirkiye'de Meydana Gelen YSIiP Kazalar

Yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin kullanimi esnasinda Tiirkiye'de meydana
gelen 15 kazalari ile 1lgili bilgiler, internet arama motorlar lizerinde yapilan aramalar ile

elde edilmistir.

nn "nones

Arama motorlarinda "sepetli ving", "sepetli platform", "6riimcek ving", "personel

yiikseltici platform", "ving kazasi1", "ving devrildi" vb. anahtar kelimeleri kullanilmis

olup, her bir olayin linki olay agiklamasinda verilmistir.

Tespit edilebilen 2010 - 2018 yillar1 arasinda Tiirkiye'de meydana gelen kazalara
dair bilgiler TABLO 8 'de verilmistir.

Kazalar incelendiginde, kullanilan makine-ekipman kaynaklilarin yani sira,

kullanict kaynakl egitimsizlik, yetkilendirme noksanlig1 gibi faktorler dikkat ¢ekicidir.
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Tablo 7 : Tiirkiye - YSIP Kazalar1 (2010 - 2018)

YUKSELTILEBILIR SEYYAR iS PLATFORMU KAZALARI (TURKIYE)

S.N TARIiH YER OLAY SONUC
1 24.01.2010 ISTANBUL Platform Sepetinden Diisme 1 0LU
2 06.07.2011 KOCAELI Platform Sepetinden Diigme 1 YARALI
3 07.01.2012 ORDU Platform diistii 1 0LU
4 08.05.2012 ANTALYA Platform Sepetinin Pimi Cikt1 1 AGIR YARALI
5 05.03.2014 SAMSUN Platform Sepetinden Diisme 1 AGIR YARALI
6 06.06.2014 ADIYAMAN  Platform Sepetinden Diigme 1 YARALI
7 13.01.2015 ADANA Platform Sepeti Yiiksek Gerilim Hattina 1 OLT
Temas etti.
8 03.03.2015 MANISA Platform Sepetinin Pimi Cikt1 3 YARALI
9 14.10.2016 KOCAELI Platform Sepetinin Halat1 Koptu 20LU
10 28.04.2017 MALATYA Platform Sepetinden Diisme 1 OLU
11 20.07.2017 ADANA Platform Sepetinin Halat1 Koptu 6 OLU
12 31.07.2017 MERSIN Platform {izerinden diisme 1 OLU
13 07.08.2017 SAMSUN Platform devrildi, sepetten diigiime 2 YARALI
14 15.10.2017 ISTANBUL Platform devrildi, sepetten diisiime 1 OLU, 1 YARALI
15 30.10.2017 KASTAMONU Platform sepeti boom baglant1 kirilmasi 1 OLU
16 15.01.2018 ESKISEHIR  Platform boom arizasi, sepetten diisme 1 OLU
17 02.03.2018 ISTANBUL Sepetli ving ayagina arag carpti 1 OLU, 12 YARALI
18 26.06.2018 SIIRT Platform {izerinden diisme 1 OLU, 1 YARALI
19 21.09.2018 ANKARA Sepetli ving ayagina arag carpti 30LU

(Kaynak : Kiirsad Malkog, 2010-2018 Ulusal Basin Organlar1 Tarama Sonuglar)
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Olavlarin Aciklamalar :

OLAY -1: Istanbul - 24.01.2010, Atatirk havalimaninda buzlama Onleme
amactyla ucgak alkol ile yikandigi esnasinda, Ving sepetinden diisme, bir ¢alisan oSlii.
(https://www.sabah.com.tr/gundem/2010/01/25/alkolle_yikadigi_ucagin_kanadi_oldurd
u. 01.05.2018)

OLAY-2: Kocaeli - 06.07.2011, Sepetli ving, sepetten diisme, bir ¢alisan yarali
(https://www.cagdaskocaeli.com.tr/gazeteci-bindigi-vincin-sepetinden-duserek-
yaralandi-h9901.html. Erisim Tarihi : 01.05.2018)

OLAY-3: Ordu - 07.01.2012, Platform boomdan kopmasi neticesinde diistii, bir
oli. https://www.haberler.com/ordu-da-vinc-dustu-1-isci-oldu-3246927-haberi/. Erisim
tarihi : 01.05.2018)

OLAY-4: Antalya — 08.05.2012, Ving sepeti vidasinin yerinden ¢ikmasi sonucu
calisan 8 mt. Yiikseklikten diiserek agir yaralanmistir.
(http://www.haber7.com/3sayfa/haber/877957-genc-isci-8-metreden-asagiya-dustu.
Erisim Tarihi: 01.05.2018)

OLAY-5: Bafra-Samsun — 05.03.2014, Ving sepetinden diisen is¢i agir
yaralandi. (http://www.bafra55.net/bafrada-bir-isci-vincten-dustu-agir-yaralandi-
10340h.htm. Erigim Tarihi : 01.05.2018)

OLAY-6: Adiyaman - 06.06.2014, Ving sepetinden diisen is¢i yaralandi.

(http://www.milliyet.com.tr/vinc-sepetinden-dusen-isci-yaralandi-adiyaman-yerelhaber-
235223/. Erigim Tarihi : 01.05.2018)

OLAY-7: Adana — 13.01.2015, Elektrik hattinda bakim yapmak iizere sepet ile
yukari ¢gikan caligan akima kapilarak hayatini kaybetti.

Resim 1 : YSIP Adana kazasi (13.01.2015)

(nttp://www.kozahaber.net/akima-kapilan-gorevli-hayatini-kaybetti. Erisim tarihi: 01.05.2018)
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OLAY-8: Manisa — 03.03.2015, Otopark insaatinda yerinden ¢ikan ving
sepetinden diisen ii¢ is¢ci yaralandi. (http://www.hurriyet.com.tr/ege/vinc-koptu-3-isci-
olumden-dondu-28351393, Erisim tarihi : 01.05.2018)

OLAY-9: Kocaeli - 14.10.2016, Ving Sepetinin Halati Koptu, iki ¢alisan 61dii.
(http://www.kocaelibarisgazetesi.com/guncel/vince-bagli-sepet-dustu-2-isci-oldu-
h72622.html. Erisim Tarihi : 01.08.2018))

OLAY-10: Malatya — 28.04.2017, Itfaiye araci merdiveninde afis asma isi
yaparken, araca yoldan gegen bir aracin ¢arpmasi sonucu, itfaiye ¢alisan1 diiserek vefat
etmistir.  (http://malatyahaber.com/haber/eyms-pankarti-asilirken-kaza-itfaiyeci-oldu/
Erisim tarihi: 01.08.2018))

OLAY-11: Adana - 20.07.2017, Ving Sepetinin halati koptu, alt1 ¢alisan oldii.
(http://www.hurriyet.com.tr/gundem/feci-kaza-olu-ve-yaralilar-var-40526012.  Erisim
tarihi: 01.08.2018))

OLAY-12 Mersin - 31.07.2018, Platform iizerinden disme, bir Oli
(http://www.tarsusonline.com/asayis/tarsus-ta-vinc-kazasi-1-olu-h150167.html, Erisim
tarihi: 01.08.2018))

OLAY-13: Samsun-07.08.2017, Sepetli ving devrildi, iki c¢alisan yaral
(http://www.habergazetesi.com.tr/haber/755452/samsunda-vinc-devrildi-2-yarali,
Erisim tarihi : 01.05.2018)

OLAY-14. Istanbul - 15.10.2017, Sepetli ving devrildi, bir ¢alisan 61dii, 1 galisan
yaralt (http://www.hurriyet.com.tr/tem-otoyolunda-vinc-devrildi-1-olu-1-yarali-
40610819. Erigim tarihi: 01.05.2018))

OLAY-15: Kastamonu - 30.10.2017, Sepetli ving, sepet baglant1 kirilmasi, bir

calisan oldii.

Resim 2 : YSIP - Kastamonu kazasi (30.10.2017)

= - - = - —

(http://iwww.hurriyet.com.tr/kastamonuda-vincten-dusen-isci-oldu-40627771.  Erisim  tarihi
01.05.2018))
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OLAY-16: Eskigehir - 15.01.2018, Sepetli ving boom arizasi, bir ¢alisan diiserek
oldii.

Resim 3 : YSIP Eskisehir kazas: - (15.01.2018)

(nttp://www.hurriyet.com.tr/agac-budadigi-vinc-devirilen-isci-oldu-40710899. Erisim tarihi:
01.05.2018)).

OLAY-17: Istanbul, 02.03.1028, Sepetli ving ayagina servis araci garpti, 1 6lii, 12
yarali  (https://www.sondakika.com/haber/haber-arnavutkoy-de-ogrenci-servisi-kaza-
yapti-1-ogrenci-10618551/ Erigim tarihi : 03.03.2018)

OLAY-18 Batman, 26.06.2018, Platform iizerinden diisme, 1 6li ve 1 yarali
(http://www.milliyet.com.tr/batman-da-vinc-kazasi-1-olu-2-yarali-batman-yerelhaber-
1338178/ Erisim tarihi : 27.06.2018)

OLAY-19 Ankara - 21.09.2018, Sepetli ving ¢alisma esnasinda, ara¢ garpmasi ve
aragtaki ti¢ kisi oOldi. (https://www.haberler.com/baskent-te-katliam-gibi-kaza-3-olu-
11253917-haberi/, Erisim Tarihi : 22.09.2018)

2010 - 2018 wyillar1 arasinda Tirkiye'de meydana geldikleri tespit edilebilen
Yiikseltilebilen seyyar is platformu kazalarina dair sayisal bilgiler yetersiz de olsa,
mevcut olaylarin incelenmesi sonucunda 19 kazanin 13 6liimli, 6's1 yaralanmali oldugu

goriilebilmektedir.
Kaza sebepleri incelendiginde ise :
Arag devrilmesi : 2
Platformdan diisme : 7
Bakim eksikligi : 7

Yiiksek gerilime temas : 1
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Ugiincii kisi kaynakli : 2
olmak iizere bes ana sebep goriilebilmektedir.

4.2 Uluslararasi1 YSIiP Kazalar

Uluslararasi ¢alisma ortamlarinda meydana gelen YSIP kazalar1 hakkinda ise IPAF
(https://www.ipaf.org/en) ve Ingiltere Is Saghigi ve Giivenligi idaresi (HSE.gov.uk)
tarafindan hazirlanan ve 2013 yilinda yayinlanan aragtirma raporu iizerinden saglanan

bilgiler mevcuttur.
4.2.1 IPAF YSIP Kaza Verileri :

IPAF tarafindan 2012 - 2015 yillarina ait yaymlanmis kaza istatistikleri

incelendiginde toplam 226 6liimciil yaralanmali kaza goriilebilmektedir.

Tablo 8 : IPAF, 2012 - 2015 YSIiP Kaza Bilgileri

YILLAR KAYIPLAR
2012 26 Kaza
2013 68 Kaza
2014 64 Kaza
2015 68 Kaza
TOPLAM 226 Kaza

(Kaynak : https://www.ipaf.org/en-us/resource-library/accident-data-summary-reports. Erisim
Tarihi : 05.08.2018)

4.2.2 ingiltere Is Saghg ve Giivenligi Yonetimi YSIP Kaza Verileri :

Ingiltere Saglik ve Is Giivenligi idaresi (HSE.gov.uk) laboratuari tarafindan 2013
yilinda yaymlanan Yiikseltilebilen Seyyar Is Platformlar1 Olay Analizi ve Arastirma
Raporu (RR-961) bu tip ekipmanlarin kullanim1 esnasinda meydana gelen olaylara ait
uluslararas1 genis bir incelemeyi kapsamaktadir. (RR961 - Mobile Elevated Work
Platform (MEWP) Incident Analysis, HSE.gov.uk, 2013 http://www.hse.gov.uk/
research/rrhtm/rr961.htm Erisim: 01 Haziran 2018)
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Elde

sebepleri:

edilen verilerin analizi sonucu ortaya ¢ikan ana bulgulara gore kaza

Operator platform kullanim hatalari

Cevresel tehlikelerin iyi analiz edilmemesi

Cevresel etki faktorleri

Platform korkuluklarina yaslanma ve/veya egilmeler

Kotl zemin kosullart

Platform ve/veya sasi bakim eksiklikleri

Egitim ve deneyim yetersizlikleri

Yalniz emniyetli ¢aligma kosullarinin saglanmamasi vb.

Tespit edilen kazalar alti platform tipi ve olay tipine gore kategorize edilerek

asagidaki Tablo-9'da verilmistir. Tablo-9 Ingilizce aslindan Tiirkgeye terciime

edilmistir.

Tablo 9 : ingiltere 1998 - 2009 yillar1 aras1 YSIP kaza olay tablosu

KAZATIPI

MAEASLI
PLATFORM PLATFORM

EKLEMLI

TELESKOBIK ARACA RAYLI
PLATFORM

MONTEL! PLATFORM
PLATFORM

GUVERTE TOPLAM
PLATFORM

Platformdan
Digme

43 14

o
o

Platform
Devrilmasi

Sikgma veva
Ezilme

o

Platform
Sebepli
Yarzlanma

Platform
Gokmasi

Elektrik
Garpmas:

TOPLAM

(=]
i

58 1

(Kaynak : HSE.gov.uk, (2013), Mobile Elevated Work Platform (MEWP) incident analysis
http://www.hse.gov.uk/research/rrpdf/rr961.pdf (Erisim Tarihi : 01.06.2018)

Tablo-9 incelendiginde 1998 - 2009 yillar1 arasinda tespit edilen olay toplaminin

290 adet oldugu goriilmektedir.
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Arastirma sonucunda tespit edilen olay sebepleri ise asagidaki sekilde tespit

edilmistir :

Kayma, gecikme ve hatalar olmak {izere {i¢ ana tip insan hatasi sebebiyle
ortaya ¢ikan kontrollerin caligtirllmasima yonelik sebepler (Panelde yanlis
kontroliin secilmesi, platform veya uzanti elemanmin yanls yone dogru

hareket ettirilmesi, yapilmasi gereken bir islemi uygulamakta gecikmek vb.)

Operator ve/veya platformdaki diger c¢alisanlarin korkuluklardan egilmesi,

korkuluk disina ¢ikmasi

Bozuk ve/veya yetersiz zemin kosullar1 (Caligma alanina gidis esnasinda tercih
edilen giizergah zemin kosullari, ¢aligma alaninda platformun kuruldugu zemin

kosullar1 vb.)

Yetersiz bakim, test ve muayene eksikligi. (Kullanim oncesi kontroller,

periyodik kontrol ve bakimlar, periyodik test ve muayeneler vb.)

Egitim ve Tecriibe (Operatorlerin tiplere gore yetersiz egitimleri, yetersiz

sertifikasyon, tiplere gore tecriibe eksikligi vb.)

Yalniz ¢alisma kurallarina uyulmamasi

Yiikseltilebilen seyyar is platformlar: ile yapilacak tim caligmalarda gerek insan

hatas1 kaynakli, gerekse bakim eksikligi nedeniyle ortaya c¢ikabilecek istenmeyen

durumlarda oncelikle devrilme ve yiiksekten diisme risklerinin yiiksek oldugu

gorilmektedir.

Sonu¢ olarak her iki kurum tarafindan ortaya konulan bulgular 1s181inda

uluslararas1 ¢aligma ortamlarinda 1998 - 2015 wyillar1 arasinda toplam 516

yiikseltilebilen seyyar 1§ platformu kazasinin meydana geldigi gortilmektedir.

Tablo 10 : 1998 - 2015 Yillar1 aras1 YSIP kaza toplamlari (ingiltere & IPAF toplam)
1998-2009 2012 2013 2014 2015 TOPLAM
290 26 68 64 68 516
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5. TARTISMA

Gerek ulusal, gerekse uluslararasi ¢alisma ortamlarinda 1998 - 2018 yillari
arasinda meydana gelen YSIP kazalarmimn toplam sayilar1 ve sebepleri dikkate
alindiginda, platformlarin kullanici dostu olmasi ve emniyetli calisma ortamin
saglamasi  bakimindan, mevcut iiretim standartlarinin, uygulamaya yonelik
mevzuatlarin, egitimlerin ve en onemlisi igveren yonetim ve gozetim eksiklikleri goze

carpmaktadir.

Elde edilen bulgular mevcut ulusal ve uluslararasi mevzuat ile ilgili standartlar
cergevesinde incelenerek, mevcut durumlar ve iyilestirme yapilabilecek hususlar bu

bolumde :

Egitim ve Yetkilendirme
Aragtirma-Gelistirme (AR-GE)
Risk Degerlendirmesi

Bakim Faaliyetleri

Y 6netim

Is Oncesi Egitim
basliklar altinda tartisilmistir.

Bu boliimde ele alinacak konular ULUSAL diizeyde incelenecek, gerektiginde
uluslararas1 1§ gilivenligi sistemlerine dair uygulamalardan da referanslar ile

desteklenecektir.

Tartisma bolimiiniin daha 1yi anlasilabilmesi ve caligmanin amacina yonelik
tyilestirici onlemlerin alinmasina faydali olabilecek sonuclarin ortaya konulmasi ve
platform kaza ve kayiplarinin azaltilmasina yonelik Onerilen adimlar1 gosteren ornek
YSIP Tehlike ve Kaza-Kayip Azaltma Adimlari tablosu hazirlanmis ve asagida
verilmistir. (TABLO-11)

Bu tablonun hazirlanmasinda Ingiltere Is Saghg ve Giivenligi Yonetimi idaresi

tarafindan 2013 yilinda yayinlanan YSIP Olay Analizi ve Arastirma Raporu (RR-
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961)'unda bulunan veri analizi sonucu ortaya ¢ikan ana kaza bulgulara dair bagliklar
dikkate alinmistir. ((RR961 - Mobile Elevated Work Platform (MEWP) Incident
Analysis, HSE.gov.uk, 2013 http://www.hse.gov.uk/ research/rrhtm/rr961.htm Erisim:
01 Haziran 2018)

Tablo 11 : Ornek YSIP Tehlike ve Kaza-Kayip Azaltma Adimlar1 Tablosu

| ORNEK YSiP TEHLIKE ve KAZA-KAYIP AZALTMA ADIMLARI

KAZALAR KAYIPLAR

EGITIMVE  ARGE RISKDEG. BAKIM YONETIM IS ONCESI
YETKIL KONUSMA

5.1 Egitim ve Yetkilendirme

Calisma ortami, yapilan isin dogasi, kullanilan makine ve techizatin ortaya
koydugu tehlikeler ve bunlarin olusturdugu risklerin olugsma ihtimalinin kabul edilebilir
seviyeye indirilmesi ve olasi kazalarin oniline gecilmesindeki en 6nemli etkenlerden
birisi, yapilacak isin ve kullanilacak makine ve techizatin ehil ve egitimini almis kisiler

tarafindan kullanilarak yapilmasidir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformlarina ait ana standart TS EN 280+A1, Makine
Risk Degerlendirme Standardi TS EN 12100:2010, 6331 sayili is saghig ve giivenligi
kanunu ile bu kanun c¢ergevesinde yayinlanmig biitiin yonetmelikler yapilacak isin ve
kullanilacak makine ve techizatin ehil kisilerce yapilmasini ve kullanilmasini, igverenin
de dikkat ve 6zen borcu geregince hem calisanlarin kalifiye olduklar1 bransta ehil

seviyede olmalart hem de bunun siirekliliginin saglanmasi yoniinden gerekli tedbirleri
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alip, uygulamalarn takip, kontrol ve denetlemesini yasal zorunluluk olarak

belirtmislerdir.

Mevcut yasa, yonetmelik ve standartlarda yapilacak is i¢in kullanilacak makine ve
techizat1 kullanacak kisilerin, emniyetli kullanim usulleri yoniinden egitimlerini almis
ve sertifikasyon ile yetkilendirilmis olmalari sart olarak belirtilmektedir. Ayrica makine
ve techizata yapilacak periyodik kontroller, bakim-onarim, tamir ve tadilat iglerinin de
yine sertifikasyon ile yetkilendirilmis bakim personeli tarafindan yapilmasi mevzuat ve

standartlar geregince sarttir.

Dolayis1 ile 6331 sayili kanuna gore belirlenmis tehlikeli ve cok tehlikeli
smiflardaki islerde calisacak kisilerin yeterli mesleki egitimlerinin bulunmasi ve bu

egitimlerin sertifikalandirilmasi gereklidir.

Bu nedenle oOncelikle isveren hangi tehlike smifinda olursa olsun, tim
calisanlarina hem yapilacak is ile ilgili hem de kullanilacak makine ve techizatla ilgili
olmak {izere egitim vermek / egitim aldirmak ve c¢alisanlarin ehil seviyeye ulagsmalari

icin gerekli uygulamalar1 yapmak zorundadir.

Calisanlara verilecek ve c¢alisanlarin da zorunlu olarak katilmalar1 gereken
egitimlere dair uygulamalar, 6331 sayili Is Saghg: ve Giivenligi kanunu ile Tehlikeli ve
Cok Tehlikeli Smifta Yer Alan Islerde Calistirilacaklarin Mesleki Egitimlerine dair

Y onetmelik kapsaminda yiiriitiilmektedir.

Mesleki egitim belgelerinin neler oldugu detayli olarak ilgili yonetmelik Md.6 (1)
fikrasinin alt bentlerinde agiklanmistir. Ancak bu belgelerden bir tanesi ylikseltilebilen
seyyar is platformlarini kullanmaya yonelik olan ve Milli Egitim Bakanligi (MEB) veya
MEB tarafindan yetkilendirilen kurumlarca verilen operatdr belgesi ve siiriicii

belgesidir.

Ulkemizde her tiirli makine, ekipman ve techizatin kullanimina dair egitim,
sertifikalandirma ve yetkilendirme kuruluslar1 incelendiginde Mesleki Yeterlilik
Kurumu 1ile siiriicii operator tarafindan kullanilacak makine ve ekipmanlara dair egitim
ve sertifikalandirma faaliyetleri Milli Egitim Bakanligina baglh 6zel siiriicii egitim kurs

merkezleri tarafindan yuritiilmektedir.
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5580 sayil1 Ozel Egitim Kurumlari kanunu geregince kurulmus bulunan tiim 6zel
siiriicii egitim kurs merkezleri MEB Ozel Ogretim Kurumlar1 Genel Miidiirliigiine bagh
olarak faaliyetlerini siirdiirmektedirler. Bu egitim kurumlarinda 2918 sayili Karayollari
Trafik Kanununun 42 nci maddesi kapsaminda is makineleri siiricii egitimleri de
verilmekte, egitim sonunda ise sinavda basarili olanlara operatorlik belgesi

verilmektedir.

11.08.2016 tarihli Milli Egitim Bakanligi tarafindan yayinlanmis olan Is
Makineleri Siiriicii Egitim Kurslan ile ilgili yonerge'nin TANIMLAR Md.3, 37 nci

fikrasinda tiim YSIP tiplerinin tanim :

"Personel ve yiik yiikseltici araci: En az 6 metre ¢alisma yiiksekligi, 100 kg

kaldirma kapasitesi olan personel veya personelle birlikte yiik yiikseltmek igin
kullanilan ve sepet aparati arag tizerinde bulunan, aparatlart ruhsata islenmis tescil
belgesine sahip makineyi veya en az 6 metre ¢alisma yiiksekligi, 100 kg kaldirma
kapasitesi olan personel veya personelle birlikte yiik yiikseltmek i¢in kullanilan makasli

sistem ve tahrik sistemi elektrik motoruna sahip teknik belgesi bulunan makineyi, "
seklinde yapilmastir.

Yonergede yapilan personel ve yiik yiikseltici aract tanimina gore YSIP
kullanicilarinin; Milli Egitim Bakanliginca yayinlanan yonergenin EK-2 Kurslarin
uyguladiklart 6gretim programlarinin bakanlik onay tarith ve sayisi ile teorik ve
uygulamali ders saati siireleri tablosunda 18.09.2015 tarih ve 88 onay numarasi ile yasal
zorunluluk haline getirilmis "Kaldirma-Yiikleme (Personel ve Yik Yiikseltici)

Operatorii Yetistirme Kurs programina gore :

e 24 Saat teorik
e 42 Saat arag bas1 egitimi
e 12 Saat ara¢ kullanim1 olmak tizere

e Toplam 78 saatlik egitime katilarak,

yapilacak teorik ve uygulamali sinavlara katilarak operatorliik belgesi almalar sarttir.

Uygulamali smnav ilgili yonetmeligin EK-21'in de yer alan uygulama sinavi

degerlendirme formu kullanilarak degerlendirilmektedir.
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Sekil 8 : Personel ve Yiik Yiikseltici Operatorii Sinav Degerlendirme Formu

(Defizik: Makam Olurs 23/05/2018-10082245) EK-21
KALDIRMA - YOKLEME (PERSONEL VE YUK YOKSELTICT) OPERATORU YETISTIRME KURSU
PROGRAMI UYGULAMA SINAVI DEGERLENDIRME FORMU

A& Soma Timava Girdis Araan Cms | Uygulams Eginm Alaun Ozelildert |
ve Plals NoTezcl Nol...

UYGULAMA SINAVININ Bﬂuhl’l ASAMASINDA KURSIVERE SORULACAK SORULAR
1 Hidrobk vas deposums gbsteniniz. [ Sabitleme (destak) avaklynm adstermy
2 Sabitiems {destek) avak krvyelenn: gtetenmsz. 7 Am boxrs ghsteriniz.
3 Boe: kaldrma - indirme Jevyeaii gootenmz. 8 Ealdrmn silmdinm gbsmnmniz.
+ "Bom Uzt — cakos I YR SOMarmT. k] - Aae doudy - koemyyer dphan adetermes.
T | Rale G0miy IGVYSAIn ROGRNET. T0 | Ac stop dimesm aostrms.
Yukandski 10 sorndan §'am covap veres kuriver smanewen kinci s .
UYGULAMA SINAVININ IKINCI ASAMASINDA KURSIVERIN SINAV ESNASINDA YAPACAGI DURUMLAR
1 S wygulan sahaams (Manevma
almmadiim koatrol edec.
2 Gnkl.x;m@mkmmmgw.(&tfmh\'e&mmwwmw
Seeners 1h.)
\m'ngl.;cm Riangy cahism ponsyomma gutny  Zexemen aitzgininimt komtrol oder, makingon
1 koorol eder, mkmdng&&p’komkm dexaeye alxr, Zavai hatlares kootrol odar)
Toronal yokselocrys kurallar wymm clarak | § ard makmeys Jontk by jaicide) b,
Nanoy: calzr komn aetmr. Garekll 156 maaicnomn dmerme IMsan bImmesl 1520 DINeng Y Iy
Paromal 1o vk yiikseltias ils parvonsl: ve'veya vk kaldiracal noktava (3 m vilinekbile) kadar hozalar.
Raromalin veva vk ginenb 16 smniveth cbwp olmadiim konerel edr.
Parozell veya yoikd givenhi yoiksekbile kaldinr.
Torvomel 1eva yok Ba1ads ket IRKine 1o keamikle Bareket samez.
Yardum: elscenndan alad; 173et Ve KoDUBarh yiko Veya Pancnel et s Tyeaen ARETya Id

Mw&uﬁ;&ulm%. Kmmuﬂnbmwm:%., % perk odax.

UYGULAMA SINAVININ IKINGT ESNASINDA DEGERLEN CEK DURUMLAR
MADDELFRDEN YAPAN BASARISIZ SAYILIR

Kisise] kermyucs domummlanm givoayer

Naxnoy: castranmyer. Nakansyl POZS YOI MUAISDI YL,

Zezan 0 txe) komerol semasyor. Savas hatlnm koatrol saxsyor.

Horooal ¥ Tye kurallan wymm clarak binmesyor.

Pervooel veva viikd gthvanh vilksaklile kaldranssvor.

Parvonel veva viikd kaldrdikctan somm vekim sabat darmas: i ilgili gerekls gfvenbik telemienini alwevor

Parvcmell veya yiikd kuralma uyza olarak dncedan bekriensa yere buakamsyer.

Torvome] 19 vok YUK GEE 1opIyamsyor.

F2za72 00000yt Varecak anTamsiarda tulumryer. Cerolcs enmryst kralinmy uyzaryor.

Ancn kumandy kol wya pedallinmd yetennce mabak edacyer

Forvomal vo vik ytiseltia xskinesini toplasm 1o o6 kozrallyrmy wymaryor.

UYGULAMA SINAVININ v

DAV SONGG
535&1 BASARESIZ [NEDERD)

=

ol oo Of o | afon ]| oo 4

=

v | oo wof o <alon|oa] 4 ad 14 e

| oA

Uyzalama Sizavy Degerlendirms Komisycan

Bagan Cye
Ad: Seyada Ad: Soyads
Iz fnza

(Kaynak : MEB Ozel Ogretim Kurumlar1 Gn.Md.liigii, Is Makineleri Siiriicii Egitim Kurslari ile
Ilgili Yonerge http://ookgm.meb.gov.tr/meb_iys_dosyalar/2018_05/29114446_ OPERATYRLYK_
YYNERGESY .pdf, Erisim Tarihi :05.07.2018)
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Uluslararas1 ortamda yiikseltilebilen seyyar is platformlarmin kullanimma dair
egitimler ISO 18878:2013 Mobile elevating work platforms - Operator (Driver) training

standard1 kapsaminda agiklandig1 sekilde uygulanir.

Bu standardin amaci, her tiirli YSIP operatdrii igin gerekli olan egitim
basliklarinin standart hale getirilmesi, egitim yonetimi ve degerlendirilmesi ile egitim
malzemelerinin hazirlanmast i¢in ihtiya¢ duyulan gereklilikleri vermektir. (ISO
18878:2013, S.1)

Bu standart kapsaminda uygulanacak YSIP operator egitimlerinin igerigi :
» Baslangic ve oryantasyon safhasi
» Tanitma sathasi
» Denetleme ve kiymetlendirme
» Uygulama
boliimlerinden olusmaktadir.
Verilen egitimin degerlendirme uygulamasi ise :
» Egitim kayitlarinin tutulmasi
» Egitim / Yeniden egitim
» Sinav / Yeniden sinav
» Denetim ve kontrol
> Belgelendirme

seklinde yapilmaktadir. (ISO 18878:2013)

Ulusal calisma ortaminda c¢alisanin fiil ehliyetine sahip olmasi i¢in 5544 sayili
yasa ile Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK) kurulmus ve ulusal ortamda yeterlilik belge
zorunlulugu gerektiren tiim mesleklere dair listeyi yaymnlanmistir. Gerekli goriilen

durumlarda bu listeyi giincellemektedir.

MYK tarafindan yaymlanmis mevcut belge zorunlulugu gerektiren tiim meslekler
listesinde "yiikseltilebilen seyyar is platformu operatorii" yer almamaktadir. ilave olarak
yine MYK tarafindan yaymlanmis bulunan Ulusal Meslek Standartlar1 listesi ile

Onaylanmis Ulusal Yeterlilikler listesinde yine YSIP operatdriine ait meslek yeterlilik
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bilgileri ve agiklamalar1  yoktur.  (https://portal.myk.gov.tr/index.php?option=
com_yeterlilik&view=arama&belge zorunlu=1, Erigim tarihi : 01 Ekim 2018)

Ancak, 5 Temmuz 2017 tarihinde MYK ile Istif Makineleri Distribiitorleri ve
Imalatgilar1 Dernegi (ISDER) arasinda "Personel Yiikseltici Platform (PYP) Operatorii

(Seviye-3)" meslegine yonelik ulusal yeterliligin hazirlama siirecinin baglatildig: tespit

edilmistir.

Sekil 9 : Personel Yiikseltici Platform (PYP) Operatorii ulusal yeterlilik calismasi

v MYK Nitelikli Isgicti lgin
Ulusal Yeteriilik Sistemi...
MESLEKI YE TERL!LIK

Ana Sayfa Kurumsal Site Haritast Bilgi Edinme Sikca Sorulan Sorular ‘Webmail Portal letisim o o o
Isbirligi P

| Haberler b Meslek Standartlan Dairesi Bagkanhigi Haberleri b Istf Makinalan Distribitorier: na Yeterliik Hazirla

istif Makinalan Distributorleri ve imalatgilan Dernegi ile Ulusal Yeterlilik Hazirlama
»Teskilat isbirligi Protokolii imzalandi

» Sektor Komiteleri e %
MYK Meslek Standartlan Dairesi Baskanhd ulusal meslek standardi ve ulusal yeterlilik taslaklarini

*Ulusal Meslek Standardi hazirlama konusunda gérevlendirilecek géndlli kurum ve kuruluglardan talep alinmasi, taleplerin

»Ulusal Yeterlilikler degerlendirilmesi, kuruluglann gérevlendiriimesi ve igbirligi protokollerinin imzalanmasina yonelik teknik
» Sinav ve Belgelendirme calismalanni surdirmektedir.

»Uluslararasi iligkiler ve Istif Makinalar Distriblitérleri ve Imalatcilan Dernedi ile 05 Temmuz 2017 tarihinde Ulusal Yeterlilik
Projeler

Hazirlama Isbirligi Protokoli imzalandi. Mesleki Yeterliik Kurumu Bagkani Adem CEYLAN ve Istif
»Turkiye Yeterlilikler ili

Makinalan Distribltorleri ve Imalatgilan

Cergevesi » oy 2 e :
Yeterlilik Hazirlama Igbirligi Protokoll ile§"Personel Yukseltici Platform (PYP) Operatoru (Seviye 3)"

LI meslegine yonelik ulusal yeterliligin hazirlanma sureci baslatilmis oldu.

»Mevzuat

Neeee A Yo )
(Kaynak : https://www.myk.gov.tr/index.php/tr/haberler/34-meslek-standartlar-dairesi-

bakanl/2807-stif-makinalar-distribuetoerleri-ve-malatclar-dernei-ile-ulusal-yeterlilik-hazrlama-
birlii-protokolue-mzaland Erisim : 10.03.2018)

Ulusal meslek yeterliligi hazirlanacak "Personel Yiikseltici Platform (PYP)
tanimi internet lizerinde hem ulusal hem uluslararas1 kaynaklar iizerinde aratildiginda
karsimiza TS EN 280:A1 standardma gore iiretimi yapilan "Yiikseltilebilen Seyyar Is
Platformu" gorselleri ¢ikmaktadir. Dolayisi ile hali hazirda uluslararasi standart ile
tanim1 yapilmis olmasina ragmen "Personel Yikseltici Platform (PYP)" seklinde yeni

bir tanimlama yapilmis oldugunu gérmekteyiz.

Ayrica MEB tarafindan 2016 yilinda yayinlanan bakanliga bagli is makineleri

stirlicii egitim kurslaria ait yonergede yapilan "Personel ve Yiik Yiikseltici Arag"
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tanimlamasi ile YSIP isaret edilerek, bu tip araglar1 kullanacak kisilerin "Kaldirma-
Yiikleme (Personel ve Yiik Yiikseltici) Operatorii Yetistirme Kursunu bitirmis, yapilan
sinavda bagsarili  olmus ve sertifikalandirilmis olmalar1  yasal gerekliligini

acgiklamaktadir.

Isveren hem tehlikeli ve ¢ok tehlikeli siifta yer alan islerde ¢alistirilacaklarin
mesleki egitimlerine dair ydnetmelik kapsaminda, YSIP kullanacak kisilerin hali
hazirda yasal olarak belirlenmis "Kaldirma-Yiikleme (Personel ve Yiik Yiikseltici)
Operatorii" egitimi almis ve sertifikalandirilmis olmalarini istemek zorundadir. Ciinkii,
kanunlar 6niinde bu husus yiikseltilebilen seyyar is platformlarini kullanacak kisilere
yasal fiil ehliyetini kazandirmaktadir. Aksi takdirde, isveren bu operatdr sertifikasina
sahip olmayan ¢alisanmi, YSIP kullanmak iizere hem yetkilendiremez hem de kullanma

gbrevini veremez.

Isveren ayrica kullandigi her tipteki YSIP'larmin her tiirlii bakim ve onarim
faaliyetlerinin emniyetli sekilde yapilabilmesi i¢in, biinyesinde bulundurdugu bakim
ekibinden ilgili personeline bu makinelere ait bakim-onarim egitimlerini aldirmak

zorundadir.

5.2 Arastirma - Gelistirme (AR-GE) Faaliyetleri

Uretici tarafindan yapilan AR-GE faaliyetleri biitiin makine ve ekipman
kullanicilarina daha etkin emniyetli calisma ortami saglamaya yonelik, yenileme

caligmalaridir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformlarina ait TS EN 280+A1:2015 standardi, bu
platformlarin amaglanan kullanim dogrultusunda ve ongoriilebilir kullanici hatalarini
asgariye indirmeye yonelik tasarim, yapim, giivenlik, muayene ve deney usullerini

igeren bir standarttir.

Standardin amaci1 "ylikseltilebilen seyyar is platformlarinin ¢aligmast ile iliskili

kazalarin riskine kars1 insanlar1 ve esyalar1 korumak i¢in kurallar1 belirlemektir."

Standardin giivenlik kurallar1 imalat¢1 talimatlarina, calisma sartlarina, kullanim

sikligina ve periyodik olarak bakim yapilmis olan YSIP esas almarak belirlenmistir.

45



Standart, sadece malzemeler ve donanimin giivenlik i¢in ihtiyaglarini karsilayan
kurallar1 miimkiin oldugu kadar ayrintilar1 ile agiklamakta ve platformu ¢alisan kisilerin

de yeterli olarak egitilmis olduklarin1 varsaymaktadir.

Ayrica, standartta belirtilen glivenlik Onlemlerinin tek ¢6ziim olarak dikkate
alinmasma gerek olmadigi, es deger bir gilivenlik seviyesi saglayabiliyor ise ayni
derecede risk azaltmasi ile sonuglanabilen herhangi bir ¢6ziime de izin vermektedir. (TS

EN 280+A1, S.5)

Standardin Md.4 Tehlikeler Listesi basliklt maddesinde, risk degerlendirmesi ile
tehlikelerin belirlendigi ve derecelendirildigi, ancak 6nemli olmayan, bu nedenle de
kurallar1 formiile edilememis tehlikelerin " O (Onemsiz) " olarak gdsterildigi

belirtilmektedir.
EK- 2 'de de verilen Tehlike Listesi tablosu incelendiginde ise :

9. Tehlike Kombinasyonlart :
(Agiklama yapilmamuis, tehlike kombinasyonlari belirtilmemistir.)
15. Mekanik Tehlikeler :
15.3 Yuvarlanmadan dolayr meydana gelen tehlikeler (yuvarlanmaya karsi
koruyucu yapi) - O (6nemsiz)
Ayrica, yine Tehlike Listesi tablosunda gosterilen ve kurallar1 formiile edilmis
tehlikelerden :
10. Enerji Besleme arizasi, parga arizasi ve diger islevsel diizensizlik kaynakli
tehlikeler:
10.5 Makinenin devrilmesi, beklenmedik makine dengesi kaybi
16. Yiikseltme isleminden dolay: tehlikeler :
16.1 Denge eksikligi
16.3 Makinelerin ve yiikseltme teghizatlarinin mekanik
dayanimlarinin kayiplari.
16.4 Kontrolsiiz hareketler
19. Yiikleme veya asir1 yiiklemeden dolayr meydana gelen tehlikeler
20. Kisileri kaldirmadan dolayr meydana gelen tehlikeler :
23. Is Platformlarmin diismesi / devrilmesi
23.1 Diisme / Devrilme

23.2 Hizlanma / frenleme
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tehlikelerini gorebilmekteyiz.

Bu tehlikeler, Tablo-10'da verilen kaza istatistiklerinde gosterilen kaza sebepleri
ile dogrudan iliskilidir.

Miktar ve tipleri esas alman Ingiltere Saghk ve is giivenligi idaresi
(www.hse.gov.uk) verileri incelendiginde toplam 82 adet kayitlara gegen YSIP
devrilme vakas1 mevcuttur. Bu kazalarin olusumuna dair derinlemesine herhangi bir
bilgi elde edilemediginden, hangi sebeple devrilme vakalarinin meydana geldigi tespit

edilmemistir.

Ayrica, platform ve calisma yeri arasinda meydana gelen kaza sayist da
azimsanmayacak durumdadir. Toplam 47 adet sikisma kaynakli kaza mevcuttur. Bu
kazalarin da hangi sebeple meydana geldikleri tespit edilememistir. Sikisma kaynakli
kazalar literatiire gore platformun ¢aligma alanina erisimi ve/veya konumlama yapilmasi

esnasinda platform ile ¢alisma yeri arasina sikisma olarak kabul edilmektedir.

Sekil 10 : YSIP sikisma kaza modellemesi

(Kaynak:, Strategic Forum for Construction Plant Safety Group, Best Practice Guidance for
MEWPs Avoiding Trapping / Crushing Injuries to People in the Platform, 2010)

Ancak sasinin devrilmesi sonrasinda, platformun yere vurusu neticesinde,
platform koruyucu yapisinin aldigi1 zarardan dolayisiyla, ¢alisanlarin platform ve zemin

arasindaki sikismalar kapsayip kapsamadigi bilgisine ulagilamamastir.
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Resim 4 : YSIP Devrilmesine yonelik kaza 6rnegi

.w'-j‘

Paran
’ ' “"“:-'c': 4

Kaynak : https://www.craneaccidents.com/2015/05/report/fatal-boom-lift-overturn/, Erisim
21.08.2018)

Sonu¢ olarak, TS EN 280:2015 ve TS EN 12100:2010 standartlarina uygun
sekilde tasarim hesaplar1 ve denge kriterleri dngoriilebilen makul yanlis kullanimlar
dikkate almarak diizenlenmis ise de yiikseltilebilen seyyar is platformlar

devrilmektedir, uzant1 elemanlar1 (boom) diismektedir.

Her ne kadar Is ekipmanlarimin kullaniminda saglik ve giivenlik sartlari
yonetmeliginin Ek-1 Is ekipmanlarinda bulunacak asgari gerekler béliimii, Md.2.1.4'te
"Ekipmanin calistirilmasi veya durdurulmasi sebebiyle dogacak tehlikelere maruz kalan
calisanlara yeterli zaman ve imkan saglayan tedbirler ile bu tehlikelerden korunmalar1"
gerekliligi vurgulanmakta ise de, YSIP devrildiginde ya da uzanti elemani (boom)
coktiiglinde platform iizerinde bulunan operatér ve/veya calisanlara ortaya ¢ikan
tehlikeden korunmasina yonelik yeterli zaman teknik olarak saglanamadigindan dolay1

Oliimler ve yaralanmalar meydana gelmektedir.

Diger bir husus ise YSIP ile yapilacak ¢alismalar esnasinda riizgar ve firtina
durumlarinda mevcut riizgar ylkiiniin sasiye, uzant1 elemanina (boom) ve platforma

olan etkileri dikkate almmak zorundadir. Kapali alanlar igin iiretilmis YSiP'lar haric,
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tim YSIP'lar tasarimcilari tarafindan maksimum riizgar yiikii dikkate alinarak

tasarlanmig ve iiretilmislerdir.

Ancak yiiksekte yapilan ¢alisma esnasinda olusabilecek bolgesel riizgar etkileri de
dikkate alinmalidir. A¢ik alanda ve zeminde riizgar hiz1 disiik iken, ¢alisma yapilan
yerdeki binalarin perdeleme ve hava akim kanali olusturma etkileri, yliksek riizgar

hizina ve/veya tiirbiilans etkisine sebebiyet vermektedir.

Ayrica calisma yapilan yerin havaalanlarina yakinligi, ugaklarin inis-kalkis
paternleri ilizerinde oluslari, yliksek gabarili araglarin gectigi karayolu bolgeleri vb.

yerlerde anlik riizgar yiikii degisimleri meydana gelebilir (ISO 18893:2014, S.10-11)

TS EN 280+A1:2015 ve 1SO 16368:2010 standartlar1 incelendiginde, YSiP'lar
icin yapilacak tasarim hesaplarinda daha o6nce var olan standartlarin ve platform
kullanicilarinin deneyimlerinin incelenmesi sonrasinda riizgar yiikiiniin hesaplanmasi
icin Beaufort Cizelgesi 6 Ol¢eginin dikkate alindigi goriilmektedir. Ara sira veya
bolgesel olarak meydana gelebilecek yiiksek riizgar hizlarinin olabilecegi her iki
standart tarafindan da kabul edilmis, ancak YSIP operatorlerinin rahatlikla farkinda
olabilecegi bunun gibi istisnai durumlara gére YSIP tasarimlanmasinin mantikli
olmadiginin diistiniildiigii belirtilerek, Beaufort Cizelgesi 6'da belirtilen 12.5 m/sn.
riizgar hizindan daha yiiksek rlizgar hizlarinin "6zel yiikler ve kuvvetler" kategorisine
girdigi ve :

» 12.5 m/sn'den yiiksek riizgar hizlarinin imalatgilar tarafindan iiriinleri i¢in kabul
edilebilirliginin belirtilmest,
» Bu gibi durumlarda ise platform iizerindeki kisi sayisinin azaltilmasi vb.

onlemlerin alinmasi gibi hususlara uyulabilecegi konusunda anlagsma saglandig:

vurgulanmigtir. (TS EN 280+A1:2015 ve ISO 16368:2010 Ek-A)

Ancak Beaufort (Bofor) Riizgar Iskalasi incelendiginde riizgar hizi taniminin
"acik ve diiz alanda 10 mt. ylikseklikte tanimlanmis riizgar hiz sinirlarini”" kapsadigi

gorilmektedir.

6 nct derece riizgar hizinin tanimina bakildiginda ise kuvvetli riizgar olarak

degerlendirildigi ve hiz degerinin ise 10.8 m/sn. - 13.8 m./sn. olarak verildigi; karadaki

gliclesir" ifadeleri ile riizgar etkilerinin izafi olarak agiklandigin1 gérmekteyiz.
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Sekil 11 : Beaufort (Bofor) Riizgar Iskalasi

BEAUFORT (BOFOR) RUZGAR ISKALASI

& Acik ve Diiz Alanda 10 m. Yakiagik (takribi)
Ruzgérn |  Yilkseklikteki Tammlanmis Riizganin Yaptig: Etki Heeryen oo et
Tanum Riizgar Hiz Sinirlan
Knot | m/sn | Km/h | mph Karada Denizde Kiyida m Ft
0 Sakin 1 0-0.2 1 1 Durran dione ylssir. Deniz cargaf gibl cizedir. Sakin. - -
1 Esinti 13 | 031s 1-5 1-3 RS S age, . R0k NP GRpoieut i "‘"""! e (5 Gstiine | puyey tekneleri hafif sabarur. 0.1 Y
Hafif : Rizgir san teninge e, yoprabar | Kk delgackir ks, fokat daha belegici. Dulga tepeler izl lekzicleck: yelieclerkl
2 | Rusgsr 46 | 1633 6-11 47 Gk MBS Rarchis e’ ot oBeedipl, cot e doldmrve 12krothets | 02(0.3) | (1)
o A Yelkenbler yakdagk 3-4 knots
3| ot | 0 | aesa | a0 | ezl e s . s e tagec el bt ve ootk poreket | 06(1) | 2(3)
Vdnenlb' igin en m rmghr
a| S |16 | 5529 | w28 | a3as e I i o s T U Saribintin yelberler 115 [ 3509
5 |SertRizadr| 17-21 | so-107 | 2938 1028 | P s ek | O o). Hef? s e ate ! | Yebiarbler yelkenterio azateter. | 2(25) | 6(8.5)
R o Yelkenbler yelkenlenni
';‘:_J"z‘;‘:' 22y | 0mans | e |z R e oniens | T i e R Bea et cletae | gt Ienrien g it [ 3(49) | 95013)
TP . Yekenliler limanda kalriar.
7 F':!"msr V] ama | meama | cmnar | - a0as ) | T | R et ot v el | F Dootate clnlar harskes 4(55) | 135019
> N u.tun boylu, m.h;a yuksek dal r, dalgs lq)de'nn
8 | Firbna | 3440 | 172207 | 6274 | 394 | MmArReeER e S e viromek " riszgar ok, MMt yo | [ Yoleode e mer | 55(255) | 18(25)
gm sayrubur.
i Yiksek daigalar; sempinti ve kbpikler ruzgar yonil boyunca
g | ML | iy |nmaed | gses | s | D | e e b Bt g i . 7(0) | 23(32)
etiiler.
Uzun sorguch cok yukssk dalgalar; buyGk pargalsr halkndeki
10 |TamFrbna | 4855 245204 | 89100 | 55a3 | o o e et | | i e D e e e DO e 3 9(12) | 2004
yukseimeye ve kabar-mays begler. Gones wesidif azale.
Cd.‘:‘zow“?d:;*rur:?ﬁrwmbwmduw
N ve serpinbden denizin beyaz Daiga
11 [CokSiddetli| oo o | 085326 | 103117 | 472 | Enderrastiene ve genis oapta hasrera neden || S8 S R K piiskirmektedir, Garils uzekid = 11518) | 37(52)
Firtina o ‘azalmgtir (kixgik ve orta biyiikkikieki gemiler daigalann
arasindan goriimeyetilir).
. 64 ve 327 ve 118 ve 73 ve e .
12 [ Herkeyn | e | “aana daha daha . e P Syt Dt e - 14 < as<
(Orkan) | fapla | fazla tazla tazla yoadi. (Relg a9 sor.
1 Knot = 1.852 km/saat = 1 denizmili/saat(nm/h)
1 Knot = 0,514 metre/saniye(m/sec)
1 km/saat

1 metre/saniye

= 0277 metre/saniye =0,54 knot
= 3,6 km/saat = 1,945 knot

(Kaynak : https://www.mgm.gov.tr/FILES/genel/makale/beaufort.pdf. Erisim : 15.08.2018)
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Mevcut piyasa ve c¢alisma kosullarinda ortalama 30 mt. - 35 mt. yiikseklige
platform siirebilen YSIP'lar mevcuttur. Giiniimiiziin teknolojik gelismeleri ile ortaya
cikan platform erisim yiikseklikleri dikkate alindiginda, Beaufort skalasina gore 10
mt.'den daha yiiksek irtifalara ait ¢aligma ortami riizgar hizinin ve riizgar yiikii hesabinin
da izafi aciklamalardan ziyade, gergek verilerin elde edilmesinde platform iizerinde
sabit anemometre bulundurularak, buradan elde edilecek sayisal bilgilere dayali olarak

ortaya konulmasi gereklidir.

Resim 5 : YSIiP 10 mt. iizeri ¢calismalara 6rnek

(Kaynak: http://www.energynetworks.org/assets/files/events/SHE/2013/3.2-Dick%620 Milton-
UKPN-High%20Voltage%?20Live%20Line%20Working.pdf, Erisim 20.08.2018)

5.3 Risk Degerlendirmesi

Yiikseltilebilen seyyar is platformlarina ait tehlike ve riskler bu ¢alismanin Md. 2.
GENEL BILGILER, 2.2 YSIP'lere ait Tehlike ve Riskler ile Risk Degerlendirmesi

boliimiinde detayli olarak verilmistir.

Kazalarin 6nlenebilmesinde, tespit edilen tehlikelerin ortaya koydugu risklere dair
sonuglarin kabul edilebilir seviyelere indirilerek can ve mal kayiplarinin ortadan

kaldirilmasina yonelik calismalar, kapsamli bir risk degerlendirmesinin sonucuna
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baglidir. Ancak hangi risk degerlendirme metodu secilir ise segilsin, risk

degerlendirmesinin birinci basamag tehlike tanimlamasidir

Yapilacak is, kullanilacak makine ve ekipman, isi yapacak kisilerin yeterlilik
durumlar1 ve isin nerede hangi kosullarda (agik alan, kapali alan vb.) yapilacag1 gibi,
risk degerlendirmesine etki eden parametreler dikkate alindiginda, YSIP kullanilan tiim
calismalarin biitiinlesik risk yonetimi kapsaminda degerlendirilmesi ve bunun sonucuna
gore bir tehlike Onleme politikas1 belirlenmesine yonelik risk degerlendirmesinin

yapilmasina ihtiyag vardir.

Mevcut kaza ve kayiplar da dikkate alindiginda yliikseltilebilen seyyar is
platformu kullanilarak yapilacak islerin biitiinlesik risk kapsaminda oldugu ve platform
ile calismaya baslamadan once mutlaka is tehlike analizinin de ayrica yapilmasi

gereklidir.

Yapilacak bu g¢aligma sonunda emniyetli ¢alisma ortami saglayacak tedbirlerin
belirlenmesi ve uygulamaya konulmasi sonucunda kaza, olay, ucuz atlatma olaylarinin

en aza indirilmesi ve hatta tamamen ortadan kaldirilmasina biiyiik katk: saglayacaktir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformu kullanilarak yapilan biitlin isler bir yiiksekte
calisma isidir. Bilindigi lizere yiiksekte ¢alisma kendisine 6zgii tehlike ve risklere sahip

olup, bunlara 6zgili emniyet tedbirlerinin alinmasini gerektirmektedir.

Oysa ulusal is saglig1 ve giivenligi mevzuatimizda yiiksekte ¢aligmalara ait bir
yonetmelik bulunmamaktadir. Bu nedenle yiiksekte yapilacak caligmalar esnasinda
caligma Oncesi tespit edilen risklerin yani sira, ¢alisma sirasinda da daha Onceden
ongoriilememis ortaya c¢ikacak yeni risklere karsi en uygun koruma yoOnteminin

secilmesinde risk kontrol 6nlemleri hiyerarsisi dikkate alinmalidir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformunun ortaya c¢ikardigi yeni risklerin
degerlendirilmesi sonucunda is ekipmaninin devrilmesi, saside veya uzant1 elemaninda
(boom) meydana gelen sarsintt neticesinde platform tizerindeki operator ve/veya

calisanlarin yiiksekten diisme riskinin ¢ok biiyiik oldugu rahatlikla goriilebilecektir.

Operator ve/veya calisanlar iiretici kilavuzlarinda, mevcut standartlarda ve
uluslararas1 mevzuatta belirtildigi sekilde tam viicut emniyet kemeri kullanarak
platforma bagli olmalarmma ragmen, ekipmanin devrilmesi veya uzanti elemaninin
(boom) ¢okmesi neticesinde iizerinde bulunanlar ile birlikte lizerinde ¢alisma yapilan

platformun da yiiksekten diigmesi meydana gelecektir.
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Bu tip bir olayda ¢alisma platformundan diismeler katapult etkisi olarak da
adlandirilabilecek bir ivme ile platform i¢ine emniyet kemeri ile bagh calislarin
platform disina firlamaya zorlanmalar1 veya pandiil etkisi ile platform disinda yiiksekte

sallanma seklinde askida kalma olabilecektir.

Ayrica yiikseltilebilen seyyar is platformunun TS EN 280+A1 standardina ait Ek-
2'de verilen tehlikelerinden "15.3 Yuvarlanmaktan dolayr meydana gelen tehlikeler

(yuvarlanmaya kars1 koruyucu yapi) = O (6nemsiz)" risk degerine sahiptir.

Oysa calisma esnasinda kurulu durumda ve uzanti elemani (boom) agik bir
platform devrildiginde yiliksekte bulunan ve uzanti elemanina bagli olan calisma

platformu da i¢inde kendisine bagl kisiler ile birlikte zemine vurmaktadir.

Resim 6 : YSIiP Platform Zemin Vurusu

=

e - O
el 20 &

(Kaynak : http://goodtogosafety.blogspot.com/2014/09/fatalities-after-mewp-accident. html. Erisim
: 24.08.2018)

Bu nedenle yapilacak makine risk degerlendirmesinde 6zellikle ¢alisma
yiiksekligi mesafesi ile devrilme sonucunda platformun zemine vurus aninda platform
ve korkuluklarinin (koruyucu yap1) maruz kalacagi gii¢ siddetinin gbz Oniine alinarak,
platformun ve korkuluk yapisinin bdylesi bir giice kars1 saglamliginin pratikte ne kadar
koruma emniyeti saglayabileceginin iiretici tarafindan tasarim ve revizyon agsamalarinda
yapilacak makine risk degerlendirmesi esnasinda incelenmesi ve sonuglarinin ortaya

konulmasi gerekmektedir.

Muhtelif  yiikseltilebilen seyyar is platformlarimin  iretici  kilavuzlar
incelendiginde, bir cok YSIP'un 25 ila 36 metre yiikseklife uzant1 elemanina erigim

imkani1 sagladigi tespit edilmistir.
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Diisme riskinin ortadan kaldirilabilmesi s6z konusu olmadigi durumlarda ve
calismanin yiiksekte yapilmasi zorunlu ise gilivenli ¢alisma seklinin se¢imi, dogru is
ekipmanlarinin tercih edilmesi vb. uygulamaya yonelik emniyet tedbirleri ile giivenli

erisim ve giivenli ¢alisma ortami saglanarak diisme riski minimize edilebilir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformu, yiliksekte yapilacak c¢aligmalarda giivenli
erisim ekipmani olarak tercih edildiginde, is ekipmaninin kendisi de bir tehlike kaynag:
olarak ortaya ¢ikmakta ve yaratabilecegi yeni risklerin de dogru sekilde incelenmesi ve

Onleyici-koruyucu tedbirlerin alinmasini zorunlu hale getirmektedir.

Her ne kadar platform iizerinde yapilacak ¢alismalar esnasinda tam viicut emniyet
kemerinin platformun i¢ine baglanmasi tiim kullanim kilavuzlari, standartlar ve
uluslararasi i giivenligi sistemleri (OSHA ve HSE.gov.uk) tarafindan bir zorunluluk
olarak belirtiliyor ise de Ingiltere is saglig1 ve giivenligi idaresi ormancilik faaliyetleri
esnasinda gerektiginde platformdaki ¢aligmalarda kullanilabilecek geri sarimli diisme
Onleyici sistemler icin : ' Kullanim amacina uygun olmayan, BS EN 360 standardina
uygun sekilde ftretilmemis ve test edilmemis geri sarimli diisme Onleyiciler

kullanilmamalidir" ifadesini belirtmistir.

Ayrica TS EN 280+Al standardi ve dretici kullanim kilavuzlarinda
yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin hangi durumlarda devrilme risklerinin giindeme
gelebilecegi belirtilmesine ragmen, devrilme olayr basladigi anda ne yapilmasi
gerektigi, platform i¢inde bulunan calisan ve operatoriin kendi emniyetlerini devrilme

esnasinda nasil saglamalar1 gerektigi yoniinde bir agiklama yapilmadig goriilmektedir.

Calisanin yiiksekten diismesini veya platformdan disar1 firlamasin1 Onleyecek
yasam hatlarinin (yatay ve/veya dikey) kurulmasi ve ¢alisanlarin bu yasam hatlarma
diisme durdurucu ve/veya diisme Onleyici sistemler vasitasi ile baglanmasi suretiyle,
diigsme riskinin ortadan kaldirilabilecegi, devrilme meydana gelse dahi, ¢aliganin yagam
hattina bagh olarak yukarida kalabilecegi ve devrilen platform ile birlikte zemine vurma
anindaki meydana gelebilecek gii¢ karsisinda ortaya c¢ikacak siddete maruz kalmayacagi

diistiniilmektedir.
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Sekil 12 : Dikey Yasam Hatt1 Baglanma ve Kullanma Ornegi

§ok Emic: -

Pargie Tipi
Ermniget Kemeel

(Kaynak: http://iohsc2017.org/upload/1386e7bel.pdf, Erisim: 25.08.2018)

5.4. Bakim Faaliyetleri

Mevcut kaza sebepleri dikkate alindiginda eksik veya yetersiz bakim, malzeme
yorgunlugu vb. sebeplerin de olabilecegi degerlendiriliyor ise de Ingiltere is giivenligi
idaresi (HSE.gov.uk) tarafindan yaymlanmis olan raporda, 1998 - 2009 yillar1 arasinda
meydana gelen toplam 290 6liimli kazanin 38 tanesinin bizzat bakim kaynakli oldugu
belirtilmektedir. (Tablo 10)

Makine ve ekipmanlar kullanim amaglarina uygun sekilde ve sadece ongoriilen
sartlar altinda degil, an1 zamanda 6ngoriilebilir yanlis kullanimlar1 da dikkate alinarak,
kullanimlar1 esnasinda ¢alisanlar ve etrafindaki kisileri de riske atmadan ¢alistirilabilir,

ayarlanabilir ve bakimlari yapilabilir sekilde tasarlanmig ve imal edilmis olmalidir.

Bu tedbirlerin amaci, makine kullanim ve hizmetten ¢ikartma ve hatta hurdaya
ayirma islemleri asamalarii kapsayan kullanim 0mrii siiresince ortaya ¢ikabilecek her

turli riski bertaraf etmektir.

Bakim planlamasi, takibi ve uygulamasi makine ve ekipmanlarda gerek imalat

hatalari, gerek kullanici hatalar1 ve gerekse asirt kullanim sebebiyle ortaya cikan,
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cikabilecek arizalarin Onlenmesi, bu arizalarin meydana getirecegi risklerin oncelikle
ortadan kaldirilmasi, negatif etkilerinin kabul edilebilir risk seviyesine indirilmesi i¢in

yapilmas1 gereken 6nemli bir faaliyettir.

Dogru yapilan bakim planlamasi, yapilan isin istenen verimlilik ve kalite
standardina gore gerceklestirilmesinin yani sira hem makine ve ekipman kayiplarimin
yaratacag1 negatif maliyetleri 6nledigi gibi, ayn1 zamanda is yerinde mekanik tehlike ve
risklerden kaynaklanabilecek is kazalar1 ve meslek hastaliklarinin da minimize edilerek,

calisanlara emniyetli caligma ortami saglar.

Dolayis1 ile makine ve ekipmanin tasarimindan baslayip, hurdaya ayrilmasina
kadar gecen kullanim Omriinii icerecek sekilde emniyetli kullanim saglayacak bir
makinenin iretimi i¢in glivenlik biitlinliigii ilkeleri gbéz Oniinde bulundurulmalidir.

Bunun igin :

Bakim yonetim siirecinin yiiriitiilmesi kalifiye bakim personeli ile yiiriitiiliir. Bu
teknik personel istenilen isin olmasi gereken sekilde yiirlitebilmeleri i¢in hem kisisel
hem teknik teori ve pratik bilgiye sahip olmalarinin yani sira, ulusal mesleki yeterlilik

kriterlerine sahip olmalar1 da yasal bir zorunluluktur.

Tamir bakim faaliyetlerinin yiiriitiilmesi esnasinda en 6nemli unsurlardan bir
tanesi de, uygulanan faaliyetlerin kayit altina alinmasidir. Etkili bir kayit sistemi makine
ve techizat kartlarinin olusturulmasi ile baglar. Ayrica her bir ariza i¢in olusturulacak is
emri sisteminin kullanilmasi, o makineye ait kullanim 6mrii i¢indeki biitiin bilgilerin

toplanmasina biiytik katki saglar.

Is yerlerinde makine ve ekipman igin uygulanacak koruyucu bakim faaliyeti,
kullanilan makine ve techizatin hizmet Omriinii uzatip, ariza siklik ve siddetini
azaltacag1 gibi, emniyetli ¢aligma ortami saglar ve olasi is kazalarimin olugma riskini

azaltir.

Tim makine ve is ekipmanlarinin iireticileri tarafindan hazirlanmis olan kullanim
talimatinda belirtilen bakim uygulamalarinin belirtilen isletme saatinde yapilmasi hem
makine ve ekipmanin emniyetli ve verimli sekilde kullanilmasina imkan saglar hem de
her zaman giivenli ¢alisma kosullar1 olusturur. Ornegin yilda en az bir kez her 500

saatlik isletmeden sonra genel bakimin yetkili servis tarafindan yapilmasi makinenin
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malzeme ve kullanim sartlarindan kaynaklanan arizalarini 6nleyebilecektir. Dolayisi ile
tireticinin talimatlarina uygun olarak diizenli olarak kontrol edilmeli, test edilmeli ve

bakimi saglanmalidir.

Makinenin operatorii tarafindan yapilan giinliik bakim ve kontrol faaliyetlerinin
yani sira, isletme bakim iinitesi tarafindan yapilan bakimlari, iirliniin yetkili servisi
tarafindan egitim verilmis bakim personelince yapilmasi uygun olacaktir. (KOKSAL,

2015)

YISP bir tehlike kaynagidir. Dolayisi ile kaynagm kullanimi ve/veya yanlis
kullanim1 esnasinda ortaya cikabilecek risklerin iyi degerlendirilmesi ve Onlemlerin
vakit gecirmeden alinmasi gereklidir. Dogal olarak, aylik bakim ve yillik periyodik

muayenelerinin diizenli yapilmasi bu konudaki en ciddi gereklerden biridir.

Bir is yerinde her zaman kapsamli bir bakim iinitesi bulunmayabilir. Fakat
mutlaka yeterli sayida ve bransta bakim personeli bulundurulma zorunlulugu vardir. Bu
personele is yerinde bulunan tipteki platformlar hakkinda iiretici ve/veya satis temsilcisi

tarafindan bakim egitimi verilmis ve sertifikalandirilarak yetkilendirilmelidirler.

Bunun i¢in iiretici tarafindan, {iriin ile birlikte verilen makine kontrol formlarinin
kullanimu ile tespit edilen aksakliklarin bir an 6nce giderilmesi ve bakim faaliyetlerinin
koordine edilerek, platformun emniyetli ¢alisma ortami saglayabilecek sekilde tekrar
caligsmaya gonderilmesi ve yapilan bakim onarim faaliyetlerinin {reticiye/tasarimciya

bildirilmesi biiyiik 6nem arz etmektedir.

5.5 Yonetim

Her ne kadar ulusal diizeyde kaza sayilari smirli sekilde ortaya konulmaya
calisilmis ise de, kaza ve olay geri bildirim raporlama sisteminin yetersizligi dikkate
alindiginda ulusal diizeyde meydana gelen kaza ve olay sayilarinin daha fazla

olabilecegi degerlendirilmektedir.

Uluslararasi ¢aligsma ortamlar1 diizeyinde ortaya konulan 6liimlii kaza toplami ise
dikkat cekidir. Nitekim Ingiltere saglik ve is giivenligi idaresi (www.hse.gov.uk)
tarafindan 2015 yilinda yaymnlanan kaza raporu sonrasinda yiikseltilebilen seyyar is
platformlar1 ile yapilan g¢alismalardaki risk olasilik ve siddet derecesini minimuma

cekme adina, platformlarin emniyetli kullanimina dair hem genel hem de ozellikle
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ormancilik sektoriine ait c¢esitli uygulama genelgeleri anilan idare tarafindan

yayinlanmustir.

Amerika Birlesik Devletleri ise uygulamaya yonelik kalic1 tedbirlerin alinmasi
icin hem kendi iilkesi, hem de Kanada i¢in gecerli olan ANSI 92 standardinin

giincellenmesi islemlerini 2018 yilinin ilk aylarinda baslatmistir.

Ancak, Tirkiye is saghgi ve giivenligi mevzuatinda yiikseltilebilen seyyar is
platformu kullanilarak yapilan caligmalar ile yiiksekte yapilan ¢alismalara dair

kendilerine has yonetmelik yoktur.

Bunun yerine uluslararasi ortamda iiretilmis standartlar ile ulusal diizeyde Makine
Emniyet Yénetmeligi (2006/42/AT), 6331 sayili Is Saglig1 ve Giivenligi Kanunu ve bu
kanun gergevesinde 2013 yilinda yaymlanmis Is Ekipmanlarinin Kullaniminda Saglik

ve Giivenlik Sartlar1 yonetmeligi ve Yapr Isleri ydnetmeligi kullanilmaktadir.

Ancak, 6331 sayili is saghigi ve giivenligi kanunu ile 5510 sayili SGK kanunu
igverene, is yerinin, calistirdig1 kisilerin , alt igverene ait biinyesinde ¢alisanlarin, yine
bilinyesinde gegici is iligkisi ile bulunan g¢alisanlarin yapilan ve yapilacak islerin insan
hayat1 veya beden biitiinliigii agisindan gerekli tiim tedbirleri almasi, uygulamasi, takip

ve kontroliinli yapmas1 yonlerinden sorumluluklar yiiklemistir.

Isveren, yiikseltilebilen seyyar is platformlar: kullamlarak yapilacak islerde ticari
kaygilardan uzak, uygunlugu kendi yoneticileri tarafindan kabul edilmis ve Onerilmis

makineyi almak ve ehil kisilere emniyetli sekilde kullandirmak zorundadir.

Yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin tasarim, hesaplamalar, imalat, giivenlik,
muayene ve deneylerinin nasil yapilmasi gerektigi 2015 tarihli TSE EN 280+Al
standard1 kapsaminda yiiriitiilmektedir. Her ne kadar bu standart iireticiyi ilgilendiriyor
gibi goriiniiyor ise de, igveren ve isveren vekilleri de bu standartta belirtilen hususlari

uygulamak, takip etmek ve denetlemekten sorumludur.

Ekipmanin teslim alinmasini miiteakip kullanim1 ve idamesi kullaniciya ait
oldugundan dolayr, TS EN ISO 12100:2010 kapsaminda, isveren de risk
degerlendirmesi yapmak ve tespit edilen riskleri ortadan kaldirmak icin gerekli

uygulamalar1 yapmaktan sorumludurlar. Ortadan kaldirilamayan risklerin siddetlerinin
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azaltilmasi, artik risklerin kabul edilebilir seviyeye ¢ekilmesi i¢in gerekli tedbirlerin

alinmasina dair siirekli risk degerlendirmesi uygulamasini yapmaktan sorumludur.

Calisanlara kullandiklar1 is ekipmanina ve bu ekipmanin emniyetli kullanimina
iliskin yeterli bilgi i¢eren egitimleri vermek, yetkili egitim kurumlarindan bu egitimleri

aldirmak ve ¢alisan1 sertifikalandirarak yetkilendirmek zorundadir.

Hukuki olarak igveren, sermayesi ve nakdi kendisi tarafindan saglanarak kurulmus
bir is yeri sahibi olan ve is s6zlesmesine dayali olarak is¢i ¢alistiran gercek ya da tiizel

kisidir.

Tiirk ceza kanunu, "ingaat veya yikimla ilgili emniyet kurallarina uymama" Md.
176 (1) fikras1 "Insaat veya yikim faaliyeti esnasinda, insan hayati veya beden
biitiinliigli acisindan gerekli olan tedbirleri almayan kisi, {ic aydan bir yila kadar hapis
veya adli para cezasi ile cezalandirilir" hiikmiine amirdir. (Kaynak Tiirk Ceza Kanunu

Md.176)

Bu bilgilerin 1s181nda isveren hem is yerinin, hem de yapilacak isin, c¢alistirdigi
kisilere emniyetli ¢alisma ortami saglamasindan birinci derecede sorumludur. Ciinkii

isveren yasalar karsisinda dikkat ve objektif 6zen yiikiimliiliigiine sahiptir.
5.6. Is Oncesi Egitim (Toolbox)

Is 6ncesi egitim konusmalari, ABD ve KANADA OSH is giivenligi sistemi i¢inde
uygulanmaya baglanmis ve daha sonra tiim diinya is giivenligi sistemleri igerisinde
yayginlagsmig, yapilacak is Oncesi isin ortaya ¢ikarabilecegi tehlike ve risklerin
calisanlara hatirlatilmasi, alinacak Onlemlerin ve emniyetli ¢alisma usullerinin neler

olabilecegi konusunda ¢alisanlara bilgi verme amagl kisa siireli saha toplantilaridir.

Yiikseltilebilen seyyar caligma platformu kullanilarak yapilacak her tirli is
oncesinde, calisanlarin bilgilendirilmesi ve olusabilecek tehlike ve riskler konusunda

uyarilmalar1 maksadiyla yapilacak igsbasi konugmalar: bir saha egitim faaliyetidir.

Yiikseltilebilen is platformlari ile yapilan is bir ekip isidir. Sorumlu kisi, operator

ve platform iizerindeki calisanlardan olusan bir ekip ile bu ¢alismalar yapilmalidir.
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YSIP operatorleri ve platform iizerinde calisacak kisiler her ne kadar mevcut
standartlar ve yonetmelikler geregi egitim almis ve yetkilendirilmis olsalar dahi her igin

kendi dogasi geregi yeni tehlike ve riskler ortaya ¢ikabilir.

Bu nedenle hem yapilacak is ve uygulama asamalar1 hem de Is Tehlike Analizi
sonuglar1 hakkinda galisanlara is oncesi konusma yapilarak son bir bilgilendirme ve
uyarilarin yapilmasi, hem emniyetli ¢alisma ortaminin saglanmasi hem de olasi kaza,
olay ve ucuz atlatmalarin Oniine gecilmesi bakimindan platform kaza ve kayiplarinin

azaltilmasinda hem de ¢alisma 6ncesi son kontrol asamasinda 6nemli bir faktordiir.

IPAF (www.ipaf.org) tarafindan hazirlanmis olan YSIP isbasi konusma 6rnekleri

derlenmis ve Ek-3'te sunulmustur.
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6. SONUC ve ONERILER

Bu calismanin amaci yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin sagladigi
giivenilirlik ve platformlar ile yapilan yiiksekte calismalarda uygulanabilecek emniyetli
calisma usullerinin arastirilmasidir. Yapilan arastirma literatiir taramasi ile sinirli kalmis
olup, yapilan ulusal ve uluslararasi literatiir taramasindan elde edilen verilen 5 nci

Boliim TARTISMA kisminda ele alinmustir.

Tartisma kisminda varilan sonuglar ise asagida sunulmustur :
Egitim ve Yetkilendirme :

e MYK tarafindan yiikseltilebilen seyyar is platformlarimin kullanimimin belge

zorunlulugu getirilen isler listesine alinmasi uygun olacaktir.

e MYK ile MEB arasinda gerekli koordinasyonun saglanarak, yiikseltilebilen seyyar
is platformuna ait TS EN 280+A1: 2015 standardinda verilmis, teriminolojik taniminin
kullanilmasinin hem yasal mevzuat, hem piyasa sartlar1 hem de c¢alisma sahasi

uygulamalarinda standardizasyonu saglayacagi diistiniilmektedir.

e MYK tarafindan yiikseltilebilen seyyar is platformu operator egitimi almis kisilerin
belgelendirilmesi ve bir an once mesleki yeterlilik standardi ve/veya ulusal yeterlilik

standardinin diizenlenerek yaymlanmasi uygun olacaktir.

e Isverenlerin, platform satin alma ve/veya kiralama islemlerinde gerek kendi
operatoriine, gerekse platform ile yapilacak her tiir ¢aligmadan sorumlu personeline,
platforma ait egitimin satici/kiralayici tarafindan verilmesine ve egitim yetkinliklerinin

devam ettirilmesine dair idari tedbirleri almas1 uygun olacaktir.

e Isverenler tarafindan, platform operatdrii ve iizerinde yiiksekte caligacak personelin
yiiksekte emniyetli ¢aligma egitimi almalari, egitim kazanimlarini muhafaza etmeleri

yoniinde gerekli tedbirleri almalidir.
Arastirma - Gelistirme (AR-GE) Faaliyetleri:

e Mevcut kaza sayilart ve nedenleri dikkate alinarak, TS EN 280+A1:2015

standardinin daha emniyetli calisma ortami saglayacak ve makine-kullanict uyumunu
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daha giivenli hale getirecek sekilde, mevcut tasarim tedbirlerinin yeniden goézden

gecirilmesinde fayda olacagi degerlendirilmektedir.

e Mevcut TS EN 280+A1:2015 standardinin, mevcut kazalar dikkate alinarak daha
emniyetli calisma ortami saglayabilecek YSIP'larin tasarimlarinin  yapilabilmesi

yoniinde giincellenmesinin uygun olacagi diistiniilmektedir.

e Yiikseltilebilen seyyar is platformu tasarimci/liretici firmalarinin mevcut kazalar
nedenleri de dikkate alinarak, platformun daha emniyetli tasarimlarinin gelistirilmesi
yoniinde AR-GE faaliyetlerini siirdiiriilebilir bir yaklagim igerisinde devam

ettirmelerinin uygun olacagi degerlendirilmektedir.

e Uretici, sattign her tipteki yiikseltilebilen seyyar is platformlarma dair,
kullanicilardan gelen kaza, olay, bakim vb. her tiirli geri bildirimleri TS EN
280+A1:2015 standardinda belirtilen tasarim, imalat, test ve deney kriterleri ele
mukayese ederek, gerektiginde tasarimda yenileme calismalar1 yapmak ve bunlari
gercek ortamlarda test ve deneylere tabi tutarak, sonuglarmi iiretim standardini

hazirlayan uluslararasi organizasyona bildirmesi uygun olacaktir.

e YSiPlarma etki eden riizgar yiikiiniin tespitinin operatér sagduyusuna
birakilmasmin yerine, mevcut riizgar durumunun anlik tespiti ve uyarilarinin aninda
yapilabilmesini saglamak i¢in platform iizerine anemometre konulmasi ve buradan elde
edilen degerlerin hem platform hem de sasi iizerindeki kumanda panellerinden

okunabilmesine yonelik arastirma ¢alismalarinin yapilmasi uygun olacaktir.
Risk Degerlendirmesi:

e TS EN ISO 12100 Standardi geregince tasarim asamasinda yapilan risk
degerlendirmesinde &zellikle YSIP sasi devrilmesi ve uzanti elemanmin ¢dkmesi
tehlikeleri meydana geldiginde alinabilecek dnlemlerin neler olabileceginin hem TS EN
ISO 12100 hem de TS EN 280+A1:2015 standardinda agikc¢a belirtilmesi uygun
olacaktir.

e  Uretici tarafindan platformlarin &zellikle devrilme ve/veya uzanti elemani ¢dkmesi
esnasinda kullanic1 tarafindan yapilmasi1 gerekenler konusunda gerekli risk
degerlendirmesinin yapilarak, bunlarin kullanim kilavuzlarinda agik¢a belirtilmesinde

fayda olacaktir.
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Bakim Faaliyetleri :

e Ozellikle kullanicilar tarafindan kiralanan veya satin alinan her tip YSIP i¢in kendi
Ozelliklerine ve {iretici tarafindan verilmis olan bakim gerekliliklerine gore bakim
planlamasinin yapilmasi, periyodik bakimlarin test ve muayenelerin ilgili yasal mevzuat
hiikiimlerine gore eksiksiz sekilde yerine getirilmesi hususunun yapilacak denetimlerde

bizzat aranmas1 uygun miitalaa edilmektedir.
Yonetim

e Yiiksekte emniyetli ¢alisma usulleri ile Yiikseltilebilen seyyar is platformlarinin
kullanimlarina dair kendilerine has yasal uygulama yonetmeliklerinin CSGB. tarafindan

hazirlanarak yiiriirliige konulmasi uygun miitalaa edilmektedir.

e  Yiikseltilebilen seyyar is platformlart ving degildir. Bu nedenle hem yasal
dokiimantasyonda hem de uygulamaya yonelik olarak TS EN 280+Al standardinda
tanimi1 yapilmis ve uluslararasi standartlar ile is giivenligi sistemlerince de kullanildig:
sekilde yasal taniminin yapilmasi ve tanim standardizasyonunun yapilmasinin uygun

olacagi degerlendirilmektedir.
Isveren :

e Satin alinan ve/veya alt igsverenden kiralanan, veya alt igveren tarafindan kullanilan
her tip yiikseltilebilen seyyar is platformlarina ait ¢alisma esnasinda meydana gelen her
tiirlii kaza, olay ve ucuz atlatmalari, bakim faaliyetlerini, parga degisimlerini vb. konuyu

satict/kiralayici lizerinden tasarimei/iireticiye geri bildirimini yapmalidir.

e  Uretici talimatlarina goére uygun bakim planinmn olusturulmasi, muayene, test ve
kontroller icin idari tedbirlerin alinmasina yonelik yonetim tedbirlerini uygulamaya

koymalidir.

e Yiiksekte calismay1 da kapsayacak sekilde platform kullanimai i¢in is izin sisteminin

olusturulmasi yoniinde idari tedbirleri almalidir.

e Platform kullanimi esnasinda ortaya cikabilecek acil durum uygulamalart icin
tiretici/kiralayict ile gerekli her tiirlii koordinasyonun yapilmasi ve acil durum planinin

hazirlanmas1 yoniinde uygulama yapmalidir.
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EKLER

Ek-1 Tanimlar

Anza : Cesitli sekillerde ortaya ¢ikan olumsuz etkiler nedeniyle makine ve ekipmanin

emniyetli ve verimli ¢alismasini engelleyen, kisitlayan durumdur.

Artik risk : Uretici tarafindan tiim 6nleyici tedbirlerin alinmasindan sonra kalan risk;

kullanicr tarafindan tiim koruyucu tedbirlerin alinmasindan sonra kalan risktir.

Bakim: Makine ve ekipmanin istenilen sekilde verimli ¢alismasini, ¢alisana emniyetli
kullanimin1 saglamasi amaciyla gergeklestirilen her tiirlii onarim, yenileme, muayene ve

deneylerden olusan faaliyettir.

Biitiinliik: Tanimlanmis sartlar altinda, giivenli ve basarisizlik olmaksizin verilen bir

sistemleri ve prosediirlerinin yeterliligi (TS 3840:2015)

Dengeleyiciler : YSiP'in tamammm veya uzanti yapisim destekleyerek ve/veya diiz
seviyeye getirerek, makineyi dengelemek i¢in kullanilan siispansiyon kilitleme
tertibatlari, uzatma dingilleri gibi biitiin tertibatlar ve sistemlerdir. (TS EN 280+Al,
2015)

Diisme : Ayn1 seviyede veya farkli seviyelerde meydana gelen insan veya malzemenin

yiiksekten zemine temas.

Erisim Konumu : s platformuna erisim veya platformdan ¢ikisi saglayan

konum/konumlar. (TS EN 280+A1, 2015)

Giivenli calisma uygulamasi : Calisma esnasinda mevcut tehlikelerin riskini azaltan

veya ortadan kaldiran ¢alisma yontemi.

Giivenli Koruyucu: Calisanlar1 makinelerden kaynakli tehlikelerden fiziksel olarak

korumak i¢in kullanilan koruyucu veya onleyici tertibat

Giivenlik Fonksiyonu: Makinelerdeki ariza nedeniyle risk veya risklerin kontrol

edilemeyen ani artis1 ile sonuglanabilen fonksiyondur.
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Is Platformu : Uzerinde tamir bakim, insaat, montaj, muayene vb. islerin
gerceklestirilebildigi ve istenilen ¢aligma konumuna yiiklii olarak da hareket edebilen
korkuluklu veya kafesli platform. (TS EN 280+A1, 2015)

Kabul Edilebilir Risk (Artik Risk) Seviyesi : Yasal ylikiimliiliiklere ve is yerinin kaza

onleme politikasina uygun kayip veya yaralanma olusturmayacak risk seviyesi.

Kaldirma islemi : mallardan ve/veya kisilerden olusan birim yiiklerin, belli bir anda,

seviye degisikligini gerektiren hareketini (Makine Emniyeti Yonetmeligi (2006/42/AT)

Kendinden Hareketli Is Ekipmam : Elektrikli veya icten yanmali motor vasitas
hareket eden, gerek yerden, gerek operator kabininden gerekse platform iginden

elektronik olarak hareket kumandalar1 verilebilen ekipmandir.

Koruyucu Bakim : Belli bir program dahilinde makine ve ekipmana ariza meydana
gelmeden fiireticisi tarafindan belirlenmis siireler dahilinde yapilan periyodik bakim

faaliyetidir.

Koruyucu tedbir almak : Giivenli tasarim tedbirleri ile kolaylikla azaltilamayan
risklerden veya makul sekilde ortadan kaldirilamayan tehlikelerden kisileri korumak

i¢in giivenli koruyucularin kullanilmas: ile alinan koruyucu 6nlem.

Kullanim : Makine ve ekipmanlari c¢alistirma, durdurma, programlama, ayarlama,

iletim, tamir, bakim, hizmete alma ve temizlemeyi iceren her bir faaliyet.

Makinenin tasarimlanmis kullammm : Kullanim i¢in {iretici tarafindan saglanan

talimatlarda yer alan bilgilere uygun olarak makinenin kullanimi (TS 3840, 2015)

Makine Yasam Dongiisii : Tagima-Kurulum ve Montaj-Devreye alma-Kullanim-

S6kme-Hurdaya ayirma

Makul Sekilde Ongoériilebilir Yanhs Kullamim : Makinelerin imalatc1 tarafindan
tasarimlanmamis ve kullanim talimatlarinda amaglanmadig1 sekilde , ancak kolayca

ongoriilebilen insan davraniglarindan kaynaklanabilecek yanlig/hatali kullanim.

Muayene : Makine ve ekipmanin iiretici tarafindan belirlenmis kosullar altinda,

emniyetli sekilde ¢aligsmasi ve kullanilmasi i¢in periyodik olarak yapilan kontroldiir.
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Onleme : {s yerinde yiiriitiilen islerin biitiin safhalarinda is saglig1 ve giivenligi ile ilgili

riskleri ortadan kaldirmak veya azaltmak i¢in planlanan ve alinan tedbirlerin tiimii.

Onleyici Tedbirler : Risk azaltma uygulamas: sonucunda riskleri azaltmak igin

tasarlanan tedbirlerdir.

Ozel Risk Tasiyan is Ekipmam : Tehlikelerin teknik onlemlerle tam olarak kontrol
altina aliamadig1 is ekipmanini (Is Ekipmanlarmimn Kullaniminda Saglik ve Giivenlik

Sartlar1 Yonetmeligi, Md.4, f) tanimlamaktadir.

Risk Analizi : Calisma ortamindan ve yapilan isten kaynaklanan ve/veya disaridan
gelebilecek etkiler sebebiyle ortaya ¢ikabilecek tehlikelerin belirlenmesi, bu tehlikelerin

risk olusturmasina yol agabilecek faktorlerin ortaya konulmasidir.

Risk Azaltma : Riskin kabul edilebilir seviyeye indirilmesine kadar yonetilmesi,
ortadan kaldirilmasi veya risk azaltma yonetim planlarinin ortaya konulmasi ve

gelistirilmesi ile olasilik ve siddet etkilerini azaltmaya yonelik ¢alismalaridir.

Risk Degerlendirmesi : Risk degerlendirmesi: Isyerinde var olan ya da disaridan
gelebilecek tehlikelerin belirlenmesi, bu tehlikelerin riske donlismesine yol acan
faktorler ile tehlikelerden kaynaklanan risklerin analiz edilerek derecelendirilmesi ve

kontrol tedbirlerinin kararlastirilmasi amaciyla yapilmasi gerekli ¢alismalardir.

Risk kriterleri : Standartlar, uluslararasi ve ulusal mevzuat, tiretici bilgi kilavuzlar1 vb.

belirtilmis emniyetli kullanim / uygulama esaslari.

Risk Sahibi : Riski yonetmek i¢in belirlenmis ve risk sorumlulugu olan, risk yonetim

planini uygulayabilecek yetkiye sahip kisi

Risk Yonetimi : Genel anlamda c¢alisma esnasinda ortaya cikabilecek tehlikelerin
olusturacagr riskleri belirlemek ve bunlarin etkilerini minimize etmeye yoOnelik

sistematik olarak yiiriitiillen risk analizi ve risk degerlendirme faaliyetlerdir.

Risk Yonetim Siireci : Is kazas1 ve meslek hastaliklarinin ¢alisma ve insan hayat:
tizerindeki olumsuz etkilerini dnlemeye yonelik yapilacak risk analizi, degerlendirmesi

ve azaltmasi ¢alismalar siirecidir.
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Sasi : Cekilebilir, itilebilir, kendinden tahrikli vb. tipte olan ve yiikseltilebilen seyyar is
platformunun {izerine oturdugu taban yapisi. (TS EN 280+A1:2015)

Uzanti Yapisi : Is platformunun istenen konuma gelmesi igin gereken hareketi
saglayan, is platformunu destekleyen ve sasiye monte edilmis yapi. (TS EN 280+Al:
2015)

Yiiksekte Calisma : Seviye farki bulunan ve diisme sonucu yaralanma ve olim

ihtimalinin olusabilecegi her tiirlii alanda yapilan ¢alismadir.

Yiikseltilebilen Seyyar is Platformu : En az kumandalar ile birlikte bir is platformu,
bir uzanti yapisi ve bir sasiden olusan, zemin seviyesinden veya sasi iizerindeki erisim
konumlarindan is platformuna insanlarin binmesi veya inmesi amaciyla, is
platformunda ¢aligmay1 gergeklestirecekleri konuma insanlar taginmasi i¢in kullanilan

hareketli seyyar makinelerdir. (TS EN 280+A1:2015)

Yiik Cevrimi : Erisimin konumundan ise baslama, isi gergeklestirme ve tekrar erisim

konumuna geri donme seklinde devam eden hareketler biitiinii.
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Ek-2 YSIP Tehlike Listesi:

IC2 53.020.59

TS EN 280:2013+A1:2015-10
EN 280VA1: 2015

Gizeige 1 — Onemil t=hikeier Istesi

Bu ctandardaak! ugill
Oremil tehllkeler maddeler
1 Mokanlk tehlixelor -

11 £314,53.15,53.1.15,
T 569, ,57.4,7.215

12 Makasiama t=hikes! £$43,571,7215

13 | Xesme veys koparma tehikes! S

i4 Dolagma tehilkes! £.3.1.4.53.1.15 7.2.15

15 Gekme veya sikigma tehiikes) ;3:; £.3.1.15,5.6.8,

18 kst £3.15,53.1.7,53.1.10,
4 . £3.1.47.71.12n)

1.7 | Oeime veya batma tehikes! [+

18 | S0rtdnme veya aginma tehikes! 71.1.7e)

T2 | yorsex basingh skigtaniann Sgkimma tenikesl e

110 | Fargaann fiiamasi tenikes) [+]

m §2,5312,532.1,5322,
Makina veya makina parcalannin denge kaydi teniikes! 721K

112 £6.2,563,564,565,
i Y coam I 565, 567, 7.215

2 Aga(idaki Srnekierin neden oldugu elekirik tehilkeler! -

21 Oodrudan veya doiayh olarak eiekirkie temas £8,7.1129)

22 | Slektrostatk claylar [+]

23 Termal adyasyon [

24 Elekirk donamimi 0zerndekl dig etkier 581

3 Aga(idaii Srnekier lie conuglanan termal tahilkeler -
=il kaynakiann radyasyonuyta, yanma veya pasamayia, ¢ok agn | 5.3.1.92

21 sicak veya soQukiukiakl madde veys maizemeler lie kiglierin

” muhtemei temasi le meydana geien yanikiar, haglanmalar ve

dfer yarsianmalar

32 | SoQuk veya sicak caligma ortamiarsun s3)h9a zararh etklen §3.1.12

3 Agagidakl Oroekler s conuglanan gUrlItd kaynakll tshiseler | -

4.1 | izitme xappian ve sa0irik, 3ynca denge kaybe, Biing kaybl o 71129
dier fzyoicjk rahatsiziikiar

42 | Xonugarak yapiian letigim. skustk sinyal vb. esnasinda parazit 73.1.2v)

(Kaynak : TS EN 280+A1 Yiikseltilebilen Seyyar Is Platformlar1 -Tasarim Hesaplari-Denge Kriterleri-

Yapimi-Giivenlik-Muayene ve Deneyler, S.13
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EK-2 YSIP Tehlike Listesi (Devam):

IC2 53.020.5% TS EN 280:2013-A1:2015-10

EN 280/A1: 2015

Gizeige 1 — Onemil tehikeler Istes] (devam)

Bu ctandarddakl gl
Onemil tehikoler maddeder

& Titregimden kaynakianan, bir taksm ndrolofk ve damariaria gl 53415, 7.9121
rahatzziikiara neden clan tehikeier A =

. Radyacyondan kaynakianan ve ozellikie agagidakl Srnekierin -
neden oldufu tehilkeler

a1 Elextrk arkian 7.4.129)

82 Lazerer =)

83 | honaginc redyssyon kaynakian S

e4 YOkzex rekansh slekromanyetik alan olusturan makina xuflanims 581

7 Makina tarafindan igienen, kulanilan veya atéan malzeme ve 3
maddelerin olugturdudu agadedakl dmek terilkeler:

7.4 Zarars sivilar, gaziar, isier, tozisr ve dumaniara temas veya buniann 53113 S31.17

£ sokmmasindan kaynatianan tehikeier EEROD ATy

72 Yangin veya patisma tehilkes! 53114

73 Virds '3 bakterierne lighl bl ik ve mi Ik tehikeier =)

8 Makinanin insan dzeilkier ve yetenekier lle uyumsuziadu gibl makina
tasanminda ergonomik prensipierin ihmalinden kaynakianan -
agdDidak] Smek tehikeler:

81 Sadliksz durugiar veya agin gic sarf etme 566 567

82 Insan ei-xol veya ayak-bacak anatomisinn yeterince dikxase A
aknmam as:

83 Kigizel koruyucuy donamimin kulisnimmnan Bymal eglimes! =)

84 Caligilsn alanda yetersiz :kiandirma o)

a5 gmse« i3 yOKOnOn agn yOkienmes! veya gok az ylkienmesl, stres, s

(K] Insan hatas: §7.1.57.3

9 Tenike kombinasyonian -

10 Enerjl besieme anzasi, makina pargaiannn anzalanmas: ve dider
iglevzel dizenzizikierden kaynakanan agadidakl Smek tetilkeler: -

101 -
Enerl ve/veya kumanda devreierinde meydana gelen enerjl besieme R AN RTICATT,
SrEnss 578,596,5597,598,

589, 5112

102 Bekienmeyen bir gexiide makina pargaianmn firamas: veya )
akigkaniann figkirmas:

103 | Kumanda sisteminin anzasi veys yanks igevl §3119,577

10.4 | Eadlanh ve monta] hatalan 581,591

1056 52,53.1.2,532.1.2,

§3214,5322.1,
Makinanin dewimes!, bexienmedik makna dengesl kayb: 5322253223,
5323 721k)
14

TORK STANDARDLAR BN TRUF MANK TEEYE ATTHR. STANDARDN By SOSHASIN MLLLANIY [N TOT TARASNDAN

(Kaynak : TS EN 280+A1l Yiikseltilebilen Seyyar is Platformlar1 -Tasarim Hesaplari-Denge
Kriterleri-Yapimi-Giivenlik-Muayene ve Deneyler, S.14
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EK-2 YSIP Tehlike Listesi (Devam):

IC2 53.020.59 TS EN 230:2013+A1:2015-10
EN 280VA1: 2013

Gizeige 1 — Onemil t=hikeler Istes! (devam)

Bu ctancarddak) ugiu
Onemil tenlikeler maddeier
Gegicl olarak exsk velveya doru omayan geliide
n konumiananimig gdveniikie ligil Sniemier/vastaiar nedeniyle
meydara peien Srnek tehilkeler:
111 Her ceg® koruma £.3.1.12
12 Govenikie igili her cesit konuyucu tertibatiar £3214 511
£31.1,544,5527,
£§5837,5552,563,5.7.1,
112 | x harexete bagiatma ve durdurma tertidatian $72 574,575 577,
5§78 511
£312,541,543,.586.10,
114 | GOvenik igareSer! ve sinyalen 573 5910
£312,53.1.7,56.11,
15 Her tOrd bigl veya uyan i=rsbasan 74126172
118 Ener) besiemesini kesme teribation £3.1.13
11.7 | Acl durum tertibatian 575
118 | |3 parcalanni s8kmetakma aragian o]
118 Govenli ayariama veiveya bakm-onanm icin temei donanimiarve | S.4.4,551,7.1.4.74d),
maizemeier 7414710
11.10 | Gazian atan donarsmiar, vb. £3.1.13
12 Hareket alan: veya caligma alansun yetersiz igkiandrimasi [=]
£12,52,53.1.2,53.13,
- £32.15,532.16,
1 agima esnasinda anl hareket veya dengesizikten kaynakianan £1221 5322253232
tehikeier > . 1
£.6.1,5.7.1,574,575,
£.7.10
1 S0rme veys caligtrma konumunun yetersiz veya ergonomik cgs
cimayan tasanmi
Hareket eden pargaiara, egzoz gazian lie temas gbi tehikell
141 | otamiar nedeniyle meydana gelen tehieler £3.1.12,53.1.13
142 :1’::" VN GrE b O Mo e Esa i RS
143 | Yetersiz kokuk/oturma yert (koRuk referans noktasi) £3.1.15
144 | Fumandaiann yetersiz veys ergoromik omayan fazanmi veys cca
yeriegtrimes! s
Kzndinden tahrikll makinaiann ik harekete baglamasi veya 53.1.7,53.1.8,53.19,
145 hareket etmes! £3.1.10,53.1.11,53.1.15,
£§7.1,5.72.574
148 Kendingen tahrkll makinaiann kardyol rafdl £3156,53.19,53.1.10
147 | Yaya kumandak makinaiann harexed €3.1.11,572
16 Mexanik tehixeler .
Kumanda ediiemeyen harexe®en dolays agiktaki Kiglenn manz
181 K3l temiikeler £42 544,57
162 | Parcayiann kinimas: velveya friamasindan kaynakianan tehikeler o
183 | Yuvarianmadan dolsy meydana gelen tehikeler (YXKXY)" =)
164 | Dosen cisimierden dolsy meydana gelen tehikeler (DKKY )" (o]
* Y e Joery honspecy yw
* Devtimays kary koroyucy yest

1=

(Kaynak : TS EN 280+A1l Yiikseltilebilen Seyyar is Platformlar1 -Tasarim Hesaplari-Denge
Kriterleri-Yapimi-Giivenlik-Muayene ve Deneyler, S.15
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Ek-2 YSIP Tehlike Listesi (Devam):

IC3 53.020.59

TS EN 230:2013-A1:2015-10
EN 280/'A1: 2015

Gizeige 1 — Onemil t=hikeler Ist=s! (devam)

Bu standarddak! g
Onemil tehilkeler maddeler
166 | Yetersz erigm aragian 55.6, 56,7
168 | Yedekte cekme, badiama, aktarma, nakiiden kaynakianan a
tehikeler
167 | Sataryniar. yangin, emisyoniar ve benzerierinden olugan tehikeler | 5.3.1.13 5.3.9.1£4, 5.3.1.17
18 Ylkseltme igieminden doiay tenlikeler -
181 §2,53.12,5321.2,
§32.14,53215,532.1.6,
Denge: skl 53221,53.222,53223,
5323 541,721k}
182 | Mskinalanin r3; kmasi 53.1.18
163 | Makinalann ve ydkseitme techizatiannin mekanik dayanmmiannn 25 541,545, 56.13,
kayplan 7.1143a)\7113Db)
3.5 3.14,5315, .
184 | xorwoisoz harexeter T
i7 Harexet eden parcalann Tiedil yolun yetersiz girondmd S.3.1.15
18 Yiidinm d@smesinden kaynakianan tehikeler )
19 Yokieme veya agin yOkemeden dolays meydana gelen tehiikeler 54.1
20 Kigler: kaldirmadan dolay: meydana peien teniikeler -
20.1 | Mekank dsyanim 552 553
202 | Yokieme kontroid sS4
21 Xumandalar -
21 54,561,571,574,575,
i pintformemn harekel 570.EX C
212 | GOvenil harsket etme xumandas! 571,572,574,575
213 5.3.1.1,5.3.1.8,5.3.1.10,
Gavenil iz kumandas: 53411 5.45
22 Kiglerin digmes! -
221 | Xigsei koruyucu donanim 56.2. 5614
222 | Mentegell xapakiar 55.8
223 | I3 piatformu yatrma tumandas: 56.1
23 Is piatformiannin d@smesiidevriimes! -
231 52,53.12,53.13,53.2,
Digmekiemine 541,542, 5612,59 510
.3.1.6,5.3.1.10,5.4.5,
222 | Hzasmatreneme e
24 Isaretieme 72
26 Makinarun harsketierinl durdurmaya neden olan gdvenik
tertibatiarmin gakgmays baglamasindan kaynakianan sikigma, 57.8,573
makasiama veya eziime tenikeler
16

(Kaynak : TS EN 280+Al Yiikseltilebilen Seyyar is Platformlar1 -Tasarim Hesaplari-Denge

Kriterleri-Yapimi-Giivenlik-Muayene ve Deneyler, S.16
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Ek-3 Is Oncesi Egitim Konusma Ornekleri

KiSISEL YUOKSEKTEN DUSME KORUYUCULARI VE KULLANIMLARI

Gilintimiizde Yiikseltilebilen is
platformlarinda meydana gelen kazalarin

ilk

seyyar
basinda yiiksekten diisme sirada
gelmektedir. Platformu kullanan operator

ve/veya calisma yapacak kisi kisisel

yiiksekten diisme koruyucularini
kullanmalar1 / dogru sekilde
kullanmamalari, yiiksekten diisme

kazalarma neden olmaktadir.

Yiiksekten diisme kazalarinin sebepleri :

=

Platformun beklenmedik ani hareketleri, ani sarsilmalari,

Platforma yiiksekten diisen parcanin yarattid: etki,

Platform kaidesine herhangi bir aracin ¢arpmasi,

Calisma alanina gidilir iken siirlis emniyetine uymamaktan dolayr zeminde herhangi bir

yere ¢arpma sonucunda meydana gelen sarsilmalar

Sepetin i¢inden digariya dogru sarkma, disariya ¢ikma vb.

sebeplerden dolay1 calisma sepetinin i¢inde bulunanlarin kisisel yiiksekten diisme

koruyucular1 olmamalar1 ve/veya eksik kullanmalar1 nedeniyle sepetten firlamak

suretiyle zemine diismelerine sebep olmaktadir.
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Nicin Kkisisel yiiksekten diisme koruyucularini kullanmak gereklidir? :

Kisisel yliksekten diisme koruyucu donanimlarinin, Yiikseltilebilen seyyar is platformu

ile yapilan tiim ¢alismalarda kullanilmasi zorunludur.

Bu donanimlar, operator ve/veya calisanlar1 platformdan firlama, diisme vb. riskleri en

aza indirerek, zemine diismelerini Onlerler.

Hangi tip yiiksekten diisme koruyuculari kullamlmasi gereklidir ?

v

v

v

Tam viicut emniyet kemeri,

Calisanin ve/veya operatoriin platformdan firlamasini, diismesini, platform

korkuluklarindan asagiya egilmesini engelleyecek kadar kisa lanyard

Var ise uygun uzunluga ayarlanmis diisme durdurucu aparat

Yiiksekte Calisma Egitimi

Operatorler ve calisma yapacak kisiler:

v

v

Yapilacak caligmaya ait risk degerlendirmesinde belirtilen tehlike ve riskler

konusunda egitilmelidirler.
Olasi acil durumlar i¢in egitilmelidirler
Teorik ve pratik emniyetli yiiksekte ¢alisma egitimi almis olmalidirlar.

Kisisel yiliksekten diisme koruyucu donanimlarin  emniyetli  sekilde

kullanilmalar1 konusunda egitim almis olmalidirlar.

Bu donanimlarin ¢alisma Oncesi ve sonrasi rutin kontrollerinin yapilmasi

konusunda egitim almis olmalidirlar.

(Derleme, Toolbox Talks (2018), Personal fall protection equipment, IPAF Powered Access,
https://www.ipaf.org/en/resource-library/toolbox-talks-personal-fall-protection-equipment (Erisim
1 Mayis 2018)
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Ek - 3 : Isbas1 Konusma Ornekleri (Devam)

YUKSELTILEBILIR SEYYAR IS PLATFORMU CALISMA ALANI
EMNIYETI

Seyir ve ¢calisma alani zemin sartlar1 neden 6nemlidir ?

Yiikseltilebilen seyyar is platformlari
kullanim1 esnasinda meydana gelen
kazalar gostermistir ki, gerek platform
ile yapilan seyir esnasinda gerekse
calisma alaninin zemininin diizgiin
olmamasindan  kaynaklanan  denge
bozulmasi sebebiyle platform

devrilebilmektedir.

Bu nedenle, Platformun dengesinin sabit ve emniyetli sekilde tutulabilmesi i¢in zemin
durumu ¢ok dnemlidir. Ciinkii seyir glizergahinin ve ¢alisma alaninin zemin saglamligi,
zeminin diizglin ve tertip diizen i¢inde olmas1 zemin emniyetli durumunu etkileyen en

onemli faktorlerdir.
Emniyetsiz zemin durumlari nelerdir ?

Platform agirligmi tasiyamayacak derecede zayif, yumusak ya da catlak zeminler,
platform emniyetini tehdit edebilecek inis-¢ikis egimleri, yol ve calisma alaninda
bulunan engeller, taslar, pasa malzemeler, delikler vb. tehlike kaynaklar1 platformun
agirlik merkezinin denge hattinin disina ¢ikmasina ve platformun kararsiz hale gelerek

muhtemelen devrilmesine sebep olabilirler.

Cahisma Alam1 zemin durumunu nasil kontrol edebilirim? Nelere dikkat etmek

gerekir?

Calismaya baslamadan once calisma alan1 ve yapilacak is ile ilgili olarak belirli bir risk

degerlendirilmesi yapilmalidir. Bu risk degerlendirmesi ilave olarak :

Makinenin temas noktalarindan yiizey / zemin iizerine uygulanabilecek briit

agirlik ve zemin temas noktalarina binecek maksimum yiikiin tespiti
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Makinenin ¢aligma alanina gidecegi gilizergah ve zemin durumu ile ¢aligma
yapilacak alanin zemin kosullarinin belirlenmesi i¢in buralarin  gorsel olarak

incelenmesi

Mevsim sartlar1 dikkate alinarak, zeminin maksimum agirliga dayanma

kapasitesinin incelenmesi gibi hususlar1 da kapsamalidir.

Zemin degerlendirilmesinin yeterli bilgi ve tecriibeye sahip ve gerektiginde daha fazla

tavsiyelerde bulunabilecek uzman kisi veya kisiler tarafindan yapilmasi gereklidir.

Ayrica, makine operatorii de ¢alismaya baslamadan once giinliik saha kontrollerini

yaparak, zemin durumunda degisiklik olup olmadigini kontrol etmelidir.
Zemin kosullar1 degerlendirildiginde, YSIP'in stabilitesini nasil gelistirebiliriz?

Yapilacak risk degerlendirmesi zemin kosullarinin makinenin stabilitesine yapacagi
potansiyel etkileri ortaya koyar. Bu etkilerin meydana getirecegi risk derecesini, kabul

edilebilir seviyeye indirmek ig¢in :

Tehlikeyi ortadan kaldirmak igin, eger zemin bozuk, dayanimi yetersiz ise

Makine buraya kurulmamalidir.

Riski azaltmak i¢in, zeminin dayanikliligini artirmak i¢in sikistirma, diizeltme,

destekleme vb. islemler yapilmalidir.

Makinenin zemin yiiziine yapacagi baskiy1 azaltmak i¢in, zemin ile temas eden

dengeleyicilerin altina plakalar konulmalidir.

(  Derleme, Toolbox Talks (2018), Ground conditions, IPAF Powered Access,
https://www.ipaf.org/en/resource-library/toolbox-talks-ground-conditions (Erisim 1 Mayis 2018)
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